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SIMBOLI

In questo manuale vengono riportati i seguenti simboli per indicare eventuali pericoli.

Avviso importante per la sicurezza. La mancata osservanza di queste indicazioni, pud provocare gravi danni a cose
A o persone. Il non rispetto di quanto indicato, pud portare a malfunzionamenti del prodotto e creare situazioni di
pericolo.

A Avviso importante per la sicurezza. Il contatto con parti in tensione, pud provocare la morte o lesioni gravi.

V Informazioni importanti per I'installazione, la programmazione o la messa in servizio del prodotto.

1 RIEPILOGO AVVERTENZE

ATTENZIONE! IMPORTANTI ISTRUZIONI DI SICUREZZA. LEGGERE E SEGUIRE ATTENTAMENTE TUT-
TE LE AVVERTENZE E LE ISTRUZIONI CHE ACCOMPAGNANO IL PRODOTTO POICHE UN'INSTALLAZIONE
ERRATA PUO CAUSARE DANNI A PERSONE, ANIMALI O COSE. LE AVVERTENZE E LE ISTRUZIONI FORNI-
SCONO IMPORTANTI INDICAZIONI RIGUARDANTI LA SICUREZZA, L'INSTALLAZIONE, L'USO E LA MANU-
TENZIONE. CONSERVARE LE ISTRUZIONI PER ALLEGARLE AL FASCICOLO TECNICO E PER CONSULTAZIONI
FUTURE.

ATTENZIONE Non permettere ai bambini di giocare con l'apparecchio.

L'apparecchio puo essere utilizzato da bambini di eta non inferiore agli 8
anni, persone con ridotte capacita fisiche, mentali o sensoriali, 0 in generale da
qualunque persona priva di esperienza o comunque della necessaria esperienza,
purché sotto sorveglianza oppure che le stesse abbiano ricevuto una corretta
formazione all'uso sicuro dell'apparecchio e alla comprensione dei pericoli ad
esso inerenti.

A ATTENZIONE Comando ad installazione fissa (pulsanti, ecc) devono essere

situati fuori dalla portata dei bambini ad almeno 150 cm di altezza da terra.

Non permettere ai bambini di giocare con l'apparecchio, i comandi fissi o con i

radiocomandi dell'impianto.

& ATTENZIONE L'utilizzo del prodotto in condizioni anomale non previste dal
costruttore puo generare situazioni di pericolo; rispettare le condizioni

previste dalle presenti istruzioni.
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ATTENZIONE DEA Systemricordachelascelta, ladisposizione elinstallazione
A\ di tutti i dispositivi ed i materiali costituenti 'assieme completo della chiusura,
devono avvenire in ottemperanza alle Direttive Europee 2006/42/CE (Direttiva
macchine), 2014/53/UE (Direttiva RED). Per tutti i Paesi extra Unione Europea,
oltre alle norme nazionali vigenti, per un sufficiente livello di sicurezza si consiglia
il rispetto anche delle prescrizioni contenute nelle Direttive sopraccitate.

ATTENZIONE In nessun caso utilizzare 'apparecchio in presenza di atmosfera
A eplosiva o in ambienti che possano essere aggressivi e danneggiare parti del
prodotto. Verificare che le temperature nel luogo di installazione siano idonee e
rispettino le temperature dichiarate nell'etichetta del prodotto.

ATTENZIONE Quando si opera con il comando “uomo presente”, assicurarsi
A che non ci siano persone nella zona di movimentazione dell’'automatismo.

ATTENZIONE Verificare che amonte dellarete dialimentazione dell'impianto,
A vi sia un interruttore o un magnetotermico onnipolare che consenta la
disconnessione completa nelle condizioni della categoria di sovratensione lll.

ATTENZIONE Per una adeguata sicurezza elettrica tenere nettamente
A separati (minimo 4 mm in aria o 1 mm attraverso l'isolamento) il cavo di
alimentazione 230 V da quelli a bassissima tensione di sicurezza (alimentazione
motori, comandi, elettroserratura, antenna, alimentazione ausiliari) provvedendo
eventualmente al loro fissaggio con adeguate fascette in prossimita delle
morsettiere.

ATTENZIONE Se il cavo di alimentazione € danneggiato, esso deve essere
A sostituito dal costruttore o dal suo servizio di assistenza tecnica o comunque
da una persona con qualifica similare, in modo da prevenire ogni rischio.

ATTENZIONE Qualsiasi operazione d'installazione, manutenzione, pulizia o
A riparazione dell'intero impianto devono essere eseguite esclusivamente da
personale qualificato; operare sempre in mancanza di alimentazione e seguire
scrupolosamente tutte le norme vigenti nel paese in cui si effettua l'installazione,
in materia di impianti elettrici.

La pulizia e la manutenzione destinata ad essere effettuata dall'utilizzatore non
deve essere effettuata da bambini senza sorveglianza.

ATTENZIONE L'utilizzo di parti di ricambio non indicate da DEA System e/o il
A riassemblaggio non corretto possono causare situazioni di pericolo per
persone, animali e cose; possono inoltre causare malfunzionamenti al prodotto;
utilizzare sempre le parti indicate da DEA System e seguire le istruzioni per
'assemblaggio.

ATTENZIONE Terminate le operazioni di regolazione, l'installatore dovra
A verificare il funzionamento del dispositivo anti schiacciamento, garantendo il
rispetto dei limiti normativi mediante il rilevamento delle forze d'impatto con un
opportuno strumento certificato. La modifica dei valori di forza e velocita dovra
essere effettuata solo da personale qualificato che dovra effettuare le misurazioni
secondo la EN12453. Qualsiasi modifica dei valori deve essere documentata
allinterno del libretto macchina.
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A ATTENZIONE La conformita del dispositivo di rilevamente degli ostacoli
interno ai requisiti della norma EN12453 ¢ garantito solo se con utilizzo in
abbinamento con motori prowvisti di encoder.

A ATTENZIONE Eventuali dispositivi di sicurezza esterni utilizzati per il rispetto
dei limiti delle forze d'impatto devono essere conformi alla norma EN12978.

ATTENZIONE In ottemperanza alla Direttiva UE 2012/19/EG sui rifiuti di
apparecchiature elettriche ed elettroniche (WEEE), questo prodotto elettrico
non deve essere smaltito come rifiuto municipale misto. Si prega di smaltire il
prodotto portandolo al punto di raccolta municipale locale per un opportuno
riciclaggio.

TutTo QUELLO CHE NON E ESPRESSAMENTE PREVISTO NEL MANUALE D'INSTALLAZIONE, NON E PER-
MESSO. IL BUON FUNZIONAMENTO DELL'OPERATORE E GARANTITO SOLO SE VENGONO RISPETTATI |
DATI RIPORTATI. LA DITTA NON RISPONDE DEI DANNI CAUSATI DALL'INOSSERVANZA DELLE INDICA-
ZIONI RIPORTATE IN QUESTO MANUALE. LASCIANDO INALTERATE LE CARATTERISTICHE ESSENZIALI DEL
PRODOTTO, LA DITTA SI RISERVA DI APPORTARE IN QUALUNQUE MOMENTO LE MODIFICHE CHE ESSA

RITIENE CONVENIENTI PER MIGLIORARE TECNICAMENTE, COSTRUTTIVAMENTE E COMMERCIALMENTE IL
PRODOTTO, SENZA IMPEGNARSI AD AGGIORNARE LA PRESENTE PUBBLICAZIONE.

2 DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

NET724 EVO e un quadro di comando per automazioni DEA System ad 1 motore 24V.

La caratteristica principale di questa centrale & la semplicita di configurazione di ingressi e uscite secondo la propria
esigenza garantendo in questo modo 'adattabilita ad ogni tipo di automazione. Bastera infatti impostare la configurazione
desiderata per 'automazione in uso per trovare impostati i parametri di funzionamento in maniera ottimale escludendo tutte
le funzioni superflue.

3 DATI TECNICI
NET724 EVO
Tensione alimentazione (V) 230 -240V ~ (50/60 Hz)
Potenza nominale trasformatore (VA) 80 VA (230/25V) 150 VA (230/25V)
Fusibile F1 (A) T1A 250V (ritardato) T2A 250V (ritardato)
Uscita alimentazione ausiliari 24V —= max 200mA
Uscita 1 configurabile 24V —max5W
Uscita 2 configurabile 24V —max5W
Frequenza ricevitore radio 433,92 MHz
Tipo di codifica radiocomandi HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch - DART
N° max radiocomandi gestiti 200
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4 COLLEGAMENTI ELETTRICI

A I Pericolo di lesioni e danni materiali dovute a scosse elettriche!

4.5 ! Pericolo di malfunzionamenti dovuti a installazione impropria !
Eseguire i collegamenti seguendo le indicazioni dello schema elettrico.
ATTENZIONE Per una adeguata sicurezza elettrica tenere nettamente separati (minimo 4 mm in aria o 1 mm attraverso
I'isolamento) il cavo di alimentazione 230 V da quelli a bassissima tensione di sicurezza (alimentazione motori, comandi,

elettroserratura, antenna, alimentazione ausiliari) provvedendo eventualmente al loro fissaggio con adeguate fascette in
prossimita delle morsettiere.

ATTENZIONE Collegarsi alla rete 230 - 240 V ~ 50/60 Hz tramite un interruttore onnipolare o altro dispositivo che assicuri
la onnipolare disinserzione della rete, con una distanza di apertura dei contatti =3 mm.

Tabella 2 “collegamento alle morsettiere”

1 Ingresso IN1
2 Ingresso IN2
3 Ingresso IN3
4 Ingresso IN4
5 Comune ingressi
6 -
7 B )
Uscita Encoder motore M1
8 A
9 +
10 + 4 bil i ione dispositivi di si lati
o - Uscita stabilizzata 24V —= alimentazione dispositivi di sicurezza controllati (24V ST + 24V_AUX)
12 + . . . e . max 2_00mA
13 Uscita 24V === alimentazione ausiliari (es. accessorio BAT_ADV)
14 +
= Uscita OUTPUT 1 configurabile 24V —— max 5W (vedi 10.31 per i valori selezionabili)
16 u . , . . . . , "
- Uscita OUTPUT 2 configurabile 24V — max 5W (vedi [0.32 per i valori selezionabili)
18-19 Uscita motore M1 max 5A
Y | Ingresso segnale antenna radio
ANT -
L1 | Ingresso massa antenna radio
C1 Connessione parti metalliche dei motori
c2 Ingresso alimentazione 25V ~ da trasformatore
Cc3 Uscita connettore per modulo a led luce di cortesia
S Ingresso connettore modulo NET-NODE 2.0 - 485/3-EXP
U3 Ingresso modulo ad innesto NET-NODE - NET-EXP
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NET-NODE
_ |NET-EXP

" |NET-NODE 2.0
~ |485/3-EXP

= I oy | O
TYPE 00 | TYPE 04 [N == @
o
PHOTO_1 PHOTO_1 IN1 —1 {10
START START IN2 —1 12| %jﬂ
SWO_1 NONE IN3 —1 1310
SWC_1 NONE IN4 —| [ &0 ajﬂ @
com —1 |50
BIANCO e |-1—]llel0 o000
i -
VERDE s [B|—||7/] E;:é 1.E @
GIALLO S |Al—||8|C I @ i
MARRONE R = — Il
+|— o
24V ST — (L — a
| — — =
+l— = = (= o)
24V_AUX — 2| = = ‘ . (2 o)
=8|l -
[ D
+ |—
FLASH FIX OUT1 — & (s o)
1| [s]: 3
WARN_FIX / ourz2 L1811 )
SAS_OUTPUT - |—1 {171
— 1
MOTOR 1 — 18
Lunghezza
Descrizione Cavo
(1m/20m) | (20m /50m)
Alimentazione 24V 3x1,5mm?2 3x2,5mm?2
Alimentazione 230V g 4 x0,5mm?2 4 x 2,5mm?2
. mn — 2 2
Lampeggiante E § 2x0,5mm 3x1,0mm
Fotocellula TX 2 ) 2x0,5mm2 | 3x1,0mmz2
o
Fotocellula RX E m 4x05mm2 | 3x1,0mm?
T
Selettore a chiave 3x0,5mm2 | 3x1,0mm?2 POWER SUPPLY
230-240V~ 50Hz
Antenna RG58 max 20m HO5VV-F 3x0,75mm?
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5 PROGRAMMAZIONE

5.1 Alimentazione

Dare alimentazione, sul display compaiono in sequenza le scritte “00.01" (oppure la versione firmware attualmente in uso),
“TYPE", “-04-" (oppure il valore del TYPE di funzionamento attualmente in uso) seguite dal simbolo di cancello chiuso *- - - -*
(vedi Tabella Messaggi di Stato a pag. 13).

NOTA: E possibile integrare la sequenza dei messaggi visualizzati a display dopo I'alimentazione della centrale con le
informazioni relative al numero di manovre totali effettuate fino a quel momento. Consultare il parametro EX.18 per
I'attivazione o la disattivazione della funzione.

5.2 Impostazione e cambio del TYPE

Se il TYPE impostato non dovesse essere quello desiderato oppure non fosse stato definito (“-88-" lampeggiante), procedere
come indicato:

1. In condizione di cancello chiuso e con porta ferma, premere e mantenere premuto il tasto [OK];

2. Premere contemporaneamente i tasti [+] e [-] fino alla comparsa della scritta “MENU";

3. Mantenere premuti i 3 tasti fino alla comparsa della scritta “TYPO" (il numero lampeggiante indica il TYPE attualmente
impostato);

4. Rilasciare tutti e 3 i tasti;

5. Scorrere I'elenco dei TYPE con i tasti [+] oppure [-] e confermare la selezione mantenendo premuto il tasto [OK];

NOTA: A conferma dell'avvenuto cambio del TYPE, il display illuminera tutti i segmenti e procedera al riavvio della centrale
mostrando in sequenza le scritte “00.01” (oppure la versione firmware attualmente in uso), “TYPE", “-04-" (oppure il valore
del TYPE di funzionamento attualmente in uso) seguite dal simbolo di cancello chiuso “- - - -".




5.3 Accesso ai menu di programmazione

NET724 EVO

Per accedere al menu di programmazione:

LEGENDA SIMBOLI

1. Con porta ferma, premere e mantenere premuto il tasto [OK];
2. Premere contemporaneamente i tasti [+] e [-] fino alla comparsa della scritta “MENU"; Rilasciare tutti e 3 i tasti;
3. Seguire le procedure specifiche per lingresso nei menu EASY o PRO.

% i Premere e rilasciare subito il tasto (o i tasti)

\% l Premere e mantenere premuto il tasto (o i tasti) per il tempo indicato oppure fino al cambio di stato

Le sottocategorie gestite si dividono in:

m SETUP: Parametri che gesti- m

scono l'apprendimento delle
corse motori ed il posiziona-
mento delle porte.
m IN/OUT: Parametri che gesti- m
scono gli ingressi e/o le uscite
dei dispositivi collegati.
m TIMES: Parametri che gesti- m
scono funzioni legate ai tempi
di funzionamento.

,®%1

La programmazione si divide in 2 menu separati demominati menu EASY e menu PRO

[ ment PRO & un elenco completo di tutti i parametri disponibili diviso per sottocategorie.

RADIO: Parametri che gesti-
scono i radiocomandi e le fun-
zioni a loro associate.

21
=
OK Menu EASY

N

=]

oK Menu PRO

Il mend EASY comprende una selezione dei parametri basilari che permettono la messa in funzione dellautomazione. La
lista parametri visualizzata dal munu EASY varia a seconda del TYPE impostato.

NOTA: L'elenco dei parametri del menu EASY, viene integrato da qualsiasi parametro modificato (rispetto al suo valore di
DEFAULT) nel menu PRO. In questo modo sara possibile avere una lista di tutti i parametri in uso.

SYSTEM: Parametri che gesti-
scono le funzioni essenziali
per il funzionamento dellim-
pianto.

MOVEMENT: Parametri che m SAFETIES: Parametri che gesti-

gestiscono i movimenti, veloci-
ta e forze delle porte.

EXTRA: Parametri che com-
prendono funzioni specifiche
per determinate tipologie di
automazioni o impianti.

scono le sicurezze e le funzioni
a loro associate.

TEST: Parametri che compren-
dono funzioni di diagnostica.
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5.4 Navigazione nel menu EASY

Per accedere al menu di programmazione EASY:

Assicurarsi che la scritta “MENU" sia visibile a display;

Premere indifferentemente il tasto [+] oppure [-], verra visualizzata la scritta “EASY"; Confermare con il tasto [OK];
Scorrere l'elenco dei parametri con i tasti [+] oppure [-] e confermare la selezione con il tasto [OK];

Modificare il parametro con il valore desiderato e confermare con il tasto [OK];

Premere contemporaneamente i tasti [+] e [-] per uscire dal menu.

21

LARE S o
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5.5 Navigazione nel menu PRO

Per accedere al menu di programmazione PRO:

Assicurarsi che la scritta “MENU" sia visibile a display;

Mantenendo premuto il tasto [OK] per qualche secondo, verra visualizzata la scritta “PRO"; Confermare con il tasto [OK];
Scorrere l'elenco delle categorie di parametri con i tasti [+] oppure [-] e confermare la selezione con il tasto [OK];
Scorrere |'elenco dei parametri con i tasti [+] oppure [-] e confermare la selezione con il tasto [OK];

Modificare il parametro con il valore desiderato e confermare con il tasto [OK];

Premere contemporaneamente i tasti [+] e [-] per uscire dal menu.

ounkrwn =
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6 DESCRIZIONE INGRESSI / USCITE

Le tabelle sottoriportate, offrono una descrizione del funzionamento di tutte le possibili selezioni sia per gli ingressi che per
le uscite presenti nella scheda.

10

INGRESSI (IN /7 EXP_IN)

Mess. Descrizione
NONE Non utilizzato
Ingresso N.O. start. In caso di intervento provoca lapertura o la chiusura. Pud funzionare
START in modalita “inversione” (EH.06=0), “passo - passo” solo con START (EH.06=1) o “passo - passo” con START,
OPEN e CLOSE (EH.06=2).
Ingresso  N.O. pedonale. In caso di intervento provoca l|apertura parziale del
PED h L . .
cancello. La regolazione della durata della corsa pedonale & impostabile con il Mo.12.
OPEN Ingresso N.O. apre. In caso di intervento provoca l'apertura del cancello.
CLOSE Ingresso N.O. chiude. In caso di intervento provoca la chiusura del cancello.
OPEN PM Ingresso N.O. apertura uomo presente. Per il tempo in cui si tiene premuto il pulsante il cancello esegue
- I'apertura.
CLOSE PM Ingresso N.O. chiusura uomo presente. Per il tempo in cui si tiene premuto il pulsante il cancello esegue
- la chiusura.
Awvia la manovra e abilita I'accensione della lampada verde (all'arrivo in cancello aperto) per il solo
OPENL_INT semaforo interno. Se nel frattempo viene dato un comando OPEN_EXT, questo si prenota per la prossima
manovra, e al temine del TCA si accende la lampada verde del semaforo esterno.
Awvia la manovra e abilita 'accensione della lampada verde (all'arrivo in cancello aperto) per il solo
OPEN_EXT semaforo esterno. Se nel frattempo viene dato un comando OPEN_INT, questo si prenota per la prossima
manovra, e al temine del TCA si accende la lampada verde del semaforo interno.
Ingresso N.O. apre e blocca in stop (il TCA viene disabilitato). In caso di intervento provoca l'apertura del
OPEN_STOP cancello. Al termine della manovra di apertura, la scheda si mette in STOP fino al prossimo comando di
START o CLOSE.
AUX_1_IN Ingresso per il comando dell'uscita AUX_1_OUT.
AUX_2_IN Ingresso per il comando dell'uscita AUX_2_OUT.
Ingresso N.O. cortesia. In caso di intervento provoca l'attivazione dell'uscita COURTESY per un tempo
COURTESY_IN regolato dal parametro COURTESY Time (tl.07). Nel caso l'uscita sia gia attiva, un nuovo comando

COURTESY_IN ricarica il tempo per luce cortesia.

STOP / SAS_INPUT

Contatto N.C. (SAS INPUT): Se collegato a WARN_FIX / SAS_OUTPUT in una seconda centrale, provoca il
funzionamento “porta bancaria” (disabilitazione dell'apertura della seconda porta fintanto che la prima
non e completamente chiusa).

Ingresso N.C. stop. In caso di intervento blocca il movimento durante qualsiasi manovra. Se non utilizzato
ponticellare 'ingresso.

SWO_1 Ingresso N.C. finecorsa apertura motore 1. Se non utilizzato disabilitare I'ingresso con il relativo parametro.
SWC_1 Ingresso N.C. finecorsa chiusura motore 1. Se non utilizzato disabilitare I'ingresso con il relativo parametro.
PHOTO 1 Ingresso N.C. fotocellula 1. Per la selezione della modalita di funzionamento vedere SA.01. Se non

- utilizzato ponticellare l'ingresso.
PHOTO 2 Ingresso N.C. fotocellula 2. Per la selezione della modalita di funzionamento vedere SA.02. Se non

- utilizzato ponticellare I'ingresso.
SAFETY 1 Ingresso N.C. costa sensibile 1. Per la selezione della modalita di funzionamento vedere SA.03. Se non

- utilizzato ponticellare I'ingresso.

SAFETY_1_8k2 Ingresso analogico per costa sensibile 1 in 8k2.

SAFETY 2 Ingresso N.C. costa sensibile 2. Per la selezione della modalita di funzionamento vedere SA.04. Se non

utilizzato ponticellare l'ingresso.

SAFETY_2_8k2

Ingresso analogico per costa sensibile 2 in 8k2.

SAFETY_INHIBITION

Ingresso N.C. Inibizione SAFETY. Quando aperto, provoca il bypass degli ingressi SAFETY che vengono
ignorati anche se attivi.

EMERGENCY_IN

Contatto N.C. se aperto provoca I'apertura totale e il mantenimento in posizione aperta fino a richiusura
del contatto.

L'apertura di emergenza puo venire temporaneamente interrotta da:

- comandi di chiusura, START, STOP o fotocellula: arresto del movimento;

- intervento rilevamento ostacolo: inversione del moto (parziale o completa).

Dopo queste interruzioni, l'apertura d'emergenza riprende comunque fintanto che il comando
EMERGENCY_IN resta attivo.

Dopo la richiusura di un contatto di tipo EMERGENCY_IN, un eventuale richiusura automatica (se abilitata)
viene eseguita oppure ignorata secondo il parametro TCA con EMERGENCY_IN (SA.09).

NON USARE EMERGENCY_IN SE L'INSTALLAZIONE PREVEDE L'USO DI SOLI COMANDI A UOMO
PRESENTE PER L'APERTURA.
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RESET Contatto N.C. per collegamento micro di sblocco, 'apertura del contatto provoca un reset della centrale

Contatto N.C. per inibizione manovre di apertura e chiusura

MANEUVER_INHIBITION Per la selezione della modalita di funzionamento vedere EX.20. Se non utilizzato ponticellare I'ingresso.

USCITE (OUT / EXP_OUT)

Mess. Descrizione
NONE Non utilizzato
24V Uscita alimentazione 24Vdc max 5W per accessori.
Impostazione utilizzabile solo su uscite provviste di alimentazione.
Uscita alimentazione 24Vdc max 5W per dispositivi di sicurezza controllati (I'uscita viene spenta
durante il test se l'autotest sicurezze € abilitato (SA.10). Usare questo tipo di uscita anche per
24V TEST controllare lo spegnimento degli accessori con funzione Energy saving attiva (EH.10).
- Impostazione utilizzabile solo su uscite provviste di alimentazione.
Nel caso di controllo di dispositivi di sicurezza, questi dovranno essere cablati ed allineati
prima dell’apprendimento della corsa (SE.03).
ELOCK_M1 Contatto N.O. Uscita per elettroserratura motore M1.
ELOCK_INV_ M1 Contatto N.O. Uscita per elettroserratura invertita motore M1 (ad esempio per il funzionamento

dell'elettromagnete delle barriere).

Uscita alimentazione “boost” per alimentazione elettroserratura DEA art. 110.

ELOCK_BOOST_M1 . o . . . A .
Impostazione utilizzabile solo su uscite prowviste di alimentazione.

Contatto N.C. (SAS_OUTPUT): Se collegato a STOP / SAS_INPUT in una seconda centrale, provoca il
WARN_FIX funzionamento “porta bancaria” (disabilitazione dell'apertura della seconda porta fintanto che la

SAS_OUTPUT prima non & completamente chiusa).

Contatto N.O. (WARN_FIX): Funzionamento come spia cancello aperto fissa.

Spia cancello aperto intermittente: uscita intermittente lento durante apertura e veloce durante

WARN_INT . . ; A
- chiusura, sempre ON con cancello aperto, sempre OFF solo al termine di una manovra di chiusura.
FLASH_FIX Contatto N.O. Uscita lampeggiante fissa.
FLASH_INT Contatto N.O. Uscita lampeggiante intermittente.
Uscita per pilotaggio luce cortesia. L'uscita € attiva durante il funzionamento motori pit un tempo
COURTESY aggiuntivo regolato dal parametro COURTESY time (tl.07).
L'uscita pud essere attivata anche da un comando COURTESY_IN.
Il connettore C3 per modulo LED si comporta sempre come uscita COURTESY.
MINUTERIE Contatto N.O. Il contatto si chiude per 3 sec. all'inizio di ogni manovra.
Contatto N.C. Il contatto rimane sempre aperto e si chiude quando 'avvio di una manovra fallisce a
ALARM causadiuningresso disicurezza (PHOTO, SAFETY, STOP) attivo. Il contatto ritorna aperto quando un

successivo tentativo di avvio di una manovra va a buon fine. In caso di mancanza di alimentazione,
il contatto & chiuso e quindi puo essere usato per generare un allarme.

AUX_1_OUT_INPULS

AUX_2_ OUT INPULS Contatto N.O. Uscita comandata da ingresso AUX_1_IN / AUX_2_IN in modalita impulsiva.

AUX_1_OUT_STEP

AUX 2 OUT STEP Contatto N.O. Uscita comandata da ingresso AUX_1_IN / AUX_2_IN in modalita passo-passo.

AUX_1_OUT_TEMP Contatto N.O. Uscita comandata da ingresso AUX_1_IN / AUX_2_IN in modalita temporizzata (il
AUX_2_OUT_TEMP valore impostato con i parametri tl.16 e tl.17 indica il ritardo di spegnimento in secondi).

11
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Funzione per uscite che controllano luci semaforiche. Per la corretta commutazione tra luce rossa e
luce verde l'uscita deve essere con relé di scambio (es. uscite NET-EXPANSION). Il contatto N.C. del
relé controlla laluce rossa, il contatto N.O. quella verde. Se 'uscita non & di questo tipo ma digitale la
si potra utilizzare per controllare dei semafori tramite un relé di scambio addizionale (non fornito).

COMPORTAMENTO GENERALE

Con automazione chiusa e/o motori in movimento, o durante il lampeggio pre-manovra, il
semaforo e rosso. Solo ad apertura completata il semaforo passa a verde. Durante una manovra
di reset posizione (ricerca di battute/finecorsa), qualsiasi semaforo resta rosso fino al termine
della manovra.

SEMAFORI SENZA PRIORITA
Utilizzare comando OPEN per l'apertura dell'automazione, impostare la chiusura automatica TCA

[P041 (Centrali NET) / t1.01 (Centrali EVO)]. Tutti i semafori funzioneranno simultaneamente nello
stesso modo seguendo il comportamento generale descritto sopra.

SEMAFORI CON PRIORITA

Utilizzare comandi OPEN_INT e OPEN_EXT sui lati opposti del varco. Determinare il tempo
necessario alla percorrenza completa del tratto tra i 2 semafori (tempo di sgombero). Impostare
quindi una chiusura automatica TCA di durata doppia rispetto al tempo di sgombero richiesto.

TRAFFIC_LIGHT_INT
TRAFFIC_LIGHT_EXT

Il comportamento dei semafori sara il seguente:

Con automazione chiusa entrambi i semafori sono rossi. Quando viene ricevuto un comando da
una direzione (INT o EXT) questa diventa “prioritaria”. Al termine della manovra di apertura solo
il semaforo “prioritario” corrispondente (EXT o INT) diventa verde, I'altro rimane rosso. In assenza
di altri comandi, il semaforo “prioritario” rimane verde per la meta del TCA, poi passa a rosso. Al
termine del TCA l'automazione chiude.

Se, mentre il semaforo “prioritario” € verde, giungono nuovi comandi dalla stessa direzione, viene
ricaricato il TCA e quindi la luce verde. Un eventuale comando dalla direzione opposta viene
registrato e messo in attesa. Questo impedisce la formazione di eventuali code di veicoli.

Una volta che il semaforo “prioritario” passa a rosso, entrambi i semafori restano rossi per il
tempo restante (TCA/2) per consentire lo sgombero del varco. A questo punto il comando
precedentemente registrato dal lato opposto diventa “prioritario” e fa passare a verde il suo
semaforo e ripartire il TCA.

Uscita per il monitoraggio di alcuni stati dell’automazione (vedi parametro 10.60 e 10.61). Contatto
N.O., si chiude al manifestarsi dello stato monitorato.

* Attenzione: Per consentire il monitoraggio di alcuni stati dellautomazione, & necessaria la
presenza di finecorsa cablati e correttamente funzionanti.

STATI DISPONIBILI

MAINTENANCE Attiva al richiamo manutenzione
PHOTO Attiva durante 'apertura ingresso di tipo PHOTO
STOP Attiva durante l'apertura ingresso di tipo STOP
OBSTACLE Attlva durante rilevamento ostacolo da antischiacciamento o da ingresso
tipo SAFETY
EMERGENCY Attiva durante attivazione ingresso di tipo EMERGENCY_IN
STATUS 1 * CLOSED_M1 Attiva se M1 risulta in stato di chiusura
STATUS_2
* OPENED_M1 Attiva se M1 risulta in stato di apertura
Attiva dopo blackout o reset della centrale e RESP non completato. Uscita
RESP_FIX .
fissa
RESP INT Attiva dopo blackout o reset della centrale e RESP non completato. Uscita

intermittente

Attiva nel caso la porta non risulti chiusa trascorso il tempo impostato nel
parametro tl.19. Se successivamente 'automazione conclude la chiusura,
* CLOSURE_FAILED | |'uscita si disattiva.

Nota: Funziona indipendentemente dalla presenza di TCA (tl.01) o TCA_PED
(t1.02) attivi.

SECURITY Attiva quando a motore spento, I'encoder rileva un movimento non previsto

12
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7 MESSAGGI VISUALIZZATI SUL DISPLAY

MESSAGGI DI STATO

Mess. Descrizione

---- | Cancello chiuso

-1 «_ | Cancello aperto

v _ | Apertura pedonale

oFEm | Apertura in corso

oPEd |Apertura pedonale in corso

CLo5 | Chiusurain corso

SEEF | Centrale in attesa di comandi dopo un impulso di start, con funzionamento passo-passo

Intervenuto ingresso STOP durante la manovra o rilevato un ostacolo con durata inversione limitata (SA.07 > 0
oppure SA.08 > 0)

Phot | Intervenuto ingresso PHOTO durante la manovra

-8B8- | TYPE non definito (vedi paragrafo 5.2)

~--_ | Con energy saving attivo, il display mostra il messaggio indicato ogni 10s.

oLk | Tensione non sufficiente. Verificare I'alimentazione della scheda.

Con centrale alimentata ma Display completamente spento, la scheda € in BOOT-MODE: Indica che il firmware &
corrotto o in aggiornamento. Per procedere con il ripristino del firmware, usare 'APP DEAinstaller ed assicurarsi che
il NET-NODE sia collegato nella porta corretta.

O Attenzione: Quando si procede all’aggiornamento firmware, la scheda perde tutti i dati (parametri e
radiocomandi) presenti in memoria. Assicurarsi di avere un backup della memoria se si intende effettuare
un ripristino dei dati dopo I'aggiornamento.

Tutte le manovre eseguite durante una ricerca della battuta in rallentamento (RESP), si presentano lampeggianti a
7~ | Display.

MESSAGGI DI ERRORE

Mess. Descrizione Possibili soluzioni

Comunicazione con dispositivo collegato alle | Verificare che il cavo di collegamento sia in buone condizioni e che
Er09 | porte seriali (COM1, COM2, etc...) assente o |sia collegato correttamente alle porte UART tra la centralina e il
interrotta. dispositivo in uso.

Er 4 | Apprendimento corsa fallito. Ripetere 'apprendimento della corsa motore (SE.03)

Eseguire I'apprendimento della corsa motore (SE.03) prima di poter

- [ H H i
£r {5 |Richiesta apprendimento corsa. L .
' PP effettuare qualsiasi altra operazione.

an | Si sta tentando di programmare la scheda | Togliere alimentazione, scollegare il dispositivo NET-LINK dalla porta di
quando & connesso un dispositivo NET-LINK. | comunicazione e ridare alimentazione;

Sbloccare la programmazione modificando il parametro SY.07=000
Resettare la centrale per rimuovere il blocco alla programmazione.
Attenzione: il reset comporta anche il ritorno ai valori di default
per l'intera lista parametri.

Erc | |Blocco della programmazione

Messaggio visualizzato a display all'inizio di
Er 30 | ognimanovra che sta ad indicare I'attivazione | Verificare il corretto funzionamento del comando.
oppure un guasto dell'ingresso STOP

Messaggio visualizzato a display all'inizio di
Er3 { | ognimanovra che sta ad indicare I'attivazione
oppure un guasto dell'ingresso PHOTO_1

Messaggio visualizzato a display all'inizio di
Er32 | ognimanovra che sta ad indicare I'attivazione
oppure un guasto dell'ingresso PHOTO_2 Verificare il corretto funzionamento dei dispositivi di sicurezza

Messaggio visualizzato a display all'inizio di | installati.
Er33 | ognimanovra che sta ad indicare l'attivazione
oppure un guasto dell'ingresso SAFETY_1

Messaggio visualizzato a display all'inizio di
Er 34 | ognimanovra che sta ad indicare I'attivazione
oppure un guasto dell'ingresso SAFETY_2
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Verificare che I'encoder sia collegato correttamente. Se il cablaggio &
corretto & possibile che il canale 1 dell’encoder sia guasto. Impostare

Er 11 | Possibile guasto al canale 1 dell'encoder eventualmente la centrale per funzionamento con 1 solo canale

encoder (SY.04=001), ma occorre invertire i fili CH1-CH2 dell'encoder.
Se l'errore persiste sostituire il motore elettrico.

Verificare che I'encoder sia collegato correttamente. Se il cablaggio &
corretto e possibile che il canale 2 dell’encoder sia guasto. Impostare

Er 12 | Possibile guasto al canale 2 dell'encoder eventualmente la centrale per funzionamento con 1 solo canale

encoder (SY.04=001).
Attenzione: La precisione dell’encoder verra ridotta.

8 LISTA PARAMETRI “EASY"

ATTENZIONE L'elenco dei parametri del menu EASY, viene integrato da qualsiasi parametro modificato (rispetto al suo valore
di DEFAULT) nel menu PRO.

TYPE 00 - (SCORREVOLI)
Default
SE.03 Apprendimento corsa motori -
SE.04 Direzione marcia motore 000
RA.02 Apprendimento radiocomandi -
RA.04 Codifica radio 000
RA.05 Radiocomandi tasto 1 001
RA.06 Radiocomandi tasto 2 000
10.03 INPUT 3 013
10.04 INPUT 4 015
TI.01 Tempo di chiusura automatica 000
TI.02 Tempo di chiusura automatica pedonale 000
TE.O1 Visualizzazione stato ingressi centralina -
TYPE 04 - (PORTE SEZIONALI)
Default
SE.03 Apprendimento corsa motori -
RA.02 Apprendimento radiocomandi -
RA.04 Codifica radio 000
RA.05 Radiocomandi tasto 1 001
RA.06 Radiocomandi tasto 2 000
TI.01 Tempo di chiusura automatica 000
TE.O1 Visualizzazione stato ingressi centralina -
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Parametri SETUP ( SEEL) Defautt Lo

9 LISTA PARAMETRI “PRO”

SE.03 Apprendimento corsa motori

Awvia la procedura di apprendimento corsa:

Premere una volta [OK], viene visualizzato CL-1

CL-1: portare il motore nel punto di chiusura desiderato con i tasti [+] e [-]. Confermare la posizione premendo il
tasto [OK] fino a che a display appare OP-1;

OP-1: portare il motore nel punto di apertura desiderato con i tasti [+] e [-]. Confermare la posizione premendo il
tasto [OK] fino a che a display appare CLOS lampeggiante, rilasciare quindi il tasto.

La scritta CLOS potrebbe permanere a display per un tempo variabile, dopodiché il motore iniziera una manovra
automatica (chiude-apre) per la memorizzazione della corsa e delle forze. A procedura conclusa riappare SE.03.
Attenzione: Nel caso visiano finecorsa cablati, il motore si arrestera in automatico durante la fase di posizionamento
quando si giunge su un finecorsa. Sara comunque necessario confermare la posizione col tasto [OK] per proseguire.

SE.04 Direzione marcia motore 000 | 000

Inversione direzione marcia: Se=1 inverte automaticamente le uscite apre/
chiude dei motori, evitando di dover modificare manualmente i cablaggi
nel caso di installazione del motoriduttore in posizione invertita rispetto lo
standard. + 000: Installazione standard
Attenzione: Cambiando questo parametro NON verranno invertiti anche i | «+ 001: Installazione invertita
finecorsa se presenti.

Attenzione: Cambiando questo parametro & necessario eseguire un nuovo
apprendimento della corsa motori (SE.03).

Parametri RADIO (r~FRd)) lr’%gtgz ITJ%ZL",I:

rA.01 Cancellazione radiocomandi

- Premere [OK] una volta brevemente
- Appare CANC lampeggiante: ripremere [OK] mantenendo il tasto premuto, la scritta CANC diventa fissa. Dopo
circa 5s quando ricompare rA.01 rilasciare il tasto [OK] (tutti i radiocomandi memorizzati sono stati eliminati).

rA.02 Apprendimento radiocomandi

- Premere [OK] una volta brevemente

- Verra visualizzato LEAR per circa 10s

- Durante la visualizzazione della scritta LEAR, premere un tasto qualsiasi del radiocomando da memorizzare

- Se la memorizzazione va a buon fine, a display verra visualizzata la posizione assegnata al nuovo radiocomando
salvato (es. r000, r001, etc.)

rA.03 Ricerca e cancellazione di un radiocomando | |

- Premere [OK] una volta brevemente

- Usare i tasti [+] e [-] per arrivare alla posizione assegnata al radiocomando che si desidera cancellare

- Premere [OK] mantenendo il tasto premuto per circa 5s fino a che la scritta “r- - -" appare a display (il radiocomando
selezionato ¢ stato eliminato), attendere la fine della procedura (ricomparsa di rA.03)

Nota: In assenza di radiocomandi memorizzati, accedendo al parametro verra visualizzata la scritta “no-r” a display

rA.04 | Codifica radio | 000 | 000
+ 000: HCS FIXED CODE +002: DIP SWITCH (HT12)
+ 001: HCS ROLLING CODE + 003: DART

Attenzione: Nel caso in cui si renda necessario variare il tipo di codifica, e solo se in memoria sono gia presenti
dei radiocomandi con codifica diversa, € necessario eseguire la cancellazione della memoria (rA.01) DOPO aver
impostato la nuova codifica.

rA.05 Radiocomando tasto 1 001 001
rA.06 Radiocomando tasto 2 000 000
rA.07 Radiocomando tasto 3 000 000
rA.08 Radiocomando tasto 4 000 000

+ 000: NONE + 005: Non Utilizzato +010: AUX_1_IN

+001: START + 006: Non Utilizzato *+011: AUX_2_IN

+ 002: PED + 007: OPEN_INT *012: COURTESY_IN

+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT

* 004: CLOSE + 009: OPEN_STOP
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rA.09 Radiocomandi in memoria | |
Selezionando questo parametro il display visualizzera il numero di radiocomandi presenti in memoria. Usare il
tasto [OK] per accedere alla visualizzazione.

rA.10 Apprendimento mediante tasto nascosto | 001 | 001
Permette di abilitare la programmazione di nuovi radiocomandi via radio mediante tasto nascosto.
+ 000: programmazione disattivata;
+ 001: programmazione abilitata, resta comunque disabilitata se la centrale viene bloccata mediante codice
installatore oppure radiocomando HCS (vedi SY.07);
+ 002: sempre abilitata, anche con centralina bloccata;
Nota: La funzione tasto nascosto € in ogni caso sempre disabilitata con NET-NODE, NET-BOX o NET-COM collegati
(ER20 a display).

. = Default Default
D)

SY.00 TYPE impostato 000 004
Permette di visualizzare il TYPE e la versione firmware attualmente in uso.
Premere il tasto [OK], il display mostra brevemente il TYPE (eg: “-04-") e successivamente la versione del firmware
(eg: “00.01").

SY.01 | Tipo motori | 010 000
Type 00
+ 010: LIVI 3/24N
Type 04
+ 000: ADVANCE - ADVANCE/N - |+ 002: ADVANCE/XL - SPACE/XL * 005: SPACE/N/XL - ADVANCE/N/XL
SPACE - SPACE/N * 003: SPACE/XXL - SPACE/N/XXL * 006: SPAZIO 702S
+ 001: SPACE/L * 004: SPACE/N/L BOOST * 007: SPAZIO 703S

SY.02 Non Utilizzato

SY.03 Utilizzo encoder 000 000
+ 000: motori con encoder cablato
+ 001: motori senza encoder cablato (encoder virtuale)

SY.04 Tipo encoder | 001 | 002
+ 001: Encoder 1 canale
* 002: Encoder 2 canali

SY.05 Ripristino dei parametri di funzionamento (esclusi IN/OUT) | |
Ripristina i parametri della centrale ai valori di default per il TYPE impostato. Non modifica i valori degli ingressi e
delle uscite.
Entrare in SY.05 col tasto [OK], viene visualizzato [dEF 1] lampeggiante. Premere e mantenere premuto il tasto [OK]
fino a che [dEF 1] smette di lampeggiare e rilasciare il tasto [OK].

SY.06 Contamanovre manutenzione
Se=0 azzera il contatore e disabilita la richiesta d'intervento, Se>0 indica il | = 000: Richiesta manutenzione
numero di manovre (x500) da effettuare prima che la centrale esegua un | disabilitata
pre-lampeggio di 4sec aggiuntivi ad indicare la necessita di intervento di | + >000: Numero manovre (x500) per
manutenzione. richiesta manutenzione
Es.: Se SY.06=050, numero manovre = 50x500=25000 (T 255)
Attenzione: Prima di impostare un nuovo valore del contamanovre
manutenzione, & necessario resettare lo stesso impostando SY.06=0 e solo
successivamente SY.06= “nuovo valore”.

SY.07 Blocco accesso programmazione
E’' possibile bloccare I'accesso alla programmazione della centrale, in modo che non sia consentita la modifica dei
parametri tramite il display e i tasti. Una volta entrati in SY.07 si avranno due possibili messaggi:
* FREE: nessun blocco attivo
* BLOC-PROG: blocco attivo
Il blocco & impostabile in due modi:
* Inserimento radiocomando in codifica HCS: allinterno di SY.07, premere il tasto del radiocomando per bloccare/
sbloccare.
* Impostazione Codice Installatore tramite dispositivi NET-LINK.
Attenzione: In mancanza del codice di blocco, per sbloccare la centrale, sara necessario cambiare il TYPE
impostato oppure effettuare un reset dei parametri di funzionamento (SY.05).
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SY.08 | Abilitazione NET-EXP 000 \ 000
Abilitazione scheda espansione NET-EXP: + 000: Disabilitato
Attenzione: Da default la scheda espansione é disabilitata. + 001: Abilitato
Attenzione: Se si effettua un default delle impostazioni, ricordarsi di
impostare correttamente i parametri.
SY.09 Save position 000 001
Salvataggio in  memoria della
posizione d?' cancgllo in caso di, 000: RESP_ON = Allo spegnimento non viene salvata in memoria la
mancanza alimentazione. L : . o
L . | posizione del cancello. Alla successiva manovra viene eseguito il RESP.
Attenzione: A complemento di . B - . . . -
o + 001: RESP_OFF = Allo spegnimento viene salvata in memoria la posizione
questo parametro, verificare anche del cancello. Non viene eseguito il RESP
la funzione “RESP e gestione battute” ’ g ’
(Mo.17).
SY.10 Non Utilizzato
SY.11 Non Utilizzato
SY.12 Tipologia comunicazione porta U1/S1 000 000
Attiva la comunicazione seriale nella porta U1 (se presente a bordo scheda) | « 000: U1_UART
oppure nella S1 (presente nell'art. 485/3-EXP). * 001: S1_RS485
Attenzione: Non & possibile occupare entrambe le porte
contemporaneamente.
SY.13 Non Utilizzato
SY.14 Tipologia comunicazione porta U3/S3 000 000
Attiva la comunicazione seriale nella porta U3 (se presente a bordo scheda) | « 000: U3_UART
oppure nella S3 (presente nell'art. 485/3-EXP - NET-NODE 2.0). * 001: S3_RS485
Attenzione: Non & possibile occupare entrambe le porte
contemporaneamente.
. \ - Default Default
10.00 Ripristino delle impostazioni “I/O” (input/output)
Ripristina gli ingressi e le uscite ai valori di default per il TYPE impostato (su centrale e NET-EXP).
Entrarein 10.00 col tasto [OK], viene visualizzato [dEF 2] lampeggiante. Premere e mantenere premuto il tasto [OK]
fino a che [dEF 2] smette di lampeggiare e rilasciare il tasto [OK].
lo.01 INPUT 1 021 021
lo.02 INPUT 2 001 001
l10.03 INPUT 3 017 000
lo.04 INPUT 4 019 000
» 000: NONE » 008: OPEN_EXT *016: STOP /SAS_INPUT + 024: SAFETY_1_8k2
» 001: START » 009: OPEN_STOP +017: SWO_1 » 025: SAFETY_2
+ 002: PED +010: AUX_1_IN + 018: Non Utilizzato + 026: SAFETY_2_8k2
» 003: OPEN +011: AUX_2_IN +019: SWC_1 » 027: SAFETY_INHIBITION
» 004: CLOSE *+012: COURTESY_IN + 020: Non Utilizzato » 028: EMERGENCY_IN
* 005: OPEN_PM * 013: Non Utilizzato +021: PHOTO_1 * 029: Non Utilizzato
» 006: CLOSE_PM * 014: Non Utilizzato » 022: PHOTO_2 » 030: RESET
» 007: OPEN_INT +015: Non Utilizzato » 023: SAFETY_1 * 031: MANEUVER_INHIBITION
lo.05
Non Utilizzato
l10.10
lo.20 Funzionamento tasto [1] 000 003
lo.21 Funzionamento tasto [|] 000 004
+ 000: NONE + 005: OPEN_PM +010: AUX_1_IN
+001: START + 006: CLOSE_PM +011: AUX_2_IN
+002: PED + 007: OPEN_INT +012: COURTESY_IN
+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT
+ 004: CLOSE + 009: OPEN_STOP
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lo.31 OUTPUT 1 011 011
lo.32 OUTPUT 2 009 009

+ 000: NONE * 013: COURTESY * 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+001: 24V * 014: Non Utilizzato * 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+ 002: 24V_TEST * 015: Non Utilizzato + 028: STATUS_1

+ 003: ELOCK_M1 * 016: Non Utilizzato + 029: STATUS_2

* 004: ELOCK_INV_M1 * 017: Non Utilizzato * 030: Non Utilizzato

+ 005: ELOCK_BOOST_M1 +018: MINUTERIE * 031: Non Utilizzato

+ 006: Non Utilizzato *019: ALARM * 032: Non Utilizzato

* 007: Non Utilizzato * 020: AUX_1_OUT_INPULS * 033: Non Utilizzato

+ 008: Non Utilizzato *021: AUX_1_OUT_STEP * 034: Non Utilizzato

+ 009: WARN_FIX /SAS_OUTPUT + 022: AUX_1_OUT_TEMP

+ 010: WARNL_INT + 023: AUX_2_OUT_INPULS

* 011: FLASH_FIX * 024: AUX_2_OUT_STEP

*012: FLASH_INT + 025: AUX_2_OUT_TEMP
lo.33
Non Utilizzato
l0.38
lo.41 EXP_INPUT 1 000 000
lo.42 EXP_INPUT 2 000 000
lo.43 EXP_INPUT 3 000 000
lo.44 EXP_INPUT 4 000 000
lo.45 EXP_INPUT 5 000 000
lo.46 EXP_INPUT 6 000 000

+ 000: NONE + 008: OPEN_EXT *+016: STOP /SAS_INPUT + 024: SAFETY_1_8k2

*+001: START *+ 009: OPEN_STOP *+017: SWO_1 * 025: SAFETY_2

+ 002: PED *+010: AUX_1_IN * 018: Non Utilizzato + 026: SAFETY_2_8k2

+ 003: OPEN *+011: AUX_2_IN +019: SWC_1 + 027: SAFETY_INHIBITION

+ 004: CLOSE *+012: COURTESY_IN * 020: Non Utilizzato *+ 028: EMERGENCY_IN

*+ 005: OPEN_PM * 013: Non Utilizzato *+021: PHOTO_1 * 029: Non Utilizzato

*+ 006: CLOSE_PM » 014: Non Utilizzato +022: PHOTO_2 *+ 030: RESET

*+ 007: OPENL_INT » 015: Non Utilizzato + 023: SAFETY_1 *+031: MANEUVER_INHIBITION
lo.51 EXP_OUTPUT 1 000 000
lo.52 EXP_OUTPUT 2 000 000
lo.53 EXP_OUTPUT 3 000 000
lo.54 EXP_OUTPUT 4 000 000
lo.55 EXP_OUTPUT 5 000 000
lo.56 EXP_OUTPUT 6 000 000
lo.57 EXP_OUTPUT 7 000 000
lo.58 EXP_OUTPUT 8 000 000

+ 000: NONE * 013: COURTESY * 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+001: 24V * 014: Non Utilizzato * 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+ 002: 24V_TEST * 015: Non Utilizzato +028: STATUS_1

+ 003: ELOCK_M1 * 016: Non Utilizzato + 029: STATUS_2

+ 004: ELOCK_INV_M1 * 017: Non Utilizzato * 030: Non Utilizzato

+ 005: ELOCK_BOOST_M1 +018: MINUTERIE * 031: Non Utilizzato

* 006: Non Utilizzato +019: ALARM * 032: Non Utilizzato

* 007: Non Utilizzato * 020: AUX_1_OUT_INPULS * 033: Non Utilizzato

+ 008: Non Utilizzato *+021: AUX_1_OUT_STEP * 034: Non Utilizzato

* 009: WARN_FIX / SAS_OUTPUT +022: AUX_1_OUT_TEMP

+ 010: WARNL_INT + 023: AUX_2_OUT_INPULS

* 011: FLASH_FIX + 024: AUX_2_OUT_STEP

*012: FLASH_INT + 025: AUX_2_OUT_TEMP
10.60 Funzione STATUS 1 000 000
lo.61 Funzione STATUS 2 000 000

+ 000: NONE + 006: CLOSED_M1 + 012: Non Utilizzato

+ 001: MAINTENANCE + 007: OPENED_M1 * 013: Non Utilizzato

+ 002: PHOTO * 008: Non Utilizzato * 014: Non Utilizzato

+ 003: STOP * 009: Non Utilizzato * 015: Non Utilizzato

* 004: OBSTACLE *+010: RESP_FIX *+ 016: CLOSURE_FAILED

+ 005: EMERGENCY +011: RESP_INT *017: SECURITY
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. = Default Default
M
Parametri MOVEMENT (i iouc) TYPE 00 TYPE 04
Mo.01 | Velocita di rallentamento in apertura 040 055
Regolazione velocita motori durante il rallentamento in apertura. 5%..cciiiiiiinnns 100%
Mo.02 | Velocita massima in apertura 100 \ 100
Regolazione velocita motori durante la corsa in apertura. 5%..ccniiiiinnne 100%
Mo.03 | Spazio di accelerazione in apertura 010 \ 010
Esprime uno spazio definito in % sulla corsa totale (valore <30%) entro il | 0%.................. 30%
quale si crea l'accelerazione in partenza da un comando di apertura. Un
valore piccolo corrisponde ad una rampa molto alta.
Mo.04 | Spazio di transizione della velocita in apertura 010 \ 010
Esprime uno spazio definito in % sulla corsa totale (valore <30%) entro il | 0%.................. 30%
quale 'automazione deve rallentare sino alla velocita di rallentamento. La
fine di questo tratto viene calcolato partendo da dove inizia lo spazio Mo.05.
Mo.05 | Spazio di rallentamento in apertura 010 \ 010
Esprime uno spazio definito in % sulla corsa totale (valore <30%). Si tratta | 0%................. 30%
dell'ultimo tratto completato dallautomazione nella manovra di apertura.
Mo.06 | Velocita di rallentamento in chiusura 040 \ 020
Regolazione velocita motori durante il rallentamento in chiusura. 5%..cciiiiiiinnns 100%
Mo.07 | Velocita massima in chiusura 100 \ 075
Regolazione velocita motori durante la corsa in chiusura. 5%..cciiiiiiinnns 100%
Mo.08 | Spazio di accelerazione in chiusura 010 \ 010
Esprime uno spazio definito in % sulla corsa totale (valore <30%) entro il | 0%.......c.c..c...... 30%
quale si crea l'accelerazione in partenza da un comando di chiusura. Un
valore piccolo corrisponde ad una rampa molto alta.
Mo.09 | Spazio di transizione della velocita di chiusura 010 \ 010
Esprime uno spazio definito in % sulla corsa totale (valore <30%) entro il | 0%.......c.c........ 30%
quale 'automazione deve rallentare sino alla velocita di rallentamento. La
fine di questo tratto viene calcolato partendo da dove inizia lo spazio Mo.10.
Mo.10 | Spazio di rallentamento in chiusura 010 \ 010
Esprime uno spazio definito in % sulla corsa totale (valore <30%). Si tratta | 0%.......c.c.c...... 30%
dell'ultimo tratto completato dallautomazione nella manovra di chiusura.
Mo.11 | Intensita di arresto 020 \ 020
Regola la rapidita con cui il motore scende a velocita 0 (zero) in caso di | 0%.......c.c........ 50%
arresto o inversione del movimento.
Influisce su arresti generati da:
- comandi di movimento (START, OPEN, CLOSE, PED, etc.);
- attivazione ingresso tipo PHOTO o STOP.
Non influisce su arresti generati da:
- arrivo su finecorsa o su punto memorizzato;
- inversione di emergenza (rilevamento ostacolo interno o attivazione
ingresso tipo SAFETY).
Nota: Valori alti = arresto piu rapido; Valori bassi = arresto piu lento.
Attenzione: Per prevenire eccessive sollecitazioni che potrebbero
compromettere il buon funzionamento dellautomazione, si raccomanda di
tenere sempre in considerazione l'eventuale inerzia dell'anta, evitando di
impostare valori troppo elevati in presenza di masse importanti.
Mo.12 | Spazio di apertura per la funzione pedonale 030 ‘ 050
Regolazione in % dello spazio di apertura per la funzione pedonale. 5% e 100%
Mo.13 | Sensibilita forza motore 1 in apertura 050 ‘ 040
Esprime un valore in % per regolare la sensibilita al rilevamento di un | 1%.................. 100%
ostacolo in apertura nel motore 1. Un valore alto corrisponde ad una minore
sensibilita.
Mo.14 | Sensibilita forza motore 1 in chiusura 050 ‘ 040
Esprime un valore in % per regolare la sensibilita al rilevamento di un | 1%.................. 100%

ostacolo in chiusura nel motore 1. Un valore alto corrisponde ad una minore
sensibilita.
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Mo.15 | Non Utilizzato

Mo.16 | Non Utilizzato

Mo.17 | RESP e gestione battute 002 001
+ 000: In funzionamento normale, si ferma sul punto memorizzato, in caso di RESP cerca il riferimento in apertura.
+ 001: In funzionamento normale, si ferma sul punto memorizzato, in caso di RESP cerca il riferimento in chiusura.
+ 002: Ricerca la battuta solo in apertura, in chiusura si ferma sul punto memorizzato. In caso di RESP parte in
apertura.

+ 003: Ricerca la battuta solo in chiusura, in apertura si ferma sul punto memorizzato. In caso di RESP parte in
chiusura.

* 004: Ricerca la battuta in chiusura e in apertura. In caso di RESP parte in apertura.

*+ 005: Ricerca la battuta in chiusura e in apertura. In caso di RESP parte in chiusura.

Nota: L'unica direzione ammessa in caso di RESP € quella impostata, in caso di inversioni (PHOTO, SAFETY) arresta
il moto.

Nota: In presenza di finecorsa cablati, 'automazione si arresta sempre al raggiungimento del finecorsa.

Nota: Abilitare la ricerca delle battute solo dopo aver eseguito l'apprendimento (SE.03). Questo per evitare che
durante la mappatura delle forze il motore spinga troppo in battuta.

Mo.18 | Accelerazione in doppia fase 000 | 000
Se attivato esegue una rampa di accelerazione fino a raggiungere la velocita
di rallentamento determinata dal parametro Mo.01 o M0.06, mantenendola 000: Disatti
fino al termine dello spazio accelerazione (M0.03 o Mo.08), dopodiché la 00 :ElslatFIVO
velocita passa a quella massima impostata. 1:Solo In apertura

. ) facil i dell + 002: Solo in chiusura
Q'yesto parametro puo servire per facilitare il superamento delle prove |, go3. apertura e in chiusura
d'impatto su porte da garage in chiusura nel punto: H-300mm. (H=altezza
della porta sezionale).

Mo.19 | Durata spunto in apertura 000 | 000
+ 000: Spunto disattivato (esegue uno spunto di durata minima, quasi impercettibile)

+ 00X: Regola la durata dello spunto fino a 2,5s (X¥10 ms)

Mo.20 | Durata spunto in chiusura | 000 | 000
+ 000: Spunto disattivato (esegue uno spunto di durata minima, quasi impercettibile)

* 00X: Regola la durata dello spunto fino a 2,5s (X¥10 ms)

Mo.21 Margine arresto battuta in apertura | 010 | 100
Spazio a fine apertura compiuto con velocita di rallentamento e senza inversione su ostacolo. Espresso in millesimi
della corsa totale.

(0 255)

Mo.22 | Margine arresto battuta in chiusura | 010 | 030
Spazio a fine chiusura compiuto con velocita di rallentamento e senza inversione su ostacolo. Espresso in millesimi
della corsa totale.

(0o 255)

Mo.23 | Non Utilizzato

Mo.24 | Non Utilizzato

Mo.25 | Non Utilizzato

Mo.26 | Non Utilizzato

Mo.27 | Non Utilizzato

Mo.28 | Frenatura anti-effrazione / 000

Parametro previsto per automazioni a binario per porte sezionali. Permette
di contrastare eventuali movimenti del motore che vengano rilevati quando
'automazione non ¢ in funzionamento. In tal caso il motore verra attivato in

direzione contraria al movimento rilevato al fine di mantenere invariata la | * 000: Disattivo '
posizione dell'automazione. + 001: Attivo solo a cancello chiuso

+ 002: Attivo solo a cancello aperto
+ 003: Attivo sia a cancello chiuso che
aperto

Attenzione: ¢ NECESSARIO avere I'encoder a 2CH collegato e abilitato
(SY.04=002).

Attenzione: Se attivo (M0.28=001,002,003) &€ NECESSARIO impostare il
parametro Mo.17=002 ed installare il fermo meccanico (art. AB/FM non
fornito) sul binario in posizione di apertura.
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. = Default Default
COCC
Parametri SAFETIES ( 5 ) TYPE 00 TYPE 04
SA.01 PHOTO_1 002 002
+ 000: STOP & CHIUSURA - lingresso fotocellula € controllato solo in partenza da cancello fermo e durante la
chiusura. Nel primo caso impedisce l'avvio mentre in chiusura provoca l'inversione del moto.
+ 001: SEMPRE - L'ingresso fotocellula € sempre controllato. Da cancello fermo impedisce la partenza. Durante la
chiusura provoca l'inversione del moto. Durante I'apertura provoca I'arresto del moto.
+002: CHIUSURA - l'ingresso fotocellula & controllato solo durante la chiusura. La sua attivazione provoca l'inversione
del moto.
SA.02 PHOTO_2 000 002
+ 000: STOP & CHIUSURA - lingresso fotocellula € controllato solo in partenza da cancello fermo e durante la
chiusura. Nel primo caso impedisce l'avvio mentre in chiusura provoca l'inversione del moto.
+ 001: SEMPRE - L'ingresso fotocellula € sempre controllato. Da cancello fermo impedisce la partenza. Durante la
chiusura provoca l'inversione del moto. Durante I'apertura provoca I'arresto del moto.
+002: CHIUSURA - l'ingresso fotocellula & controllato solo durante la chiusura. La sua attivazione provoca l'inversione
del moto.
SA.03 SAFETY_1 000 001
* 000: costa sensibile sempre abilitata
+ 001: costa sensibile abilitata solo in chiusura
+ 002: costa sensibile abilitata solo in chiusura e prima di ogni movimento
+ 003: costa sensibile abilitata solo in apertura
+ 004: costa sensibile abilitata solo in apertura e prima di ogni movimento
SA.04 SAFETY_2 000 001
* 000: costa sensibile sempre abilitata
+ 001: costa sensibile abilitata solo in chiusura
+ 002: costa sensibile abilitata solo in chiusura e prima di ogni movimento
+ 003: costa sensibile abilitata solo in apertura
+ 004: costa sensibile abilitata solo in apertura e prima di ogni movimento
SA.05 Attivazione “CHIUDI SUBITO" 000 000
+ 000: Disattivo
+ 001: Attivo solo per PHOTO_1
+ 002: Attivo solo per PHOTO_2
+ 003: Attivo per PHOTO_1 e PHOTO_2
SA.06 Comportamento “CHIUDI SUBITO" 000 000
Permette di definire il comportamento quando una fotocellula con “chiudi subito” abilitato viene occupata durante
la manovra di apertura.
+ 000: Completa prima I'apertura totale, poi richiude con il ritardo impostato in t1.20;
+ 001: Interrompe la manovra e richiude con il ritardo impostato in t1.20.
SA.07 Inversione su ostacolo in apertura 003 003
Permette di regolare la durata |+ 000: Inversione completa su ostacolo
dell'inversione del moto in caso di|+>000: Durata dell'inversione su ostacolo
rilevamento di un’ostacolo durante | (1S.....cceueeeee.. 10s)
l'apertura.
SA.08 Inversione su ostacolo in chiusura 003 003
Permette di regolare la durata |+ 000: Inversione completa su ostacolo
dell'inversione del moto in caso di|+>000: Durata dell'inversione su ostacolo
rilevamento di un’ostacolo durante | (1S.....ccceueeeee.. 10s)
la chiusura.
SA.09 TCA con EMERGENCY_IN 000 000
Descrive il comportamento del TCA in combinazione con la funzione EMERGENCY_IN
+ 000: Se TCA attivo, richiude dopo il TCA;
* 001: Anche se TCA attivo, non richiude automaticamente. La prima richiusura necessita un comando. Alla
successiva manovra il TCA funziona normalmente.
SA.10 Autotest sicurezze 000 000
La funzione spegne l'uscita 24V_TEST e verifica I'apertura del contatto delle | « 000: Disattivo
sicurezze prima di ogni manovra. + 001: Attivo
Attenzione: Per il funzionamento in modalita “Autotest sicurezze”, si
dovranno necessariamente collegare:
- | trasmettitori (TX) su uscita 24V_TEST,
- I ricevitori (RX) su uscita 24V;
| dispositivi di sicurezza dovranno inoltre essere cablati ed allineati prima
dell'apprendimento della corsa (SE.03).
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SA.11

Inibizione PHOTO_1

000 \ 000

La funzione inibisce l'intervento delle fotocellule sia in apertura che in
chiusura, nella zona compresa tra il punto di rilevamento ed il punto di
completa chiusura. Durante la manovra automatica di apprendimento
corsa motori (SE.03), 'oscuramento delle fotocellule in fase di chiusura della
porta, stabilisce il punto di inizio inibizione. E necessario che la fotocellula
che sivuole inibire sia collegata come PHOTO_1.

+ 000: Inibizione disattivata

+ 001: Inibizione attiva (le fotocellule
sono sempre ignorate nella zona tra
il punto di rilevamento ed il punto di
chiusura)

SA.12

Chiusura automatica TCA dopo ostacolo in chiusura

000 000

In caso di inversione completa (SA.08=000) durante la chiusura, determina
in che modo I'automazione esegue la richiusura automatica TCA.

Nota: Valido solo per ostacoli rilevati da SAFETY o da anti-schiacciamento.

+ 000: esegue sempre la richiusura
automatica

* 001: tenta 1 richiusura automatica
* 002: tenta 2 richiusure automatiche
* 003: tenta 3 richiusure automatiche

+ 004: inibisce la richiusura
automatica
Parametri TIMES (&} NE) Default Defautt
tl.o1 Tempo di chiusura automatica 000 000
Regola il tempo per la chiusura automatica TCA + 000: Disattivo
+>000: Attivo per il tempo impostato
[T 2555s)
tl.02 Tempo di chiusura automatica pedonale 000 000
Regola il tempo per la chiusura automatica pedonale TCA_PED + 000: Disattivo
+>000: Attivo per il tempo impostato
(Teenenee 255s)
(T 255min - SOLO TYPE 04)
tl.o3 Tempo lampeggio pre-manovra di apertura 000 ‘ 000
Regola il tempo di prelampeggio prima di un movimento di apertura (0SS 10s)
tl.o4 Tempo lampeggio pre-manovra di chiusura 000 ‘ 000
Regola il tempo di prelampeggio prima di un movimento di chiusura (VLT 10s)
tl.05 Non Utilizzato
tl.o6 Non Utilizzato
tl.07 COURTESY Time 060 060
Regola il tempo per luce cortesia COURTESY 0Severveerreennen 255s
t1.08 ELOCK_M1 Time 002 002
Regola il tempo di attivazione per l'uscita ELOCK_M1 / BOOST_M1, 0 di | (1S.ccvvcererurnne 10s)
disattivazione dell'uscita ELOCK_INV_M1
tl.09 Non Utilizzato
tl.10 Non Utilizzato
tl.11 Non Utilizzato
tl.12 Non Utilizzato
tl.13 Non Utilizzato
tl.14 Non Utilizzato
tl.15 Non Utilizzato
tl.16 AUX_1 Time 100 100
Regola il tempo di attivazione per l'uscita AUX_1 se temporizzata (0SS 255s)
tl.17 AUX_2 Time 100 100
Regola il tempo di attivazione per l'uscita AUX_2 se temporizzata (0SS 255s)
tl.18 Non Utilizzato
tl.19 Tempo allarme mancata chiusura 010 010
Tempo utilizzato per le uscite STATUS configurate come CLOSURE_FAILED: | (Tmin........ccc...... 255min)

trascorso questo tempo, se I'automazione non é in posizione di chiusura,
viene attivata l'uscita.

Nota: Funziona indipendentemente dalla presenza di TCA (tl.01) o TCA_PED
(t1.02).

23



NET724 EVO

24

tl.20 Ritardo sul “CHIUDI SUBITO” 001 | 001
Permette di impostare dopo quanti secondi avviene la richiusura automatica | (1S.....cccecevuenene 10s)
della funzione “chiudi subito” (SA.05).
. C Default Default
Parametri EXTRA (EHEFR) TYPE 00 TYPE 04
EX.01 Funzione condominiale 000 000

Permette di disabilitare gli ingressi di comando in apertura e chiusura
durante l'apertura e il tempo di chiusura automatica.

» 000: Disattivo

+ 001: Attivo solo in apertura

+ 002: Attivo in apertura e tempo di
chiusura automatica

EX.02 Non Utilizzato

EX.03 Non Utilizzato

EX.04 Non Utilizzato

EX.05 Non Utilizzato

EX.06 Abilitazione PASSO - PASSO

001 001

Selezione modalita “inversione” (durante la manovra un impulso di comando
inverte il moto) o “passo-passo” (durante la manovra un impulso di comando
arresta il moto. L'impulso successivo riavvia nel senso di marcia opposto).

* 000: Inversione

* 001: Passo-Passo con START e PED
* 002: Passo-Passo con START, PED e
OPEN/CLOSE

EX.07 Facilitazione sblocco manuale a cancello chiuso

000 000

Se=0 funzione disabilitata.

Sez0, dopo il rilevamento della battuta di chiusura, il motore 1 esegue una
brevissima inversione per allentare la pressione sulla stessa, ed agevolare
quindilo sblocco manuale. Il valore impostato indica la durata dell'inversione.

+ 000: Facilitazione sblocco disattivata

* >000: Facilitazione sblocco attivata con
durata pari a:

(1x25ms......... 20x25ms)

(1x25ms......... 40x25ms - SOLO TYPE 00)

EX.08 Facilitazione sblocco manuale a cancello aperto

000 000

Se=0 funzione disabilitata.

Se#0, dopo il rilevamento della battuta di apertura, il motore 1 esegue una
brevissima inversione per allentare la pressione sulla stessa, ed agevolare
quindilo sblocco manuale. Il valore impostato indica la durata dell'inversione.

+ 000: Facilitazione sblocco disattivata

+ >000: Facilitazione sblocco attivata con
durata pari a:

(1x25ms......... 20x25ms)

(1x25ms......... 40x25ms - SOLO TYPE 00)

EX.09 Non Utilizzato

EX.10 Energy Saving

000 000

la funzione su 3 livelli:
+ 000: Energy saving” non attivo;

eventuali uscite di tipo STATUS.

Attenzione: Con “Energy saving” attivo la funzione SAS non é disponibile.

Funzione per il risparmio energetico in presenza di kit batterie di emergenza o sistema di alimentazione a pannello
solare. Quando I'Energy Saving € attivo, il display & spento e mostra il simbolo “- -" ogni 10s. E possibile impostare

+001: Energy saving” attivo: spegne tutte le uscite tranne l'uscita 24V fissa Vaux;
+ 002: Energy saving” attivo: spegne tutte le uscite tranne l'uscita 24V fissa Vaux, inoltre vengono mantenute attive

EX.11 Funzione SAS 000 000
Attivazionefunzione SAS (per uscite SAS_OUTPUT): 'uscita SAS viene collegata | « 000: Disattivo
ad un ingresso STOP / SAS_INPUT di una seconda centrale, provocando il | - 001: Attivo

funzionamento “porta bancaria” (disabilitazione dell'apertura della seconda
porta fintanto che la prima non & completamente chiusa).

Se questo parametro viene abilitato, in seguito ad un reset viene eseguito
un RESP automatico durante il quale l'uscita SAS non si attiva. Se presenti
finecorsa e dopo un reset essi sono schiacciati, il RESP non viene eseguito.

Attenzione: Se entrambe le ante vengono manualmente sbloccate e
spostate dalla posizione di chiusura si crea la condizione di interblocco. Sara
quindi necessario chiudere manualmente almeno una delle due ante.
Attenzione: ingresso STOP/SAS_INPUT deve essere attivato da un'uscita a
contatto pulito senza tensione, come quello di un’ uscita scheda espansione
NET-EXP o di un relé.

Attenzione: in caso di RESP, la funzione SAS deve essere necessariamente
legata ad una ricerca del riferimento/battuta verso la chiusura. Quindi
funziona con i valori di Mo.17=001, 003, 005.
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EX.12 | Ricarica TCA 001 | 001
Permette di definire se, con cancello aperto e TCA attivo, il TCA viene | » 000: Ricarica disattiva
ricaricato. La funzione & valida sia per il TCA (t1.01) che per il TCA_PED (tl.02). | » 001: Ricarica attiva
Se=1, con cancello completamente aperto, un intervento su PHOTO, OPEN,

OPEN_INT o OPEN_EXT ricarica il TCA.

Con cancello aperto in modalita pedonale, un intervento su PHOTO o PED
ricarica il TCA_PED, mentre un comando di OPEN, OPEN_INT o OPEN_EXT
provoca I'apertura completa.

EX.13 Sospendi TCA 000 000
Se=0 con porta aperta e TCA attivo, la chiusura automatica avviene sempre, | * 000: Disattivo
anche se é stato dato un comando impulsivo di STOP. Solo uno comando di | * 001: Attivo con un impulso di STOP
STOP mantenuto inibisce la chiusura automatica della porta; disabilita il TCA.

Se=1 con porta aperta e TCA attivo, un impulso del comando di STOP annulla | « 002: Attivo con un impulso di STOP
la chiusura automatica; o OPEN disabilita il TCA.

Se=2 con porta aperta e TCA attivo, un impulso del comando di STOP oppure

di OPEN, annulla la chiusura automatica.

Nota: Se attiva, il parametro agisce anche sulla funzione TCA_PED (in questo

caso il valore 002 agisce come 001 in quanto un comando OPEN con cancello

fermo in apertura pedonale genera un'apertura completa).

EX.14 Non Utilizzato

EX.15 Non Utilizzato

EX.16 Non Utilizzato

EX.17 Uomo presente forzato 000 000
Se la funzione viene attivata, tutti gli ingressi configurati come OPEN e | * 000: Funzione disattivata.

CLOSE diventano automaticamente anche OPEN_UP e CLOSE_UP se attivati | * 001: Funzione attiva (passaggio
e mantenuti attivi per almeno 5s nel caso vi sia una sicurezza (fotocellula e/o | a OPEN_UP/CLOSE_UP automatico
costa sensibile)impegnata. Questa funzione permette dunque dicomandare | con sicurezze impegnate/guaste se
automazione anche in caso le sicurezze siano guaste. Se l'ingresso non & | i comandi OPEN/CLOSE vengono
pilu mantenuto attivo, 'automazione ritorna in funzionamento automatico. | mantenuti)

La funzione non & disponibile con sicurezze di tipo SAFETY disattive a

cancello fermo (valori 001 e 003 dei parametri SA.03 e SA.04).

Per ragioni di sicurezza, si consiglia di NON usare questa funzione in

caso vi siano orologi collegati ad ingressi configurati come OPEN o

CLOSE.

EX.18 Visualizza manovre dopo alimentazione scheda 000 000
Consente di integrare i messaggi a display in fase di accensione della | » 000: Visualizzazione manovre totali
centrale, andando a visualizzare il numero di manovre totali eseguite. disattiva
Nota: I'attivazione della funzione e la conseguente visualizzazione di nuove | * 001: Visualizzazione manovre totali
informazioni a display, causa un rallentamento dell'avvio della centrale. attiva

EX.19 Non Utilizzato

EX.20 Funzione MANEUVER_INHIBITION 000 000

Se un ingresso viene impostato come MANEUVER_INHIBITION si comporta
come un contatto NC che, se aperto, inibisce la manovra.

+ 000: se aperto, inibisce comandi di
apertura ma permette comandi di
chiusura.

+001: se aperto, inibisce comandi di
apertura e chiusura.
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. Default Default
g
Parametri TEST (:=E5E) TYPE 00 TYPE 04

tE.O01 Visualizzazione stato ingressi centralina

Consente la visualizzazione dello stato ingressi per la centrale di comando. Ad un segmento spento risulta un
contatto aperto, ad un segmento acceso risulta un contatto chiuso.

Db i s e T

D@@@

OO ] L2 Imalle [

tE.02 Visualizzazione stato ingressi espansione

Consente la visualizzazione dello stato ingressi per la scheda di espansione. Ad un segmento spento risulta un
contatto aperto, ad un segmento acceso risulta un contatto chiuso.

b db db ¢ [ |1 oems [« [ooang

00000 ) eena e Toems

tE.03 Visualizzazione stato conta manovre

Consente la visualizzazione del numero di manovre totali effettuate dalla centrale di comando.

A display verra visualizzata la scritta tCYC con il relativo valore, seguita dalla scritta MULt con relativo valore del
moltiplicatore. Per calcolare il numero di manovre, i due valori devono essere moltiplicati.

Ex: tCYC=120, MULt=10; 120x10=1200 manovre eseguite

tE.04 Non Utilizzato
tE.05 Tempo apertura automatica 000 000
Regola il tempo per I'apertura automatica TAA + 000: Disattivo
+>000: Attivo per il tempo impostato
(TS 255s)

10 COLLAUDO DELL'IMPIANTO

Il collaudo e un'operazione essenziale al fine di verificare la corretta installazione dellimpianto. DEA System vuole
riassumere il corretto collaudo di tutta 'automazione in 4 semplici fasi:

+ Verificare che sia rispettato rigorosamente quanto descritto nel paragrafo 1 “RIEPILOGO AVVERTENZE";

+ Effettuare delle prove di apertura e di chiusura dell'automazione verificando che il movimento corrisponda a quanto
previsto. Si consiglia a questo proposito di effettuare diverse prove al fine di valutare eventuali difetti di montaggio o
regolazione;

« Verificare che tutti i dispositivi di sicurezza collegati allimpianto funzionino correttamente;

« Eseguire le misurazioni delle forze d'impatto secondo quanto previsto dalla norma EN 12453 assicurando il rispetto dei
limiti previsti.

11 SMONTAGGIO E SMALTIMENTO

SMONTAGGIO

Lo smantellamento dellautomazione deve essere effettuato da personale qualificato in conformita alla prevenzione
e sicurezza e con riferimento alle istruzioni di montaggio ma in ordine inverso. Prima di iniziare lo smontaggio togliere
I'alimentazione elettrica e proteggere contro una eventuale riconnessione.

SMALTIMENTO

Lo smaltimento dell'automazione deve essere eseguito in conformita alle normative nazionali e locali di smaltimento. Il
prodotto (o le singole parti di esso) non deve essere smaltito con altri rifiuti domestici.

ATTENZIONE In ottemperanza alla Direttiva 2012/19/EG sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (WEEE),
/- questo prodotto elettrico non deve essere smaltito come rifiuto municipale misto. Si prega di smaltire il prodotto
portandolo al punto di raccolta municipale locale per un opportuno riciclaggio.
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Control board for 24V
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SYMBOLS

The following symbols are used within this manual to indicate potential hazards.

é Important safety notice. Failure to follow these instructions may result in serious injury or damage to property.
Failure to do so may result in product malfunction and create a hazardous situation.

A Important safety notice. Contact with live parts can result in death or serious injury.

W Important information for installing, programming or commissioning the product.

1 WARNINGS SUMMARY

WARNING! IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS. CAREFULLY READ AND FOLLOW ALL WARNINGS
AND INSTRUCTIONS THAT ACCOMPANY THE PRODUCT SINCE INCORRECT INSTALLATION COULD CAUSE
HARM TO PEOPLE, ANIMALS OR OBJECTS. WARNINGS AND INSTRUCTIONS PROVIDE IMPORTANT IN-
FORMATION REGARDING SAFETY, INSTALLATION, USE AND MAINTENANCE. KEEP THE INSTRUCTIONS
TOGETHER WITH THE TECHNICAL DOCUMENTATION AND FOR FUTURE REFERENCE.

A WARNING Do not allow children to play with the appliance. The device may
be used by children of not less than 8 years of age, people with reduced
physical, mental or sensory impairment, or generally anyone without experience
or, in any case, the required experience provided the device is used under
surveillance or that users have received proper training on safe use of the device
and are aware of the dangers related to its use.

WARNING Fixed installation command (buttons, etc.) must be situated out
A\ of the reach of children at a height of at least 150 cm from the ground. Do
not allow children to play with the device, the fixed commands or the radio
controls of the system.

AWARNING Product use in abnormal conditions not foreseen by the

manufacturer may generate hazardous situations; meet the conditions
indicated in these instructions.
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A WARNING DEA System reminds all users that the selection, positioning and
installation of all materials and devices which make up the complete
automation system, must comply with the European Directives 2006/42/CE
(Machinery Directive), 2014/53/UE (RED Directive). In order to ensure a suitable
level of safety, besides complying with local regulations, it is advisable to comply
also with the above mentioned Directives in all extra European countries.
A WARNING Undernocircumstancesusethedeviceinanexplosiveatmosphere
or in areas that may be corrosive or could damage product parts. Check that
the temperatures at the installation site are suitable and comply with the
temperatures declared on the product label.
WARNING When working with the “dead man” switch, make sure that there
A are no people in the area where the automation is being used.

A WARNING Check that there is a switch or an omni polar magneto-thermal
circuit breaker that enables complete disconnection in case of over voltage
category lll conditions installed upstream from the power system.

WARNING To ensure an appropriate level of electrical safety always keep
A the 230V power supply cables apart (minimum 4mm in the open or 1 mm
through insulation) from low voltage cables (motors power supply, controls,
electric locks, aerial and auxiliary circuits power supply), and fasten the latter
with appropriate clamps near the terminal boards.

A WARNING If the power cable is damaged, it must be replaced by the
manufacturer or its technical assistance service or, in any case, by a person
with similar qualifications to prevent any risk.

WARNING All installation, maintenance, cleaning or repair operations on
A any part of the system must be performed exclusively by qualified personnel
with the power supply disconnected working in strict compliance with the
electrical standards and regulations in force in the nation of installation.
Cleaning and maintenance destined to be performed by the user must not be
performed by unsupervised children.

WARNING Using spare parts not indicated by DEA System and/or incorrect
A re-assembly can create risk to people, animals and property and also damage
the product. For this reason, always use only the parts indicated by DEA System
and scrupulously follow all assembly instructions.

WARNING After adjustment, compliance with regulatory limits values should
A be detected with a force impact measuring instrument. The sensitivity of the
obstacle detection may be adjusted gradually to the door (see programming
instructions). The anti-crushing device operation must be checked after each
manual adjustment. Manual modification of the force can only be done by
qualified personnel by performing the measurement test according to EN 12445,
Modifications to the force adjustment must be documented in the machine
manual.

A WARNING The compliance of the internal obstacle detection to requirements

of EN12453 is guaranteed only if used in conjunction with motors fitted with
encoders.
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A WARNING Any external security devices used for compliance with the limits
of impact forces must be conform to standard EN12978.

WARNING In compliance with EU Directive 2012/19/EG on waste electrical and
electronic equipment (WEEE), this electrical product should not be treated as
municipal mixed waste. Please dispose of the product and bring it to the collection
for an appropriate local municipal recycling.

EVERYTHING THAT IS NOT EXPRESSLY PROVIDED FOR IN THE INSTALLATION MANUAL IS NOT ALLOWED.
CORRECT OPERATOR OPERATION IS ONLY ENSURED WHEN THE REPORTED DATA IS RESPECTED. THE
COMPANY DOES NOT TAKE RESPONSIBILITY FOR DAMAGE CAUSED BY FAILURE TO COMPLY WITH THE
INSTRUCTIONS CONTAINED IN THIS MANUAL. WITHOUT AFFECTING THE ESSENTIAL FEATURES OF THE
PRODUCT, THE COMPANY RESERVES THE RIGHT TO MAKE ANY CHANGES DEEMED APPROPRIATE AND AT
ANY TIME IN ORDER TO TECHNICALLY, STRUCTURALLY AND COMMERCIALLY IMPROVE THE PRODUCT
WITHOUT BEING REQUIRED TO UPDATE THIS DOCUMENT.

2 PRODUCT DESCRIPTION

NET724 EVO is a control unit for DEA System automations with a single 24V motor.
The main feature of this control unit is the simplicity of the input and output configuration, which makes it adaptable to any
type of automation as required. All that is required is to set the desired configuration for the automation being used to have
the operating parameters optimally set, excluding all other unnecessary functions.

3 THECNICAL DATA

NET724 EVO
Supply voltage (V) 230-240V ~ (50/60 Hz)
Transformer rated power (VA) 80 VA (230/25V) 150 VA (230/25V)
Fuse F1 (A) T1A 250V (ritardato) T2A 250V (slow blow)
Auxiliary devices power supply output 24V —= max 200mA
Output 1 configurable 24V ——max5W
Output 2 configurable 24V — max5W
Radio receiver frequency 433,92 MHz
Type of remote control encoding HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch - DART
No. of remote controls managed 200
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4 ELECTRICAL CONNECTIONS

A ' Risk of injury and material damages due to electric shock!

A ! Risk of malfunction due to improper installation !
Make the connections by following the indications of the wiring diagram.
WARNING To ensure adequate electrical safety, keep the 230 V power supply cable well apart (minimum 4 mm in the air or

1 mm through insulation) from extra-low voltage cables (power supply for the motors, control units, electric lock, antenna,
auxiliary power supplies), by fastening them with adequate cable clamps near the terminal blocks.

WARNING Connect to the 230 - 240V (50/60 Hz) network using an omnipolar switch or other device guaranteeing the
network’s omnipolar disengagement, with a contact opening gap =3 mm.

Connection to the terminal blocks

1 Input IN1
2 Input IN2
3 Input IN3
4 Input IN4
5 Inputs common
6 -
7 B
M1 motor encoder output
8 A
9 +
10 * bilized | f d safety devi
= - Stabilized 24V —= power supply output for tested safety devices (24V ST + 24V AUX)
12 + - . max 2_00mA
= 24V — power supply output for auxiliary devices (e.g. BAT_ADV accessory)
14 +
= OUTPUT 1 configurable 24V —— max 5W (see 10.31 for the selectable values)
16 F )
e OUTPUT 2 configurable 24V —— max 5W (see 10.32 for the selectable values)
18-19 M1 max 5A motor output
Y | Radio antenna signal input
ANT - -
L+ | Radio antenna earth input
C1 Motor earth terminal
C2 Input for 25V ~ power supply from transformer
Cc3 Output for courtesy LED light module connector
S NET-NODE 2.0 - 485/3-EXP module connector input
us NET-NODE - NET-EXP plug-in module connector
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ELECTRICAL DIAGRAM

LED
MODULE ANT
TYPE OO | TYPE 04
PHOTO_1 PHOTO_1 IN1 — 1]
START START IN2 —1 1210
SWO_1 NONE IN3 —11310
SWC_1 NONE IN4 —| 140
coMm | —| |50
WHITE e |-|—|le]r
GREEN é B|l—| |71
YELLOW é |Al—]| 8]0 _
BROWN +—| {9 sl | |NET-NODE
24_ST Rl a0 ] s | __INET-EXP
[ — - =
+|— = = (= o)
24V_AUX - 12E S o B[] r. ol
(|8 ; o NET-NODE 2.0
+ |— ——
FLASH FIX ouT1 | = (=) | _ |485/3-EXP
1 |[s] =
I an
+|—
WARN_FIX / out2 L] 16
SAS_OUTPUT - |— 1171t
MOTOR 1 I e I
Length
Description Cable
(1m-20m) | (20m - 50m)
24V power supply 3x1,5mm2 | 3x25mm?
230V power supply g 4x05mm?2 | 4x25mm?
B : n —
Warning light i § 2x0,5mm2 | 3x1,0mm? ,Hl
TX photocell § B 2 x0,5mm?2 3x 1,0 mm?2
o
RX photocell E « 4x05mm2 | 3x1,0mm?
Key-operated + 3%0 ) )
selector x0,5mm 3x1,0mm POWER SUPPLY
230-240V~ 50Hz
Antenna RG58 max 20m HO5VV-F 3x0,75mm?

31



NET724 EVO

32

5 PROGRAMMING
5.1 Power supply

Power the device. On the display the figures/words “00.01" (or the firmware version currently being used), “TYPE", “-04-" (or
the value of the TYPE of operation currently being used) will appear in sequence followed by the gate closed symbol “- - - -*
(see Table “STATUS MESSAGES on page 39").

NOTE: The sequence of messages appearing on the display can be integrated, after the control unit is powered, with the
information relative to the number of total manoeuvres completed up to that time. Consult parameter EX.18 to activate or
deactivate the function.

5.2 Setting or changing the TYPE

If the TYPE set is not the desired one or if it has not been defined (“-88-" flashing), proceed as follows:

With the gate closed and with the door stationary, press and hold the [OK] key;

Press the [+] and [-] keys at the same time until the message “"MENU" appears;

Keep the 3 keys pressed until “TYPQ" appears (the flashing number indicates the TYPE currently set);
Release all 3 buttons;

Scroll the TYPE list with the [+] or [-] keys and confirm the selection by keeping the [OK] key pressed;

uAWN =

NOTE: To confirm that the TYPE has been changed, the display will light up all the segments and will restart the control unit,
showing in sequence the words “00.01" (or the firmware version currently in use), “TYPE", “-04-" (or the operating TYPE value
currently in use) followed by the closed gate symbol “- - - -".




5.3 Accessing the programming menus

NET724 EVO

To access the programming menus:

SYMBOLS LEGEND

1. With the door stationary, press and hold the [OK] button;
2. Simultaneously press the [+] and [-] buttons until the word “MENU" appears; Release the 3 buttons;
3. Follow the specific procedures for entering the “EASY” or “PRO” menus.

N

=

1 Press and immediately release the button (or buttons)

GA'Y

Press and hold the button (or buttons) for the time indicated or until the status changes

SETUP: Parameters that ma-
nage learning of the motors
and the positioning of the do-
ors.

IN/OUT: Parameters that ma-
nage the inputs/ outputs of
connected devices.

TIMES: Parameters that mana-
ge functions associated with
the operating times.

21
+

,®%(1

RADIO: Parameters that ma-
nage the remote controls and
the functions associated with
them.

MOVEMENT: Parameters that
manage the movement, speed
and force values of the doors.

EXTRA: Parameters that inclu-
de specific functions for cer-
tain types of automations or
systems.

2

=

OK Menu EASY
2

=

oK Menu PRO

The programming is divided into 2 separate menus, namely the “EASY” menu and the “PRO” menu.

The EASY menu includes a selection of basic parameters used to start the automation. The list of parameters displayed in
the EASY menu varies in relation to the set TYPE.

NOTE: The list of parameters of the “EASY” menu is integrated by any modified parameter (with respect to its DEFAULT
value) in the “PRO"” menu. This allows for having a list of all the parameters being used.

The “PRO” menu includes the full list of all available parameters grouped according to sub-categories.
The managed sub-categories are divided into:

SYSTEM: Parameters that ma-
nage essential functions for
the system’s operation.

SAFETIES: Parameters that
manage the safety devices
and the functions associated
with them.

TEST: Parameters that include
diagnostics functions.
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5.4 Navigation in the “EASY” menu

To access the “EASY” programming menu:

Make sure that the word “MENU" is visible on the display;

Press any one of the [+] or [-] buttons and the word “EASY” will appear; Confirm by pressing the [OK] button;
Scroll the list of parameters with the [+] or [-] button and confirm the selection by pressing the [OK] button;
Modify the parameter with the desired value and confirm with the [OK] button;

Simultaneously press the [+] and [-] buttons to exit the menu.

kW=

21
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5.5 Navigation in the “PRO” menu

To access the “PRO” programming menu:

Make sure that the word “MENU" is visible on the display;

Press and hold the [OK] button for a few seconds and the word “PRO” will appear; Confirm by pressing the [OK] button;
Scroll the list of parameter categories with the [+] or [-] button and confirm the selection by pressing the [OK] button;
Scroll the list of parameters with the [+] or [-] button and confirm the selection by pressing the [OK] button;

Modify the parameter with the desired value and confirm with the [OK] button;

Simultaneously press the [+] and [-] buttons to exit the menu.

ounkrwn =
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6 DESCRIPTION OF INPUTS 7/ OUTPUTS

The tables shown below describe the operation of all possible selections for both the inputs and outputs present on the

board.
INPUTS (IN /7 EXP_IN)
Message Description
NONE Not used
N.O. input. Start. Triggers an opening or closing manoeuvre. It can function in “reversal” mode (EX.06=0),
START “step-by-step” mode only with START (EX.06=1) or “step-by-step” mode with START, OPEN and CLOSE
(EX.06=2).
PED N.O. input. Pedestrian. Triggers the partial opening of the gate. The pedestrian opening distance can be
adjusted through Mo.12.
OPEN N.O. input. Open. Triggers the opening of the gate.
CLOSE N.O. input. Close. Triggers the closing of the gate.
OPEN_PM N.O. input. Hold-to-run open. The gate opens for the time that the button is kept pressed.
CLOSE_PM N.O. input. Hold-to-run close. The gate closes for the time that the button is kept pressed.
Internal OPEN command, causes the internal traffic light to switch when the gate reaches its open
OPENL_INT position. If an OPEN_EXT command is also received before the gate starts to close it will process this
before the automatic close time begins.
External OPEN command, causes the external traffic light to switch when the gate reaches its open
OPEN_EXT position. If an OPEN_INT command is also received before the gate starts to close it will process this
before the automatic close time begins.
OPEN STOP N.O. input. Opens the gate and stops it (the TCA is disabled). At the end of the opening manoeuvre, the
- board enters the STOP mode until the next START or CLOSE command is given.
AUX_1_IN Input for commanding the AUX_1_OUT output.
AUX_2_IN Input for commanding the AUX_2_OUT output.
COURTESY IN N.O. input for commanding the COURTESY output. Triggers the output for the duration of the COURTESY

Time (tl.17). If the output is already active, a new COURTESY_IN command reloads the courtesy time.

STOP / SAS_INPUT

N.C. contact. (SAS_INPUT): If connected to WARN_FIX/SAS_OUTPUT on a second control unit, it triggers the
“bank door” mode (disabling of the opening of the second door until the first has re-closed completely).
N.C. stop input. It stops the movement during any manoeuvre. If not used, bridge the input.

SWO_1 N.C. input. 1 motor opening limit switch. If not used, disable the input with the relative parameter.
SWC_1 N.C. input. 1 motor closing limit switch. If not used, disable the input with the relative parameter.
PHOTO_1 N.C. input. Photocell 1. To select the operating mode, see SA.01. If not used, bridge the input.
PHOTO_2 N.C. input. Photocell 2. To select the operating mode, see SA.02. If not used, bridge the input.
SAFETY_1 N.C. input. Safety edge 1. To select the operating mode, see SA.03. If not used, bridge the input.
SAFETY_1_8k2 Analogue input for safety edge 1 with 8k2 (SA.03).
SAFETY_2 N.C. input. Safety edge 2. To select the operating mode, see SA.04. If not used, bridge the input.

SAFETY_2_8k2

Analogue input for safety edge 2 with 8k2 (SA.04).

SAFETY_INHIBITION

N.C. input. SAFETY inhibition. When open, it triggers the bypassing of the SAFETY inputs which are ignored
even if active.

EMERGENCY_IN

N.C. contact. If open, it causes total opening and maintenance in the open position until the contact is
closed again.

The emergency opening can be temporarily interrupted by:

- closing, START, STOP or photocell commands: movement stop;

- obstacle detection intervention: reversal of motion (partial or complete).

After these interruptions, the emergency opening resumes anyway as long as the EMERGENCY_IN
command remains active.

After the reclosing of an EMERGENCY_IN type contact, any automatic reclosing (if enabled) is performed
or ignored according to the TCA parameter with EMERGENCY_IN (SA.09).

DO NOT USE EMERGENCY_IN IF THE INSTALLATION PROVIDES THE USE OF ONLY DEAD-MAN
COMMANDS FOR OPENING.

RESET

N.C. contact. Triggers the resetting of the control unit.

MANEUVER_INHIBITION

N.C. contact for inhibition of opening and closing operations
For the selection of the operating mode see EX.20. If not used, bridge the input.
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OUTPUTS (OUT / EXP_OUT)

Message. Description
NONE Not used
24V Output for 24Vdc max 5W power supply for accessories.

This setting can only be used on outputs that are powered.
Output for 24vVdc max 5W power supply for controlled safety devices (the output is switched off
during the test if the safety device auto-test is enabled (SA.10). Use this type of output also for
checking the switching off of accessories with the energy-saving function active (EX.10).

24V _TEST This setting can only be used on outputs that are powered.
In the case of control of safety devices, these must be wired and aligned before learning the
stroke (SE.03).

ELOCK_M1 N.O. contact. Output for M1 motor electric lock.

ELOCK_INV_M1 N.O. contact. Outputfor M1 motor inverted electriclock (for example for operating the electromagnet

of the barriers).

ELOCK_BOOST_M1

“Boost” power supply output for powering the DEA electric lock item 110.
This setting can only be used on outputs that are powered.

N.C. contact. (SAS_OUTPUT): If connected to STOP / SAS_INPUT on a second control unit, it triggers

WARN_FIX the “bank door” mode (disabling of the opening of the second door until the first has re-closed
SAS_OUTPUT completely).
N.O. contact. (WARN_FIX): Operates as a steady open gate indicator.
Warning light gate indicator. Slow flashing output during opening and fast during closing, always
WARNL_INT . .
ON with gate open, always OFF only at the end of a closing manoeuvre.
FLASH_FIX N.O. contact. Steady warning light output.
FLASH_INT N.O. contact. Intermittent warning light output.
Output for controlling the courtesy light.
COURTESY The output is active while the motors are running plus an additional time governed by the COURTESY
time parameter (t1.07). The output can also be activated by a COURTESY_IN command.
C3 connector for LED module always acts like a COURTESY output.
MINUTERIE N.O. contact. The contact closes for 3 seconds at the start of each manoeuvre.
N.C. contact. The contact always remains open and closes when a manoeuvre fails to start due to
ALARM a safety input (PHOTO, SAFETY, STOP) being active. The contact opens again when a subsequent

attempt to start a manoeuvre succeeds. If there is no power, the contact is closed and can thus be
used to generate an alarm.

AUX_1_OUT_INPULS
AUX_2_OUT_INPULS

N.O. contact. Output controlled by the AUX_1_IN / AUX_2_IN input in impulse mode.

AUX_1_OUT_STEP
AUX_2 OUT_STEP

N.O. contact. Output controlled by the AUX_1_IN / AUX_2_IN input in step-by-step mode.

AUX_1_OUT_TEMP
AUX_2 OUT_TEMP

N.O. contact. Output controlled by the AUX_1_IN / AUX_2_IN input in timer-controlled mode (the
value set through parameters tl.16 and tl.17 indicates the switch-off delay in seconds).
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TRAFFIC_LIGHT_INT
TRAFFIC_LIGHT_EXT

To ensure correct switching between the red and green lights on traffic light units, the output must
have a switching relay (e.g. NET-EXPANSION outputs). The N.C. contact of the relay controls the red
light, while the N.O. contact controls the green light. If the output is not of this type but is digital, it
can be used to control traffic lights through an additional switching relay (not supplied).

GENERAL BEHAVIOUR
With the automation closed and/or the motors moving, or during the pre-manoeuvre flashing,
the traffic light is red. The traffic light turns green only once the opening manoeuvre has been
completed. During a position reset procedure (stop/limit switch search), any traffic light remains
red until the manoeuvre has ended.
TRAFFIC LIGHTS WITHOUT PRIORITY

Use the OPEN command to open the automation, set the automatic closing TCA [P0O41 (NET
control units) / t1.01 (EVO control units)]. All traffic lights will work simultaneously in the same way
by following the general behaviour described above.

TRAFFIC LIGHTS WITH PRIORITY

Use the OPEN_INT and OPEN_EXT commands on the opposite sides of the gate. Determine the
time required for completing the full path between the 2 traffic lights (clearance time). Set an
automatic closing time TCA equal to double the required clearance time.

The traffic lights will behave as follows:

With the automation closed both traffic lights will be red. When a command is received from
a direction (INT or EXT), it becomes a “priority”. At the end of the opening manoeuvre, only the
corresponding “priority” traffic light (EXT or INT) turns green, the other one stays red. In the
absence of other commands, the “priority” traffic light stays green for half the TCA and then turns
red. At the end of the TCA, the automation closes.

If, while the “priority” traffic light is green, new commands arrive from the same direction, the TCA
is reloaded and then the green light. Any command in the opposite direction is recorded and put
in stand-by. This prevents the formation of any vehicle codes.

Once the “priority” traffic light turns red, both traffic lights remain red for the time required
(TCA/2) to clear the access point. At this point, the command previously recorded on the opposite
side becomes the “priority” causing its traffic light to turn green and the TCA to restart.

STATUS_1
STATUS_2

Output for monitoring a few of the automation’s statuses (see parameters 10.60 and 10.61). N.O.
contact: closes when the monitored status occurs.

* Please note: for certain automation statuses to be monitored, it is necessary to have wired and
correctly functioning limit switches.

AVAILABLE STATUSES

MAINTENANCE Activates the maintenance signal

PHOTO Activates during the opening of a PHOTO-type input
STOP Activates during the opening of a STOP-type input
OBSTACLE Activates Whgn an obstacle is detected by the anti-crushing function or a
SAFETY-type input
EMERGENCY Active during activation of the EMERGENCY_IN type input
* CLOSED_M1 Activates if M1 is in the closed status
* OPENED_M1 Activates if M1 is in the open status
Activates after blackout or control board reset and RESP not completed.
RESP_FIX )
Fixed output
RESP_INT Activates after blackout or control board reset and RESP not completed.

Intermittent output

Activates if the door is not closed after the duration setin the tl.19 parameter.
If the automation subsequently completes the closing manoeuvre, the
output deactivates.

Note: Functions regardless of the presence of the TCA (tl.01) or TCA_PED
(t1.02) active.

* CLOSURE_FAILED

SECURITY Activates when, with the motor off, the encoder detects an unexpected

movement
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7 MESSAGES SHOWN ON THE DISPLAY

STATUS MESSAGES

Mess. Description

---- | Gate closed

- 11— | Gate open

- -1 _ | Pedestrian opening

oPEn | Opening under way

oPEd | Pedestrian opening under way

CLoS | Closing under way

SEEF | Control unit waiting for commands after a start impulse with step-by-step operation

The STOP input intervened during the manoeuvre or an obstacle was detected with limited reversal duration (SA.07>0
or SA.08 > 0)

Phaok | The PHOTO input intervened during the manoeuvre

-HBB8- | TYPE not defined (see Paragraph 5.2)

--_ | With the energy-saving function enabled, the display shows the indicated message every 10s

HoLE | Insufficient voltage. Check the power supply to the control board.

With the control unit powered but the display switched off completely, the board is in BOOT MODE: Indicates that the
firmware is corrupted or is being updated. To restore the firmware, use the DEAinstaller app and make sure that the
NET-NODE is connected to the correct port.

o |Warning: when the firmware is updated, the board loses all the data (parameters and remote controls)
stored in the memory. Make sure that the memory has been backed-up if the data must be restored after
the update.

N

All manoeuvres executed during a slowdown stop search procedure (RESP) will appear flashing on the display.

ERROR MESSAGES

Mess. Description Possible solutions

Communication with the device connected | Check that the connection cable is in good condition and that it is
Er-05 [to the serial ports (COM1, COM2, etc...)|correctly connected to the UART ports between the control unit and
absent or interrupted the device in use.

Er 4 | Motor stroke learning failed Repeat the motor stroke learning procedure (SE.03)

Perform learning of the motor stroke (SE.03) before carrying out any

- (z i
Er {5 |Motor stroke learning request other operation

An attempt to programme the board is
Er20 |being carried out when a NET-LINK device is
connected

Disconnect the power supply, disconnect the NET-LINK device from
the communication port and restore the power supply

Unlock the programming by modifying parameter SY.07=000

Reset the control unit to remove the programming lock.

Warning: the reset also implies the return to the default values
for the entire parameter list.

Er2 | |Programming lock

Message appearing on the display at the
Er30 |start of each manoeuvre that indicates the | Verify whether the command operates correctly.
activation or a fault of the STOP input

Message appearing on the display at the
E~3 | |start of each manoeuvre that indicates the
activation or a fault of the PHOTO_1 input

Message appearing on the display at the
Er-32 |start of each manoeuvre that indicates the
activation or a fault of the PHOTO_2 input

Verify that the safety devices installed k I
Message appearing on the display at the erily that the saiely devices Instalied work properly

E~33 |start of each manoeuvre that indicates the
activation or a fault of the SAFETY_1 input

Message appearing on the display at the
Er 34 |start of each manoeuvre that indicates the
activation or a fault of the SAFETY_2 input
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Verify that the encoder is properly connected. If the wiring is correct,
perhaps encoder channel 1 is faulty. Set the control unit to function

Er 11 | Possible fault on encoder channel 1 with only 1 encoder channel (SY.04=001), but it is necessary to invert
the CH1-CH2 wires of the encoder.
If the error persists, replace the electric motor
Verify that the encoder is properly connected. If the wiring is correct,
E-712 | Possible fault on encoder channel 2 perhaps encoder channel 2 is faulty. Set the control unit to function

with only 1 encoder channel (SY.04=001).
Warning: The encoder’s precision will be reduced

8 “EASY"” PARAMETERS LIST

NOTE When a parameter of the PRO list is changed from its default value, it will appear in the EASY list.

TYPE 00 - (SLIDING GATES)

Default
SE.03 Motor stroke learning -
SE.04 Motor running direction 000
RA.02 Learning of remote controls -
RA.04 Radio coding 000
RA.05 Remote control button 1 001
RA.06 Remote control button 2 000
10.03 INPUT 3 013
10.04 INPUT 4 015
TI.01 Automatic closing time 000
TI.02 Pedestrian automatic closing time 000
TE.O1 Control board input status display -
TYPE 04 - (SECTIONAL DOORS)
Default
SE.03 Motor stroke learning -
RA.02 Learning of remote controls -
RA.04 Radio coding 000
RA.05 Remote control button 1 001
RA.06 Remote control button 2 000
TI.01 Automatic closing time 000
TE.O1 Control board input status display -
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CCL Default Default
SETUP parameters ( 5citu) TYPE 00 TYPE 04

9 “PRO” PARAMETERS LIST

SE.03 Motor stroke learning

Start the stroke learning procedure:

Press [OK] once: CL-1 will be displayed;

CL-1: bring the motor to the desired closing point using the [+] and [-] buttons. Confirm the position by pressing
[OK] until OP-1appear on the display;

OP-1: bring the motor to the desired opening point using the [+] and [-] buttons. Confirm the position by pressing
[OK] until CLOS flashes then release the button.

The CLOS message may remain on the display for a variable time, after which the motor will start an automatic
maneuver (close-open) to memorize the stroke and forces. At the end of the procedure SE.O3 reappears.
Attention: If there are wired limit switches, the motor will stop automatically during the positioning phase when a
limit switch is reached. It will however be necessary to confirm the position with the [OK] button to continue.

SE.04 Motor running direction 000 | 000

Motion direction reversal: If=1 automatically reverses the motor's open/
close outputs, so the wiring does not have to be modified manually if the
gearmotor is installed in the inverted position with respect to the standard.
Warning: By changing this parameter the limit switches will NOT be inverted
if present.

Warning: When this parameter is modified, a new motor stroke learning
procedure must be carried out (SE.03).

+ 000: Standard installation
* 001: Reversed installation

Defaul Defaul
RADIO parameters ( ~Rd}) Defauit Defauit

rA.01 Deletion of all remote controls in memory

- Briefly press [OK] once: CANC will appear flashing;
- Press and hold [OK]: the word CANC will become steady; After roughly 5's, when rA.01 reappears, release the [OK]
button (all remote controls will have been deleted).

rA.02 Learning of remote controls

- Press [OK] once: LEAR will appear for roughly 10s;

- while the word LEAR is displayed, press any button of the remote control to be memorised;

- If the memorisation succeeds, the display will show the position assigned to the new saved remote control (e.g.
r000, r001, etc.).

rA.03 Searching and deleting a remote control |

- briefly press [OK] once;

- use the [+] and [-] buttons to reach the position assigned to the remote control that must be deleted;

- press [OK] and hold it for roughly 5s until “r- - -” appears on the display (the selected remote control has been
deleted);

- wait for the procedure to end (rA.03 will appear once again).

Warning: if there are no remote controls memorised, by accessing the parameter the word “no-r” will appear on

the display.

rA.04 Radio coding 000 000
+ 000: HCS FIXED CODE + 002: DIP SWITCH (HT12)
+001: HCS ROLLING CODE + 003: DART

Warning: if the type of encoding must be varied and only if the memory already contains remote controls with
different codes, the memory deletion procedure (rA.01) must be carried out AFTER setting the new code.

rA.05 Remote control button 1 001 001
rA.06 Remote control button 2 000 000
rA.07 Remote control button 3 000 000
rA.08 Remote control button 4 000 000

+ 000: NONE + 005: Not Used +010: AUX_1_IN

+001: START + 006: Not Used +011: AUX_2_IN

+ 002: PED + 007: OPEN_INT * 012: COURTESY_IN

+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT

* 004: CLOSE + 009: OPEN_STOP
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rA.09 Memorised remote controls | |
By selecting this parameter the display will show the number of remote controls saved in the memory. Use the [OK]
button to visualise them.
rA.10 Learning via hidden button | 001 | 001
Can be used to enable programming of new remote controls via radio using the hidden button.
+ 000: programming deactivated;
+ 001: programming enabled, which nonetheless remains disabled if the control unit is locked using the installer
code or the HCS remote control (see SY.07);
+ 002: always enabled, even with the control unit locked;
Note: The hidden-button function is nonetheless always disabled with NET-NODE, NET-BOX or NET-COM connected
(ER20 on the display).
Default Default
()
SY.00 TYPE set 000 004
Allows for viewing the TYPE and the firmware currently being used.
- Press the [OK] button: the display briefly shows the TYPE (e.g.: “-04-") followed by the firmware version (e.g.:
“00.01").
SY.01 | Motor type | 010 000
Type 00
+010: LIVI3/24N
Type 04
+ 000: ADVANCE - ADVANCE/N - |-002: ADVANCE/XL - SPACE/XL + 005: SPACE/N/XL - ADVANCE/N/XL
SPACE - SPACE/N + 003: SPACE/XXL - SPACE/N/XXL + 006: SPAZIO 702S
+ 001: SPACE/L + 004: SPACE/N/L BOOST + 007: SPAZIO 703S
SY.02 Not Used
SY.03 Encoder used 000 000
+ 000: motors with wired encoder
+ 001: motors without wired encoder (virtual encoder)
SY.04 Encoder type | 001 | 002
+ 001: Encoder 1 channel
+ 002: Encoder 2 channels
SY.05 Restoring the operating parameters (excluding IN / OUT) | |
Restores the parameters of the control unit to the default values for the set TYPE. Does not modify the values of
the inputs and outputs.
Enter in SY.05 with the [OK] button: [dEF1] will appear flashing. Press and hold the [OK] button until [dEF1] stops
flashing; Release the [OK] button.
SY.06 Maintenance manoeuvre counter
If=0 it resets the counter and disables the intervention request, if>0 it | + 000: Maintenance request disabled
indicates the number of manoeuvres (x500) to be completed before the | + >000: Number of manoeuvres
control unit performs a pre-flash of 4 additional seconds to signal the need | (x500) for maintenance request
to carry out a maintenance intervention. (T 255)
E.g.: If SY.06=050, the number of manoeuvres = 50x500=25000
Warning: Before setting a new value for the maintenance manoeuvre
counter, the latter must be reset by setting SY.06=0 and only later SY.06=
“new value”.
SY.07 Programming access lock
Access to the control unit programming can be locked, so that the parameters cannot be modified through the
display and the buttons. After entering SY.07 two possible messages will appear:
* FREE: no lock active
* BLOC-PROG: lock active
The lock can be set in two modes:
* Insertion with remote control through HCS encoding: within SY.07, press the remote control button to lock/
unlock.
* Installer code setting through NET-LINK devices.
Warning: In the absence of the lock code, the control unit can still be unlocked by changing the TYPE or by
restoring the operating parameters (SY.05).
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SY.08 | NET-EXP enabling 000 \ 000
NET-EXP expansion board enabling: + 000: Disabled
Warning: by default the expansion board is disabled. + 001: Enabled
Warning: if a settings default is performed, remember to set the parameters
correctly.
SY.09 Save position 000 001

Saving of the gate’s position in the
memory in case of a power outage.

Warning: To complement this
parameter, also check the “RESP and
stop management” function (Mo.17).

+ 000: RESP_ON = At the switch-off, the gate's position is not saved in the
memory. The RESP is performed at the subsequent manoeuvre.

+ 001: RESP_OFF = At the switch-off, the gate's position is saved in the
memory. The RESP is not carried out.

SY.10 Not Used

SY.11 Not Used

SY.12 Type comunication port U1/51 000 000
Activates the serial communication in U1 port (if available on the board) or | « 000: U1_UART
in S1 (available in art. 485/3-EXP). *+001: S1_RS485

Warning: It is not possible to occupy both ports at the same time.

SY.13 Not Used

SY.14 Type comunication port U3/S3 000 000
Activates the serial communication in U3 port (if available on the board) or | « 000: U3_UART
in S3 (available in art. 485/3-EXP - NET-NODE 2.0). + 001: S3_RS485

Warning: It is not possible to occupy both ports at the same time.

AT Default Default

INPUT / OUTPUT parameters (i nowi) TYPE 00 TYPE 04
10.00 Restoration of the “I/O” (input/output) settings

Restores the inputs and outputs to the default values for the set TYPE (on the control unit and NET-EXP).

Enter in 10.00 with the [OK] button: dEF2 will appear flashing; press and hold the [OK] button until dEF2 stops

flashing; Release the [OK] button.
l0.01 INPUT 1 021 021
10.02 INPUT 2 001 001
10.03 INPUT 3 017 000
lo.04 INPUT 4 019 000

+ 000: NONE + 008: OPEN_EXT +016: STOP /SAS_INPUT * 024: SAFETY_1_8k2

+ 001: START + 009: OPEN_STOP +017: SWO_1 * 025: SAFETY_2

+ 002: PED +010: AUX_1_IN +018: Not Used + 026: SAFETY_2_8k2

+ 003: OPEN +011: AUX_2_IN +019: SWC_1 + 027: SAFETY_INHIBITION

+ 004: CLOSE *+012: COURTESY_IN * 020: Not Used + 028: EMERGENCY_IN

*+ 005: OPEN_PM *013: Not Used +021: PHOTO_1 *029: Not Used

*+ 006: CLOSE_PM *+014: Not Used + 022: PHOTO_2 * 030: RESET

+ 007: OPEN_INT +015: Not Used + 023: SAFETY_1 *031: MANEUVER_INHIBITION
lo.05
Not Used
10.10
10.20 Operation of the button [1] 000 003
lo.21 Operation of the button [|] 000 004

+ 000: NONE + 005: OPEN_PM +010: AUX_1_IN

+001: START * 006: CLOSE_PM +011: AUX_2_IN

+ 002: PED * 007: OPEN_INT *+012: COURTESY_IN

+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT

» 004: CLOSE *+ 009: OPEN_STOP

43



NET724 EVO

44

lo.31 OUTPUT 1 011 011
lo.32 OUTPUT 2 009 009

+ 000: NONE * 013: COURTESY * 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+ 001: 24V * 014: Not Used * 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+ 002: 24V_TEST *015: Not Used + 028: STATUS_1

* 003: ELOCK_M1 *016: Not Used *+ 029: STATUS_2

* 004: ELOCK_INV_M1 *017: Not Used * 030: Not Used

* 005: ELOCK_BOOST_M1 *+018: MINUTERIE * 031: Not Used

* 006: Not Used *019: ALARM * 032: Not Used

* 007: Not Used * 020: AUX_1_OUT_INPULS * 033: Not Used

* 008: Not Used *+021: AUX_1_OUT_STEP * 034: Not Used

* 009: WARN_FIX/SAS_OUTPUT + 022: AUX_1_OUT_TEMP

*+ 010: WARN_INT * 023: AUX_2_OUT_INPULS

*011: FLASH_FIX * 024: AUX_2_OUT_STEP

*+012: FLASH_INT * 025: AUX_2_OUT_TEMP
lo.33
Not Used
10.38
lo.41 EXP_INPUT 1 000 000
lo.42 EXP_INPUT 2 000 000
lo.43 EXP_INPUT 3 000 000
lo.44 EXP_INPUT 4 000 000
lo.45 EXP_INPUT 5 000 000
lo.46 EXP_INPUT 6 000 000

*+ 000: NONE *+ 008: OPEN_EXT *016: STOP /SAS_INPUT * 024: SAFETY_1_8k2

*+001: START * 009: OPEN_STOP *+017: SWO_1 * 025: SAFETY_2

*+002: PED *+010: AUX_T_IN *+018: Not Used * 026: SAFETY_2_8k2

*+ 003: OPEN *+011: AUX_2_IN *+019: SWC_1 * 027: SAFETY_INHIBITION

*+ 004: CLOSE *012: COURTESY_IN + 020: Not Used *+ 028: EMERGENCY_IN

*+ 005: OPEN_PM *+013: Not Used *+021: PHOTO_1 *029: Not Used

*+ 006: CLOSE_PM *014: Not Used *+022: PHOTO_2 *+ 030: RESET

* 007: OPEN_INT *+015: Not Used *023: SAFETY_1 *031: MANEUVER_INHIBITION
lo.51 EXP_OUTPUT 1 000 000
lo.52 EXP_OUTPUT 2 000 000
lo.53 EXP_OUTPUT 3 000 000
lo.54 EXP_OUTPUT 4 000 000
lo.55 EXP_OUTPUT 5 000 000
lo.56 EXP_OUTPUT 6 000 000
lo.57 EXP_OUTPUT 7 000 000
lo.58 EXP_OUTPUT 8 000 000

+ 000: NONE * 013: COURTESY * 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+001: 24V * 014: Not Used * 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+ 002: 24V_TEST * 015: Not Used + 028: STATUS_1

+ 003: ELOCK_M1 *+016: Not Used + 029: STATUS_2

+ 004: ELOCK_INV_M1 *017: Not Used + 030: Not Used

+ 005: ELOCK_BOOST_M1 + 018: MINUTERIE * 031: Not Used

+ 006: Not Used +019: ALARM * 032: Not Used

+ 007: Not Used + 020: AUX_1_OUT_INPULS * 033: Not Used

+ 008: Not Used +021: AUX_1_OUT_STEP * 034: Not Used

+ 009: WARN_FIX / SAS_OUTPUT + 022: AUX_1_OUT_TEMP

+ 010: WARNL_INT + 023: AUX_2_OUT_INPULS

* 011: FLASH_FIX + 024: AUX_2_OUT_STEP

+ 012: FLASH_INT + 025: AUX_2_OUT_TEMP
10.60 STATUS 1 function 000 000
lo.61 STATUS 2 function 000 000

+ 000: NONE + 006: CLOSED_M1 *+012: Not Used

+ 001: MAINTENANCE + 007: OPENED_M1 *+013: Not Used

+ 002: PHOTO + 008: Not Used * 014: Not Used

+ 003: STOP + 009: Not Used *015: Not Used

+ 004: OBSTACLE * 010: RESP_FIX * 016: CLOSURE_FAILED

+ 005: EMERGENCY *011: RESP_INT *017: SECURITY
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Default Default
[ g
MOVEMENT parameters (i iouc ) TYPE 00 TYPE 04
Mo.01 | Slow down speed in opening 040 055
Adjustment of the motor speed during the slow phase on opening. 5%..cciiiiiiiinens 100%
Mo.02 | Maximum speed in opening 100 \ 100
Adjustment of the motor speed during the opening movement. 5%.ccciiiiiiinnens 100%
Mo.03 | Acceleration distance on opening 010 \ 010
Refers to a distance defined in % of the total path (value <30%) within which | 0%.................. 30%
the starting acceleration is created from an opening command. A small
value corresponds to a very high ramp.
Mo.04 | Opening speed transition space 010 \ 010
It expresses a space defined in % of the total stroke (value <30%) within | 0%.................. 30%
which the automation must slow down to the deceleration speed. The end
of this section is calculated starting from the point where the Mo.05 space
starts.
Mo.05 | Slow down duration in opening 010 \ 010
Refersto a space defined in % on the total path (value <30%). It represents the | 0%.................. 30%
last section completed by the automation during the opening manoeuvre.
Mo.06 | Slow down speed in closing 040 \ 020
Adjustment of the motor speed during the slowdown phase on closing. 5%.ccciiiniiiinens 100%
Mo.07 | Maximum speed in closing 100 \ 075
Adjustment of the motor speed during the closing movement. 5%.ccciiiiniinnens 100%
Mo.08 | Acceleration distance on closing 010 \ 010
Refers to a distance defined in % of the total path (value <30%) within which | 0%.................. 30%
the starting acceleration is created from an closing command. A small value
corresponds to a very high ramp.
Mo.09 | Closing speed transition space 010 \ 010
It expresses a space defined in % of the total stroke (value <30%) within | 0%.................. 30%
which the automation must slow down to the deceleration speed. The end
of this section is calculated starting from the point where the Mo.10 space
starts.
Mo.10 | Slow down duration in closing 010 \ 010
Refers to a space defined in % of the total path (value <30%). It represents | 0%.........c........ 30%
the last section completed by the automation during the closing manoeuvre.
Mo.11 | Stop Intensity 020 \ 020
Adjusts how quickly the motor drops to 0 (zero) speed in the event of a stop | 0%.........cc..... 50%
or movement reversal.
Affects stops generated by:
- movement commands (START, OPEN, CLOSE, PED, etc.);
- PHOTO or STOP type input activation.
It does not affect stops generated by:
- arrival on limit switch or on memorized point;
- emergency reversal (internal obstacle detection or SAFETY type input
activation).
Note: Higher values = faster stop; Low values = slower stop.
Warning: To prevent excessive stresses that could compromise the proper
functioning of the automation, it is recommended to always take into
account the possible inertia of the door, avoiding setting too high values in
the presence of important masses.
Mo.12 | Percentage of pedestrian opening 030 ‘ 050
Adjustment of the distance of the pedestrian opening movement. 5%. e 100%
Mo.13 | Motor 1 obstacle detection sensitivity in opening 050 ‘ 040
Obstacle detection sensitivity adjustment for Motor 1 in opening, based | 1%........c.c....... 100%
on the amount of force required to trigger the obstacle detection. Higher
number is less sensitive.
Mo.14 | Motor 1 obstacle detection sensitivity in closing 050 ‘ 040
Obstacle detection sensitivity adjustment for Motor 1 in closing, based | 1%......c.c......... 100%

on the amount of force required to trigger the obstacle detection. Higher
number is less sensitive.
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Mo.15 | Not Used

Mo.16 | Not Used

Mo.17 | RESP and stop management 002 001
+ 000: In normal operating mode, it stops at the memorised point; in case of RESP, it searches for the opening
reference.
+ 001: In normal operating mode, it stops at the memorised point; in case of RESP, it searches for the closing
reference.
+ 002: Searches for the stop only on opening, while on closing it stops on the memorised point. In case of RESP it
starts on opening.
+ 003: Searches for the stop only on closing, while on opening it stops on the memorised point. In case of RESP it
starts on closing.
+ 004: Searches for the stop on closing and on opening. In case of RESP it starts on opening.
+ 005: Searches for the stop on closing and on opening. In case of RESP it starts on closing.
Note: The only direction allowed in case of RESP is the set direction, in case of reversals (PHOTO, SAFETY) it stops
the movement.
Note: With wired limit switches, the automation always stops when the limit switch is reached.
Note: Enable the search for setbacks only after making the stroke learning (SE.03). This is to prevent the motor
from pushing too hard during the mapping of the forces.

Mo.18 | Double-Phase Acceleration 000 000
If activated, it executes an acceleration ramp until reaching the slow down - Disabled
speed determined by parameter Mo.01 or Mo.06, until the end of the 000: D'Sf-" € i )
acceleration space (Mo.03 or Mo.08), after which the speed goes to the 001.Act!ve only In opening
maximum speed. + 002: Active only in closing

) . ) ) + 003: Active both in opening and

Note: This parameter can be used to facilitate the impact tests during the closing
closing manouver at the point: H-300mm. (H = height of the sectional door)

Mo.19 | Initial surge duration on opening 000 | 000
+ 000: Initial surge deactivated (performs a very short, almost imperceptible surge)
+ 00X: Adjusts the duration of the surge up to 2,5s (X*10 ms)

Mo.20 | Initial surge duration on closing | 000 | 000
+ 000: Initial surge deactivated (performs a very short, almost imperceptible surge)
+ 00X: Adjusts the duration of the surge up to 2,5s (X*10 ms)

Mo.21 | Stop margin at opening | 010 | 100
Space at the end of the opening manoeuvre performed with deceleration speed and without reversing onto an
obstacle. Expressed in thousandths of the total stroke.
(O RPN 255)

Mo.22 | Stop margin at closing | 010 | 030
Space at the end of the closing manoeuvre performed with deceleration speed and without reversing over an
obstacle. Expressed in thousandths of the total stroke.
(Ot 255)

Mo.23 | Not Used

Mo.24 | Not Used

Mo.25 | Not Used

Mo.26 | Not Used

Mo.27 | Not Used

Mo.28 | Anti-tampering brake 000 000

Parameter intended for sectional doors. Allows to counteract any motor
movements that are detected when the automation is not in operation.

In this case the motor will be activated inthe opposite direction to the
movement detected, in order to keep the automation position unchanged.

Warning: It is necessary to have a double channel encoder wired and
enabled (S5Y.04=002).

Warning: If active (M0.28 = 001,002,003) it is NECESSARY to set parameter
Mo.17 = 002 and install the mechanical stop (art. AB / FM not supplied) on
the track in the open position.

+ 000: Disabled

+ 001: Active only with the gate closed
+ 002: Active only with the gate open
+ 003: Active both with the gate
closed and open
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DIAGRAMS FOR THE ADJUSTMENT OF THE MOVEMENT
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g Default Default
SAFETIES parameters ( SRFE) TYPE 00 TYPE 04
SA.01 PHOTO_1 002 002
+ 000: STOP & CLOSE - The photocell input is active before movement; a trigger will prevent movement. During
closing a trigger will reverse movement.
+ 001: ALWAYS - The photocell input is always active. With the gate stationery a trigger will prevent movement.
During opening a trigger will stop the gate until trigger removed. During closing a trigger will reverse the movement
of the gate.
+ 002: CLOSE - The photocell input is active only on closing, a trigger will reverse the movement of the gate.
SA.02 PHOTO_2 000 002
+ 000: STOP & CLOSE - The photocell input is active before movement; a trigger will prevent movement. During
closing a trigger will reverse movement.
+ 001: ALWAYS - The photocell input is always active. With the gate stationery a trigger will prevent movement.
During opening a trigger will stop the gate until trigger removed. During closing a trigger will reverse the movement
of the gate.
+ 002: CLOSE - The photocell input is active only on closing, a trigger will reverse the movement of the gate.
SA.03 SAFETY_1 000 001
+ 000: Sensitive edge always enabled
+ 001: Sensitive edge enabled only during closing
+ 002: Sensitive edge enabled only during closing and before each movement
*+ 003: Sensitive edge enabled only during opening
+ 004: Sensitive edge enabled only during opening and before each movement
SA.04 SAFETY_2 000 001
+ 000: Sensitive edge always enabled
+ 001: Sensitive edge enabled only during closing
+ 002: Sensitive edge enabled only during closing and before each movement
+ 003: Sensitive edge enabled only during opening
+ 004: Sensitive edge enabled only during opening and before each movement
SA.05 “CLOSE IMMEDIATELY” activation 000 000
+ 000: Disabled
+ 001: Active only for PHOTO_1
+ 002: Active only for PHOTO_2
+ 003: Active for PHOTO_1 and PHOTO_2
SA.06 “CLOSE IMMEDIATELY” behaviour 000 000
Allows for defining the behaviour when a photocell with “close immediately” mode enabled is crossed during an
opening manoeuvre.
+ 000: Completes the full opening manoeuvre first and then closes the gate again with the delay set in tl.20;
+ 001: Interrupts the manoeuvre and then closes the gate again with the delay set in t1.20.
SA.07 Reversal due to obstacle during opening 003 003
Allows for adjusting the duration of | - 000: Complete reversal after an obstacle
the reversal of motion if an obstacle | « >000: Duration of the reversal after obstacle
is detected during the opening | (1S....ccccoenunene. 10s)
manoeuvre.
SA.08 Reversal due to obstacle during closing 003 003
Allows for adjusting the duration of | - 000: Complete reversal after an obstacle
the reversal of motion if an obstacle | « >000: Duration of the reversal after obstacle
is detected during the closing | (1S....cccovenunnene. 10s)
manoeuvre.
SA.09 Automatic closing time (TCA) with EMERGENCY_IN 000 000
Describes the behaviour of the TCA in combination with the EMERGENCY_IN function
+ 000: If TCAis active, the gate re-closes after the TCA;
+ 001: Even if TCA is active, the gate does not re-close automatically. The first re-closing manoeuvre requires a
command. On the successive manoeuvre, the TCA works normally.
SA.10 Safety device auto-test 000 000
The function switches off the 24V_TEST input and verifies the opening of the | - 000: Disabled
safety device contact before each manoeuvre. +001: Enabled
Warning: for operation in the “Safety device auto-test” mode, the following
elements must be connected:
- The transmitters (TX) on the 24V_TEST output;
- The receivers (RX) on the 24V output;
Moreover, the safety devices must be wired and aligned before the path is
learned (SE.03).
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SA.11 | PHOTO_1 inhibition 000 \ 000
The function inhibits the intervention of the photocells on both the opening | « 000: Inhibition deactivated
and closing manoeuvres, in the zone between the detection point and |+ 001: Inhibition active (the
the complete closing point. During the motor stroke automatic learning | photocells are always ignored in the
manoeuvre (SE.03), the trigger of the photocells during the door closing | zone between the detection point
movement defines the inhibition start point. It is necessary that the photocell | and the closing point)
to be inhibited is connected as PHOTO_1.

SA.12 Automatic closing (TCA) after obstacle during closing 000 000
In case of full reversal (SA.08=000) during a closing manoeuvre, it determines | »+ 000: Always performs automatic
how the automation will perform the TCA automatic re-closing manoeuvre. | re-closing

+ 001: Attempts 1 automatic re-

Note: valid only for obstacles detected through the SAFETY mode or the | closing
anti-crushing function. + 002: Attempts 2 automatic re-

closing manoeuvres

+ 003: Attempts 3 automatic re-
closing manoeuvres

+ 004: Inhibits automatic re-closing

TIMES parameters (=} 1E) ‘T’fﬁg‘gz %‘f{g‘gz
tl.01 Automatic closing time (TCA) 000 000
Adjusts the time for automatic closing + 000: Disabled
+>000: Active for the set time
[T 2555s)
tl.02 Pedestrian automatic closing time (TCA_PED) 000 000
Adjusts the time for automatic pedestrian closing + 000: Disabled
+>000: Active for the set time
(1. 255s)
(1. 255min - ONLY TYPE 04)
tl.o3 Opening pre-manoeuvre flashing time 000 \ 000
Adjusts the pre-flashing time before an opening manoeuvre. (0SS 10s)
tl.04 Closing pre-manoeuvre flashing time 000 \ 000
Adjusts the pre-flashing time before a closing manoeuvre. (0SS 10s)
tl.o5 Not Used
tl.o6 Not Used
tl.07 COURTESY Time 060 060
Adjusts the time for the COURTESY light. 0S.eooirrrrerenenene 255s
tl.08 ELOCK_M1 Time 002 002
Adjusts the activation time for the ELOCK_M1 / BOOST_M1 output, or the | (1S...cccccevnnee. 10s)
deactivation time of the ELOCK_INV_M1 output.
tl.09 Not Used
tl.10 Not Used
tl.11 Not Used
tl.12 Not Used
tl.13 Not Used
tl.14 Not Used
tl.15 Not Used
tl.16 AUX_1 Time 100 100
Adjusts the activation time for the AUX_1 output, if timer-controlled. ({01 255s)
tl.17 AUX_2 Time 100 100
Adjusts the activation time for the AUX_2 output, if timer-controlled. ({01 255s)
tl.18 Not Used
tl.19 Failed closing alarm time 010 010
Time used for the STATUS outputs configured as CLOSURE_FAILED: once | (TmMin.....c.cce...... 255min)

this time has elapsed, if the automation is not in the closing position, the
output is activated.

Note: Functions regardless of the presence of the TCA (tl.01) or TCA_PED
(t1.02).
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tl.20 Delay on “CLOSE IMMEDIATELY" 001 | 001
Allows for setting after how many seconds the automatic re-closing of the | (1s....ccccceuee.. 10s)
“close immediately” function occurs (SA.05).
) Default Default
EXTRA parameters ( £HEr) TYPE 00 TYPE 04
EX.01 Condominium function 000 000
Allows for disabling the opening and closing command inputs during | « 000: Disabled
opening and the automatic closing time. + 001: Active only on opening
+ 002: Active on opening and during
automatic close time
EX.02 Not Used
EX.03 Not Used
EX.04 Not Used
EX.05 Not Used
EX.06 “STEP-BY-STEP” enabling 001 001
Selection of the “reversal” mode (during the manoeuvre a command impulse | « 000: Reversal
reverses the direction of motion) or “step-by-step” (during the manoeuvre a | * 001: Step-by-Step with START and
command impulse stops the movement. The subsequent impulse restarts | PED
the movement in the opposite direction). + 002: Step-by-Step with START, PED
and OPEN/CLOSE
EX.07 Manual unlocking facilitation with gate closed 000 000
If=0, the function is disabled. + 000: Unlocking facilitation deactivated
If£0, after the detection of the closing stop, 1 motor carries out a brief | * >000:  Unlocking facilitation activated
reversal to release the pressure on it and facilitate manual unlocking. The gltgsduratlonzeswzasl t°¢)
. . . XZoms......... XZoms
set value indicates the duration of the reversal. (1X25Msn 40x25ms - ONLY TYPE 00)
EX.08 Manual unlocking facilitation with gate open 000 000
If=0, the function is disabled. + 000: Unlocking facilitation deactivated
If£0, after the detection of the opening stop, 1 motor carries out a brief | * >000: Unlocking facilitation activated
reversal to release the pressure on it and facilitate manual unlocking. The gltgsduratlonzesq%asl to:)
f : . XZoms......... XZoms
set value indicates the duration of the reversal. (1X25Msn 40x25ms - ONLY TYPE 00)
EX.09 Not Used
EX.10 Energy Saving 000 000
Function for energy saving when there is an emergency battery kit or a power supply system based on solar panels.
When the Energy Saving function is active, the display is off and shows the “- -" symbol every 10s. The function can
be set to 3 levels:
+ 000: “Energy saving” not active;
+ 001: “Energy saving” active: switches off all outputs except for the Vaux 24V fixed output;
+ 002: “Energy saving” active: switches off all outputs except for the Vaux 24V fixed output; moreover, any STATUS-
type outputs are kept active.
Warning: with “Energy saving” active the SAS function is not available.
EX.11 SAS function 000 000

Activation of the SAS function (only for SAS_OUTPUT outputs): the SAS
output is connected to a STOP / SAS_INPUT input of a second control unit,
triggering the “bank door” operating mode (opening of the second door is
disabled as long as the first door is not fully closed).

If this parameter is enabled, following a reset it performs an automatic RESP
during which the SAS output does not activate. If limit switches are present
and are crushed after a reset, the RESP will not be carried out.

Warning: if both leaves are manually unlocked and shifted from the closing
position, the interlock condition is created. It will then be necessary to
manually close at least one of the two leaves.

Warning: the STOP / SAS_INPUT input must be activated by a voltage-free
clean contact output, such as that of a NET-EXP expansion card output or a
relay.

Warning: in case of RESP, the SAS function must necessarily be linked to a
search for the reference / stop towards closure. So it works with the values
of Mo.17 =001, 003, 005.

+ 000: Disabled
+ 001: Enabled




NET724 EVO

EX.12 | Automatic close time (TCA) reload 001 | 001
It allows you to define if, with the gate open and TCA active, the TCA is | » 000: Recharge disabled
reloaded. The function is valid both for the TCA (tl.01) and for the TCA_PED | « 001: Recharge enabled
(t1.02).

If = 1, with the gate completely open, an intervention on PHOTO, OPEN,
OPEN_INT or OPEN_EXT reloads the TCA.

With the gate open in pedestrian mode, an intervention on PHOTO or PED
recharges the TCA_PED, while an OPEN, OPEN_INT or OPEN_EXT command
causes complete opening.

EX.13 Suspend the automatic close time (TCA) 000 000
If=0 with the door open and TCA active, the automatic closing always occurs, | « 000: Disabled
even if an impulsive STOP command was given. Only a maintained STOP |+ 001: Active with a STOP impulse
command inhibits the automatic closing of the door; disables TCA.

If=1 with the door open and TCA active, an impulse of the STOP command | » 002: Active with a STOP or OPEN
cancels the automatic closing; impulse disables TCA.

If=2 with the door open and TCA active, an impulse of the STOP or OPEN

command cancels the automatic closing.

Note: If active, the parameter also acts on the TCA_PED function (in this case

the value 002 acts as 001 as an OPEN command with the gate stopped in

pedestrian opening generates a complete opening).

EX.14 Not Used

EX.15 Not Used

EX.16 Not Used

EX.17 Forced hold-to-run 000 000

If the function is activated, all inputs configured as OPEN and CLOSE |+ 000: Function disabled.
automatically become also OPEN_UP and CLOSE_UP if activated and kept | * 001: Function enabled (automatic
active for at least 5s, if a safety device (photocell and/or sensitive edge) is | transition to OPEN_UP/CLOSE_UP
engaged. This function, therefore, can be used to command the automation | with safety devices engaged/faulty
even if the safety devices are faulty. If the input is no longer kept activated, | if the OPEN/CLOSE commands are
the automation will return to the automatic operating mode. maintained)
This function is not available with SAFETY-type safety devices deactivated
with the gate stationary (values 001 and 003 of parameters SA.03 and SA.04).
For safety reasons, we suggest NOT using this function if there are
clocks connected to inputs configured as OPEN or CLOSE.

EX.18 Displays the manoeuvres once the board is powered 000 000
Allows for integrating the messages on the display during the control unit's | + 000: Visualization of total
power-on phase, showing the total number of manoeuvres completed. manoeuvres disabled
Warning: The function’s activation, and the resulting visualization of new |+ 001: Visualization of total
information on the display, causes the control unit to start more slowly manoeuvres enabled

EX.19 Not Used

EX.20 MANEUVER_INHIBITION function 000 000

If an input is set as MANEUVER_INHIBITION it behaves like an NC contact
which, if open, inhibits the maneuver.

« 000: if open, it inhibits opening
commands but allows closing
commands.

+ 001: if open, it inhibits opening and
closing commands.
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P Default Default
[l g}
TEST parameters (=c5k) TYPE 00 TYPE 04

tE.O1 Control board input status visualization

Allows for viewing the status of inputs for the control board. An off segment corresponds to an open segment,
while an on segment is associated with a closed contact.

0 (0 [0 () Ol T

Allows for viewing the status of inputs for the expansion board. An off segment corresponds to an open segment,
while an on segment is associated with a closed contact.

bbbl e e
LU0 s e |[e [

tE.03 Manoeuvre counter status visualization

Allows for viewing the total number of manoeuvres completed by the control unit.

The display will show the word “tCYC” with the relative value, followed by the word “MULt" with the relative value of
the multiplier. To calculate the number of manoeuvres, the two values must be multiplied.

E.g.: tCYC=120, MULt=10; 120x10=1200 manoeuvres completed

tE.04 Not Used
tE.05 Automatic opening time (TAA) 000 000
Adjusts the time for automatic opening TAA + 000: Disabled
* >000: Active for the set time
(1Sueeeeeeeernns 255s)

10 COMMISSIONING

The testing operation is essential in order to verify the correct installation of the system. DEA System wants to summarize

the proper testing of all the automation in 4 easy steps:

+ Make sure that you comply strictly as described in paragraph 1 “WARNINGS SUMMARY";

+ Test the opening and closing making sure that the movement of the leaf match as expected. We suggest in this regard to
perform various tests to assess the smoothness of the gate and defects in assembly or adjustment;

« Ensure that all safety devices connected work properly;

+ Perform the measurement of impact forces in accordance with the standard EN12445 to find the setting that ensures
compliance with the limits set by the standard EN12453.

11 PRODUCT DISPOSAL

DISASSEMBLY

The automation unit must be dismantled by qualified personnel, in accordance with the current accident prevention
and safety regulations, and with reference to the installation instructions, but in the reverse order. Before initiating the
disassembly operations, disconnect the electrical power and make sure it cannot be reconnected.

DISPOSAL
The automation unit must be disposed of in accordance with the current local and national waste disposal regulations.
The product (or its individual parts) must not be disposed of together with other household waste materials.

WARNING In compliance with EU Directive 2012/19/EU on waste electrical and electronic equipment (WEEE), this
electrical product should not be treated as municipal mixed waste. Please dispose of the product and bring it to the
collection for an appropriate local municipal recycling.
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SYMBOLES

Les symboles suivants sont utilisés dans ce manuel pour indiquer les risques potentiels.

Avis de sécurité important. Le non-respect de ces instructions peut entrainer des blessures graves ou des
A dommages matériels. Le non-respect de ces instructions peut entrainer un dysfonctionnement du produit et créer
une situation dangereuse.

A Avis de sécurité important. Le contact avec des pieces sous tension peut entrainer la mort ou des blessures graves.

W Informations importantes pour l'installation, la programmation ou la mise en service du produit.

1 RECAPITULATIF DES AVERTISSEMENTS

ATTENTION! IMPORTANTES INSTRUCTIONS DE SECURITE. LIRE ET SUIVRE ATTENTIVEMENT TOUTES
LES MISES EN GARDE ET LES INSTRUCTIONS QUI ACCOMPAGNENT LE PRODUIT CAR UNE INSTALLATION
ERRONEE PEUT PROVOQUER DES DOMMAGES AUX PERSONNES, ANIMAUX OU CHOSES. LES MISES EN
GARDE ET LES INSTRUCTIONS FOURNISSENT D'IMPORTANTES INDICATIONS AU SUJET DE LA SECURITE,
L'INSTALLATION, L'UTILISATION ET LA MAINTENANCE. CONSERVER LES INSTRUCTIONS POUR LES JOIN-
DRE AU DOSSIER TECHNIQUE ET POUR DE FUTURES CONSULTATIONS.

ATTENTION Ne pas laisser les enfants jouer avec l'appareil. L'appareil peut
A étre utilisé par des enfants agés d'au moins 8 ans, par des personnes souffrant
d'une déficience physique, mentale ou sensorielle réduite, ou en général par
toute personne sans expérience ou, en tout cas, avec l'expérience requise, a
condition que l'appareil soit utilisé sous surveillance ou que les utilisateurs aient
recu une formation adéquate surl'utilisation sGre de l'appareil et soient conscients
des dangers liés a son utilisation.

ATTENTION Les commandes a installation fixe (boutons, etc.) doivent étre
A situées hors de la portée des enfants a au moins 150 cm de hauteur du sol.
Ne pas permettre aux enfants de jouer avec l'appareil, les commandes fixes ou
avec les radiocommandes de l'installation.

A ATTENTION L'utilisation du produit dans des conditions anormales, non

autorisées par le fabricant, peut entrainer des situations de danger; respecter
les conditions prévues sur cette notice d'utilisation.

FR |
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ATTENTION DEA Systemvous rappelle que le choix, la position et I'installation
A de tous les dispositifs et les matériaux qui constituent I'ensemble complet de
la fermeture, doivent étre exécutés conformément aux Directives Européennes
2006/42/CE (Directive Machines) et ses modifications ultérieures, 2014/53/UE
(Directive RED). Dans tous pays extracommunautaires, non seulement vous
devez suivre les normes spécifiques en vigueur mais, pour atteindre un niveau
de slreté suffisant, on vous conseille d'observer aussi les prescriptions des
Directives susmentionnées.

ATTENTION N'utiliser en aucun cas I'appareil en présence d'une atmosphere
A explosive ou dans des environnements qui peuvent étre agressifs et
endommager des parties du produit. Vérifier que les températures dans le lieu
d'installation soient appropriées et respectent les températures déclarées sur
I'étiquette du produit.

ATTENTION Quand on opére avec la commande a « action maintenue »,
A s'assurer que personne ne se trouve dans la zone de manutention de
'automatisme.

ATTENTION Vérifier qu'en amont du réseau d’alimentation de l'installation,
A il y ait un interrupteur ou un disjoncteur magnétothermique omnipolaire qui
permette la déconnexion compléte dans les conditions de la catégorie de la
surtension Il

ATTENTION Afind'assurerune sécurité électrique, gardeztoujours nettement
A séparés (minimum 4 mm en air ou 1 mm a travers lisolation) le cable
d'alimentation 230V des cables a tres basse tension de sécurité (alimentation
des moteurs, commandes, électro-serrure, antenne, alimentation des circuits
auxiliaires) éventuellement en les fixant a I'aide de pattes d'attache appropriées
a proximité des bornes.

ATTENTION Si le cable d'alimentation est endommagg, il doit étre remplacé
A par le constructeur ou par son service d'assistance technique ou, quoi gqu'il
en soit, par une personne possédant une qualification similaire, de maniere a
empécher tous les risques.

ATTENTION Toute opération d'installation, de maintenance, de nettoyage
A ou de réparation de toute l'installation doit étre exécutée exclusivement par
du personnel qualifié. Opérez toujours quand l'alimentation est coupée, et
conformez-vous rigoureusement a toutes les normes en matiere d'installations
électriques en vigueur dans le pays ou cette automatisation doit étre installée.
Le nettoyage et la maintenance destinée a étre effectués par l'utilisateur ne
doivent pas étre accomplis par des enfants sans surveillance.

ATTENTION L'utilisation de pieces de rechange non indiquées par DEA
A System et/ou un réassemblage incorrect peuvent étre potentiellement
dangereux pour les personnes, les animaux et les choses. De plus, cela peut
provoquer des dysfonctionnements du produit. Par conséquent, utilisez toujours
les piéces indiquées par DEA System et suivez les instructions données pour
'assemblage.
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A ATTENTION Apreés le réglage, le respect des valeurs limites réglementaires
doit étre détecté a l'aide d’'un instrument de mesure d'impact de force. La
sensibilité de la détection d'obstacle peut étre ajustée progressivement a la porte
(voir les instructions de programmation). Le fonctionnement du dispositif anti-
écrasement doit étre vérifié aprés chaque réglage manuel. La modification
manuelle de la force ne peut étre effectuée que par du personnel qualifié en
effectuant le test de mesure selon la norme EN 12445. Les modifications du
réglage de la force doivent étre documentées dans le manuel de la machine.

A ATTENTION La conformité aux exigences de la norme EN 12453 du dispositif
de détection d'obstacles interne est garantie seulement si utilisé en
conjonction avec des moteurs équipés d’encodeurs.

A ATTENTION Tout dispositif de sécurité externe éventuellement utilisé afin
de respecter les limites des forces d'impact doit étre conformes a la norme
EN 12978.

ATTENTION Conformément a la Directive 2012/19/EG sur les déchets
d'équipements électriques et électroniques (WEEE), ce produit électrique ne doit
en aucun cas étre mis au rebut sous forme de déchet municipal non trié. Veuillez
vous débarrasser de ce produit en le renvoyant au point de ramassage local
dans votre municipalité, a des fins de recyclage.

TouT CE QUI N'EST PAS PREVU EXPRESSEMENT DANS LE MANUEL D'INSTALLATION, EST INTERDIT. LE
BON FONCTIONNEMENT DE L'OPERATEUR EST GARANTI UNIQUEMENT SI LES DONNEES MENTIONNEES
SONT RESPECTEES. LA FIRME NE REPOND PAS DES DOMMAGES CAUSES PAR LE NON-RESPECT DES IN-
DICATIONS MENTIONNEES DANS CE MANUEL. EN LAISSANT INALTEREES LES CARACTERISTIQUES ES-
SENTIELLES DU PRODUIT, DEA SYSTEM SE RESERVE LE DROIT D'APPORTER A TOUT MOMENT LES MO-
DIFICATIONS QU'ELLE RETIENT IMPORTANTES POUR AMELIORER SUR LE CARACTERE TECHNIQUE, DE
CONSTRUCTION ET COMMERCIAL LE PRODUIT, SANS S'ENGAGER A METTRE A JOUR LA PRESENTE PUBLI-
CATION.

2 DESCRIPTION DU PRODUIT

NET724 EVO est un panneau de commande pour les automates DEA System avec 1 moteur 24V.

La principale caractéristique de cette unité de commande est la facilité de configuration des entrées et des sorties en
fonction des besoins de chacun, ce qui garantit I'adaptabilité a tout type d’automatisation. Il suffit de définir la configuration
souhaitée pour I'automatisation utilisée et les parameétres de fonctionnement seront réglés de maniére optimale, en excluant
toutes les fonctions inutiles.

3 DONNEES TECHNIQUES

NET724EVO
Tension d'alimentation (V) 230-240V ~ (50/60 Hz)
Puissance nominale du transformateur (VA) 80 VA (230/25V) 150 VA (230/25V)
Fusible F1 (A) T1A 250V (retardé) T2A 250V (retardé)
Sortie de puissance auxiliaire 24V —= max 200mA
Sortie 1 configurable 24V —— max5W
Sortie 2 configurable 24V —— max5W
Fréquence du récepteur radio 433,92 MHz
Type de codage de la radiocommande HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch - DART
N° maximal de télécommandes gérées 200
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4 CONNEXIONS ELECTRIQUES

A I'Risque de blessures et de dommages matériels dus aux chocs électriques !

A I'Risque de dysfonctionnements dus a une mauvaise installation !

Réaliser les branchements en suivant les indications figurant sur le schéma de cablage.

ATTENTION Afin de garantir une sécurité suffisante du point de vue électrique, éloigner le cable d'alimentation 230 V
(minimum 4 mm dans l'air ou 1 mm a travers l'isolant) des cables de sécurité a tres basse tension (alimentation des moteurs,
unité de commande, serrure électrique, antenne, alimentations auxiliaires), en les fixant avec des serre-cables adaptés a
proximité des plaques de connexion.

ATTENTION Procéder au raccordement a I'alimentation secteur 230 - 240 V ~ 50/60 Hz a I'aide d'un interrupteur omnipolaire
ou autre dispositif garantissant la déconnexion omnipolaire de I'alimentation secteur, avec un écart d'ouverture des
contacts =3 mm.

Raccordement aux plaques de connexion

1 Entrée IN1
2 Entrée IN2
3 Entrée IN3
4 Entrée IN4
5 Entrées communes
6 -
7 B .
. A Sortie codeur moteur M1
9 +
10 +
o - Alimentation stabilisée 24V ——= pour dispositifs de sécurité avec autotest (24V ST + 24V_AUX)
12 + . . . - . max 200mA
13 - Sortie 24V ——= pour alimentation auxiliaire (ex : accessoire BAT_ADV)
14 +
= ) OUTPUT 1 configurable 24V =— max 5W (voir 10.31 pour les valeurs sélectionnables)
16 F
e - OUTPUT 2 configurable 24V =——= max 5W (voir 10.32 pour les valeurs sélectionnables)
18-19 Sortie moteur M1 max 5A
AT Y | Entrée de signal d'antenne radio
L+ | Entrée de terre de I'antenne radio
c1 Connexion des piéces métalliques du moteur
Cc2 Entrée pour alimentation 25V ~ a partir du transformateur
Cc3 Sortie pour connecteur du module d'éclairage LED de courtoisie
S Entrée du connecteur du module NET-NODE 2.0 - 485/3-EXP
us Connecteur de module enfichable NET-NODE - NET-EXP
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DIAGRAMME DE CABLAGE
NET724 EVO

LED
MODULE ANT
- 5} — —
H ! [ LYy O
TYPE 00 | TYPE 04 YN = = @
PHOTO_1 PHOTO_1 IN1 — 1110
START START IN2 —1 2|0 oo
SWO_1 NONE IN3 —1 1310 TH
SWC_1 NONE IN4 —| 1410
com —1 {50
BLANC e |-|—|]6]
VERT S [B|—[|7]d
JAUNE ké A[—] 8]0 _
MARRON +[—] 9|0 sl | |NET-NODE
24V ST | (101 sl | |NET-EXP
- | [1]C _ - —
l— = = (5 o)
24V_AUX — L E = =[] e
- B ; o NET-NODE 2.0
+ — | ———
FLASH FIX ourt I || % =) | _ |485/3-EXP
1|83 o
WARN_FIX / outs L1 I o)
SAS_OUTPUT - |— 1171t
MOTOR 1 |18
Longueur
Description Cable
(1m/20m) (20m / 50m)
Alimentation 24V 3x1,5mm? 3x2,5mm?
Alimentation 230V g 4 x 0,5 mm? 4 x 2,5 mm?
Lumiere clignotante Lo 2x 0,5 mm?2 3x 1,0 mm?2 @
88
Photocellule TX 25 2x0,5mm? | 3x1,0mm?
o
Photocellule RX g « 4 x 0,5 mm?2 3x 1,0 mm?
T
Sélecteur a clé 3x0,5mm2 | 3x1,0mm? POWER SUPPLY
230-240V~ 50Hz
Antenne RG58 max 20m HO5VV-F 3x0,75mm?
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5 PROGRAMMATION

5.1 Alimentation

Alimenter le dispositif. Sur I'écran, les chiffres/mots « 00.01 » (ou la version du micrologiciel actuellement utilisée), « TYPE »,
«-04-» (ou la valeur du TYPE de fonctionnement actuellement utilisé) apparaitront en séquence suivis du symbole de portail
fermé « - - - - » (voir Tableau « MESSAGES D'ETAT a la page 65 »).

NOTE: La séquence de messages apparaissant sur I'écran peut étre accompagnée, aprés la mise sous tension de l'unité
de commande, d'une indication du nombre total de manceuvres effectuées jusque-la. Consulter le paramétre EX.18 pour
activer ou désactiver la fonction.

5.2 Réglage ou modification du TYPE

Si le TYPE configuré n'est pas celui souhaité ou s'il n'a pas été défini (« -88- » clignotant), procéder comme suit :

2. Appuyer simultanément sur les touches [+] et [-] jusqu’a ce que le message « MENU » apparaisse ;

3. Maintenir les 3 touches enfoncées jusqu’a ce que « TYPO » apparaisse (le chiffre clignotant indique le TYPE actuellement
configuré);

4. Relacher les 3 boutons;

5. Faire défiler la liste TYPE en utilisant les touches [+] ou [-] et confirmer la sélection en maintenant la touche [OK]
enfoncée;

1. Avec le portail fermé et le portail a I'arrét, maintenir la touche [OK] enfoncée ;

NOTE: Pour confirmer la modification du TYPE, I'écran allumera tous les segments et redémarrera l'unité de commande en
affichant dans l'ordre les indications suivantes : « 00.01 » (ou la version du micrologiciel en cours d'utilisation), « TYPE », «
-04- » (ou la valeur du TYPE de fonctionnement en cours d'utilisation) suivi du symbole porte fermée « - - - - »,




NET724 EVO

5.3 Accés aux menus de programmation

Pour accéder aux menus de programmation:

1. Avec la porte a l'arrét, appuyer et maintenir le bouton [OK] enfoncé ;

2. Appuyer simultanément sur les boutons [+] et [-] jusqu'a ce que le mot « MENU » apparaisse a I'écran ; Relacher les 3
boutons ;

3. Suivre les procédures spécifiques pour accéder aux menus « EASY » ou « PRO ».

LEGENDE DES SYMBOLES

% i Appuyer et relacher immédiatement le bouton (ou les boutons).

\% l Maintenir le bouton (ou les boutons) enfoncé(s) pendant la durée indiquée ou jusqu'a ce que I'état change.

21 9
+ =
4 = OK Menu EASY
Y @
Ny a
®0K OK Menu PRO

La programmation est divisée en 2 menus distincts, a savoir le menu « EASY » et le menu « PRO ».

Le menu « EASY » comprend une sélection de parameétres de base utilisés pour démarrer 'automatisation. La liste des
paramétres affichés dans le menu EASY varie en fonction du TYPE configuré.

NOTE: La liste des parameétres du menu « EASY » est intégrée par tout parameétre modifié (par rapport a sa valeur par défaut
« DEFAULT ») dans le menu « PRO ». Ceci permet de disposer d'une liste de tous les parameétres utilisés.

Le menu « PRO » comprend la liste compléte de tous les paramétres disponibles regroupés en sous-catégories.
Les sous-catégories gérées sont divisées comme suit :

SETUP: Paramétres de gestion m RADIO: Parameétres de gestion m SYSTEM: Parameétres de ge-

de lapprentissage des mo- des télécommandes et des stion des fonctions essen-
teurs et du positionnement fonctions qui leur sont asso- tielles au fonctionnement du
des portes. ciées. systeme.

m IN/OUT: Paramétres de ge- m MOVEMENT: Parameétres de m SAFETIES: Parameétres de ge-
stion des entrées/sorties des gestion des valeurs de mou- stion des dispositifs de sécu-
appareils connectés. vement, de vitesse et de force rité et des fonctions qui leur

des portes. sont associées.

m TIMES: Paramétres de gestion m EXTRA: Parameétres qui in- m TEST: Parameétres qui incluent
des fonctions associées aux cluent des fonctions spécifi- des fonctions de diagnostic.
temps de fonctionnement. ques a certains types d'auto-

matismes ou systémes.

FR
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5.4 Navigation dans le menu « EASY »

Pour accéder au menu de programmation « EASY » :

1. Sassurer que le mot « MENU » soit visible a I'écran ;

2. Appuyer sur I'un des boutons [+] ou [-], le mot « EASY » apparaitra a I'écran ; Confirmer en appuyant sur le bouton [OK];

3. Faire défiler la liste des paramétres en utilisant les touches [+] ou [-] et confirmer la sélection en appuyant sur la touche
[OKI;

4. Modifier le parameétre avec la valeur souhaitée et valider en appuyant sur la touche [OK] ;

5. Appuyer simultanément sur les boutons [+] et [-] pour quitter le menu.

21

60



NET724 EVO

5.5 Navigation dans le menu « PRO »

Pour accéder au menu de programmation « PRO » :

1. Sassurer que le mot « MENU » soit visible a I'écran ;

2. Appuyer sur le bouton [OK] pendant quelques secondes, le mot « PRO » apparaitra a I'écran ; Confirmer en appuyant sur
le bouton [OK] ;

3. Faire défiler la liste des catégories de parametres en utilisant les touches [+] ou [-] et confirmer la sélection en appuyant
sur la touche [OK] ;

4. Faire défiler la liste des parameétres en utilisant les touches [+] ou [-] et confirmer la sélection en appuyant sur la touche
[OKI;

5. Modifier le paramétre avec la valeur souhaitée et valider en appuyant sur la touche [OK] ;

6. Appuyer simultanément sur les boutons [+] et [-] pour quitter le menu.

FR
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6 DESCRIPTION DES ENTREES/SORTIES

Les tableaux ci-dessous décrivent le fonctionnement de toutes les sélections possibles aussi bien pour les entrées que les
sorties présentes sur la carte.
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ENTREES (IN / EXP_IN)

Mess. Description
NONE Non utilisé
Entrée N.O. Démarrage. En cas d'intervention, elle déclenche une manceuvre d'ouverture ou de fermeture.
START Elle peut fonctionner en mode « reversal » (EX.06=0), en mode « step-by-step » uniquement avec START
(EX.06=1) ou en mode « step-by-step » avec START, OPEN et CLOSE (EX.06=2).
PED Entrée N.O. Piéton. En cas d'intervention, elle déclenche une ouverture partielle du portail. La plage
piéton peut étre ajustée avec le paramétre Mo.12.
OPEN Entrée N.O. Ouvert. En cas d'intervention, elle déclenche I'ouverture du portail.
CLOSE Entrée N.O. Fermé. En cas d'intervention, elle déclenche la fermeture du portail.
OPEN_PM Entrée N.O. Ouverture avec bouton enfoncé. Le portail s'ouvre tant que le bouton est maintenu enfoncé.
CLOSE_PM Entrée N.O. Fermeture avec bouton enfoncé. Le portail se ferme tant que le bouton est maintenu enfoncé.
Démarre la manceuvre et permet I'allumage du voyant vert (lorsque la position portail ouvert est atteinte)
OPEN INT pour le seul feu de signalisation interne. Si entre-temps une commande d’'ouverture externe OPEN_EXT
- est donnée, celle-ci sera réserver a la prochaine manceuvre, et le voyant vert du feu de signalisation
extérieur s'allumera a la fin du TCA.
Démarre la manceuvre et permet I'allumage du voyant vert (lorsque la position portail ouvert est atteinte)
OPEN EXT pour le seul feu de signalisation extérieur. Si entre-temps une commande d'ouverture interne OPEN_INT
- est donnée, celle-ci sera réserver a la prochaine manceuvre, et le voyant vert du feu de signalisation
interne s'allumera.
Entrée N.O. Ouvre le Qortail et l'arréte (si le TCA est désactivé). En cas d'intervention, elle déclenche
OPEN_STOP I'ouverture du portail. A la fin de la manceuvre d'ouverture, la carte activera le mode STOP jusqu’a la
prochaine commande START ou CLOSE.
AUX_1_IN Entrée de commande de la sortie AUX_1_OUT.
AUX_2_IN Entrée de commande de la sortie AUX_2_OUT.
Entrée N.O. pour la commande de |a sortie lumiére de courtoisie COURTESY. Déclenche la sortie pendant
COURTESY_IN la durée du temps de courtoisie (tl.17). Si la sortie est déja active, une nouvelle commande COURTESY_IN

recharge le temps de courtoisie.

STOP / SAS_INPUT

Contact N.F. (SAS_INPUT) : En cas de raccordement a la sortie WARN_FIX/SAS_OUTPUT sur une deuxiéme
unité de commande, elle déclenche le mode « bank door » (désactivation de l'ouverture de la deuxiéme
porte jusqu'a la refermeture compléte de la premiéere).

Entrée d'arrét N.F. En cas d'intervention, elle arréte le mouvement de toute manceuvre. Si elle n'est pas
utilisée, ponter l'entrée.

Entrée N.F. 1 interrupteur de fin de course d'ouverture moteur. Si elle n'est pas utilisée, désactiver I'entrée

SWO_1 . .
avec le parametre relatif.
SWC 1 Entrée N.F. 1 interrupteur de fin de course de fermeture moteur. Si elle n'est pas utilisée, désactiver
- I'entrée avec le parametre relatif.
PHOTO 1 Entrée N.F. Cellule photoélectrique 1. Pour sélectionner le mode de fonctionnement, voir SA.01. Si elle
- n'est pas utilisée, ponter I'entrée.
PHOTO 2 Entrée N.F. Cellule photoélectrique 2. Pour sélectionner le mode de fonctionnement, voir SA.02. Si elle
- n'est pas utilisée, ponter I'entrée.
SAFETY 1 Entrée N.F. Bord sensible 1. Pour sélectionner le mode de fonctionnement, voir SA.03. Si elle n'est pas
- utilisée, ponter I'entrée.
SAFETY_1_8k2 Entrée analogique pour bord sensible 1 avec 8k2 (SA.03).
SAFETY 2 Entrée N.F. Bord sensible 2. Pour sélectionner le mode de fonctionnement, voir SA.04. Si elle n'est pas

utilisée, ponter l'entrée.

SAFETY_2_8k2

Entrée analogique pour bord sensible 2 avec 8k2 (SA.04).

SAFETY_INHIBITION

Entrée N.F. Inhibition SAFETY. Si ouverte, elle déclenche la dérivation des entrées de sécurité SAFETY qui
sont ignorées méme si actives.
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Contact N.F. Si ouvert, il provoque l'ouverture totale et le maintien en position ouverte jusqu'a la
refermeture du contact.

L'ouverture d'urgence peut étre temporairement interrompue par :

- commandes de fermeture, START, STOP ou photocellule : arrét du mouvement ;

- intervention pour détection d'obstacle : inversion de mouvement (partielle ou totale).

EMERGENCY_IN Apreés ces interruptions, I'ouverture d'urgence reprendra quand méme tant que la commande d'urgence
EMERGENCY_IN reste active.

Aprés la refermeture d'un contact de type urgence EMERGENCY_IN, toute refermeture automatique (si
activé) est effectué ou ignoré selon le paramétre TCA avec urgence EMERGENCY_IN (SA.09).

NE PAS UTILISER EMERGENCY_IN SI L'INSTALLATION PREVOIT UNIQUEMENT L'UTILISATION DE
COMMANDES HOMME MORT POUR L'OUVERTURE.

Contact N.F. Pour connecter un microrupteur de déverrouillage. L'ouverture du contact déclenche le

RESET réarmement de 'unité de commande.

Contact N.F. pour inhibition des manceuvres d'ouverture et de fermeture

MANEUVER_INHIBITION Pour la sélection du mode de fonctionnement, voir EX.20. Si elle n'est pas utilisée, ponter I'entrée.

SORTIE (OUT / EXP_OUT)

Mess. Description

NONE Non utilisé

Sortie pour alimentation 24Vcc max 5W pour accessoires.

24v | ~ S . . .
Ce parameétre ne peut étre utilisé que sur des sorties alimentées.

Sortie pour alimentation 24Vcc max 5W pour dispositifs de sécurité contrdlés (la sortie est désactivée
pendant le test si 'auto-test du dispositif de sécurité est activé (SA.10)). Utiliser ce type de sortie
également pour vérifier 'extinction des accessoires avec la fonction d'économie d'énergie active
24V _TEST (EX.10).

Ce parametre ne peut étre utilisé que sur des sorties alimentées.

Dans le cas de commande de dispositifs de sécurité, ceux-ci doivent &tre cablés et alignés
avant l'apprentissage de la course (SE.03).

ELOCK_M1 Contact N.O. Sortie pour serrure électrique moteur M1.

Contact N.O. Sortie pour serrure électrique inversée moteur M1 (ex : pour actionner |'électroaimant

ELOCK_INV_M1 N
- des barriéres).

Sortie d'alimentation « Boost » pour l'alimentation de la serrure électrique DEA article 110.

ELOCK_BOOST_M1 \ N Iy . . )
- - Ce parametre ne peut étre utilisé que sur des sorties alimentées.

Contact N.F. (SAS_OUTPUT) : En cas de raccordement a I'entrée STOP/SAS_INPUT sur une deuxieme
WARN_FIX unité de commande, elle déclenche le mode « bank door » (désactivation de l'ouverture de la

SAS_OUTPUT deuxiéme porte jusqu'a la refermeture compléte de la premiere).

Contact N.O. (WARN_FIX) : Fonctionne comme un indicateur de portail ouvert fixe.

Indicateur de portail ouvert intermittent. Sortie intermittente lente en ouverture et rapide en
WARN_INT fermeture, toujours allumé (ON) avec portail ouvert, toujours éteint (OFF) en fin d'une manceuvre
de fermeture.

FLASH_FIX Contact N.O. Sortie de voyant d'avertissement fixe.

FLASH_INT Contact N.O. Sortie de voyant d'avertissement intermittent.

Sortie de commande de I'éclairage de courtoisie.

La sortie est active lorsque les moteurs fonctionnent, plus un temps supplémentaire régi par le
COURTESY paramétre de temps de courtoisie COURTESY (tl.07). La sortie peut étre activée aussi par une
commande COURTESY_IN.

Le connecteur C3 pour module LED agit toujours comme sortie COURTESY.

MINUTERIE Contact N.O. Le contact se ferme pendant 3 secondes au début de chaque manceuvre.

Contact N.F. Le contact reste toujours ouvert et se ferme lorsqu’'une manceuvre ne démarre pas en
raison de l'activation d'une entrée de sécurité (PHOTO, SAFETY, STOP). Le contact s'ouvre a nouveau
lorsqu’une tentative ultérieure de démarrage d'une manceuvre réussit. En absence d'alimentation,
le contact est fermé et peut donc étre utilisé pour générer une alarme.

ALARM

AUX_1_OUT_INPULS

AUX_2_OUT INPULS Contact N.O. Sortie commandée par |'entrée AUX_1_IN/AUX_2_IN en mode Impulsion.

AUX_1_OUT_STEP

AUX 2 OUT STEP Contact N.O. Sortie commandée par I'entrée AUX_1_IN/AUX_2_IN en mode pas-a-pas.

AUX_1_OUT_TEMP Contact N.O. Sortie commandée par I'entrée AUX_1_INJAUX_2_IN en mode temporisé (la valeur
AUX_2 OUT_TEMP configurée par les parametres tl.16 et tl.17 indique la temporisation d'extinction en secondes).
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TRAFFIC_LIGHT_INT
TRAFFIC_LIGHT_EXT

Fonction pour les sorties commandant les feux de circulation. Pour assurer une commutation
correcte entre les feux rouge et verte, la sortie doit disposer d’'un relais de commutation (ex : sorties
NET-EXPANSION). Le contact N.F. du relais commande le feu rouge, tandis que le contact N.O.
commande le feu vert. Si la sortie n'est pas de ce type mais est numérique, elle peut étre utilisée
pour commander les feux de circulation via un relais de commutation supplémentaire (non fourni).

COMPORTEMENT GENERAL

Avec l'automatisme fermé et/ou les moteurs en mouvement, ou pendant la pré-manceuvre avec
feu clignotant, le feu est rouge. Le feu ne passe au vert qu'une fois la manceuvre d'ouverture
terminée. Lors d'une procédure de réinitialisation de position (recherche d'arrét/fin de course), le
feu de signalisation reste rouge jusqu’a la fin de la manceuvre.

FEUX DE SIGNALISATION SANS PRIORITE

Utiliser la commande d'ouverture OPEN pour ouvrir le portail automatique, configurer le TCA
de fermeture automatique [P041 (unités de commande NET)/tl.01 (unités de commande EVO)].
Tous les feux de signalisation fonctionneront simultanément de la méme maniere en suivant le
comportement général décrit ci-dessus.

FEUX DE SIGNALISATION AVEC PRIORITE

Utiliser les commandes d'ouverture OPEN_INT et OPEN_EXT sur les cétés opposés du portail.
Déterminer le temps nécessaire pour effectuer le trajet complet entre les 2 feux (temps de
dégagement). Configurer un temps de fermeture automatique TCA équivalent au double du
temps de dégagement requis.

Les feux de signalisation se comporteront comme suit:

Avec l'automatisation fermée, les deux feux seront rouges. Lorsqu'une commande est recue
d’'une direction (INT ou EXT), elle devient une « priorité ». A la fin de la manceuvre d'ouverture,
seul le feu « prioritaire » correspondant (EXT ou INT) passera au vert, tandis que I'autre restera
rouge. En absence d'autres commandes, le feu « prioritaire » reste vert pendant la moitié du TCA
puis passe au rouge. A la fin du TCA, le portail automatique se fermera.

Si, avec le feu vert « prioritaire », de nouvelles commandes arrivent en provenance de la méme
direction, le TCA sera rechargé suivi du feu vert. Toute commande dans la direction opposée sera
enregistrée et mise en attente. Ceci empéche la formation de file de véhicules.

Une fois que le feu « prioritaire » passe au rouge, les deux feux resteront rouges pendant le temps
nécessaire (TCA/2) & libérer le point d'acces. A ce stade, la commande précédemment enregistrée
du c6té opposé devient celle « prioritaire », faisant passer son feu au vert, avec redémarrage du

TCA.

STATUS_1
STATUS_2

Sortie permettant de suivre certains états de l'automatisation (voir paramétres 10.60 et 10.61).
Contact NO : se ferme lorsque en cas de présence effective de I'état suivi.

* Attention: pour certains états d'automatisation a suivre, il est nécessaire de disposer de butées
cablées et fonctionnant correctement.

ETATS DISPONIBLES
Active le signal de maintenance

MAINTENANCE

PHOTO S'active lors de I'ouverture d'une entrée de type PHOTO
STOP S'active lors de I'ouverture d'une entrée de type STOP
S'active lorsqu'un obstacle est détecté par la fonction anti-écrasement ou en
OBSTACLE . , . P
présence d'une entrée de sécurité SAFETY
EMERGENCY S'active lors de l'activation de I'entrée d'urgence EMERGENCY_IN
* CLOSED_M1 S'active si M1 est a |'état fermé
* OPENED_M1 S'active si M1 est a I'état ouvert
S'active aprés une panne de courant ou une réinitialisation du tableau de
RESP_FIX s L
commande et une RESP non terminée. Sortie fixe
RESP_INT S'active aprés une panne de courant ou une réinitialisation du tableau de

commande et une RESP non terminée. Sortie intermittente

* CLOSURE_FAILED

S'active si la porte n'est pas fermée apreés la durée configurée au parameétre
tl.19. Si'automatisation termine successivement la manceuvre de fermeture,
la sortie sera désactivée.

Note : Fonctionne indépendamment de la présence de TCA (tl.01) ou TCA_
PED (t1.02) activé.

SECURITY

S'active lorsque, a moteur éteint, le codeur détecte un mouvementinattendu
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7 MESSAGES AFFICHES A L’ECRAN

MESSAGES D’ETAT

Mess. Description

---- | Portail fermé

v «_ | Portail ouvert

—-v - | Ouverture piéton

oPEr | Ouverture en cours

oPEd | Ouverture piéton en cours

CLoS | Fermeture en cours

EEEF | Unité de commande en attente de commandes aprés une impulsion de démarrage avec fonctionnement pas-a-pas

cL o | L'entrée STOP est intervenue pendant la manceuvre ou un obstacle a été détecté avec une durée d'inversion limitée

aEeF | (5p.07>0 ou SA.08 > 0)

FPhot |L'entrée PHOTO est intervenue pendant la manceuvre

-8B8- | TYPE non configuré (voir paragraphe 5.2)

- = | Avec la fonction d'économie d'énergie activée, I'écran affiche le message indiqué toutes les 10 secondes

oLt | Tension insuffisante. Vérifiez I'alimentation électrique de la carte de controdle.
Avec l'unité de commande sous tension mais I'écran complétement éteint, la carte est en MODE BOOT : Ceci indique
que le micrologiciel est corrompu ou en cours de mise a jour. Pour restaurer le micrologiciel, utiliser I'application

DEAinstaller et s'assurer que le NET-NODE soit connecté au bon port.

O Attention : lors de la mise a jour du micrologiciel, la carte perd toutes les données (paramétres et commandes
a distance) stockées en mémoire. S'assurer que la mémoire ait été sauvegardée si les données doivent étre
restaurées aprés la mise a jour.

Toutes les manoceuvres exécutées pendant une procédure de recherche d'arrét de ralentissement (RESP) s'afficheront

DISPLAY
a l'écran en clignotant.
MESSAGES D'ERREUR
Mess. Description Solutions possibles
Communication avec |'appareil connecté aux | Vérifier que le cable de connexion soit en bon état et qu'il soit
Er03 | ports série (COM1, COM2, etc.) absente ou | correctement connecté aux ports UART entre I'unité de commande et
interrompue I'appareil utilisé.
Er 4 | Echec d'apprentissage de la course moteur | Répéter la procédure d'apprentissage de la course moteur (SE.03)
Er IS Demande d'apprentissage de la course|Procéder a l'apprentissage de la course moteur (SE.03) avant
=72 T moteur d'effectuer toute autre opération
Une tentative de programmation de la carte - . . . .
Ercl |est effectué lorsqu'un dispositif NET-LINK est Couper I‘allnjentathn, d_eb'rancher Ie_ dispositif NET-LINK du port de
) communication et rétablir I'alimentation
connecté
Déverrouiller la programmation en modifiant le paramétre SY.07=000
Réinitialiser I'unité de commande pour supprimer le verrouillage de
Erc | |Verrou de programmation programmation.
Attention : la réinitialisation implique également le retour aux
valeurs par défaut de toute une série de paramétres.
Message qui s'affiche a I'écran au début de
Er30 | chaque manceuvre, indiquant I'activation ou | Vérifier que la commande fonctionne correctement.
un défaut de |'entrée STOP
Message qui s'affiche a I'écran au début de
Er3 t | chaque manceuvre, indiquant I'activation ou
un défaut de I'entrée PHOTO 1
Message qui s'affiche a I'écran au début de
Er32 | chaque manceuvre, indiquant I'activation ou
un défaut de I'entrée PHOTO_2 Vérifier que les dispositifs de sécurité installés fonctionnent
Message qui s'affiche a I'écran au début de | correctement.
Er33 | chaque manceuvre, indiquant I'activation ou
un défaut de I'entrée SAFETY_1
Message qui s'affiche a I'écran au début de
Er3d4 | chaque manceuvre, indiquant I'activation ou
un défaut de I'entrée SAFETY_2

65



NET724 EVO

I

r 1 | | Défaut possible sur le canal 1 du codeur

Vérifier que le codeur soit correctement connecté. Si le cablage est
correct, le canal 1 du codeur pourrait alors étre défectueux. Configurer
'unité de commande pour qu'elle fonctionne avec 1 seul canal du
codeur (SY.04=001). Il sera toutefois nécessaire d'inverser les fils CH1-
CH2 du codeur.

Si l'erreur persiste, remplacer le moteur électrique.

Eric | Défaut possible sur le canal 2 du codeur

Vérifier que le codeur soit correctement connecté. Si le cablage est
correct, le canal 2 du codeur pourrait alors étre défectueux. Configurer
'unité de commande pour qu'elle fonctionne avec 1 seul canal du
codeur (5Y.04=001).

Attention : La précision du codeur sera réduite.

8 LISTE DES PARAMETRES « EASY »

NOTE La liste des parameétres du menu « EASY » est intégrée par tout paramétre modifié (par rapport a sa valeur par défaut
« DEFAULT ») dans le menu « PRO ». Ceci permet de disposer d'une liste de tous les parameétres utilisés.

TYPE 00 - (PORTAILS COULISSANTS)
Default
SE.03 Apprentissage de la course moteur -
SE.04 Sens de marche du moteur 000
RA.02 Apprentissage des commandes a distance -
RA.04 Codage radio 000
RA.05 Bouton de la télécommande 1 001
RA.06 Bouton de la télécommande 2 000
10.03 INPUT 3 013
10.04 INPUT 4 015
TI.01 Temps de fermeture automatique 000
TI.02 Temps de fermeture piéton automatique 000
TE.O1 Affichage de I'état des entrées de la carte de commande -
TYPE 04 - (PORTES SECTIONNELLES)
Default
SE.03 Apprentissage de la course moteur -
RA.02 Apprentissage des commandes a distance -
RA.04 Codage radio 000
RA.05 Bouton de la télécommande 1 001
RA.06 Bouton de la télécommande 2 000
TI.01 Temps de fermeture automatique 000
TE.O1 Affichage de I'état des entrées de la carte de commande -
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3 CCL Default Default
Parameétres de SETUP ( 5EEL) TYPE 00 TYPE 04

9 LISTE DES PARAMETRES « PRO »

SE.03 Apprentissage de la course moteur

Démarrage de la procédure d'apprentissage de la course :

Appuyer une fois sur [OK] : L'indication CL-1 s'affichera a I'écran ;

CL-1: amener le moteur au point de fermeture souhaité en utilisant les boutons [+] et [-]. Confirmer la position en
appuyant sur [OK] jusqu’a ce que OP-1 apparaisse sur l'écran;

OP-1 : amener le moteur au point d'ouverture souhaité en utilisant les boutons [+] et [-]. Confirmer la position en
appuyant sur [OK] jusqu’a ce que CLOS clignote, puis relacher le bouton.

Le message CLOS peut perdurer a I'écran pendant une durée variable, aprés quoi le moteur lancera une manceuvre
automatique (fermeture-ouverture) pour mémoriser la course et les forces. Une fois la procédure terminée,
lindication SE.03 s'affichera a nouveau a I'écran.

Attention : En présence de butées cablées, le moteur s'arrétera automatiquement pendant la phase de
positionnement lorsqu’une butée sera atteinte. Il sera toutefois nécessaire de confirmer la position en appuyant
sur le bouton [OK] pour continuer.

SE.04 Sens de marche du moteur 000 000

Inversion du sens de la marche : If=1 inverse automatiquement les sorties
ouverture/fermeture du moteur, ceci permet de ne pas avoir a modifier le
cablage manuellement si le motoréducteur est installé en position inversée
par rapport a la position standard. + 000: Installation standard
Attention: En modifiant ce paramétre, les interrupteurs de fin de course, si | * 001: Installation inversée
présents, NE seront PAS inversés.

Attention: Si ce paramétre est modifié, une nouvelle procédure
d’'apprentissage de la course moteur devra étre effectuée (SE.03).

. Defaul Defaul
Paramétres de RADIO (~Rd}) Defauit Defauit

rA.01 Suppression de toutes les commandes a distance en mémoire

- Appuyer brievement une fois sur [OK] : CANC commencera a clignoter a I'écran ;
- Appuyer longuement sur [OK] : le mot CANC cessera de clignoter. Aprés environ 5 secondes, lorsque l'indication
rA.01 réapparait, relacher le bouton [OK] (toutes les commandes a distance auront été supprimées).

rA.02 Apprentissage des commandes a distance |

- Appuyer une fois sur [OK] : L'indication LEAR s'affichera a I'écran pendant environ 10 secondes ;

- Avec le mot LEAR affiché a I'écran, appuyer sur nimporte quelle touche de la télécommande a mémoriser ;

- Si la mémorisation réussit, I'écran indiquera la position attribuée a la nouvelle commande a distance enregistrée
(ex : r000, r001, etc.).

rA.03 Recherche et suppression d'une commande a distance

- Appuyer briévement une fois sur [OK] :

- Utiliser les touches [+] et [-] pour atteindre la position attribuée a la commande a la commande a distance a
supprimer;

- Appuyer sur la touche [OK] et la maintenir enfoncée pendant environ 5 secondes jusqu’a ce que « r- - - » apparaisse
al'écran (la commande a distance sélectionnée a été supprimée) ;

- Patienter jusqu'a la fin de la procédure (rA.03 s'affichera a nouveau a I'écran).

Attention: si aucune commande a distance n’est mémorisée, en accédant au paramétre le mot « no-r » s'affichera

a l'écran.

rA.04 | Codage radio | 000 000
+ 000: HCS FIXED CODE +002: DIP SWITCH (HT12)
+001: HCS ROLLING CODE + 003: DART

Attention: Si le type de codage doit étre modifié, et uniquement si la mémoire contient déja des commandes a
distances avec des codes différents, la procédure d'effacement de la mémoire (rA.01) doit étre effectuée APRES le
réglage du nouveau code.

rA.05 Bouton de la télécommande 1 0o1 001
rA.06 Bouton de la télécommande 2 000 000
rA.07 Bouton de la télécommande 3 000 000
rA.08 Bouton de la télécommande 4 000 000

+ 000: NONE + 005: Non utilisé +010: AUX_1_IN

+001: START + 006: Non utilisé *+011: AUX_2_IN

+ 002: PED + 007: OPEN_INT *012: COURTESY_IN

+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT

* 004: CLOSE + 009: OPEN_STOP
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rA.09 Commandes a distance mémorisées | |
En sélectionnant ce paramétre, le nombre de commandes a distance enregistrées dans la mémoire s'affichera a
I'écran. Appuyer sur le bouton [OK] pour les visualiser.

rA.10 Apprentissage par l'intermédiaire d'un bouton caché | 001 | 001
Peut étre utilisé pour activer la programmation de nouvelles commandes a distance par radio a l'aide du bouton
caché.
+ 000: programmation désactivée;
+ 001: programmation autorisée, fonction qui reste néanmoins désactivée si I'unité de commande est verrouillée
en utilisant le code installateur ou la commande a distance HCS (voir SY.07);
+ 002: toujours activé, également lorsque 'unité de commande est verrouillée;
Note: La fonction bouton caché reste toujours désactivée en présence de NET-NODE, NET-BOX ou NET-COM
connecté (ER20 affiché a I'écran).
N Default Default

Ing

SY.00 Configuration du TYPE 000 004
Permet de visualiser le TYPE et le micrologiciel actuellement utilisé.
- Appuyer sur la touche [OK] : le TYPE s'affiche pendant quelques instants a I'écran (ex : « -04- ») suivi de la version
du micrologiciel (ex : « 00.01 »).

SY.01 Type de moteur | 010 | 000
Type 00
+010: LIVI3/24N
Type 04
+ 000: ADVANCE - ADVANCE/N - |+002: ADVANCE/XL - SPACE/XL + 005: SPACE/N/XL - ADVANCE/N/XL
SPACE - SPACE/N + 003: SPACE/XXL - SPACE/N/XXL + 006: SPAZIO 702S
+ 001: SPACE/L + 004: SPACE/N/L BOOST + 007: SPAZIO 703S

SY.02 Non utilisé

SY.03 Codeur utilisé 000 000
+ 000 : moteurs avec codeur cablé
+ 001 : moteurs sans codeur cablé (codeur virtuel)

SY.04 Type de codeur | 001 | 002
*+ 001: Codeur a 1 canal
+ 002: Codeur a 2 canaux

SY.05 Restauration des paramétres de fonctionnement (hors IN/OUT) | |
Restaure les paramétres de l'unité de commande aux valeurs par défaut du TYPE configuré. Ne modifie pas les
valeurs des entrées et sorties.
Accéder au parameétre SY.05 en utilisant le bouton [OK] : [dEF1] commencera a clignoter a I'écran. Appuyer sur le
bouton [OK] et le maintenir enfoncé jusqu'a ce que [dEF1] cesse de clignoter. Relacher le bouton [OK].

SY.06 Compteur de manceuvres de maintenance
Si=0, réinitialise le compteur et désactive la demande d'intervention ; si >0, | «+ 000: Demande de maintenance
indique le nombre de manceuvres (x500) a effectuer avant que l'unité de | désactivée
commande effectue un pré-clignement de 4 secondes supplémentaires |+ >000 : Nombre de manceuvres
pour signaler la nécessité d'effectuer une intervention de maintenance. (x500) pour demande de
Ex : Si SY.06=050, le nombre de manceuvres = 50x500=25000 maintenance
Attention: Avant de configurer une nouvelle valeur pour le compteur de | (T..cccoeerevinereneienenene 255)
manceuvres de maintenance, ce dernier doit &tre réinitialisé en réglant
SY.06 = 0 puis, successivement, SY.06 = « nouvelle valeur ».

SY.07 Verrou d'accés a la programmation
L'accés a la programmation de l'unité de commande peut étre verrouillé, de sorte que les parameétres ne peuvent
pas étre modifiés a I'écran ou en utilisant les boutons. Aprés avoir accéder au parameétre SY.07, deux messages
différents peuvent s'afficher:
* FREE: aucun verrou actif
* BLOC-PROG: verrouillage actif
La serrure peut étre réglée selon deux modes:
* Insertion avec télécommande par codage HCS : au paramétre SY.07, appuyer sur le bouton de la télécommande
pour verrouiller/déverrouiller.
* Paramétrage du code installateur en utilisant les dispositifs NET-LINK.
Attention: en I'absence du code de verrouillage, la centrale peut toujours étre déverrouillée en changeant
le TYPE ou en restaurant les paramétres de fonctionnement (SY.05).
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SY.08 | Activation NET-EXP 000 \ 000
Activation de la carte d’extension NET-EXP : + 000: Désactivé
Attention: par défaut, la carte d’extension est désactivée. + 001: Activé
Attention: si un paramétrage par défaut est effectué, penser a configurer
les paramétres correctement.
SY.09 Enregistrer la position 000 001
Enreglstrelj Ia' position du_portail | , 000: RESP_ON = Lors de I'extinction, la position du portail ne sera pas
dans la mémoire en cas de coupure . . T o .
de courant mémorisée. Lfa réinitialisation de la position RESP est effectuée lors de la
Attention" Outre ce paramétre, | anNceEUvre sulvante.
. parar ' 1 +001: RESP_OFF = Lors de l'extinction, la position du portail est enregistrée
cocher également la fonction « dans la mémoire. La RESP n’est pas exécutée
Gestion RESP et STOP » (Mo.17). : P '
SY.10 Non utilisé
SY.11 Non utilisé
SY.12 Type de communication port U1/S1 000 000
Active la communication sérielle dans le port U1 (si présent sur la carte) ou | « 000: UT_UART
dans S1 (présent dans l'art. 485/3-EXP). *+001: S1_RS485
Attention: Il n'est pas possible d'occuper les deux ports en méme temps.
SY.13 Non utilisé
SY.14 Type de communication port U3/S3 000 000
Active la communication sérielle dans le port U3 (si présent sur la carte) ou | « 000: U3_UART
dans S3 (présent dans l'art. 485/3-EXP - NET-NODE 2.0). *+ 001: S3_RS485
Attention: Il n'est pas possible d'occuper les deux ports en méme temps.
< Y Default Default
Parameétres de INPUT / OUTPUT () naoll) TYPE 00 TYPE 04
10.00 Restauration des paramétres « I1/0 » (Input/Output)
Restaure les entrées et sorties aux valeurs par défaut pour le TYPE configuré (sur I'unité de commande NET-EXP).
Accéder au parametre 10.00 en utilisant le bouton [OK] : I'indication dEF2 commencera a clignoter a I'écran ; ap-
puyer sur le bouton [OK] et le maintenir enfoncé jusqu’a ce que dEF2 cesse de clignoter ; relacher le bouton [OK].
lo.01 INPUT 1 021 021
l0.02 INPUT 2 001 001
l10.03 INPUT 3 017 000
lo.04 INPUT 4 019 000
+ 000: NONE + 008: OPEN_EXT *+016: STOP /SAS_INPUT * 024: SAFETY_1_8k2
+ 001: START + 009: OPEN_STOP +017: SWO_1 * 025: SAFETY_2
+ 002: PED +010: AUX_1_IN + 018: Non utilisé + 026: SAFETY_2_8k2
+ 003: OPEN +011: AUX_2_IN +019: SWC_1 + 027: SAFETY_INHIBITION
+ 004: CLOSE +012: COURTESY_IN + 020: Non utilisé + 028: EMERGENCY_IN
*+ 005: OPEN_PM * 013: Non utilisé *+021: PHOTO_1 + 029: Non utilisé
*+ 006: CLOSE_PM * 014: Non utilisé + 022: PHOTO_2 * 030: RESET
+ 007: OPEN_INT * 015: Non utilisé + 023: SAFETY_1 *+031: MANEUVER_INHIBITION
lo.05
Non utilisé
lo.10
lo.20 Fonctionnement du bouton [1] 000 003
lo.21 Fonctionnement du bouton [|] 000 004
+ 000: NONE + 005: OPEN_PM +010: AUX_1_IN
+ 001: START + 006: CLOSE_PM +011: AUX_2_IN
+ 002: PED + 007: OPENL_INT +012: COURTESY_IN
+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT
+ 004: CLOSE + 009: OPEN_STOP
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lo.31 OUTPUT 1 011 011
lo.32 OUTPUT 2 009 009

+ 000: NONE + 013: COURTESY * 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+ 001: 24V * 014: Non utilisé * 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+ 002: 24V_TEST + 015: Non utilisé + 028: STATUS_1

+ 003: ELOCK_M1 + 016: Non utilisé + 029: STATUS_ 2

+ 004: ELOCK_INV_M1 + 017: Non utilisé * 030: Non utilisé

+ 005: ELOCK_BOOST_M1 + 018: MINUTERIE * 031: Non utilisé

+ 006: Non utilisé *+019: ALARM * 032: Non utilisé

+ 007: Non utilisé + 020: AUX_1_OUT_INPULS + 033: Non utilisé

+ 008: Non utilisé *021: AUX_1_OUT_STEP * 034: Non utilisé

+ 009: WARN_FIX / SAS_OUTPUT + 022: AUX_1_OUT_TEMP

+ 010: WARNL_INT + 023: AUX_2_OUT_INPULS

+ 011: FLASH_FIX + 024: AUX_2_OUT_STEP

+ 012: FLASH_INT + 025: AUX_2_OUT_TEMP
lo.33
Non utilisé
l0.38
lo.41 EXP_INPUT 1 000 000
lo.42 EXP_INPUT 2 000 000
lo.43 EXP_INPUT 3 000 000
lo.44 EXP_INPUT 4 000 000
lo.45 EXP_INPUT 5 000 000
lo.46 EXP_INPUT 6 000 000

*+ 000: NONE *+ 008: OPEN_EXT *016: STOP /SAS_INPUT * 024: SAFETY_1_8k2

*+001: START * 009: OPEN_STOP *+017: SWO_1 * 025: SAFETY_2

*+002: PED *+010: AUX_T_IN » 018: Non utilisé * 026: SAFETY_2_8k2

*+ 003: OPEN *+011: AUX_2_IN *+019: SWC_1 * 027: SAFETY_INHIBITION

*+ 004: CLOSE *012: COURTESY_IN » 020: Non utilisé *+ 028: EMERGENCY_IN

*+ 005: OPEN_PM » 013: Non utilisé *+021: PHOTO_1 » 029: Non utilisé

*+ 006: CLOSE_PM * 014: Non utilisé *+022: PHOTO_2 *+ 030: RESET

* 007: OPEN_INT » 015: Non utilisé *023: SAFETY_1 *031: MANEUVER_INHIBITION
lo.51 EXP_OUTPUT 1 000 000
lo.52 EXP_OUTPUT 2 000 000
lo.53 EXP_OUTPUT 3 000 000
lo.54 EXP_OUTPUT 4 000 000
lo.55 EXP_OUTPUT 5 000 000
lo.56 EXP_OUTPUT 6 000 000
lo.57 EXP_OUTPUT 7 000 000
lo.58 EXP_OUTPUT 8 000 000

+ 000: NONE * 013: COURTESY * 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+001: 24V * 014: Non utilisé * 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+ 002: 24V_TEST + 015: Non utilisé + 028: STATUS_1

+ 003: ELOCK_M1 + 016: Non utilisé + 029: STATUS_2

+ 004: ELOCK_INV_M1 * 017: Non utilisé + 030: Non utilisé

+ 005: ELOCK_BOOST_M1 + 018: MINUTERIE * 031: Non utilisé

+ 006: Non utilisé +019: ALARM * 032: Non utilisé

+ 007: Non utilisé + 020: AUX_1_OUT_INPULS + 033: Non utilisé

+ 008: Non utilisé +021: AUX_1_OUT_STEP * 034: Non utilisé

+ 009: WARN_FIX / SAS_OUTPUT + 022: AUX_1_OUT_TEMP

+ 010: WARNL_INT + 023: AUX_2_OUT_INPULS

* 011: FLASH_FIX + 024: AUX_2_OUT_STEP

+ 012: FLASH_INT + 025: AUX_2_OUT_TEMP
10.60 Fonction STATUS 1 000 000
lo.61 Fonction STATUS 2 000 000

+ 000: NONE + 006: CLOSED_M1 + 012: Non utilisé

+ 001: MAINTENANCE + 007: OPENED_M1 + 013: Non utilisé

+ 002: PHOTO + 008: Non utilisé * 014: Non utilisé

+ 003: STOP + 009: Non utilisé + 015: Non utilisé

+ 004: OBSTACLE * 010: RESP_FIX * 016: CLOSURE_FAILED

+ 005: EMERGENCY *011: RESP_INT *017: SECURITY
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N - Default Default
T
Parameétres de MOVEMENT (/iout) TYPE 00 TYPE 04
Mo.01 | Vitesse de décélération pendant I'ouverture 040 055
Réglage de la vitesse du moteur pendant le ralentissement a l'ouverture. 5%..cciiiiniinnns 100%
Mo.02 | Vitesse maximale pendant I'ouverture 100 \ 100
Réglage de la vitesse des moteurs pendant le fonctionnement a 'ouverture. | 5%................. 100%
Mo.03 | Espace d'accélération pendant l'ouverture 010 \ 010
Cela exprime un espace défini en % de la course totale (valeur <30%) dans | 0%.......c.c.c..... 30%
lequel I'accélération est créée au début d'une commande d'ouverture. Une
petite valeur correspond a une rampe tres élevée.
Mo.04 | Espace de transition de la vitesse d'ouverture 010 \ 010
[l exprime un espace défini en % de la course totale (valeur <30%) a l'intérieur | 0%.................. 30%
duquel 'automatisme doit ralentir jusqu'a la vitesse de décélération. La fin
de cet espace est calculée a partir de I'endroit ou commence I'espace Mo.05.
Mo.05 | Espace de décélération pendant I'ouverture 010 \ 010
Cela exprime un espace défini en % de la course totale (valeur <30%). 0%..covvevvvrinnne 30%
Il s'agit de la derniere section complétée par I'automatisation lors de la
manceuvre d'ouverture.
Mo.06 | Vitesse de décélération pendant la fermeture 040 \ 020
Réglage de la vitesse du moteur lors du ralentissement en fermeture. 5%.ccciiiiiiinnns 100%
Mo.07 | Vitesse maximale pendant la fermeture 100 \ 075
Réglage de la vitesse du moteur pendant la fermeture. 5%..cciiiiiiinnne 100%
Mo.08 | Espace d'accélération pendant la fermeture 010 \ 010
Cela exprime un espace défini en % de la course totale (valeur <30%) dans | 0%.......c.c.c..... 30%
lequel une accélération est créée au début d'une commande de fermeture.
Une petite valeur correspond a une rampe treés élevée.
Mo.09 | Espace de transition de vitesse de fermeture 010 \ 010
[l exprime un espace défini en % de la course totale (valeur <30%) a l'intérieur | 0%.........c........ 30%
duquel 'automatisme doit ralentir jusqu’a la vitesse de décélération. La fin
de cet espace est calculée a partir de I'endroit ou commence I'espace Mo.10.
Mo.10 | Espace de décélération pendant la fermeture 010 \ 010
Cela exprime un espace défini en % de la course totale (valeur <30%). Il S'agit | 0%.......c.coeeenue 30%
de la derniére section complétée par I'automatisme dans la manceuvre de
fermeture.
Mo.11 | Intensité de l'arrét 020 \ 020
Ajuste la vitesse a laquelle le moteur chute a vitesse 0 (zéro) en cas d'arrét | 0%.........c....... 50%
ou d'inversion de mouvement.
Cette fonction affecte les arréts générés par:
- les commandes de mouvement (START, OPEN, CLOSE, PED, etc.);
- l'activation de I'entrée de type PHOTO ou STOP.
Elle n'affecte pas les arréts générés par:
- arrivée sur butée ou sur point mémorisé;
- inversion d'urgence (détection d'obstacle interne ou activation de l'entrée
de sécurité SAFETY).
Note: Valeurs élevées = arrét plus rapide ; Valeurs basses = arrét plus
lent.
Attention: Pour éviter toute sollicitation excessive susceptible de
compromettre le bon fonctionnement de 'automatisme, il est recommandé
de toujours tenir compte de I'éventuelle inertie du portail, en évitant de
définir des valeurs trop élevées en présence de masses importantes.
Mo.12 | Espace d'ouverture pour la fonction piétonne 030 ‘ 050
Réglage de I'espace d'ouverture de la fonction piéton en %. 0%...ererrerenenenne 100%
Mo.13 | Sensibilité de la force du moteur 1 pendant I'ouverture 050 ‘ 040
Exprime une valeur en % pour régler la sensibilité a la détection d'un | 1%.......c........ 100%

obstacle lors de l'ouverture du moteur 1. Une valeur élevée correspond a
une sensibilité plus faible.
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Mo.14 | Sensibilité de la force du moteur 1 pendant la fermeture 050 040
Exprime une valeur en % pour régler la sensibilité a la détection d'un | 1%......c.c.c...... 100%
obstacle lors de la fermeture du moteur 1. Une valeur élevée correspond a
une sensibilité plus faible.

Mo.15 | Non utilisé

Mo.16 | Non utilisé

Mo.17 | RESP et gestion de l'arrét 002 001
+ 000: En mode de fonctionnement normal, s'arréte sur le point mémorisé ; sous RESP, il recherche la référence
d'ouverture.
+001: En mode de fonctionnement normal, s'arréte sur le point mémorisé ; sous RESP, il recherche la référence de
fermeture.

+ 002: Recherche la butée uniquement en ouverture, et s'arréte sur le point mémorisé en fermeture. Sous RESP, il
démarre en ouverture.

+ 003: Recherche la butée uniquement en fermeture, et s'arréte sur le point mémorisé en ouverture. Sous RESP, il
démarre en fermeture.

+ 004: Cherche l'arrét en fermeture et en ouverture. Sous RESP, il démarre en ouverture.

+ 005: Cherche l'arrét en fermeture et en ouverture. Sous RESP, il démarre en fermeture.

Note: La seule direction autorisée sous RESP est la direction configurée, en cas d'inversions (PHOTO, SAFETY) il
arréte le mouvement.

Note: Avec des interrupteurs de fin de course cablés, 'automatisation s'arréte toujours lorsque l'interrupteur de
fin de course est atteint.

Note: N'activer la recherche de butée qu'aprés avoir effectué I'apprentissage (SE.03). Ceci afin d'éviter que le moteur
ne pousse trop fort lors de la mémorisation des forces.

Mo.18 | Accélération a double phase 000 000
S'il est activé, il effectue une rampe d'accélération jusqu'a la vitesse de
décélération déterminée par le paramétre Mo.01 ou Mo.06, en la maintenant L o,
jusqua la fin de l'espace d'accélération (Mo0.03 ou Mo.08), aprés quoi la | 000: De;actlve
vitesse passe a la vitesse maximale programmée. * 001: Uniquement en ouverture

. « o . - + 002: Uniquement en fermeture
Remarque: Ce parametre peut étre utilisé pour faciliter les essais dimpact | , 093. gn ouverture et en fermeture
sur les portes de garage en fermeture au point: H-300mm. (H=hauteur de la '
porte sectionnelle).

Mo.19 | Durée de surtension initiale en ouverture 000 ‘ 000
+ 000: Surtension initiale désactivée (applique une surtension trés courte, presque imperceptible)

+ 00X: Regle la durée de la surtension jusqu'a 2,5 secondes (X*10 ms)

Mo.20 | Durée de surtension initiale en fermeture ‘ 000 ‘ 000
+ 000: Surtension initiale désactivée (applique une surtension trés courte, presque imperceptible)

+ 00X: Regle la durée de la surtension jusqu'a 2,5 secondes (X*10 ms)

Mo.21 | Marge d'arrét en ouverture ‘ 010 ‘ 100
Espace a la fin de la manceuvre d'ouverture effectuée avec la vitesse de décélération et sans recul sur un obstacle.
Exprimé en milliémes de la course totale.

(0 255)

Mo.22 | Marge d'arrét en fermeture ‘ 010 ‘ 030
Espace a la fin de la manceuvre de fermeture effectuée avec la vitesse de décélération et sans renversement sur un
obstacle. Exprimé en milliemes de la course totale.

(0 255)

Mo.23 | Non utilisé

Mo.24 | Non utilisé

Mo.25 | Non utilisé

Mo.26 | Non utilisé

Mo.27 | Non utilisé

Mo.28 | Freinage anti-effraction 000 000

Parameétre prévu pour les automatismes de voie pour les portes
sectionnelles. Elle permet de s'opposer aux éventuels mouvements |.(o0: Désactivé
du moteur détectés lorsque lautomatisme ne fonctionne pas.|. go1: Actif uniquement lorsque le
D:::ms ce cas, le moteur est activé c!ans la dirgction opposée au mouvement | hortajl est fermé
détecté afin de maintenir inchangée la position de l'automatisme. « 002: Actif uniquement lorsque le

Attention: 'encodeur a 2 canaux DOIT étre connecté et activé (SY.04=002). | portail est ouvert
Attention: Si activé (Mo.28 = 001,002,003), il sera NECESSAIRE de configurer | * 003: Actif avec la porte fermée ou

le paramétre Mo.17 = 002 et d'installer la butée mécanique (articles AB/FM | Ouverte
non fournis) sur les rails en position ouverte.
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Réglages en OUVERTURE
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N CEEC Default Default
o
Parameétres de SAFETIES ( SRFE) TYPE 00 TYPE 04
SA.01 PHOTO_1 002 002
+ 000: STOP & CLOSE - L'entrée de la photocellule est commandée uniquement au démarrage, avec le portail
a l'arrét et pendant la manceuvre de fermeture. Dans le premier cas, elle empéche le démarrage, tandis qu'elle
déclenche l'inversion du mouvement en fermeture.
+ 001: ALWAYS - L'entrée de la photocellule est toujours commandée. Avec le portail a I'arrét, elle empéche ce
dernier de démarrer. Lors de la manceuvre de fermeture, elle déclenche linversion du mouvement. Pendant la
manceuvre d'ouverture, elle provoque l'arrét du portail.
+002: CLOSE - L'entrée de cellule photoélectrique est commandée uniquement pendant la manceuvre de fermeture.
Son activation déclenche l'inversion du mouvement.
SA.02 PHOTO_2 000 002
+ 000: STOP & CLOSE - L'entrée de la photocellule est commandée uniquement au démarrage, avec le portail
a l'arrét et pendant la manceuvre de fermeture. Dans le premier cas, elle empéche le démarrage, tandis qu'elle
déclenche l'inversion du mouvement en fermeture.
+ 001: ALWAYS - L'entrée de la photocellule est toujours commandée. Avec le portail a I'arrét, elle empéche ce
dernier de démarrer. Lors de la manceuvre de fermeture, elle déclenche linversion du mouvement. Pendant la
manceuvre d'ouverture, elle provoque l'arrét du portail.
+002: CLOSE - L'entrée de cellule photoélectrique est commandée uniquement pendant la manceuvre de fermeture.
Son activation déclenche l'inversion du mouvement.
SA.03 SAFETY_1 000 001
+ 000: Bord sensible toujours activé
+ 001: Bord sensible activé uniquement en fermeture
+ 002: Bord sensible activé uniquement pendant la fermeture et avant chaque mouvement
+ 003: Bord sensible activé uniquement en ouverture
+ 004: Bord sensible activé uniquement en ouverture et avant chaque mouvement
SA.04 SAFETY_2 000 001
+ 000: Bord sensible toujours activé
+ 001: Bord sensible activé uniquement en fermeture
+ 002: Bord sensible activé uniquement pendant la fermeture et avant chaque mouvement
+ 003: Bord sensible activé uniquement en ouverture
+ 004: Bord sensible activé uniquement en ouverture et avant chaque mouvement
SA.05 Activation « CLOSE IMMEDIATELY » 000 000
+ 000: Désactivé
+ 001: Activé uniquement pour PHOTO_1
+ 002: Activé uniquement pour PHOTO_2
+ 003: Activé pour PHOTO_1 et PHOTO_2
SA.06 Comportement en « CLOSE IMMEDIATELY » 000 000
Permet de configurer le comportement lorsqu’une cellule photoélectrique avec le mode « close immediately » («
fermeture immédiate ») activé est franchie lors d'une manceuvre d’'ouverture.
+ 000: Termine d'abord la manceuvre d'ouverture compléte puis referme le portail en appliquant le délai configuré
au parametre t1.20;
+001: Interrompt la manceuvre puis referme le portail en appliquant le délai configuré au parametre tl.20.
SA.07 Inversion due a un obstacle lors de I'ouverture 003 003
Permet de régler la durée de |+000: Inversion compléte aprés un obstacle
linversion de mouvement en cas |*>000: Durée de linversion aprés obstacle
de détection d'un obstacle durant la | (1S....ccceevevnenne 10s)
manceuvre d'ouverture.
SA.08 Inversion due a un obstacle lors de la fermeture 003 003
Permet de régler la durée de |+000: Inversion compléte aprés un obstacle
linversion de mouvement en cas |+>000: Durée de linversion aprés obstacle
de détection d’'un obstacle durant la | (1S.....cccevnunee. 10s)
manceuvre de fermeture.
SA.09 TCA avec EMERGENCY_IN 000 000
Décrit le comportement du TCA en combinaison avec la fonction EMERGENCY_IN
+ 000: Sile TCA est actif, le portail se referme apres le TCA;
+001: Le portail ne se referme pas automatiquement méme en présence de TCA activé. La premiére manceuvre de
refermeture nécessite une commande. Lors de la manceuvre successive, le TCA fonctionnera normalement.
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SA.10 | Test automatique du dispositif de sécurité 000 \ 000
La fonction désactive I'entrée 24V_TEST et vérifie I'ouverture du contact du | » 000: Désactivé
dispositif de sécurité avant chaque manceuvre. + 001: Activé
Attention: pour un fonctionnement en mode « Auto-test du dispositif de
sécurité », les éléments suivants doivent étre connectés :
- Les émetteurs (TX) sur la sortie 24V_TEST ;
- Les récepteurs (RX) sur la sortie 24V ;
De plus, les dispositifs de sécurité doivent étre cablés et alignés avant
I'apprentissage du parcours (SE.03).

SA.11 Inhibition PHOTO_1 000 000
La fonction inhibe lintervention des cellules photoélectriques aussi bien | « 000: Inhibition désactivée
en manceuvre d'ouverture que de fermeture, dans la zone comprise |« 001: Inhibition active (les cellules
entre le point de détection et le point de fermeture compléte. Durant la | photoélectriques  sont  toujours
manceuvre d'apprentissage automatique de la course du moteur (SE.03), | ignorées dans la zone entre le point
'obscurcissement des cellules photoélectriques pendant le mouvement | de détection et le point de fermeture)
de fermeture du portail définit le point de départ de linhibition. Il est
nécessaire que la cellule photoélectrique a inhiber soit connectée en tant
que PHOTO_1.

SA.12 TCA de fermeture automatique apreés obstacle en fermeture 000 000
En cas d'inversion totale (SA.08=000) durant une manceuvre de fermeture, il | + 000: Effectue toujours la
détermine comment I'automatisme effectuera la manceuvre de refermeture | refermeture automatique
automatique du TCA. + 001: Tente 1 refermeture

automatique

Note: valable uniquement pour les obstacles détectés par l'intermédiaire
du mode SAFETY ou avec la fonction anti-écrasement.

+ 002: Tente 2 manoceuvres de
refermeture automatique

+ 003: Tente 3 manceuvres de
refermeture automatique
+ 004: Inhibe la refermeture
automatique
2 L) P Default Default
Parametres de TIMES (i IE) TYPE 00 TYPE 04
tl.o1 Temps de fermeture automatique (TCA) 000 000
Regle le temps de fermeture automatique TCA + 000: Désactive
« >000 : Activé pour la durée
configurée
(1S, 2555s)
tl.02 Temps de fermeture piéton automatique (TCA_PED) 000 000
Régle le temps de fermeture piéton automatique TCA_PED + 000: Désactivé
+>000 : Activé pour la durée configurée
(... 255s)
(... 255min - TYPE 04 UNIQUEMENT)
tl.o3 Temps de clignotement avant pré-manceuvre d'ouverture 000 \ 000
Régle le temps de pré-clignotement avant une manceuvre d'ouverture. (0SS 10s)
tl.o4 Temps de clignotement avant manceuvre de fermeture 000 \ 000
Reégle le temps de pré-clignotement avant une manceuvre de fermeture. (0SS 10s)
tl.o5 Non utilisé
tl.o6 Non utilisé
tl.o7 Temps de COURTESY 060 060
Régle le temps de I'éclairage de COURTOISIE. 0S.eeirrrrerenenene 255s
tl.o8 Temps ELOCK_M1 002 002
Régle le temps d'activation de la sortie ELOCK_M1/BOOST_M1 ou le temps | (1S..ccccvvereuenene 10s)
de désactivation de la sortie ELOCK_INV_M1.
tl.09 Non utilisé
tl.10 Non utilisé
tl.11 Non utilisé
tl.12 Non utilisé
tl.13 Non utilisé
tl.14 Non utilisé
tl.15 Non utilisé
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t1.16 | Temps AUX_1 100 \ 100
Régle le temps d'activation de la sortie AUX_1, si celle-ci est contrblée par | (0s......cccceuee.e. 255s)
minuterie.
t1.17 | Temps AUX_2 100 \ 100
Régle le temps d'activation de la sortie AUX_2, si celle-ci est contrblée par | (0s......cccceuee.e. 255s)
minuterie.
tl.18 Non utilisé
tl.19 Echec de temps d'alarme de fermeture 010 010
Temps utilisé pour les sorties STATUS configurées comme CLOSURE_FAILED: | (TmMin.....c.ccc....... 255min)
une fois ce temps écoulé, la sortie sera activée si 'automatisation n’est pas
en position de fermeture.
Note: Fonctionne indépendamment de la présence de TCA (tl.01) ou TCA_
PED (t1.02).
tl.20 Délai pour « CLOSE IMMEDIATELY » 001 001
Permet de régler au bout de combien de secondes se produit la refermeture | (1S....cccccceueveee. 10s)
automatique sous la fonction « Fermeture immédiate » (SA.05).
N Default Default
[}
Parameétres de EXTRA ( EHEr) TYPE 00 TYPE 04
EX.01 Fonction copropriété 000 000
Permet de désactiver les entrées de commande d'ouverture et de fermeture | » 000: Désactivé
pendant I'ouverture et le temps de fermeture automatique. « 001: Activé uniquement en
ouverture
+ 002: Activé a l'ouverture et a la
fermeture automatique
EX.02 Non utilisé
EX.03 Non utilisé
EX.04 Non utilisé
EX.05 Non utilisé
EX.06 Activation « STEP-BY-STEP » 001 001
Sélection du mode « reversal » (pendant la manceuvre une impulsion de | « 000: Inversion
commande inverse le sens du mouvement) ou « step-by-step » (pendant la | « 001: Pas-a-pas avec START et PED
manceuvre une impulsion de commande arréte le mouvement. L'impulsion | « 002: Pas-a-pas avec START, PED et
suivante relance le mouvement dans le sens inverse). OPEN/CLOSE
EX.07 Facilitation de déverrouillage manuel avec portail fermé 000 000
Si=0, la fonction est désactivée. - 000: Facilitation de déverrouillage
Si#0, aprés détection de la butée de fermeture, 1 moteur effectue une | désactivee ) _
bréve inversion pour relacher la pression appliquée sur celui-ci et faciliter le | * >000 : Facilitation de déverrouillage
déverrouillage manuel. La valeur de consigne indique la durée de I'inversion, | 3ctivée avecune durée égale a:
(1x25ms......... 20x25ms)
(1x25ms......... 40x25ms - TYPE 00
UNIQUEMENT)
EX.08 Facilitation de déverrouillage manuel avec portail ouvert 000 000
Si=0, la fonction est désactivée. + 000: Facilitation de déverrouillage
Si#0, aprés détection de la butée d'ouverture, 1 moteur effectue une bréve | désactivée ) _
inversion pour relacher la pression appliquée sur celui-ci et faciliter le | * i_OQO : Fauhtztmr) de ?eyerrouﬂlage
, . . . . 4 " : activee avec une auree egale a :
déverrouillage manuel. La valeur de consigne indique la durée de I'inversion. (1X25MSon. 20x25ms)
(1x25ms......... 40x25ms - TYPE 00
UNIQUEMENT)
EX.09 Non utilisé
EX.10 Energy Saving 000 000

La fonction d'économie d'énergie est utilisée en présence d'un kit de batterie de secours ou d'un systéme
d'alimentation avec panneaux solaires. Lorsque la fonction d'‘économie d'énergie est activée, I'écran est éteint et le
symbole « - - » s'affiche toutes les 10 secondes. La fonction peut étre configurée selon 3 niveaux :

+ 000: « Economie d'énergie » non activée ;

+ 001: « Economie d'énergie » activée : désactive toutes les sorties a I'exception de la sortie fixe Vaux 24V ;
+ 002: « Economie d'énergie » activée : désactive toutes les sorties a I'exception de la sortie fixe Vaux 24V ; de plus,

toutes les sorties de type ETAT (STATUS) sont maintenues actives.

Attention: avec « Economie d'énergie » activée, la fonction SAS n'est pas disponible.
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EX.11

Fonction SAS

000 | 000

Activation de la fonction SAS (uniquement pour les sorties SAS_OUTPUT) : la
sortie SAS est connectée a une entrée STOP/SAS_INPUT d’'une deuxiéme unité de
commande, déclenchant le mode de fonctionnement «bank door » (I'ouverture
de la deuxieme porte est désactivée tant que la premiere porte n'est pas
complétement fermée).

Si ce parametre est activé, suite a une réinitialisation, elle procédera a une RESP
automatique pendantlaquelle la sortie SAS ne s'activera pas. Si des interrupteurs
de fin de course sont présents et sont écrasés apres une réinitialisation, la RESP
ne sera pas exécutée.

Attention: La condition de verrouillage est créée si les deux vantaux sont
déverrouillés manuellement et décalés par rapport a la position de fermeture. Il
sera alors nécessaire de fermer manuellement au moins un des deux vantaux.
Attention: L'entrée STOP/SAS_INPUT doit étre activée par une sortie a contact
libre exempt de tension, telle que celle d'une sortie de carte d’extension NET-EXP
ou d'un relais.

Attention: En cas de RESP, la fonction SAS doit obligatoirement étre liée a une
recherche de la référence/arrét vers la fermeture. Les valeurs de fonctionnement
de cette fonction sont donc Mo.17 = 001, 003, 005.

+ 000: Désactivé
+ 001: Activé

EX.12

Réarmement du TCA

001 001

Il permet de configurer si, avec le portail ouvert et TCA activé, le TCA est réarmé.
La fonction est valable aussi bien pour le TCA (tl.01) que pour le TCA_PED (t1.02).
Si =1, avec le portail complétement ouvert, une intervention sur PHOTO, OPEN,
OPEN_INT ou OPEN_EXT permet de réarmer le TCA.

Avec le portail ouvert en mode piéton, une intervention sur PHOTO ou PED
permet de réarmer le TCA_PED, tandis qu'une commande OPEN, OPEN_INT ou
OPEN_EXT provoque l'ouverture compléte.

+ 000: Réarmement désactivé
* 001: Réarmement activé

EX.13

Suspension TCA

000 000

Si =0 avec le portail ouvert et le TCA activé, la fermeture automatique se produit
toujours méme si une commande STOP intempestive a été donnée. Seule une
commande STOP maintenue inhibe la fermeture automatique du portail ;

Si=1 avec le portail ouvert et le TCA activé, une impulsion de la commande STOP
annule la fermeture automatique ;

Si=2 avec le portail ouvert et le TCA activé, une impulsion de la commande STOP
ou OPEN annule la fermeture automatique.

Note: Si activé, le parametre agit également sur la fonction TCA_PED (dans ce cas
la valeur 002 agit comme 001 car une commande OPEN avec portail arrété en
ouverture piéton génere une ouverture compléte).

+ 000: Désactivé

+ 001: Activé avec une impulsion
STOP désactive le TCA.

+ 002: Activé avec une impulsion
STOP ou OPEN désactive le TCA.

EX.14

Non utilisé

EX.15

Non utilisé

EX.16

Non utilisé

EX.17

Attente forcée

000 000

Si la fonction est activée, toutes les entrées configurées comme OPEN et CLOSE
deviennent également automatiquement OPEN_UP et CLOSE_UP si activées et
maintenues activées pendant au moins 5 secondes, si un dispositif de sécurité
(cellule photoélectrique et/ou bord sensible) est engagé. Cette fonction peut
donc étre utilisée pour commander 'automatisme méme si les dispositifs de
sécurité sont défaillants. Si I'entrée n'est plus maintenue activée, 'automatisme
repassera en mode de fonctionnement automatique.

Cette fonction n'est pas disponible avec les dispositifs de sécurité de type SAFETY
désactivés avec le portail a I'arrét (valeurs 001 et 003 des parameétres SA.03 et
SA.04).

Pour des raisons de sécurité, nous suggérons de NE PAS utiliser cette
fonction si des horloges sont connectées aux entrées configurées en OPEN
ou CLOSE.

+ 000: Fonction désactivée.

« 001: Fonction activée (passage
automatique a OPEN_UP/CLOSE_UP
avec sécurités engagées/défaillant
si les commandes OPEN/CLOSE sont
maintenues)

EX.18

Affiche les manosuvres une fois la carte alimentée

000 000

Permet d'incorporer les messages sur I'écran pendant la phase de mise sous
tension de l'unité de commande, indiquant le nombre total de manceuvres
effectuées.

Attention: L'activation de la fonction, et la visualisation qui en résulte de
nouvelles informations sur I'écran, provoque un démarrage plus lent de l'unité
de commande.

* 000: Visualisation du total des
manceuvres désactivée

* 001: Visualisation du total des
manoeuvres activée

EX.19

Non utilisé

EX.20

Fonction d'inhibition de manoceuvre (MANEUVER_INHIBITION)

000 000

Si une entrée est configurée comme MANEUVER_INHIBITION, elle se
comportera comme un contact N.F. lequel, sl est ouvert, inhibe la
manceuvre.

+ 000 : si ouvert, il inhibe les
commandes d'ouverture mais autorise
les commandes de fermeture.
+001:siouvert, ilinhibe lescommandes
d'ouverture et de fermeture.

77



NET724 EVO

78

. - Default Default
Parameétres de TEST (:=E5E) TYPE 00 TYPE 04

tE.O01 Affichage de I'état de I'entrée de la carte de commande

Permet de visualiser I'état des entrées de la carte de commande. Un segment « off » correspond a un segment
ouvert, tandis qu'un segment « on » est associé a un contact fermé.

0 ) D Tmalls T

tE.02 Affichage de I'état de I'entrée de la carte d’expansion

Permet de visualiser I'état des entrées de la carte d'expansion. Un segment « off » correspond a un segment ouvert,
tandis qu’'un segment « on » est associé a un contact fermé.

b gd db g Lrloewi e lmn

0 00 ] B Torms

tE.03 Visualisation de I'état du compteur de manceuvre

Permet de visualiser le nombre total de manceuvres effectuées par I'unité de commande.

L'écran affichera le mot « tCYC » avec la valeur relative, suivi du mot « MULt » avec valeur relative du multiplicateur.
Pour calculer le nombre de manceuvres, les deux valeurs doivent étre multipliées.

Ex: tCYC=120, MULt=10; 120x10=1200 manceuvres effectuées

tE.04 Non utilisé
tE.05 Temps d'ouverture automatique (TAA) 000 000
Régle le temps d'ouverture automatique TAA + 000: Désactivé
« >000 : Activé pour la durée
configurée
(1Suieierenene 255s)

10 MISE EN SERVICE

L'essai est une opération essentielle afin de vérifier la correcte installation du systéeme. DEA System résume le

fonctionnement correct de toute 'automatisation en 4 phases trés simples:

+  Assurez-vous que vous vous référez strictement tel que décrit au paragraphe 2 “RECAPITULATIF DES AVERTISSEMENTS”;

« Effectuez des tests d'ouverture et de fermeture de la porte en vous assurant que le mouvement du vantail correspond a
ce que vous aviez prévu. Nous suggérons d'effectuer différents tests pour évaluer la fluidité de la porte et les éventuels
défauts de montage ou régulation;

« Vérifiez que tous les dispositifs de sécurités connectés fonctionnent correctement;

« Exécutez la mesure de la force dimpact prévue par la norme EN12445 afin de trouver la régulation qui assure le respect
des limites prévues par la norme EN 12453,

11 MISE AU REBUT DU PRODUIT

DEMONTAGE

Le démantelement de I'automatisation doit étre effectué par un personnel qualifié conformément a la prévention et a la
sécurité et selon les instructions de montage, mais dans I'ordre inverse. Avant de commencer le démontage couper le courant
et protéger contre un éventuel nouveau raccordement.

DEMANTELEMENT

Le démantelement de I'automatisation doit étre exécuté selon les réeglementations nationales et locales d'élimination. Le
produit (ou chaque partie de ce dernier) ne doit pas étre éliminé avec d'autres déchets domestiques.

(WEEE), ce produit électrique ne doit en aucun cas étre mis au rebut sous forme de déchet municipal non trié. Veuillez
vous débarrasser de ce produit en le renvoyant au point de ramassage local dans votre municipalité, a des fins de
recyclage.

E ATTENTION Conformément a la Directive 2012/19/EG sur les déchets d'équipements électriques et électroniques
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SYMBOLE

In der Montage- und Bedienungsanleitung werden verschiedene Symbole zum Hinweis auf Gefahren verwendet.

Wichtiger Sicherheitshinweis. Die Nichtbeachtung dieser Hinweise kann zu Personenschaden bis hin zu unmittelbar
A todlichen Verletzungen fuhren. Die Nichtbeachtung dieser Hinweise kann zu schweren Sachschaden bis hin zur
Zerstorung des Produktes fihren.

ﬁ Wichtiger Sicherheitshinweis. Kontakt mit Netzspannung kann zu Personenschaden bis hin zu unmittelbar tédlichen
Verletzungen fuhren.

V Wichtiger Hinweis flir fachgerechte Installation, Programmierung und Inbetriebnahme.

1 ZUSAMMENFASSUNG DER HINWEISE

ACHTUNG! WICHTIGE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN. AUFMERKSAM ALLE HINWEISE UND ANLEI-
TUNGEN LESEN, DIE DEM PRODUKT BEIGELEGT SIND, DA DURCH FALSCHE INSTALLATION SCHADEN AN
PersoNEN, TIEREN UND GEGENSTANDEN VERURSACHT WERDEN KONNEN. MiT bEN HINWEISEN UND
ANLEITUNGEN WERDEN WICHTIGE ANGABEN BEZUGLICH SICHERHEIT, INSTALLATION, GEBRAUCH
UND WARTUNG GEGEBEN. DIE ANLEITUNGEN AUFBEWAHREN, UM DEN TECHNISCHEN UNTERLAGEN
BEIZULEGEN UND FUR SPATERE KONSULTATIONEN VERWENDEN ZU KONNEN.

A ACHTUNG Erlauben Sie Kindern nicht, mit dem Gerat zu spielen. Dieses
Geratist nicht dafur bestimmt, durch Personen (einschlie3lich Kinder ab dem
8. Lebensjahr) mit eingeschrankten physischen, sensorischen oder geistigen
Fahigkeiten oder mangels Erfahrung und/oder mangels Wissen benutzt zu
werden, es sei denn, sie werden durch eine fur ihre Sicherheit zustandige Person
beaufsichtigt oder erhielten von ihr Anweisungen, wie das Gerat zu benutzen ist.

A ACHTUNG Fest installierte Bedienelemente (Taster etc.) mussen aul3erhalb
der Reichweite von Kindern in mindestens 150 cm Hohe angebracht werden.
Kinder nicht mitder Maschine spielen lassen. Bedienelemente zur Fernbedienung
mussen aullerhalb der Reichweite von Kindern aufbewahrt werden.

ACHTUNG Der Einsatz des Produkts unter nicht vom Hersteller vorgesehenen
A Bedingungen kann zu Gefahrensituationen fuhren.
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ACHTUNG DEA System weist darauf hin, dass alle Vorrichtungen und
A Materialien des kompletten Schliel3systemsim Einklang mitden EU-Richtlinien
2006/42/EG (Maschinenrichtlinie), 2014/53/UE (Funkgeraterichtlinie). Fur alle
Nicht-EU-Lander wird empfohlen, fur ein ausreichendes Sicherheitsniveau nicht
nur die geltenden nationalen Richtlinien, sondern auch die von den oben
genannten Richtlinien vorgesehenen Bestimmungen zu beachten.

ACHTUNG Auf keinen Fall das Produkt in explosionsgefahrdeten Bereichen
A oder Umgebungen mit potentiell aggressiven und fur das Produkt schadlichen
Substanzen verwenden. Prifen, dass die Umgebungstemperaturen am
Aufstellungsort angemessen sind und den am Produktschild angegebenen
Werten entsprechen.

ACHTUNG Wenn der Torantrieb in “Totmann” betrieben wird, sicherstellen,
A dass sich niemand im Bewegungsbereich des Automatiksystems befindet.

ACHTUNG Prufen, dass ein Allpolschalter oder - Leitungsschutzschalter der
A Stromzufuhr der Anlage vorgeschaltet ist, Uber den das System bei
Bedingungen mit Uberspannungskategorie Ill, komplett von der Stromzufuhr
getrennt werden kann.

ACHTUNG Um eine angemessene elektrische Sicherheit zu gewahrleisten,
A musseinestreng getrennte Leitungsfuhrungeingehaltenwerden(mindestens
4 mm ohne oder 1 mm, mit isolierten Leitern) zwischen dem 230V ~
Versorgungskabel und den Sicherheits-Kleinspannungskabeln
(Motorenversorgung, Steuerungen, Elektroschloss, Antenne, Versorgung
Hilfsvorrichtungen) und mit einer angemessenen Zugsentlastung versehen.

ACHTUNG Sollte die Netzanschlussleitung beschadigt sein, muss dieses vom
A Hersteller, vom technischen Kundenservice oder jedenfalls von entsprechend
qualifiziertemm Fachpersonal ausgetauscht werden, um jegliches Risiko
vorzubeugen.

ACHTUNG Installations-, Wartungs- Reinigungs- oder Reparaturarbeiten der
A gesamten Anlage durfen nur von qualifiziertem Fachpersonal vorgenommen
werden. Ziehen Sie vor allen Arbeiten am Antrieb immer den Netzstecker und
sichern Sie ihn gegen ein Wiedereinstecken. Die bauseitige Elektroinstallation
muss den jeweiligen ortlichen Schutzbestimmungen entsprechen.

Reinigungs- und Wartungsarbeiten sind vom Benutzer vorzunehmen und durfen
nicht unbeaufsichtigten Kindern tberlassen werden.

ACHTUNG Durch Verwendung von Ersatzteilen, die nicht von DEA System
A angegeben sind bzw. falschen Wiederzusammenbau kénnen Personen, Tiere
gefahrdet oder Gegenstande beschadigt werden; zudem kdénnen dadurch
Produktdefekte verursacht werden. Immer die von DEA System angegebenen
Teile verwenden und die Montageanleitungen befolgen.
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AACHTUNG Nach Abschluss der Einstellarbeiten muss der Monteur die
Funktion des Quetschschutzes Uberprifen und dabei die Einhaltung der
vorgeschriebenen Grenzwerte durch Messung der Aufprallkrafte mit einem
geeigneten zertifizierten Gerat sicherstellen. Die Anderung der Kraft- und
Geschwindigkeitswerte darf nur von qualifiziertem Personal vorgenommen
werden, das die Messungen gemaR EN 12453 durchfihren muss. Jede Anderung
der Werte muss im Maschinenhandbuch dokumentiert werden.

ACHTUNG Die Konformitat des eingebauten Hinderniserkennungsystems
A mit den Anforderungen der Norm EN12453 ist nur gewahrleistet, wenn
Motoren mit Encoder verwendet werden.

A ACHTUNG Eventuelle externe Sicherheitsvorrichtungen, die fur die
Einhaltung der Grenzwerte der Stol3krafte vorgesehen sind, mussen der
Norm EN12978 entsprechen.

ACHTUNG Im Einklang mit der EU-Richtlinie 2012/19/EG Uber Elektro- und
Elektronik-Gerate (WEEE), darf dieses Elektrogerat nicht mit dem normalen
Hausmull entsorgt werden. Bitte bringen Sie das Produkt fur die entsprechende
Entsorgung zu einer lokalen Gemeinde-Sammelstelle.

ALLE VORGANGE, DIE NICHT AUSDRUCKLICH IM INSTALLATIONSHANDBUCH VORGESEHEN SIND, SIND
VERBOTEN. DIE FUNKTIONSTUCHTIGKEIT DES ANTRIEBS KANN NUR GEWAHRLEISTET WERDEN, WENN
DIE ANGEGEBENEN DATEN BEACHTET WERDEN. DAs UNTERNEHMEN HAFTET NICHT FUR SCHADEN
INFOLGE VON MissACHTUNG DER ANGABEN IN DIESEM HANDBUCH. UNTER BEIBEHALTUNG DER
GRUNDMERKMALE DES PRODUKTS BEHALT SICH DAS UNTERNEHMEN DAS RECHT VOR, JEDERZEIT
ANDERUNGEN VORZUNEHMEN, DIE SIE FUR ZWECKMASSIG ERACHTET, UM IHR PRODUKT TECH-
NISCH, BAULICH UND GEWERBLICH ZU VERBESSERN, OHNE SICH ZU VERPFLICHTEN, DAS VORLIEGENDE
HANDBUCH ZU AKTUALISIEREN.

2 PRODUKTBEZEICHNUNG

NET724 EVO ist eine 1-Motorsteuerung fur DEA System 24V Antriebe.

Das Hauptmerkmal dieses Steuergerats ist die einfache Konfiguration der Ein- und Ausgange entsprechend den eigenen
Bedurfnissen, wodurch die Anpassungsfahigkeit an jede Art von Automatisierung gewahrleistet wird. Stellen Sie einfach die
gewulnschte Konfiguration fur die verwendete Automatisierung ein und die Betriebsparameter werden optimal eingestellt,
wobei alle unnétigen Funktionen ausgeschlossen werden.

3 DATI TECNICI

NET724EVO
Versorgungsspannung (V) 230 - 240V ~ (50/60 Hz)
Nennleistung des Transformators (VA) 80 VA (230/25V) 150 VA (230/25V)
Sicherung F1 (A) T1A 250V (trage Sicherung) T2A 250V (trége Sicherung)
Hilfsenergie-Ausgang 24V —= max 200mA
Konfigurierbarer Ausgang 1 24V —max5W
Konfigurierbarer Ausgang 2 24V —max5W
Frequenz des Funkempfangers 433,92 MHz
Art der Fernbedienungscodierung HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch - DART
Max. Anz. verwalteter Handsender 200
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4 ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

A !'Risiko von Verletzungen und Sachschédden aufgrund von Stromschlégen !

82

A I'Risiko von Storungen aufgrund unsachgemagler Installation !

Die Anschliisse unter Befolgung der Angaben des Schaltplans herstellen.

WARNUNG Um angemessene elektrische Sicherheit zu gewahrleisten, das 230 V Leistungsstromkabel fern (mindestens 4
mm Luftabstand oder 1 mm mittels Isolierung) von den Sicherheitsschwachstromkabeln (Stromversorgung fur die Motoren,
Steuereinheiten, Elektroschloss, Antenne, Hilfsstromversorgung) halten, indem diese mit angemessenen Kabelklemmen in
der Nahe der Klemmenleisten befestigt werden.

WARNUNG An das Netz von 230 - 240 V ~ 50/60 Hz mittels eines allpoligen Schalters oder einer anderer Vorrichtung, die
die allpolige Trennung des Netzes gewahrleistet, mit einem Kontaktabstand = 3 mm.

Anschluss an die Klemmenleiste

1 Eingang IN1
2 Eingang IN2
3 Eingang IN3
4 Eingang IN4
5 Com
6 -
7 B
M1 Motor-Encoder-Ausgang
8 A
9 +
10 * | Stabilisierter Ausgang 24V === Stromversorgung (berwachtes
11 . | Sicherheitszubehor (24V_ST + 24V_AUX)
12 |+ Y
= Ausgang Stromversorgung Zubehor 24V —= (z. B. BAT_ADV-Zubehor) max 200mA
14 + .
= AUSGANG 1 konfigurierbar 24V ——= max. 5W (siehe 10.31 fir wahlbare Werte)
16 F .
. AUSGANG 2 konfigurierbar 24V ——= max. 5W (siehe 10.32 fir wahlbare Werte)
18-19 M1 max. 5A Motor-Ausgang
Y | Eingang Funkantennen-Signal
ANT - gang - g
L+ | Eingang Antennenabschirmung
c1 Erdanschluss
C2 Eingang fur 25V ~ Stromversorgung von Trafo
Cc3 Ausgang fur LED-Modul-Hilfslicht
S Steckplatz fir NET-NODE 2.0 - 485/3-EXP mit Kabel-Verbindungsstecker
us Steckplatz fur NET-NODE - NET-EXP Plug-in-Modul
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ELEKTRISCHER SCHALTPLAN

NET724 EVO

LED
MODULE ANT
03 —
Cl I LY O
TYPE 00 | TYPE 04 NN Y == @
n
PHOTO_1 PHOTO_1 IN1 —1 11|
START START IN2 —1 2|0
SWO_1 NONE IN3 —1 1310
SWC_1 NONE iNa | —|] 4|0 @
com —1 (5|0
GRUN a |B|—||7]0
g [a [¢
GELB S [Al—]|8] 7
BROWN “ T+ —] 90 ‘.. @
+|— 0.0 Y| of —
24V_ST — 1011 g
o (— - =
| — = = (e o)
24V_AUX R 20 5 E[ ] [.] [.] an
| B an
+ |— I (0 0) [—
FLASH FIX OUT1 — t %
1[5 (5 )
WARN_FIX / ourz L[ 18] o)
SAS_OUTPUT - |— 1171t
— I
MOTOR 1 N 18 [
Lange
Beschreibung Kabel
(1m/20m) | (20m /50m)
24-V-Stromversorgung 3x1,5mm2 | 3x25mm?
[a' 4
230-V-Stromversorgung S 4x0,5mm? | 4x2,5mm?2
n «—
Warnleuchte = 2x05mm2 | 3x1,0mm?
g g
Lichtschranke TX z 3 2x05mm2 | 3x1,0mm?
(20]
RX-Fotozelle 3:: 4 x 0,5 mmz2 3x 1,0 mm?
T
Schllsselschalter 3x0,5mm2 | 3x1,0mm?
POWER SUPPLY
Antenne RG58 max 20m 230-240V~ 50Hz

HO5VV-F 3x0,75mm?

" |NET-NODE
_ |NET-EXP

~|NET-NODE 2.0
_|485/3-EXP
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5 PROGRAMMIEREN

5.1 Stromversorgung

Das Gerat einschalten. Auf dem Display erscheinen in Folge die Zeichen bzw. Worte ,00.01" (oder die aktuelle verwendete
Firmware-Version), ,TYPE", ,-04-" (oder der Wert des TYPE des aktuell verwendeten Vorgangs), gefolgt von dem Symbol des
geschlossenen Tors - - - - (siehe Tabelle ,STATUS-MELDUNGEN" auf Seite 91).

HINWEIS: Die Abfolge der auf dem Display erscheinenden Meldungen kann nach dem Einschalten des Steuergerats durch
die Information bezlglich der Gesamtanzahl der bis zu diesem Zeitpunkt abgeschlossenen Vorgange erganzt werden.
Unter Parameter EX.18 kann man die Funktion aktivieren oder deaktivieren.

5.2 Einstellung oder Anderung des TYPE

Ist die TYPE-Einstellung nicht die gewlinschte oder es wurde noch keine bestimmt (,-88-" blinkt), wie folgt vorgehen:

Bei geschlossenem Tor und feststehender Tur, die Taste [OK] gedrtickt halten;

Gleichzeitig die Tasten [+] und [-] dricken, bis die Meldung ,MENU" erscheint;

Die 3 Tasten gedruckt halten, bis , TYP0" erscheint (die blinkende Nummer zeigt den aktuell eingestellten TYPE an);
Alle 3 Tasten loslassen;

Die TYPE-Liste mit den Tasten [+] oder [-] scrollen und die Auswahl durch Dricken der Taste [OK] bestatigen;

uAWN =

HINWEIS: Zur Bestatigung, dass der TYPE geandert wurde, 1dsst das Display samtliche Segmente aufleuchten und startet
das Steuergerat erneut, wobei es nacheinander die Worte ,00.01“ (oder die aktuell verwendete Firmware-Version), ,TYPE",

.-04-" (oder den aktuell benutzten TYPE-Wert des Vorgangs) anzeigt, gefolgt vom Symbol des geschlossenen Tors - - - -“.
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5.3 Zugriff auf die Programmier-Menus

Um auf die Programmier-Menus zuzugreifen:
1. Bei feststehender Tur, die Taste [OK] gedruckt halten;

2. Gleichzeitig die Tasten [+] und [-] drlcken, bis das Wort ,MENU" erscheint; Die 3 Tasten loslassen;
3. Die spezifischen Verfahren fir den Zugriff auf die Menus ,EASY” und ,PRO".

LEGENDE DER SYMBOLE

% i Die Taste (oder die Tasten) dricken und sofort loslassen

\% l Die Taste (oder die Tasten) gedruckt halten fur die angezeigte Zeit oder bis die Anzeige den Status wechselt

21 9
+ =
4 = OK Menu EASY
Y @
b a
®0K oK Menu PRO

Die Programmierung ist in 2 getrennte Menus unterteilt, und zwar das Menu ,EASY” und das Menu ,,PRO".

Das Menii ,,EASY” enthalt eine Auswahl an grundlegenden Parametern, fur die erste Inbetriebnahme. Die Liste der im
Menu EASY angezeigten Parameter wechselt je nach dem eingestellten TYPE.

HINWEIS: Die Liste der Parameter des Menus ,EASY” wird durch jeden im Menl ,PRO" geanderten (gegenuber der
Werkseinstellung) Parameter erganzt. Dies ermdglicht, eine Liste aller verwendeten Parameter zu haben.

Das Menii ,,PRO” enthalt die vollstandige Liste aller verfigbaren Parameter, nach Unter-Kategorien angeordnet.
Die Unter-Kategorien sind unterteilt nach:

SETUP: Parametern, die den
Lernlauf und die Posizionie-
rung der Antriebe regelt.

m IN/OUT: Parametern, die die

Ein- bzw. Ausgange der ange-
schlossenen Geréate regeln.

m TIMES: Parametern, die die

mit den Laufzeiten verbunde-
nen Funktionen regeln.

RADIO: Parametern, die die
Fernsteuerungen und die mit
diesen verbundenen Funktio-
nen regeln.

MOVEMENT: Parametern,
die die Bewegungs-, die Ge-
schwindigkeits- und die Kraf-
twerte der TUren regeln.
EXTRA: Parametern, die spezi-
fische Funktionen fur gewisse
Automations- oder Systemar-
ten enthalten.

SYSTEM: Parametern, die we-
sentliche Funktionen fur den
Betrieb des Systems regeln.

m SAFETIES: Parametern, die die

Sicherheitseinrichtungen und
die mit diesen verbundenen
Funktionen regeln.

TEST: Parametern, die Diagno-
se-Funktionen enthalten.
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5.4 Navigation im Menu ,,EASY”

Um auf das Programmier-Menu ,EASY” zuzugreifen:

1. Sich vergewissern, dass das Wort ,MENU" auf dem Display angezeigt wird;

2. Eine der beiden Tasten [+] oder [-] drlcken und das Wort ,EASY” wird erscheinen; Durch Drlcken der Taste [OK]
bestatigen;

3. Die Parameter-Liste mit den Tasten [+] oder [-] scrollen und die Auswahl durch Dricken der Taste [OK] bestatigen;

4. Den Parameter mit dem gewUlnschten Wert andern und durch Dricken der Taste [OK] bestatigen;

5. Die Tasten [+] und [-] gleichzeitig dricken, um das Menu zu verlassen.

21
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5.5 Navigation im Menu ,,PRO”

Um auf das Programmier-Menu ,PRO" zuzugreifen:

1. Sich vergewissern, dass das Wort ,MENU" auf dem Display angezeigt wird;

2. Die Taste [OK] driicken und wenige Sekunden gedruckt halten und das Wort ,PRO” wird erscheinen; Durch Driicken der
Taste [OK] bestatigen;

3. Die Liste der Parameter-Kategorien mit den Tasten [+] oder [-] scrollen und die Auswahl durch Dricken der Taste [OK]
bestatigen;

4. Die Parameter-Liste mit den Tasten [+] oder [-] scrollen und die Auswahl durch Drucken der Taste [OK] bestatigen;

5. Den Parameter mit dem gewunschten Wert andern und durch Dricken der Taste [OK] bestatigen;

6. Die Tasten [+] und [-] gleichzeitig driicken, um das Menu zu verlassen.
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6 BESCHREIBUNG DER EIN- BZW. AUSGANGE

Die nachfolgenden Tabellen beschreiben die Funktionsweise aller méglichen Wahlen sowohl flr die Ein- wie die Ausgange

88

auf der Steuerung.

EINGANGE (IN / EXP_IN)

Meldung Beschreibung
NONE Nicht verwendet
Eingang N.O.: Start. Bei Betatigung, I6st er ein Offnungs- oder Schliessbefehl aus. Er kann im ,Umkehr*-
START Modus (EX.06=0), ,“Schritt“-Modus nur mit START (EX.06=1) oder ,Schritt"-Modus mit START, OPEN und
CLOSE (EX.06=2) funktionieren.
PED Eingang N.O.: Teil6ffnung. Bei Betatigung wird eine Teiléffnung ausgefihrt. Die Offnungsweite kann
mittels Mo.12 geregelt werden.
OPEN Eingang N.O.: Offnen. Bei Betatigung, wird ein Offnungsbefehl ausgefiihrt.
CLOSE Eingang N.O.: SchlieRen. Bei Betatigung, wird ein Schliessbefehl ausgefihrt.
OPEN_PM Eingang N.O.: Totmann-Offnung. Das Tor 6ffnet sich solange die Taste gedriickt wird.
CLOSE_PM Eingang N.O.: Totmann-Schlieung. Das Tor schliel3t solange die Taste gedruckt wird.
Startet den_Offnungsvorgang und erlaubt dem Grunlicht, sich nur fur die interne Ampel einzuschalten
OPEN INT (wenn die Offnungsstellung des Tors erreicht ist). Wird in der Zwischenzeit ein OPEN_EXT-Befehl erteilt,
- reserviert sich dieser fur den nachsten Vorgang und nach Abschluss der TCA schaltet sich das griine Licht
der externen Ampel ein.
Startet den_‘Offnungsvorgang und erlaubt dem Grinlicht, sich nur fir die externe Ampel einzuschalten
OPEN EXT (wenn die Offnungsstellung des Tors erreicht ist). Wird in der Zwischenzeit ein OPEN_INT-Befehl erteilt,
- reserviert sich dieser fur den nachsten Vorgang und nach Abschluss der TCA schaltet sich das griine Licht
der internen Ampel ein.
Eingang N.O.: Offnet komplett und geht in den Stopzustand (die TCA wird deaktiviert). Bei Betatigung, |6st
OPEN_STOP es die Offnung des Tors aus. Nach erreichen der Offnung, wechselt die Steuerung in den STOP-Modus, bis
ein nachster START- oder CLOSE-Befehl erteilt wird.
AUX_1_IN Eingang fUr die Ansteuerung des AUX_1_OUT Ausgangs.
AUX_2_IN Eingang fUr die Ansteuerung des AUX_2_OUT Ausgangs.
Eingang N.O fur die Steuerung des COURTESY-Ausgangs. Lost den Ausgang fur die Dauer der COURTESY-
COURTESY_IN Zeit (t1.17) aus. Wenn der Ausgang bereits aktiv ist, wird durch einen neuen COURTESY_IN-Befehl die

Hoflichkeitszeit neu geladen.

STOP / SAS_INPUT

Eingang N.C.: (SAS_INPUT): Wenn es an den WARN_FIX/ SAS_OUTPUT einer zweiten Steuerung verbunden
ist, wird eine Schleusenfunktion aktiviert. (verhindert das Offnen der zweiten Tir, bevor die erste nicht
vollstandig geschlossen ist und umgekehrt).

Eingang N.C.: Stop. Bei Betatigung, stoppt der Antrieb die Bewegung in jeder Situation. Sofern nicht
verwendet, den Eingang Uberbricken.

Eingang N.C.: Endschalter AUF Motor 1. Sofern nicht verwendet, den Eingang mit dem entsprechenden

SWO_1
Parameter sperren.
SWC 1 Eingang N.C.: Endschalter ZU Motor 1. Sofern nicht verwendet, den Eingang mit dem entsprechenden
- Parameter sperren.
Eingang N.C.: Lichtschranke 1. Fir die Auswahl des Betriebsmodus, siehe SA.01. Sofern nicht verwendet,
PHOTO_1 . .. .
den Eingang Uberbrucken.
Eingang N.C.: Lichtschranke 2. Fir die Auswahl des Betriebsmodus, siehe SA.02. Sofern nicht verwendet,
PHOTO_2 . . .
den Eingang Uberbricken.
Eingang N.C.: Schaltleiste 1. Fur die Auswahl des Betriebsmodus, siehe SA.03. Sofern nicht verwendet,
SAFETY_1 . .. .
den Eingang Uberbricken.
SAFETY_1_8k2 Analog-Eingang fur Schaltleiste 1 mit 8k2 (SA.03).
SAFETY 2 Eingang N.C.: Schaltleiste 2. Fir die Auswahl des Betriebsmodus, siehe SA.04. Sofern nicht verwendet,

den Eingang Uberbrucken.

SAFETY_2_8k2

Analog-Eingang fur Schaltleiste 2 mit 8k2 (SA.04).

SAFETY_INHIBITION

Eingang N.C.: SAFETY-Sperre. Sofern gedffnet, 16st er die Uberbriickung der SAFETY-Inputs aus, die
ignoriert werden, selbst wenn diese aktiv sind.
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Eingang N.C.: Sofern gedffnet, verursacht er die vollstindige Offnung und Beibehaltung der offenen
Stellung, bis der Kontakt erneut geschlossen wird.

Die Notfall-Offnung kann zeitweise unterbrochen werden durch:

- SchlieRen, START, STOP oder Lichtschranken-Befehle: Die Bewegung stoppt;

- Einschreiten aufgrund von Hinderniserfassung: Umkehr der Bewegung (teilweise oder vollstandig).
Nach diesen Unterbrechungen nimmt die Notfall6ffnung in jedem Fall seine Arbeit wieder auf, solange
EMERGENCY_IN der Befehl EMERGENCY_IN aktiv bleibt.

Nach dem erneuten Schliel3en eines Kontakts des Typs EMERGENCY_IN, wird jede automatische erneute
SchlieBung (sofern freigegeben) je nach dem TCA-Parameter mit EMERGENCY_IN (SA.09) ausgefiihrt oder
ignoriert.

EMERGENCY_IN NICHT VERWENDEN, WENN DIE INSTALLATION DEN GEBRAUCH VON ALLEINIGEN
TOTMANN-BEDIENUNGEN FUR DAS OFFNEN VORSIEHT.

Ruhekontakt. Fiir den Anschluss eines Kontrollendschalters am Entriegelungshebel. Das Offnen des

RESET Kontakts |6st die Ruckstellung der Steuereinheit aus

Eingang N.C. fiir die Sperre von Offnungs- und SchlieBvorgéngen

MANEUVER_INHIBITION Fir die Auswahl des Betriebsmodus, siehe EX.20. Sofern nicht verwendet, den Eingang Uberbrucken.

AUSGANGE (OUT / EXP_OUT)

Meldung Beschreibung

NONE Nicht verwendet

Ausgang fur 24Vdc max. 5W Stromversorgung fur Zubehor.

24v . h . - . . .
Diese Einstellung kann nur bei Ausgangen verwendet werden, die mit Strom versorgt sind.

Ausgang fur 24Vdc max. 5W Stromversorgung fur Testfunktion der Sicherheitseinrichtungen (der
Ausgang wird wahrend des Tests ausgeschaltet, wenn die Testfunktion der Sicherheitseinrichtungen
freigegeben ist (SA.10). Diese Ausgangsart auch verwenden, um das Ausschalten von Zubehor mit
24V _TEST aktiver Energy Saving - Funktion (EX.10) zu steuern.

Diese Einstellung kann nur bei Ausgangen verwendet werden, die mit Strom versorgt sind.

Fur den Fall von Sicherheitseinrichtungen, missen diese verkabelt und justiert sein, bevor
sie den Lernlauf starten (SE.03).

ELOCK_M1 Ausgang N.O.: Ausgang fur Elektroschloss des M1 Motors.

Ausgang N.O.: Ausgang fur Elektroschloss mit Umkehrfunktion des M1 Motors (z. B. fir den Betrieb

ELOCK_INV_M1 R
OCK_INV_ eines Haftmagneten am Schrankenbaum).

Ausgang fur verstarkte Stromversorgung fur die Versorgung des Elektroschloss von DEA Art. 110.

ELOCK_BOOST_M1 - : . 2 . . .
- - Diese Einstellung kann nur bei Ausgangen verwendet werden, die mit Strom versorgt sind.

Ausgang N.C.: (SAS_OUTPUT): Sofern mit STOP / SAS_INPUT auf einer zweiten Steuereinheit
WARN_FIX verbunden, bewirkt es eine Schleusenfunktion (verhindert das Offnen der zweiten Tir, bis die erste

SAS_OUTPUT vollstandig erneut geschlossen ist).

Ausgang N.O.: (WARN_FIX): Funktioniert als eine standige Tor-offen-Anzeige.

Intermittierende Tor-offen-Anzeige. Langsames blinken wihrend des Offnens und schneller
WARNL_INT wahrend des SchlieRens, immer EIN bei offenem Tor, immer AUS nur nach Beendigung des
SchlieRBvorgangs.

FLASH_FIX Ausgang N.O.: Ausgang in Dauerspannung fur Warnleuchte.

FLASH_INT Ausgang N.O.: Ausgang blinkend fur Warnleuchte.

Ausgang fur die Ansteuerung des Hilfslicht.
Der Ausgang ist aktiv, solange die Motoren laufen, plus eine zusatzliche, vom Parameter COURTESY-

COURTESY Dauer gesteuerten Zeit (t.07). Der Ausgang kann auch durch einen COURTESY_IN-Befehl aktiviert
werden.
C3-Anschluss fur LED-Modul verhalt sich immer wie ein COURTESY-Ausgang.

MINUTERIE Ausgang N.O.: Der Kontakt schlief3t fir 3 Sekunden beim Start eines jeden Vorgangs.

Ausgang N.C.: Der Kontakt bleibt immer gedffnet und schliel3t, wenn ein Startvorgang aufgrund
einer Sicherheitseinrichtung (PHOTO, SAFETY, STOP) misslingt. Der Kontakt 6ffnet sich erneut, wenn
ein anschlieRender Versuch eines Startvorgangs gelingt. Bei einem Stromausfall, schliesst sich also
der Kontakt und kann daher als Netziiberwachung der Anlage dienen und ein evtl. Alarm auslésen.

ALARM

AUX_1_OUT_INPULS

AUX 2 OUT INPULS Ausgang N.O.: Ausgang wird vom Eingang AUX_1_IN / AUX_2_IN im Impulsbetrieb angesteuert.

AUX_1_OUT_STEP

AUX_2_OUT STEP Ausgang N.O.: Ausgang wird vom Eingang AUX_1_IN / AUX_2_IN im Schrittbetrieb angesteuert.

Ausgang N.O.: Ausgang wird vom Eingang AUX_1_IN / AUX_2_IN - zeitabhangig angesteuert. (mit
den Parametern tl.16 und tl.17 wird die Ausschaltverzégerung in
Sekunden eingestellt).

AUX_1_OUT_TEMP
AUX_2 OUT_TEMP
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20

TRAFFIC_LIGHT_INT
TRAFFIC_LIGHT_EXT

Funktion der Ausgange fur die Ampelsteuerung. Um das ordnungsgemalle Umschalten zwischen
roten und grinen Leuchten zu gewahrleisten, muss der Ausgang mit einem Schaltrelais versehen
sein (z.B., NET-EXPANSION-Ausgange). Der Ruhekontakt des Relais steuert das rote Licht, wahrend
der Arbeitskontakt das griine Licht steuert. Ist der Ausgang nicht von diesem Typ, sondern digital,
kann erverwendetwerden, um Ampeln mittels eines zusatzlichen Schaltrelais (nichtim Lieferumfang
enthalten) zu steuern.

ALLGEMEINES VERHALTEN

Bei geschlossener Automation und bzw. oder laufender Motoren oder wahrend des Vorwarnzeit,
leuchtet die Ampel rot. Die Ampel wechselt erst auf Grin, wenn der Offnungsvorgang
abgeschlossen ist. Wahrend einer Positionssuche (Endschalter/Anschlagssuche) bleibt jede
Ampel rot, bis der Vorgang beendet ist.

AMPELN OHNE VORRANG

Den OPEN-Befehl verwenden, um die Automation zu 6ffnen, das automatische SchlieRen TCA
[PO41 (NET-Steuereinheiten) / t1.01 (EVO-Steuereinheiten)] einstellen. Samtliche Ampeln arbeiten
gleichzeitig auf die gleiche Weise und befolgen das oben beschriebene allgemeine Verhalten.

AMPELN MIT VORRANG

Die OPEN_INT- und OPEN_EXT-Befehle auf den gegenulberliegenden Seiten des Tors verwenden.
Die fur das Zurtcklegen der Strecke zwischen den 2 Ampeln erforderliche Zeit (RGumungsdauer)
bestimmen. Eine automatische Schlief3zeit TCA gleich der doppelten erforderlichen
Rdumungsdauer einstellen.

Die Ampeln verhalten sich folgendermaRlen:

Bei geschlossener Automation leuchten beide Ampeln rot. Wenn von einer Richtung (INT oder EXT)
ein Befehl erhalten wird, bekommt diese den ,Vorrang”. Nach Beendigung des Offnungsvorgangs,
wechselt nur die entsprechende ,vorrangige” Ampel (EXT oder INT) auf Grin, die andere bleibt
rot. In Abwesenheit anderer Befehle, bleibt die ,vorrangige” Ampel fur die Halfte der TCA grin
und wechselt anschlieRend auf Rot. Nach Ablauf der TCA, schlie8t die Automation.

Kommen aus der gleichen Richtung neue Befehle, wahrend die ,vorrangige” Ampel griin leuchtet,
wird die TCA neu geladen und anschlieBend das griine Licht. Jeder Befehl aus der anderen Richtung
wird aufgezeichnet und in Stand-by versetzt. Dies verhindert die Bildung von Fahrzeugschlangen.
Sobald die ,vorrangige” Ampel auf Rot wechselt, bleiben beide Ampeln fur die, fur die Raumung
der Zugange erforderliche Zeit (TCA/2) rot. Zu diesem Zeitpunkt wird der zuvor auf der
gegenUberliegenden Seite aufgezeichnete Befehl ,vorrangig” und bewirkt den Wechsel auf Griin

seiner Ampel und den Neustart der TCA

STATUS_1
STATUS_2

Ausgang fur die Uberwachung einiger Torzustinde (siehe Parameter [0.60 und 10.61). Arbeitskontakt
schliet, wenn der Uberwachte Zustand eintritt.

*Bitte beachten:Fiir die Uberwachunggewisser Torzustande, sind verdrahtete und ordnungsgeman
funktionierende Endschalter erforderlich.

ZUR VERFUGUNG STEHENDE STATUS

MAINTENANCE

Kontakt schliesst wenn die Wartungszyklen erreicht sind

PHOTO Kontakt schliesst wenn ein Lichtschrankeneingang anspricht

STOP Kontakt schliesst wenn ein Stopeingang anspricht

OBSTACLE ggsgar:(ctht.schliesst wenn eine Kraftabschaltung oder ein Safetyeingang

EMERGENCY Kontakt schliesst wenn der EMERGENCY Eingang anspricht.

* CLOSED_M1 Kontakt schliesst wenn M1 in geschlossenem Zustand ist

* OPENED_M1 Kontakt schliesst wenn M1 in offenen Zustand ist

RESP FIX Kontakt schliesst nach einem Stromgusfall oder RUcksetzung der Steuerung
- und nicht abgeschlossener RESP (Rucksetz-Funktion). Dauerkontakt

RESP INT Kontakt schliesst nach einem Stromausfall oder Riicksetzung der Steuerung

und nicht abgeschlossener RESP (Rucksetz-Funktion). Blinkend

* CLOSURE_FAILED

Kontakt schliesst, sofern die TUr nicht innerhalb der im Parameter tl.19
gesetzten Zeit geschlossen ist. Wenn die Automation anschlieBend den
SchlieBvorgang beendet, 6ffnet der Kontakt wieder.

Hinweis: Funktioniert unabhangig vom eingestellter TCA (tl.01) oder TCA_
PED (tl.02).

SECURITY

Kontakt schliesst, wenn, bei ausgeschaltetem Motor, der Encoder eine
unerwartete Bewegung feststellt
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7 AUF DEM DISPLAY ANGEZEIGTE MELDUNGEN

STATUS-MELDUNGEN

Meldung Beschreibung

---- | Tor geschlossen

v - | Tor gedffnet

- | FuRganger-Offnung

oPEn | Offnung in Gang

oPEd | FuRganger-Offnung in Gang

CLoS |SchlieBvorgangin Gang

BEEFP | Steuereinheit in Erwartung von Befehlen nach einem Start-Impuls mit Einzelschritt-Vorgang

CEoP Der STOP-Input ist wahrend des Vorgangs eingeschritten oder ein Hindernis wurde mit begrenzter Umkehrdauer
festgestellt (SA.07>0 oder SA.08>0)

Phok | Der PHOTO-Input ist wahrend des Vorgangs eingeschritten

-BB- | TYPE nicht bestimmt (siehe Absatz 5.2)

- - Bei freigegebener Energiespar-Funktion, zeigt das Display die angegebene Meldung alle 10s

LoLE | Unzureichende Spannung. Prifen Sie die Spannungsversorgung der Steuerplatine.

Ist die Steuereinheit eingeschaltet, das Display jedoch vollkommen ausgeschaltet, befindet sich die Platine im
BOOT-MODUS: Dies zeigt an, dass die Firmware beschadigt ist oder aktualisiert wird. Fur die Wiederherstellung
der Firmware, die App DEAinstaller verwenden und sicherstellen, dass der NET-NODE an den richtigen Port
angeschlossen ist.

Warnung: Wird die Firmware aktualisiert, verliert die Platine alle gespeicherten Daten (Parameter und
Fernsteuerungen). Sicherstellen, dass ein Back-up des Speichers vorgenommen wurde, wenn die Daten
nach dem Update wiederhergestellt werden sollen.

Samtliche Meldungen wahrend einer Positionssuche im Langsamlauf, erscheinen blinkend auf dem Display.

FEHLERMELDUNGEN

Meldunév Beschreibung M6§Iiche L6sun§en

Kommunikation mit den an die seriellen

Anschliisse (COM1, COM2 Usw.) Kontrollieren ob sich das Verbindungskabel in gutem Zustand

Er-09 angeschlossenen  Geraten fehlend oder | Pefindet und ordnungsgemaB an die UART-Anschliisse zwischen
& der Steuereinheit und dem verwendeten Gerat angeschlossen sind.
unterbrochen
Er ™M | Lernlauf fehlgeschlagen Das Motortakt-Lern-Verfahren (SE.03) wiederholen.

Den Lernvorgang des Motortakts (SE.03) vor Vornahme eines

(g _
Er 15 |Lernlauf-Anforderung jeglichen anderen Vorgangs ausfiihren.

Es wird ein Versuch unternommen, die|Die Stromversorgung unterbrechen, das NET-LINK-Gerat vom
ErZ0 |Platine zu programmieren, wenn ein NET-|Kommunikations-Anschluss trennen und die Stromversorgung
LINK-Gerat angeschlossen wird wieder herstellen.

Das Programmieren durch Andern des Parameters SY.07=000
freischalten. Die Steuereinheit  zurlcksetzen, um die
Erc { |Programmiersperre Programmiersperre zu beseitigen.

Achtung: Die Riicksetzung bewirkt die Ruckkehr zu den
Defaultwerten fir die vollstdndige Parameterliste.

Auf dem Display erscheinende Meldung beim
Er-30 | Starteinesjeden Vorgangs, die die Aktivierung | Prifen, ob der Befehl ordnungsgemaR funktioniert.
oder einen Fehler des STOP-Inputs anzeigt

Auf dem Display erscheinende Meldung
E-3 beim Start eines jeden Vorgangs, die die
- Aktivierung oder einen Fehler des PHOTO_1-
Inputs anzeigt

Auf dem Display erscheinende Meldung
= beim Start eines jeden Vorgangs, die die

Aktivierung oder einen Fehler des PHOTO_2-
Inputs anzeigt Prufen, obdieinstalliertenSicherheitseinrichtungen ordnungsgemaf

Auf dem Display erscheinende Meldung | arbeiten.
£33 beim Start eines jeden Vorgangs, die die

Aktivierung oder einen Fehler des SAFETY_1-
Inputs anzeigt

Auf dem Display erscheinende Meldung
£ Iy beim Start eines jeden Vorgangs, die die
= Aktivierung oder einen Fehler des SAFETY_2-
Inputs anzeigt
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-

Moglicher Fehler auf dem Encoder-Kanal 1

Prifen, dass der Encoder ordnungsgemald angeschlossen ist. Ist
die Verkabelung in Ordnung, kdnnte der Encoder-Kanal 1 fehlerhaft
sein. Die Steuereinheit so einstellen, dass sie mit nur 1 Encoder-
Kanal funktioniert (SY.04=001), es ist jedoch erforderlich, die CH1-
CH2-Kabel des Encoders zu vertauschen.

Dauert der Fehler an, den Elektromotor auswechseln.

Erid

Moglicher Fehler auf dem Encoder-Kanal 2

Prifen, dass der Encoder ordnungsgemald angeschlossen ist. Ist
die Verkabelung in Ordnung, kdnnte der Encoder-Kanal 2 fehlerhaft
sein. Die Steuereinheit so einstellen, dass sie mit nur 1 Encoder-
Kanal funktioniert (SY.04=001).

Achtung: Die Genauigkeit des Encoders wird herabgesetzt.

8 PARAMETER-LISTE ,,EASY”

HINWEIS Die Liste der Parameter des Menus ,EASY” wird durch jeden im Menu ,,PRO" geanderten (gegentiber dem DEFAULT-
Wert) Parameter erganzt. Dies ermoglicht, eine Liste aller verwendeten Parameter zu haben.

TYPE 00 - (SCHIEBETORE)
Default
SE.03 Lernlauf -
SE.04 Motorenlaufrichtung 000
RA.02 Lernen von Fernsteuerungen -
RA.04 Funkverschlisselung 000
RA.05 Fernsteuerungstaste 1 001
RA.06 Fernsteuerungstaste 2 000
10.03 INPUT 3 013
10.04 INPUT 4 015
TI.01 Automatische Schliedauer 000
TI.02 Automatische FuRganger-SchlieRdauer 000
TE.O1 Anzeige Eingangszustande der Steuerplatine -
TYPE 04 - (SEKTIONALTORE)
Default
SE.03 Lernlauf -
RA.02 Lernen von Fernsteuerungen -
RA.04 Funkverschlisselung 000
RA.05 Fernsteuerungstaste 1 001
RA.06 Fernsteuerungstaste 2 000
TI.01 Automatische Schlie3dauer 000
TE.O1 Anzeige Eingangszustande der Steuerplatine -




NET724 EVO

EINSTELLUNGS-Parameter ( SE:L) Defautt Default

SE.03 Motoren Lernlauf

Motoren Lernlauf starten:

[OK] einmal dricken: Es wird CL-1 angezeigt;

CL-1: Den Motor zum gewunschten SchlieBpunkt durch Verwendung der Tasten [+] und [-] bringen. Die Stellung
durch Drucken von [OK] bestatigen, bis OP-1 auf dem Display erscheint;

OP-1: Den Motor zum gewtiinschten Offnungspunkt durch Verwendung der Tasten [+] und [-] bringen. Die Stellung
durch Driicken von [OK] bestatigen, bis CLOS blinkt, dann die Taste loslassen.

Die Meldung CLOS kann auf dem Display fur eine unterschiedliche Zeit verbleiben, nach der der Motor einen
automatischen Vorgang (SchlieRen-Offnen) startet, um den Weg und die Kréfte zu speichern. Nach Beendigung des
Vorgangs, erscheint erneut SE.03.

Achtung: Bei Vorliegen von verdrahteten Begrenzungsschaltern, stoppt der Motor automatisch wahrend der
Positionierungsphase, wenn ein Begrenzungsschalter erreicht wird. Es ist jedenfalls erforderlich, die Stellung mit
der [OK]-Taste zu bestatigen, um fortzufahren.

SE.04 Motorenlaufrichtung 000 000

Motorenlaufrichtungs-Umkehr: Wenn=1, werden die SchlieR-Offnungs-
Outputs des Motors automatisch vertauscht, so dass die Verkabelung nicht
von Hand verandert werden muss, wenn der Getriebemotor in umgekehrter
Stellung gegenliber dem Standard eingebaut ist. + 000: Standardinstallation
Achtung: Durch Veranderung dieses Parameters werden die gegebenenfalls | « 001: Umgekehrte Installation
vorliegenden Begrenzungsschalter nicht vertauscht.

Achtung: Wird dieser Parameter geandert, muss ein erneuter Lernlauf
(SE.03) vorgenommen werden.

9 PARAMETER-LISTE ,,PRO"

FUNK-Parameter (~Rd}) ?5{2‘.’,’5 ?:{?g:

rA.01 Loschen aller Fernsteuerungen im Speicher

- [OK] kurz einmal driicken: CANC erscheint blinkend;
- [OK] driicken und gedruickt halten: Das Wort CANC wird bestdndig; Nach etwa 5 s, wenn rA.01 erneut erscheint,
die Taste [OK] loslassen (samtliche Fernsteuerungen werden geldscht sein).

rA.02 Speichern von Fernsteuerungen |

- [OK] einmal driicken: LEAR erscheint fir etwa 10 s;

- Wahrend das Wort LEAR angezeigt wird, eine beliebige Taste der zu speichernden Fernsteuerung driicken;

- Ist die Speicherung erfolgreich, zeigt das Display die der neuen gespeicherten Fernsteuerung zugeteilte Position
an (z.B., r000, r001, usw.).

rA.03 Suchen und Léschen einer Fernbedienung |

- [OK] kurz einmal drlcken;

- Die Tasten [+] und [-] benutzen, um die der zu I6schenden Fernsteuerung zugeteilte Position zu erreichen;

- [OK] drucken und etwa 5s gedrickt halten, bis ,r- - -“ auf dem Display erscheint (die markierte Fernsteuerung
wurde gel6scht);

- Die Beendigung des Vorgangs abwarten (rA.03 erscheint erneut).

Achtung: Sind keine Fernsteuerungen gespeichert, erscheint bei Zugriff auf den Parameter das Wort ,no-r* auf

dem Display.

rA.04 Funkverschlusselung 000 000
+ 000: HCS FIXED CODE + 002: DIP SWITCH (HT12)
+001: HCS ROLLING CODE + 003: DART

Achtung: Muss der Verschlisselungstyp geandert werden und nur, wenn der Speicher bereits Fernsteuerungen
mit verschiedenen Verschlisselungen enthalt, ist das Speicher-Loschverfahren (rA.01) NACH dem Einstellen der
neuen Verschlisselung vorzunehmen.

rA.05 Fernsteuerungstaste 1 001 001
rA.06 Fernsteuerungstaste 2 000 000
rA.07 Fernsteuerungstaste 3 000 000
rA.08 Fernsteuerungstaste 4 000 000

* 000: NONE *+ 005: Nicht verwendet +010: AUX_1_IN

* 001: START + 006: Nicht verwendet +011: AUX_2_IN

+ 002: PED + 007: OPENL_INT * 012: COURTESY_IN

+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT

* 004: CLOSE + 009: OPEN_STOP
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rA.09 Gespeicherte Fernsteuerungen | |
Bei Wahl dieses Parameters zeigt das Display die Anzahl der gespeicherten Fernsteuerungen an. Die [OK]-Taste
verwenden, um sie anzuzeigen.

rA.10 Speichern mittels versteckter Taste | 001 | 001

Kann verwendet werden, um das Programmieren von neuen Fernsteuerungen Uber Funk mithilfe der versteckten
Taste freizugeben.

+ 000: Programmieren deaktiviert;

+ 001: Programmieren freigegeben, das trotzdem gesperrt bleibt, wenn die Steuereinheit bei Verwendung des
Installateur-Kodes oder der HCS-Fernsteuerung gesperrt ist (siehe SY.07);

+ 002: Immer freigegeben, auch bei gesperrter Steuereinheit;

Hinweis: Die Funktion Versteckte Taste ist jedenfalls mit angeschlossenen NET-NODE, NET-BOX oder NET-COM
gesperrt (ER20 auf dem Display).

Default Default
()
SY.00 TYPE-Einstellung 000 004
Erlaubt die Ansicht des TYPE und der aktuell verwendeten Firmware.
- Die [OK]-Taste drucken: Das Display zeigt kurz den TYPE an (z.B.: ,-04-"), gefolgt von der Firmware-Version (z.B.:
,00.01").
SY.01 | Motortyp | 010 000
Type 00
+010: LIVI3/24N
Type 04
+ 000: ADVANCE - ADVANCE/N - |-002: ADVANCE/XL - SPACE/XL + 005: SPACE/N/XL - ADVANCE/N/XL
SPACE - SPACE/N + 003: SPACE/XXL - SPACE/N/XXL + 006: SPAZIO 702S
+ 001: SPACE/L + 004: SPACE/N/L BOOST + 007: SPAZIO 703S
SY.02 Nicht verwendet
SY.03 Verwendeter Encoder 000 000
+ 000: Motoren mit verkabeltem Encoder
+ 001: Motoren ohne verkabelten Encoder (virtueller Encoder)
SY.04 Encoder-Typ | 001 | 002
+ 001: 1-Kanal-Encoder
+ 002: 2-Kanal-Encoder
SY.05 Wiederherstellen der Betriebsparameter (mit Ausnahme von IN / OUT) | |
Stellt die Parameter der Steuereinheit auf die Defaultwerte des gesetzten TYPE zuruck. Es verandert die Werte der
Inputs und der Outputs nicht.
Zugriff auf SY.05 mittels der [OK]-Taste: [dEF1] erscheint blinkend. Die [OK]-Taste driicken und gedrickt halten, bis
[dEF1] aufhort zu blinken; die [OK]-Taste loslassen.
SY.06 Zykluszahler fur Wartungsanforderung
Wenn=0, wir der Zahler zurtickgesetzt und die Wartungsanfrage deaktiviert, | +  000: Wartungsanforderung
wenn>0, zeigt er die Anzahl der zu vervollstandigenden Vorgange (x500) | gesperrt.
an, bevor die Steuereinheit ein Vorblinken von 4 zusatzlichen Sekunden | « >000: Anzahl der Vorgange (x500)
ausfuhrt, um anzuzeigen, dass ein Wartungseingriff vorgenommen werden | fur Wartungsanforderung
Mmuss. (T 255)
Z. B.: Wenn SY.06=050, ist die Anzahl der Vorgange = 50x500=25000
Achtung: Bevor ein neuer Wert fur den Wartungsvorgangs-Zahler gesetzt
wird, muss letzterer durch Setzen von SY.06=0 zurlckgesetzt werden und
erst danach SY.06="neuer Wert".
SY.07 Programmierzugangssperre

Der Zugang zur Programmierung der Steuereinheit kann gesperrt werden, so dass die Parameter nicht Uber das
Display und die Tasten gedndert werden kénnen. Nach Zugriff auf SY.07 erscheinen zwei mégliche Meldungen:

* FREE: Keine Sperre aktiv

* BLOC-PROG: Sperre aktiv

Die Sperre kann auf zwei Arten gesetzt werden:

* Eingabe mit Fernsteuerung mittels HCS-Verschlisselung: In SY.07 die Taste der Fernsteuerung drticken, um
zu sperren bzw. zu entsperren.

* Installateur-Kode setzen mittels NET-LINK-Geréten.

Achtung! Ist der Sperrcode nicht vorhanden, kann das Steuergerit durch Andern des TYPE oder durch
Wiederherstellung der Betriebsparameter (SY.05) entsperrt werden.
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SY.08 | NET-EXP aktivieren 000 \ 000
Freigabe der NET-EXP-Erweiterungsplatine: + 000: Deaktiviert
Achtung: Die Erweiterungsplatine ist standardmaRig gesperrt. + 001: Aktiviert

Achtung: Wird eine Grundeinstellung vorgenommen, daran denken, die
Parameter ordnungsgemal zu setzen.

SY.09 Torposition 000 001
Speichern der Torstellung im Fall
eines Stromausfalls. + 000: RESP_ON = Bei der Abschaltung wird die Stellung des Tors nicht

Achtung: Um diesen Parameter zu | gespeichert. Die RESP wird beim anschlieBenden Vorgang vorgenommen.
erganzen, ebenfalls die Funktion | +001: RESP_OFF=Beider Abschaltung wird die Stellung des Tors gespeichert.
+.RESP und Stopp-Management” | Die RESP wird nicht ausgefuhrt.

(Mo.17) Uberprufen.

SY.10 Nicht verwendet

SY.11 Nicht verwendet

SY.12 U1/S1-Port-Kommunikationstyp 000 000
Aktiviert die serielle Kommunikation tGber den Anschluss U1 (wenn auf der | - 000: U1_UART
Karte vorhanden) oder Uber S1 (vorhanden in Art. 485/3-EXP). *+ 001: S1_RS485

Achtung: Es ist nicht mdglich, beide Ports gleichzeitig zu besetzen.

SY.13 Nicht verwendet

SY.14 U3/S3-Port-Kommunikationstyp 000 000

Aktiviert die serielle Kommunikation tGber den Anschluss U3 (wenn auf der | - 000: U3_UART
Karte vorhanden) oder Uber S3 (vorhanden in Art. 485/3-EXP - NET-NODE | « 001: S3_RS485
2.0).

Achtung: Es ist nicht méglich, beide Ports gleichzeitig zu besetzen.

INPUT / OUTPUT-Parameter (} nol) e e

10.00 Wiederherstellung der ,,1/0" (Input/Output)-Einstellungen

Stellt die Inputs und die Outputs auf die Defaultwerte des gesetzten TYPE zurilck (auf der Steuereinheit und der
NET-EXP).

Mit der [OK]-Taste auf 10.00 zugreifen: dEF2 erscheint blinkend; die [OK]-Taste drlcken und gedrtickt halten, bis
dEF2 aufhort, zu blinken; die [OK]-Taste loslassen.

10.01 INPUT 1 021 021
l10.02 INPUT 2 001 001
10.03 INPUT 3 017 000
lo.04 INPUT 4 019 000
+ 000: NONE + 008: OPEN_EXT +016: STOP / SAS_INPUT + 024: SAFETY_1_8k2
+001: START + 009: OPEN_STOP +017: SWO_1 + 025: SAFETY_2
+002: PED +010: AUX_1_IN + 018: Nicht verwendet + 026: SAFETY_2_8k2
+ 003: OPEN +011: AUX_2_IN +019: SWC_1 + 027: SAFETY_INHIBITION
+ 004: CLOSE +012: COURTESY_IN + 020: Nicht verwendet + 028: EMERGENCY_IN
*+ 005: OPEN_PM * 013: Nicht verwendet +021: PHOTO_1 * 029: Nicht verwendet
+ 006: CLOSE_PM + 014: Nicht verwendet +022: PHOTO_2 + 030: RESET
+ 007: OPEN_INT +015: Nicht verwendet + 023: SAFETY_1 +031: MANEUVER_INHIBITION
lo.05
Nicht verwendet
lo.10
lo.20 Funktion der Taste [1] 000 003
lo.21 Funktion der Taste [|] 000 004
+ 000: NONE + 005: OPEN_PM +010: AUX_1_IN
+001: START + 006: CLOSE_PM +011: AUX_2_IN
* 002: PED + 007: OPEN_INT *+012: COURTESY_IN
+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT
* 004: CLOSE + 009: OPEN_STOP
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lo.31 OUTPUT 1 011 011
lo.32 OUTPUT 2 009 009

+ 000: NONE * 013: COURTESY * 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+001: 24V * 014: Nicht verwendet * 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+002: 24V_TEST * 015: Nicht verwendet +028: STATUS_1

* 003: ELOCK_M1 * 016: Nicht verwendet + 029: STATUS_2

* 004: ELOCK_INV_M1 * 017: Nicht verwendet * 030: Nicht verwendet

+ 005: ELOCK_BOOST_M1 +018: MINUTERIE * 031: Nicht verwendet

* 006: Nicht verwendet *+019: ALARM * 032: Nicht verwendet

* 007: Nicht verwendet * 020: AUX_1_OUT_INPULS * 033: Nicht verwendet

+ 008: Nicht verwendet *021: AUX_1_OUT_STEP * 034: Nicht verwendet

+ 009: WARN_FIX /SAS_OUTPUT + 022: AUX_1_OUT_TEMP

+ 010: WARNL_INT + 023: AUX_2_OUT_INPULS

* 011: FLASH_FIX * 024: AUX_2_OUT_STEP

*012: FLASH_INT + 025: AUX_2_OUT_TEMP
lo.33
Nicht verwendet
l0.38
lo.41 EXP_INPUT 1 000 000
lo.42 EXP_INPUT 2 000 000
lo.43 EXP_INPUT 3 000 000
lo.44 EXP_INPUT 4 000 000
lo.45 EXP_INPUT 5 000 000
lo.46 EXP_INPUT 6 000 000

+ 000: NONE + 008: OPEN_EXT *+016: STOP /SAS_INPUT + 024: SAFETY_1_8k2

*+001: START *+ 009: OPEN_STOP *+017: SWO_1 * 025: SAFETY_2

+ 002: PED *+010: AUX_1_IN * 018: Nicht verwendet + 026: SAFETY_2_8k2

+ 003: OPEN *+011: AUX_2_IN +019: SWC_1 + 027: SAFETY_INHIBITION

+004: CLOSE +012: COURTESY_IN +020: Nicht verwendet + 028: EMERGENCY_IN

* 005: OPEN_PM * 013: Nicht verwendet +021: PHOTO_1 * 029: Nicht verwendet

*+ 006: CLOSE_PM * 014: Nicht verwendet +022: PHOTO_2 *+ 030: RESET

*+ 007: OPENL_INT * 015: Nicht verwendet + 023: SAFETY_1 *+031: MANEUVER_INHIBITION
lo.51 EXP_OUTPUT 1 000 000
lo.52 EXP_OUTPUT 2 000 000
lo.53 EXP_OUTPUT 3 000 000
lo.54 EXP_OUTPUT 4 000 000
lo.55 EXP_OUTPUT 5 000 000
lo.56 EXP_OUTPUT 6 000 000
lo.57 EXP_OUTPUT 7 000 000
lo.58 EXP_OUTPUT 8 000 000

+ 000: NONE * 013: COURTESY * 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+001: 24V * 014: Nicht verwendet * 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+ 002: 24V_TEST * 015: Nicht verwendet +028: STATUS_1

+ 003: ELOCK_M1 * 016: Nicht verwendet + 029: STATUS_2

+ 004: ELOCK_INV_M1 * 017: Nicht verwendet * 030: Nicht verwendet

+ 005: ELOCK_BOOST_M1 +018: MINUTERIE * 031: Nicht verwendet

+ 006: Nicht verwendet +019: ALARM * 032: Nicht verwendet

* 007: Nicht verwendet * 020: AUX_1_OUT_INPULS * 033: Nicht verwendet

+ 008: Nicht verwendet *+021: AUX_1_OUT_STEP * 034: Nicht verwendet

* 009: WARN_FIX / SAS_OUTPUT +022: AUX_1_OUT_TEMP

+ 010: WARNL_INT + 023: AUX_2_OUT_INPULS

* 011: FLASH_FIX + 024: AUX_2_OUT_STEP

*012: FLASH_INT + 025: AUX_2_OUT_TEMP
10.60 STATUS 1-Funktion 000 000
lo.61 STATUS 2-Funktion 000 000

+ 000: NONE + 006: CLOSED_M1 * 012: Nicht verwendet

+ 001: MAINTENANCE + 007: OPENED_M1 * 013: Nicht verwendet

+ 002: PHOTO * 008: Nicht verwendet * 014: Nicht verwendet

+ 003: STOP * 009: Nicht verwendet * 015: Nicht verwendet

* 004: OBSTACLE *+010: RESP_FIX *+ 016: CLOSURE_FAILED

+ 005: EMERGENCY +011: RESP_INT *017: SECURITY
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Default
TYPE 00

Default
TYPE 04

Mo.01

Verzégerungsgeschwindigkeit beim Offnen

040

055

Anpassung der Motordrehzahl bei Verlangsamung wéhrend der Offnung.

Mo.02

Héchstgeschwindigkeit beim Offnen

100

Einstellung der Motordrehzahl beim Offnen.

Mo.03

Beschleunigungsraum beim Offnen

010

Damit wird ein definierter Raum in % des Gesamthubes (Wert <30%)
ausgedriickt, innerhalb dessen die Beschleunigung zu Beginn eines
Offnungsbefehls erzeugt wird. Ein kleiner Wert entspricht einer sehr hohen
Rampe.

Mo.04

Offnen des Geschwindigkeitsiibergangsraums

010

Er drickt einen in % des Gesamthubes definierten Raum aus (Wert <30%),
innerhalb dessen die Automatisierung auf die Verzégerungsgeschwindigkeit
abbremsen muss. Das Ende dieses Raums wird ab dem Beginn des Raums
Mo.05 berechnet.

Mo.05

Verzégerungsraum beim Offnen

010

Damit wird ein definierter Abstand in % des Gesamthubes ausgedruckt (Wert
<30%).

Dies ist der letzte Abschnitt, den die Automatisierung wahrend des
Eroffnungsmandvers durchlduft.

Mo.06

Verzogerungsgeschwindigkeit beim SchlieBen

020

Anpassung der Motordrehzahl beim Abbremsen wahrend des SchlieBens.

Mo.07

Hoéchstgeschwindigkeit beim SchlieBen

075

Einstellung der Motordrehzahl beim SchlieRBen.

Mo.08

Beschleunigungsraum beim SchlieBen

010

Damitwirdeindefinierter Raumin % des Gesamthubes(Wert<30%)ausgedruckt,
innerhalb dessen die Beschleunigung zu Beginn eines Schlielbefehls erzeugt
wird. Ein kleiner Wert entspricht einer sehr hohen Rampe.

Mo.09

SchlieBen des Geschwindigkeitsiibergangsraums

010

Er drickt einen in % des Gesamthubes definierten Raum aus (Wert <30%),
innerhalb dessen die Automatisierung auf die Verzégerungsgeschwindigkeit
abbremsen muss. Das Ende dieses Raums wird ab dem Beginn des Raums
Mo.10 berechnet.

Mo.10

Verzégerungsraum beim SchlieBen

010

Damit wird ein definierter Abstand in % des Gesamthubes ausgedriickt
(Wert <30%). Dies ist der letzte Abschnitt, der von der Automatisierung im
Abschlussmanover absolviert wird.

Mo.11

Stopp-Intensitat

020

Regelt, wie schnell der Motor im Fall eines Stopps oder einer Bewegungsumkehr
auf Nullgeschwindigkeit abfallt.

Dies betrifft Stopps, die verursacht werden durch:

- Bewegungsbefehle (START, OPEN, CLOSE, PED usw.);
- PHOTO- oder STOP-Typ Input-Aktivierung.

Es betrifft nicht Stopps, die verursacht werden durch:

- Erreichen eines Begrenzungsschalters oder eines gespeicherten Punkts;
- Notfall-Umkehr (interne Hinderniserkennung oder SAFETY-Typ Input-
Aktivierung).

Hinweis: Hohere Werte = schnellerer Stopp; Niedrige Werte = langsamerer
Stopp.

Achtung: Um UbermaRige Beanspruchungen zu vermeiden, die den
ordnungsgemallen Betrieb der Automation beeintrachtigen kénnten, wird
geraten, die mogliche Tragheit der Tir zu berlcksichtigen und bei Vorliegen
von betrachtlichen Massen zu vermeiden, zu hohe Werte zu setzen.

Mo.12

Freiraum fur FuBgangerfunktion

050

Einstellung des Offnungsraums fir die FuRgéngerfunktion in %.

Mo.13

Empfindlichkeit der Motorkraft 1 beim Offnen

040

Gibt einen Wert in % an, um die Empfindlichkeit fur die Erkennung eines
Hindernisses beim Offnen in Motor 1 einzustellen. Ein hoher Wert entspricht
einer geringeren Empfindlichkeit.
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Mo.14 | Empfindlichkeit der Motorkraft 1 beim Schliel3en 050 040
Gibt einen Wert in % an, um die Empfindlichkeit fir die Erkennung eines | 1%........c......... 100%

Hindernisses beim SchlieBen in Motor 1 einzustellen. Ein hoher Wert entspricht
einer geringeren Empfindlichkeit.

Mo.15 | Nicht verwendet

Mo.16 | Nicht verwendet

Mo.17 | RESP und Endanschlag Einstellungen 002 001
+ 000: In normalem Betriebsmodus, er halt an dem gespeicherten Punkt an; im Fall von RESP, sucht es nach dem
Offnungsbezug.

+ 001: In normalem Betriebsmodus, er halt an dem gespeicherten Punkt an; im Fall von RESP, sucht es nach dem
SchlieBbezug. )

+ 002: Sucht nach dem Anschlag nur beim Offnen, wahrend es beim Schliel3en am gespeicherten Punkt stoppt. Im
Fall von RESP, bei Start 6ffnet es. )

+ 003: Sucht nach dem Stopp nur beim Schliel3en, wahrend es beim Offnen am gespeicherten Punkt stoppt. Im Fall
von RESP, bei Start schliesst es. )

* 004: Sucht beim SchlieBen und beim Offnen nach dem Anschlag. Im Fall von RESP, bei Start 6ffnet es.

+ 005: Sucht beim SchlieBen und beim Offnen nach dem Anschlag. Im Fall von RESP, bei Start schliesst es.
Hinweis: Die einzig zuldssige Richtung im Fall von RESP ist die voreingestellte Richtung, im Fall von Reversierung
(PHOTO, SAFETY) stoppt es die Bewegung.

Hinweis: Bei vorhandensein von kabelgebundenen Endschalter, halt das Tor immer bei erreichen des Endschalters.
Hinweis: Aktivieren Sie die Stoppsuche erst nach dem Einlernen (SE.03). Damit soll verhindert werden, dass der
Motor wahrend des Force Mappings zu viel Druck ausubt.

Mo.18 | Zweiphasenbeschleunigung 000 000
Wenn er aktiviert ist, fihrt er eine Beschleunigungsrampe bis zu der durch
denParameter Mo.01 oder Mo.06 festgelegten Verzogerungsgeschwindigkeit )
aus und halt diese bis zum Ende des Beschleunigungsbereichs (Mo.03 oder | * 000: Gesperrt
Mo.08) ein. +001: Nur beim Offnen

. . . ) . * 002: Nur beim SchlieRen
Hinweis: Dieser Parameter kann zur Erleichterung von Aufpralltests an sich | , 093. Beim Offnen und SchlieRen
schlieBenden Garagentoren an dem Punkt H-300mm verwendet werden. '

(H=Hohe des Sektionaltors).

Mo.19 | Einstellung der Anlaufzeit beim Offnen 000 | 000
+ 000: Anlauf deaktiviert (fihrt einen sehr kurzen, fast unmerklichen Schub aus)

+ 00X: Regelt die Anlaufzeit bis auf 2,5s (X*10 ms)

Mo.20 | Einstellung der Anlaufzeit beim SchlieBen | 000 | 000
+ 000: Anlauf deaktiviert (fihrt einen sehr kurzen, fast unmerklichen Schub aus)

+ 00X: Regelt die Anlaufzeit bis auf 2,5s (X*10 ms)

Mo.21 | Endspielraum gegen Anschlag AUF | 010 | 100
Abstand am Ende des Offnungsvorgangs, der mit Verzégerungsgeschwindigkeit und ohne Riickwértsfahrt auf ein
Hindernis ausgefuhrt wird. Ausgedruckt in Tausendstel des Gesamthubs.

(0 255)

Mo.22 | Endspielraum gegen Anschlag ZU | 010 | 030
Abstand am Ende des Schliel3vorgangs mit Verlangsamungsgeschwindigkeit und ohne Riuckwartsfahrt Uber ein
Hindernis. Ausgedrickt in Tausendstel des Gesamthubes.

(OO PORORRR 255)

Mo.23 | Nicht verwendet

Mo.24 | Nicht verwendet

Mo.25 | Nicht verwendet

Mo.26 | Nicht verwendet

Mo.27 | Nicht verwendet

Mo.28 | Elektronische Motorbremse 000 000

Vorgesehene Parameter flr Schienenautomationen fir Sektionaltore.
Sie dient dazu, eventuelle Motorbewegungen, die im Stillstand der
Automatisierung erkannt werden, zu unterbinden. In diesem Fall wird der
Motor in der entgegengesetzten Richtung zur erkannten Bewegung aktiviert, | * 000: Gesperrt

um die Position der Automatisierung unverandert zu halten. * 001: Nur aktiv bei geschlossenem

Achtung: es ist UNBEDINGT erforderlich, einen angeschlossenen und Tor

aktivierten 2-Kanal-Drehgeber zu verwenden (SY.04=002). %%23 Ngg;gﬂ\{ gili ggeeogpne;teer:j\?\,:e

Achtung: Falls aktiv, (Mo.28 = 001,002,003) ist ERFORDERLICH, den | geschlossenem Tor aktiv
Parameter Mo.17 = 002 zu setzen und den mechanischen Anschlag (Art. AB /
FM, nichtim Lieferumfang enthalten) auf der Schiene in der Offnungsstellung
zu installieren.
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DIAGRAMME FUR DIE JUSTIERUNG DER BEWEGUNG

Justierungen beim OFFNEN

P san

DISTANCE

————

Tl NalsS

Justierungen beim SCHLIESSEN

s

i
! DISTANCE
j
]

"7 T/

Justierung der STOPP- INTENSITAT (Mo.11)

START, OPEN, CLOSE, PED...

/ STOP, PHOTO

SWE-SWO, SAFETY

DISTANCE

Einstellung der zweiphasigen Beschleunigung (Mo.18)

Hinweis: Das Diagramm zeigt das Beispiel einer zweiphasigen
Beschleunigung bei einem SchlieBmandver.

SPEED
-9

=

DISTANCE
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g =t Default Default
SICHERHEITS-Parameter ( SRFE) TYPE 00 TYPE 04
SA.01 PHOTO_1 002 002
+ 000: STOP & SCHLIESSUNG - Der Lichtschranken-Input wird nur beim Start mit feststehendem Tor und wahrend
des SchlieBvorgangs Uberprift. Im ersten Fall, verhindert er den Start, wahrend er beim Schliel3en die Umkehr der
Bewegung auslost.
*001: IMMER - Der Lichtschranken-Input wird immer Uberprift. Bei feststehendem Tor, verhindert er den Start des
letzteren. Wahrend des Schliel3vorgangs, 16st er die Umkehr der Bewegung aus. Wahrend des Offnungsvorgangs,
bringt er das Tor zum Stehen.
+002: SCHLIESSUNG - Der Lichtschranken-Input wird nur wahrend des SchlieBvorgangs Uberpruft. Seine Aktivierung
|6st die Umkehr der Bewegung aus.
SA.02 PHOTO_2 000 002
+ 000: STOP & SCHLIESSUNG - Der Lichtschranken-Input wird nur beim Start mit feststehendem Tor und wahrend
des SchlieBvorgangs Uberprift. Im ersten Fall, verhindert er den Start, wahrend er beim Schliel3en die Umkehr der
Bewegung auslost.
*001: IMMER - Der Lichtschranken-Input wird immer Uberprift. Bei feststehendem Tor, verhindert er den Start des
letzteren. Wahrend des Schliel3vorgangs, 16st er die Umkehr der Bewegung aus. Wahrend des Offnungsvorgangs,
bringt er das Tor zum Stehen.
+002: SCHLIESSUNG - Der Lichtschranken-Input wird nur wahrend des SchlieBvorgangs Uberpruft. Seine Aktivierung
|6st die Umkehr der Bewegung aus.
SA.03 SAFETY_1 000 001
+ 000: Schaltleiste immer freigegeben
+ 001: Schaltleiste nur wahrend des SchlieRens freigegeben
* 002: Schaltleiste nur wahrend des SchlieBens und vor jeder Bewegung freigegeben
* 003: Schaltleiste nur wahrend des Offnens freigegeben
+ 004: Schaltleiste nur wahrend des Offnens und vor jeder Bewegung freigegeben
SA.04 SAFETY_2 000 001
+ 000: Schaltleiste immer freigegeben
+ 001: Schaltleiste nur wahrend des SchlieRens freigegeben
* 002: Schaltleiste nur wahrend des SchlieBens und vor jeder Bewegung freigegeben
* 003: Schaltleiste nur wahrend des Offnens freigegeben
+ 004: Schaltleiste nur wahrend des Offnens und vor jeder Bewegung freigegeben
SA.05 Aktivierung von ,,SCHNELLSCHLIESSUNG" 000 000
* 000: Gesperrt
+ 001: Nur far PHOTO_1 aktiv
+ 002: Nur fur PHOTO_2 aktiv
+ 003: Fur PHOTO_1 und PHOTO_2 aktiv
SA.06 Verhalten von ,,SCHNELLSCHLIESSUNG" 000 000
Erméglicht die Bestimmung des Verhaltens, wenn eine Lichtschranke im freigegebenen ,close immediately”-Modus
wahrend eines Offnungsvorgangs durchquert wird.
+ 000: Vervollstandigt zuerst den kompletten Offnungsvorgang und schlieRt dann das Tor mit der in tl.20 gesetzten
Verzogerung wieder;
+ 001: Unterbricht den Vorgang und schlie3t dann das Tor mit der in tl.20 gesetzten Verzdgerung.
SA.07 Umkehrweg aufgrund von Hindernis wéhrend des Offnens 003 003
Ermoglicht die Regelung der Dauer | « 000: Vollstandige Umkehr nach einem Hindernis
der Umkehr der Bewegung, falls|+>000: Dauer der Umkehr nach einem Hindernis
wahrend des Offnungsmandvers ein | (1S....c.ccceeenene 10s)
Hindernis erfasst wird.
SA.08 Umkehrweg aufgrund von Hindernis wahrend des SchlieRens 003 003
Ermoglicht die Regelung der Dauer | « 000: Vollstandige Umkehr nach einem Hindernis
der Umkehr der Bewegung, falls|+>000: Dauer der Umkehr nach einem Hindernis
wahrend des SchlieBmanovers ein | (1S.....ovevneeee. 10s)
Hindernis erfasst wird.
SA.09 TCA mit EMERGENCY_IN 000 000
Beschreibt das Verhalten der TCA in Verbindung mit der EMERGENCY_IN-Funktion
+ 000: Ist die TCA aktiv, schlieBt das Tor nach der TCA erneut
+ 001: Selbst, wenn die TCA aktiv ist, schliel3t das Tor nicht wieder automatisch. Das erste erneute Schlielfmandver
erfordert einen Befehl. Beim darauffolgenden Vorgang arbeitet die TCA normal.
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SA.10 Testfunktion der Sicherheitsvorrichtung 000 \ 000
Die Funktion schaltet den 24V-TEST-Input aus und Uberprift die Offnung |  000: Gesperrt
des Kontakts der Sicherheitsvorrichtung vor jedem Vorgang. + 001: Freigegeben
Achtung: FUr einen Betrieb im ,Selbsttest Sicherheitsvorrichtungs“-Modus,
sind folgende Anschlisse zu beachten:
- Die Sender (TX) am 24V TEST-Ausgang;
- Die Empfanger (RX) am 24V-Ausgang;
Zusatzlich, mussen die Sicherheitsvorrichtungen verdrahtet und abgestimmt
sein, bevor der der Lernlauf durchgefuhrt wird (SE.03).
SA.11 PHOTO_1-Ausblendung 000 000
Die Funktion verhindert das Einschreiten der Lichtschranken sowohl |+000: Sperre deaktiviert
bei Offnungs- wie SchlieBmanévern in dem Bereich zwischen dem |« 001: Sperre  aktiv  (die
Erkennungspunkt und dem Punkt der vollstandigen SchlieBung. Wahrend | Lichtschranken werden im Bereich
des automatischen Lernlaufes (SE.03) bestimmt die Verdunkelung | zwischen dem Erfassungspunkt und
der Lichtschranken wahrend des SchlieBvorgangs den Startpunkt der | dem SchlieRpunkt immer ignoriert)
Ausblendung. Es ist erforderlich, dass die entsprechende Lichtschranke als
PHOTO_1 angeschlossen ist.
SA.12 Automatisches TCA-SchlieBen nach einem Hindernis wahrend des 000 000

SchlieBens

Im Fall von vollstandiger Umkehr (SA.08=000) wahrend eines
SchlieBvorgangs, bestimmt es, wie die Automation den automatischen
erneute SchlieRvorgang TCA ausfuhrt.

Hinweis: Gilt nur fur mittels des SAFETY-Modus oder die Aufprall-Schutz-
Funktion erkannte Hindernisse.

+000: FUhrtimmer ein automatisches
erneutes Schliel3en aus

* 001: Versucht 1 automatisches
erneutes SchlieRen

* 002: Versucht 2 automatische
erneute SchlieBvorgange

* 003: Versucht 3 automatische
erneute SchlieBvorgange

* 004: Verhindert das automatische
erneute SchlieBen

ZEIT-Parameter (:! [E) Default Defautt
tl.o1 Automatische SchlieRdauer (TCA) 000 000
Regelt die Zeit fur das automatische SchlieBen TCA + 000: Gesperrt
+>000: FUr die gesetzte Zeit aktiv
[T 2555s)
tl.02 Automatische Ful3ganger-SchlieBdauer (TCA_PED) 000 000
Regelt die Zeit flr das automatische Fulzganger-SchlieBen TCA_PED + 000: Gesperrt
+>000: FUr die gesetzte Zeit aktiv
(- 255s)
1....... 255min - NUR TYPE 04)
tl.03 Blinkdauer der Vorwarnung in AUF 000 ‘ 000
Regelt die Blinkdauer vor einem Offnungsvorgang. (0T 10s)
tl.04 Blinkdauer der Vorwarnung in ZU 000 ‘ 000
Regelt die Blinkdauer vor einem SchlieRvorgang. (0T 10s)
tl.o5 Nicht verwendet
tl.06 Nicht verwendet
tl.07 COURTESY-Dauer 060 060
Regelt die Dauer des Hilfslicht (LT 255s
tl.08 ELOCK_M1 - Dauer 002 002
Regelt die Aktivierungsdauer des ELOCK_M1 / BOOST_M1-Outputs oder die | (1S....ccceveurnene 10s)
Deaktivierungsdauer des ELOCK_INV_M1-Outputs.
tl.09 Nicht verwendet
tl.10 Nicht verwendet
tl.11 Nicht verwendet
tl.12 Nicht verwendet
tl.13 Nicht verwendet
tl.14 Nicht verwendet
tl.15 Nicht verwendet
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t.16 | AUX_1 - Dauer 100 \ 100
Regelt die Aktivierungsdauer des AUX_1-Outputs, sofern timer-gesteuert. (1T 255s)
t1.17 | AUX_2 - Dauer 100 \ 100
Regelt die Aktivierungsdauer des AUX_2-Outputs, sofern timer-gesteuert. (V1T 255s)
tl.18 Nicht verwendet
tl.19 Alarmdauer fur fehlgeschlagene SchlieBung 010 010
FUr die als CLOSURE_FAILED konfigurierte STATUS-Outputs verwendete | (Tmin.....c.ccc...... 255min)
Dauer: Sobald diese Zeit verstrichen ist, wird der Output aktiviert, wenn sich
die Automation nicht in der SchlieBstellung befindet.
Hinweis: Funktioniert unabhangig vom Vorliegen von TCA (tl.01) oder TCA_
PED (tl.02).
tl.20 Verzogerung bei ,,SCHNELLSCHLIESSUNG" 001 001
Erlaubt die Einstellung, nach wie vielen Sekunden die Schnellschliessung | (1s....c.ccccceeu.. 10s)
erfolgen soll. (SA.05).
= S _ Default Default
ZUSATZLICHE Parameter ( cHEr) TYPE 00 TYPE 04
EX.01 Wohnanlagen-Funktion 000 000
Erlaubt die Sperre der Offnungs- und SchlieRbefehl-Inputs wahrend des | » 000: Gesperrt )
Offnens und der automatische SchlieRdauer. +001: Nur beim Offnen aktiv_
+ 002: Aktiv wahrend des Offnens
und der automatische SchlieBdauer
EX.02 Nicht verwendet
EX.03 Nicht verwendet
EX.04 Nicht verwendet
EX.05 Nicht verwendet
EX.06 .STEP-BY-STEP” (Einzelschritt)-Freigabe 001 001
Auswahl des ,Umkehr“-Modus (wahrend des laufens kehrt ein Startimpuls | «+ 000: Umkehr
die Richtung der Bewegung um) oder ,step-by-step” (wahrend des laufens | *+ 001: Einzelschritt mit START und
stoppt ein Startimpuls die Bewegung). Der folgende Impuls startet die | PED
Bewegung erneut in die entgegengesetzte Richtung). + 002: Einzelschritt mit START, PED
und OPEN/ CLOSE
EX.07 Erleichterung des manuellen Entriegelns bei geschlossenem Tor 000 000
Falls=0, ist die Funktion gesperrt 000: Entriegelungserleichterung
Falls#0, Nach erreichen des Endanschlags in ZU, fuhrt Motor 1 eine kurze | deaktiviert ' _
Umkehr aus, um den Druck darauf zu verringern und das manuelle kt'>90(t): " DE”t”ege'ungse”e'cmem”g
. . . . aktiviert mi auer von:
Entriegeln zu erleichtern. Der gesetzte Wert gibt die Dauer der Umkehr an. (1X25Ms........ 20x25ms)
(1x25ms......... 40x25ms - NUR TYPE 00)
EX.08 Erleichterung des manuellen Entriegelns bei offenem Tor 000 000
Falls=0, ist die Funktion gesperrt 000: Entriegelungserleichterung
Falls#0, Nach erreichen des Endanschlags in AUF, fihrt Motor 1 eine deaktiviert ) )
kurze Umkehr aus, um den Druck darauf zu verringern und das manuelle kt'>90(t): 'tDEntrlegelungserlelchterung
. : : : aktiviert mi auer von:
Entriegeln zu erleichtern. Der gesetzte Wert gibt die Dauer der Umkehr an. (1X25MSon. 20x25ms)
(1x25ms......... 40x25ms - NUR TYPE 00)
EX.09 Nicht verwendet
EX.10 Energy Saving 000 000

Funktion zur Energieeinsparung, wenn eine Notbatterie-Ausristung oder eine auf Solarmodulen basierende
Stromversorgung vorliegt. Ist die Energiesparfunktion aktiv, ist das Display ausgeschaltet und zeigt alle 10s dfas

Symbol ,--“ an. Die Funktion kann in 3 Stufen eingestellt werden:
+ 000: ,Energy Saving"” nicht aktiv;

+ 001: ,Energy Saving"” aktiv: Schaltet alle Ausgange aus, mit Ausnahme des festen Vaux 24V-Ausgangs.
+ 002: ,Energy Saving” aktiv: Schaltet alle Ausgange aus, mit Ausnahme des festen Vaux 24V-Ausgangs, daruber

hinaus werden alle STATUS-Typ-Ausgange aktiv gehalten.

Achtung: Mit aktiver ,Energy Saving” steht die SAS-Funktion nicht zur Verfigung.
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EX.11 | SAS-Funktion 000 | 000
Aktivierung der SAS-Funktion (nur fur SAS_OUTPUT-Ausgange): Der SAS-|+000: Gesperrt
Ausgang wird an einen STOP / SAS_INPUT-Eingang einer zweiten Steuefeinheit + 001: Freigegeben
angeschlossen und I6st den Betriebsmodus ,Schleusenfunktion” aus (Offnung
der zweiten TUr solange gesperrt, bis die erste Tur nicht vollstandig geschlossen
ist).

Ist dieser Parameter freigegeben, fuhrt er im Anschluss eines Resets eine
automatische RESP aus, wahrenddesen der SAS-Ausgang sich nicht aktiviert.
Sofern Endschalter vorliegen und nach einem Reset betatigt sind, wird ein RESP
nicht ausgefuhrt.

Achtung: Werden beide Fligel manuell entriegelt und aus der SchlieRstellung
gedruckt, wird der Schaltsperrenzustand erzeugt. Es wird dann erforderlich sein,
mindestens einen der beiden Fligel manuell zu schlieRen.

Achtung: Der STOP / SAS_INPUT-Input muss von einem potenzialfreiem Kontakt
aktiviert werden, wie der einer NET-EXP-Erweiterungskarte oder eines Relais.
Achtung: Im Fall von RESP, muss die SAS-Funktion notwendigerweise mit
einer Anschlag.-/Referenz-Suche in Richtung SchlieBung eingestellt werden.
Demzufolge funktioniert es mit den Einstellugen: Mo.17 = 001, 003, 005.

EX.12 TCA neu laden 001 001
Erlaubt, zu bestimmen, ob bei offenem Tor und aktiver TCA, die TCA neu | * 000: Neuladen gesperrt
geladen wird. Die Funktion ist sowohl fir TCA (t1.01) als TCA_PED (tl.02) gultig. | « 001: Neuladen freigegeben
Sofern =1, |adt ein Einschreiten von PHOTO, OPEN, OPEN_INT oder OPEN_

EXT bei vollstandig gedffnetem Tor die TCA erneut.

Mit dem Tor im FulRganger-Modus ge6ffnet, ladt ein Einschreiten von PHOTO
oder PED das TCA_PED_,_ wahrend ein OPEN-, OPEN_INT- oder OPEN_EXT-
Befehl die vollstandige Offnung verursacht.

EX.13 TCA aussetzen 000 000
Sofern=0, erfolgt das automatische SchlieBen bei offener Tur und aktiver TCA | « 000: Gesperrt
immer, auch wenn ein STOP-Befehl-Impuls erteilt wurde. Nur ein anhaltender | - 001: Aktiv mit einem STOP-Impuls
STOP-Befehl verhindert das automatische Schliel3en der Tur; sperrt es die TCA
Sofern=1, annulliert bei offener Tlr und aktiver TCA ein Impuls des STOP-Befehls | « 002: Aktiv mit einem STOP- oder
das automatische Schlie3en; OPEN-Impuls sperrt es die TCA
Sofern=2, annulliert bei offener Tir und aktiver TCA ein Impuls des STOP- oder
OPEN-Befehls das automatische SchleiRen.

Hinweis: Falls aktiv, wirkt sich der Parameter auch auf die TCA_PED- Funktion
aus (in diesem Fall agiert die Einstellung 002 wie 001 d.H.: ein OPEN-Befehl mit
dem Tor in der Teil6ffnung, erzeugt eine vollstandige Offnung).

EX.14 Nicht verwendet

EX.15 Nicht verwendet

EX.16 Nicht verwendet

EX.17 Totmannbetrieb bei Ausfall der Sicherheitseinrichtung 000 000
Ist die Funktion aktiviert, werden alle als OPEN und CLOSE konfigurierten Inputs | » 000: Funktion gesperrt.
automatisch auch OPEN_UP und CLOSE_UP, wenn betatigt und mindestens 5s | «  001: Funktion freigegeben
lang gehalten werden, wenn eine Sicherheitseinrichtung (Lichtschranke und/ | (automatischer Ubergang zu OPEN_
oder Schaltleiste) angesprochen hat. Diese Funktion kann daher dazu verwendet | yp/CLOSE_UP bei beteiligten bzw.
werden, den Antrieb zu bedienen, auch wenn die Sicherheitseinrichtungen | defekten _Sicherheitseinrichtungen,
defekt sind. Ist der Input nicht langer aktiviert, kehrt die Automation zum wenn die OPEN- bzw. CLOSE-Befehle
automatischen Betriebsmodus zurtck. aufrechterhalten werden)

Diese Funktion steht bei deaktivierten SAFETY-Typ-Vorrichtungen bei '
feststehendem Tor nicht zur Verfigung (Werte 001 und 003 der Parameter SA.03

und SA.04).

Aus Sicherheitsgriinden, raten wir, diese Funktion NICHT zu nutzen,

wenn an als OPEN oder CLOSE konfigurierten Eingdngen Schaltuhren

angeschlossen sind.

EX.18 Zyklusanzeige wenn Steuerung eingeschalten wird 000 000
Erlaubt die Erganzung der Meldungen auf dem Display wahrend der |+ 000: Anzeige der Gesamtvorgange
Einschaltphase der Steuereinheit, indem es die Gesamtzahl der vollendeten | gesperrt
Zyklen anzeigt. + 001: Anzeige der Gesamtvorginge
Achtung: Die Aktivierung der Funktion und die entsprechende Anzeige der | freigegeben
neuen Informationen auf dem Display bewirken einen langsameren Start der
Steuereinheit.

EX.19 Nicht verwendet

EX.20 MANEUVER_INHIBITION-Funktion 000 000

Wird ein Input als MANEUVER_INHIBITION gesetzt, verhalt er sich wie ein
Ruhekontakt, der, wenn gedtffnet, den Vorgang verhindert.

+ 000: Sofern gedffnet, verhindert
er Offnungsbefehle, erlaubt jedoch
SchlieBbefehle.

*+ 001: Sofern gedffnet, verhindert er
Offnungs- und SchlieRbefehle.

103




NET724 EVO

104

Default Default

TEST-Parameter ( EESE) TYPE 00 TYPE 04

tE.O1 Anzeige der Eingangs-Status der Steuerplatine

Erlaubt die Anzeige des Status der Eingange der Steuerplatine. Ein Aus-Segment entspricht einem offenen Kontakt,
wahrend ein Ein-Segment einem geschlossenen Kontakt zugeordnet ist.

2000 0 () D Teualle T

tE.02 Anzeige der Eingangs-Status der Erweiterungsplatine

Erlaubt die Anzeige des Status der Eingange der Erweiterungsplatine. Ein Aus-Segment entspricht einem offenen
Kontakt, wahrend ein Ein-Segment einem geschlossenen Kontakt zugeordnet ist.

b db db ¢ [ |1 oems [« [ooang

00000 ) eena e Toems

tE.03 Statusanzeige Zykluszahler

Erlaubt die Anzeige der Gesamtzahl der von der Steuereinheit vollendeten Zyklen.

Das Display zeigt das Wort ,tCYC" mit dem entsprechenden Wert an, gefolgt von dem Wort ,MULt" mit dem
entsprechenden Wert des Multiplikators. Um die Anzahl der Zyklen zu berechnen, muissen die beiden Werte
miteinander multipliziert werden.

Z.B.: tCYC=120, MULt=10; 120x10=1200 erfolgte Zyklen

tE.04 Nicht verwendet

tE.05 Automatische Offnungsdauer (TAA) 000 000

Regelt die Zeit fiir das automatische Offnen TAA. (im zusammenhang mit | « 000: Gesperrt
TCA auch als Demo-Funktion nutzbar z.B.: in Ausstellungen, Schaufenstern, | « >000: Fir die gesetzte Zeit aktiv
) (T 255s)

10 INBETRIEBNAHME

Die Abnahme ist ein sehr wichtiger Teil, und hilft zu tGberprifen, ob die Anlage richtig installiert ist. DEA System mochte

hier eine korrekte Abnahme der Anlage in vier einfachen Schritten zusammenfassen:

« Prifen Sie, dass die Anweisungen im Kapitel 1 ,ZUSAMMENFASSUNG DER HINWEISE" streng befolgt werden;

+ Das Offnen und SchlieRen der Anlage probieren und priifen, dass die Bewegung wie vorgesehen abliuft. Dazu wird
empfohlen, verschiedene Proben vorzunehmen, um etwaige Montage- oder Einstellfehler feststellen zu kénnen.

« Prufen, dass alle an die Anlage angeschlossenen Sicherheitsvorrichtungen richtig funktionieren.

+ Die Kraftmessung vornehmen, gemass Norm EN12445, entsprechnede Parameternachstellen, mit der garantiert werden
kann, dass die von der Norm EN12453 vorgesehenen Grenzwerte eingehalten werden.

11 PRODUKT-ENTSORGUNG

DEMONTAGE

Die Demontage des Garagentorantriebes ist durch einen professionellen Monteur unter Beachtung der Unfallverhitungs-
und Sicherheitsvorschriften sinngemald anhand der Montageanleitung, jedoch in umgekehrter Reihenfolge der Arbeitsschritte
auszufuhren. Vor Beginn der Demontage ist der Netzstecker abzuziehen und gegen Wiedereinstecken zu sichern.

ENTSORGUNG

Die Entsorgung des Abtriebs ist gemaR den nationalen und ortlichen Entsorgungsbestimmungen auszufihren. Produkt
oder Einzelteile davon durfen nicht mit dem Restmull entsorgt werden.

ACHTUNG Im Einklang mit der EU-Richtlinie 2012/19/EG Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate (WEEE) darf dieses
. Elektrogerat nicht mit dem normalen Hausmull entsorgt werden. Bitte bringen Sie das Produkt fur die entsprechende
Entsorgung zu einer lokalen Gemeinde-Sammelstelle.
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SiMBOLOS

En este manual se muestran los siguientes simbolos que indican posibles peligros

Aviso importante de seguridad. El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones graves o dafios
A materiales. El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar un mal funcionamiento del producto y crear
una situacion de peligro.

A Aviso importante de seguridad. El contacto con piezas con tension puede provocar la muerte o lesiones graves.

W Informacion importante para la instalaciéon, programacion o puesta en marcha del producto.

1 RECAPITULACION ADVERTENCIAS

{ATENCION! IMPORTANTES INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD LEER Y SEGUIR ATENTAMENTE TODAS
LAS ADVERTENCIAS Y LAS INSTRUCCIONES QUE ACOMPANAN EL PRODUCTO YA QUE UNA INSTALACION
ERRONEA PUEDE CAUSAR DANOS A PERSONAS, ANIMALES O COSAS. LAS ADVERTENCIAS Y LAS IN-
STRUCCIONES OFRECEN IMPORTANTES INDICACIONES RELATIVAS A LA SEGURIDAD, A LA INSTALACION,
AL USO Y AL MANTENIMIENTO. CONSERVAR LAS INSTRUCCIONES PARA ADJUNTARLAS AL FASCiCULO
TECNICO Y PARA FUTURAS CONSULTAS.

ATENCION No permita que los nifios jueguen con el aparato. El aparato
A puede ser utilizado por nifios de no menos de 8 afios de edad, personas con
discapacidad fisica, mental o sensorial reducida o, en general, cualquier persona
sin experiencia o, en cualquier caso, la experiencia requerida siempre que el
aparato se utilice bajo vigilancia o que los usuarios hayan recibido una formacién
adecuada sobre el uso seguro del aparato y sean conscientes de los peligros
relacionados con su uso.

ATENCION Mando de instalacion fija (pulsadores, etc.) deben estar situados
A fuera del alcance de los nifios al menos 150 cm de altura desde el suelo.
Nunca permita que los nifios jueguen con el aparato, los mandos fijos o con los
radiocontroles de la instalacion.

ATENCION El uso del producto en condiciones anémalas no previstas por el
A fabricante puede generar situaciones de peligro; respete las condiciones
previstas por estas instrucciones.
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AATENCI(’)N DEA System recuerda que la eleccidon, la disposicién y la
instalacion de todos los dispositivos y los materiales que constituyen el
conjunto completo del cierre deben realizarse cumpliendo las Directivas Europeas
2006/42/CE (Directiva maquinas), 2014/53/UE (Directiva RED). Para todos los
Paises extra Unidén Europea, ademas de las normas nacionales vigentes, para un
nivel de seguridad suficiente se aconseja también el cumplimiento de las
prescripciones contenidas en las antedichas Directivas.
A ATENCION En ningln caso utilice el aparato en presencia de atmdsfera
explosiva o en ambientes que puedan ser agresivos y dafiar partes del
producto. Verificar que las temperaturas en el lugar de instalacion sean idéneas
y respeten las temperaturas declaradas en la etiqueta del producto.

A ATENCION Cuando se trabaja con el mando “hombre presente”, asegurarse
de que no haya personas en la zona de desplazamiento del automatismo.

ATENCION Verificar que en entrada de lared de alimentacion de lainstalacion
A haya un interruptor o un magnetotérmico omnipolar que permita la
desconexion completa en las condiciones de la categoria de sobretensién IIl.

ATENCION Para una seguridad eléctrica adecuada mantener netamente
A separados (minimo 4 mm en aire o 1 mm a través del aislamiento), el cable
dealimentacién 230V delos cables de bajisimatensiénde seguridad (alimentacion
de los motores, controles, electrocerradura, antena, alimentacién de los
auxiliares), procediendo, si necesario, a su fijaciéon con abrazaderas adecuadas
cerca de las borneras.

ATENCION Si el cable de alimentacion estd dafiado, deberd ser sustituido
A por el fabricante o por su servicio de asistencia técnica o por una persona
con competencia similar, para prevenir cualquier riesgo.

ATENCION Cualquier operacion de instalacién, mantenimiento, limpieza o
A reparacién de toda la instalacion tiene que ser realizada exclusivamente por
personal capacitado; siempre trabajar con la alimentacion eléctrica seccionaday
observar escrupulosamente todas las normas vigentes en el pais en que se
realiza la instalacién en materia de instalaciones eléctricas.

La limpiezay el mantenimiento destinado a ser efectuado por el usuario no debe
ser efectuado por nifios sin vigilancia.

ATENCION El uso de repuestos no indicados por DEA System y/o el remontaje
A no correcto pueden causar situaciones de peligro para personas, animalesy
cosas; ademas pueden causar malfuncionamientos en el producto; siempre
utilizar las partes indicadas por DEA System y seguir las instrucciones para el
montaje.

ATENCION Después de la regulacién, el respeto de los valores de los limites
A normativos debe ser detectado con un instrumento para medir fuerza de
impacto. Después de cada regulacidon manual de la fuerza, se debe verificar el
funcionamiento del dispositivo anti aplastamiento. Una modificacion manual de
la fuerza puede ser efectuada solo por personal cualificado efectuando pruebas
de medicién segun EN 12445. Una modificacién de la regulacion de la fuerza
debe ser documentada en el manual de la maquina.
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AATENCI(’)N La conformidad del dispositivo de deteccion de obstaculos
interno, al cumplimiento de la norma EN12453 estd solo garantizado en
combinacién con motores provistos de encoger.

A ATENCION Los posibles dispositivos de seguridad externos utilizados para
el cumplimiento de los limites de las fuerzas de impacto deben ser conformes
con la norma EN12978.

ATENCION En cumplimiento a la Directiva UE 2012/19/EG sobre los desechos
de equipos eléctricos y electrénicos (WEEE), este producto eléctrico no debe
eliminarse como desecho urbano mixto. Hay que eliminar el producto llevandolo
al punto de recoleccién municipal local para proceder al reciclaje oportuno.

NoO ESTA PERMITIDO TODO LO QUE NO ESTA PREVISTO EXPRESAMENTE EN EL MANUAL DE INSTALA-
CI6N. EL BUEN FUNCIONAMIENTO DEL OPERADOR ESTA GARANTIZADO SOLO SI SE RESPETAN LOS
DATOS INDICADOS. LA EMPRESA NO RESPONDE DE LOS DANOS CAUSADOS POR EL INCUMPLIMIENTO
DE LAS INDICACIONES SENALADAS EN ESTE MANUAL. DEjANDO INALTERADAS LAS CARACTERISTICAS
ESENCIALES DEL PRODUCTO, LA EMPRESA SE RESERVA APORTAR EN CUALQUIER MOMENTO LAS MODI-
FICACIONES QUE ESTA CONSIDERA CONVENIENTES PARA MEJORAR TECNICA, CONSTRUCTIVA Y COMER-
CIALMENTE EL PRODUCTO, SIN COMPROMETERSE CON ACTUALIZAR ESTA PUBLICACION.

2 DESCRIPCION DEL PRODUCTO

NET724 EVO es una unidad de control para automatizaciones del Sistema DEA de 1 motor de 24V.

La principal caracteristica de esta unidad de control es la facil configuracién de las entradas y salidas segun las necesidades
de cada uno, lo que garantiza la adaptabilidad a cualquier tipo de automatizacion. Basta con establecer la configuracion
deseada para la automatizacién en uso y los parametros de funcionamiento se ajustaran de forma éptima, excluyendo todas
las funciones innecesarias.

3 DATOS TECNICOS

NET724EVO
Tension de alimentacién (V) 230-240V ~ (50/60 Hz)
Potencia nominal del transformador (VA) 80 VA (230/25V) 150 VA (230/25V)
Fusible F1 (A) T1A 250V (retrasado) T2A 250V (retrasado)
Salida alimentacién auxiliares 24V =—= max 200mA
Salida 1 configurable 24V —— max5W
Salida 2 configurable 24V ——max5W
Frecuencia receptor radio 433,92 MHz
Tipologia de codificacién emisores HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch - DART
N° max emisores gestionados 200
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4 CONEXIONES ELECTRICAS

A i Riesgo de lesionarse y de dafar el material debido a descargas eléctricas !

A i Riesgo de fallos debido a una instalacion incorrecta!

Realizar las conexiones siguiendo las indicaciones del diagrama de cableado.

ATENCION Para garantizar la adecuada seguridad eléctrica, mantener el cable de alimentacién de 230 V debidamente
alejado (minimo 4 mm en aire o bien 1 mm mediante aislamiento) de los cables de seguridad de tensién extra baja

(alimentacién de motores, unidades de control, bloqueo eléctrico, antena, fuentes de alimentacién auxiliares), ajustandolos
con las adecuadas pinzas para cables junto a los bloques terminales.

ATENCION Conectar a la red 230 - 240 V ~ 50/60 Hz utilizando un interruptor omnipolar u otros dispositivos que garanticen
la desconexion omnipolar de la red, con una distancia de abertura de contacto = 3 mm.

Conexidn a los bloques terminales

1 Entrada IN1
2 Entrada IN2
3 Entrada IN3
4 Entrada IN4
5 Entradas comunes
6 -
7 B ) »
Salida codificador motor M1
8 A
9 +
10 i lid bilizadad di itivosd idad itorizad
7 - Salida estabilizada de 24V == para dispositivos de seguridad monitorizados (24V ST + 24V_AUX)
12 + . . ., - . . max 2_00mA
= Salida de alimentacion auxiliar de 24V —= (ej. accesorio BAT_ADV)
14 + , , .
= OUTPUT 1 configurable 24V —— max. 5W (véase en 10.31 los valores seleccionables)
16 + . , , .
e OUTPUT 2 configurable 24V —— max. 5W (véase en 10.32 los valores seleccionables)
18-19 Salida motor max. 5A M1
Y | Entrada sefial antena de radio
ANT
L+ | Entrada tierra antena de radio
c1 Conexion de las piezas metalicas del motor
c2 Entrada para fuente de alimentacién de 25 V~ de transformador
Cc3 Salida para conector médulo luz de LED de cortesia
S Entrada conector médulo NET-NODE 2.0 - 485/3-EXP
U3 Conector médulo enchufe NET-NODE - NET-EXP
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5 PROGRAMACION

5.1 Fuente de alimentacion

Alimentar el dispositivo. En la pantalla las figuras/términos “00.01" (o la version de firmware actualmente utilizada), “TYPE”,
“-04-" (o el valor de TYPE de funcionamiento actualmente en uso) aparecera en secuencia seguido del simbolo portéon
cerrado “- - - -" (véase Tabla “"MENSAJES DE ESTADO en la pagina 117").

NOTA: Una vez que la unidad de control se conecta, la secuencia de mensajes que aparecen en la pantalla puede integrarse
con la informacién relativa al nimero total de maniobras totales realizadas hasta ese momento. Consultar el parametro
EX.18 para activar o desactivar la funcion.

5.2 Configuraciéon o cambio de TYPE

Si el TYPE configurado no es el deseado o si no ha sido definido (“-88-" intermitente), continuar como sigue:

1. Con el portén cerrado y con la puerta parada, pulsar y mantener pulsada la tecla [OK].

2. Pulsar las teclas [+] y [-] al mismo tiempo hasta que aparezca el mensaje “MENU".

3.  Mantener las 3 teclas pulsadas hasta que aparezca “TYPE" (el niUmero intermitente indica la configuracion actual de
TYPE).

4. Soltar los 3 botones.

5. Pasar la lista TYPE con las teclas [+] o [-] y confirmar la eleccion manteniendo pulsada la tecla [OK].

NOTA: Para confirmar que el TYPE ha sido cambiado, la pantalla iluminara todos los segmentos y reiniciara la unidad de
control, mostrando en secuencia las palabras “00.01” (o la versién firmware actualmente en uso), “TYPE", “-04-" (o el valor

de TYPE de funcionamiento actualmente en uso) seguido del simbolo portén cerrado “- - - -".
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5.3 Acceso a los menus de programacion

Para entrar en los menus de programacién:
1. Con la puerta parada, pulsar y mantener pulsado el botén [OK].

2. Simultaneamente pulsar los botones [+]y [-] hasta que aparezca el término “MENU". Soltar los 3 botones.
3. Seguir los procedimientos especificos para entrar en los menus “EASY” o “PRO".

LEYENDA DE LOS SIMBOLOS

% i Pulsar y soltar inmediatamente el botén (o los botones).

\% l Pulsar y mantener pulsado el botén (o los botones) por el tiempo indicado o hasta que cambie el estado.

21 9
+ =
4 = OK Menu EASY
Y @
b a
®0K oK Menu PRO

La programacion se divide en 2 menus separados, denominados el menu “EASY” y el menu “PRO".

El mena “EASY” incluye una seleccién de pardmetros bdsicos empleados para iniciar la automatizacién. La lista de
parametros mostrados en el menu EASY cambia en funcién del TYPE configurado.

NOTA: La lista de parametros del menu “EASY” se integra con todos los parametros modificables (con respecto a sus
valores DEFAULT) en el menu “PRO". Esto permite disponer de una lista de todos los parametros que se utilizan.

El mend “PRO” incluye la lista completa de todos los parametros disponibles agrupados en sub-categorias.
Las sub-categorias gestionadas se dividen en:

m SETUP: Parametros que ge- m RADIO: Parametros que ge- m SYSTEM: Parametros que ge-

stionan el aprendizaje de los stionan los controles remotos stionan funciones esenciales
motores y el posicionamiento y las funciones asociadas a el- para el funcionamiento del si-
de las puertas. los. stema.

m IN/OUT: Parametros que ge- m MOVEMENT: Parametros que m SAFETIES: Parametros que
stionan las entradas/salidas gestionan los valores de movi- gestionan los dispositivos de
de los dispositivos conectados. miento, velocidad y fuerza de seguridad y las funciones aso-

las puertas. ciadas a ellos.

m TIMES: Pardmetros que ge- m EXTRA: Parametros que in- m TEST: Parametros que in-
stionan las funciones asocia- cluyen funciones especificas cluyen funciones de diagnosti-
das con los tiempos de funcio- de determinados tipos de au- co.
namiento. tomatizaciones o sistemas.
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5.4 Navegacion en el menu “EASY”

112

ya

Para entrar al menu de programacion “EASY”:

vihwnN =

Asegurarse que el término “MENU" se vea en la pantalla.
Pulsar cualquiera de los botones [+] o [-] y aparecera el término “EASY”. Confirmar pulsando el botén [O

Empleando los botones [+] o [-], pasar la lista de parametros y confirmar la eleccién manteniendo pulsado el boton [OK].

Modificar el parametro con el valor deseado y confirmar utilizando el botén [OK].
Pulsar simultdaneamente los botones [+] y [-] para salir del menu.

21
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5.5 Navegacion en el menu “PRO”

Para entrar al menu de programacion “PRO™:

1. Asegurarse que el término “MENU" se vea en la pantalla.
2. Pulsary mantener pulsado el botén [OK] durante algunos segundos y aparecera el término “PRO". Confirmar pulsando

el boton [OK].
3. Pasar la lista de categorias de parametros con los botones [+] o [-] y confirmar la eleccién manteniendo pulsado botén

[OK].
4. Empleando los botones [+] o [-], pasar la lista de pardmetros y confirmar la eleccién manteniendo pulsado el botén [OK].
5. Modificar el parametro con el valor deseado y confirmar utilizando el botén [OK].
6. Pulsar simultdneamente los botones [+]y [-] para salir del mend.

113



NET724 EVO

6 DESCRIPCION DE ENTRADAS / SALIDAS

Las siguientes tablas describen el funcionamiento de todas las elecciones posibles, tanto para las entradas como para las
salidas presentes en el tablero.

114

ENTRADAS (IN / EXP_IN)

Mens. Descripcion
NONE No usada
Entrada N.O. Inicio. Cuando interviene genera una maniobra de abertura o de cierre. Puede funcionar
START en modo “reversal” (EX.06=0), modo “step-by-step” solo con START (EX.06=1) o modo “step-by-step” con
START, OEPN y CLOSE (EX.06=2).
PED Entrada N.O. Peatonal. Si interviene, genera la abertura parcial del portén. La abertura peatonal puede
ajustarse mediante Mo.12.
OPEN Entrada N.O. Abertura. Si interviene, genera la abertura del portén.
CLOSE Entrada N.O. Cierre. Si interviene, genera el cierre del portén.
OPEN PM Entrada N.O. Abertura con accionamiento sostenido. El portdn se abre durante el tiempo que se pulsa
- el boton.
Entrada N.O. Cierre de accionamiento sostenido. El portdn se cierra durante el tiempo que se pulsa el
CLOSE_PM .
boton.
Inicia la maniobra y habilita el encendido de la lampara verde (cuando se ha alcanzado la posicion de
abertura del portén) solo para semaforo interno. Si entretanto se envia un mando OPEN_EXT, éste
OPENL_INT J s . . p .
se reservara para la siguiente maniobra y, al final del TCA, la lampara verde del semaforo externo se
encendera.
Inicia la maniobra y habilita el encendido de la lampara verde (cuando el portén llega a la posicion de
OPEN_EXT abertura) solo para semaforo externo. Si mientras tanto se envia un mando OPEN_INT, éste se reservara
para la siguiente maniobray, al final del TCA, la lampara verde del semaforo interno se encendera.
Entrada N.O. Abre el portén y lo cierra (el TCA estd desactivado). Si interviene, genera la abertura del
OPEN_STOP porton. Al final de la maniobra de abertura, el tablero entra en el modo STOP hasta que vuelva a enviarse
el siguiente mando de START o CLOSE.
AUX_1_IN Entrada para gestionar la salida AUX_1_OUT.
AUX_2_IN Entrada para gestionar la salida AUX_2_OUT.
COURTESY IN Entrada N.O. para comandar la salida cortesia COURTESY. Activa la salida durante el tiempo COURTESY

Time (tl.17). Si la salida ya esta activa, un nuevo comando COURTESY_IN recarga el tiempo de cortesia.

STOP / SAS_INPUT

Contacto N.C. (SAS_INPUT): Si estd conectado a WARN_FIX / SAS_OUTPUT en una segunda unidad de
control, genera el modo “bank door” (desactivacién de la abertura de la segunda puerta hasta que la
primera se vuelva a cerrar completamente).

Entrada parada N.C. Si interviene, detiene el movimiento durante cualquier maniobra. Si no se utiliza,
puentear la entrada.

Entrada N.C. Final de carrera abertura motor 1. Si no se utiliza, desactivar la entrada con el relativo

SWO_1 .
parametro.
SWC_1 Entrada N.C. Final de carrera cierre motor 1. Si no se utiliza, desactivar la entrada con el relativo parametro.
PHOTO 1 Entrada N.C. Fotocélula 1. Para elegir el modo de funcionamiento, véase SA.01. Si no se utiliza, puentear
- la entrada.
PHOTO 2 Entrada N.C. Fotocélula 2. Para elegir el modo de funcionamiento, véase SA.02. Si no se utiliza, puentear
- la entrada.
SAFETY 1 Entrada N.C. Banda sensora 1. Para elegir el modo de funcionamiento, véase SA.03. Si no se utiliza,

puentear la entrada.

SAFETY_1_8k2

Entrada analoga para banda sensora 1 con 8k2 (SA.03).

SAFETY_2

Entrada N.C. Banda sensora 2. Para elegir el modo de funcionamiento, véase SA.04. Si no se utiliza,
puentear la entrada.

SAFETY_2 8k2

Entrada analoga para banda sensora 2 con 8k2 (SA.04).

SAFETY_INHIBITION

Entrada N.C. Inhibiciéon SAFETY. Cuando esta abierta, genera la derivacién de las entradas de SAFETY que
son ignoradas incluso si estan activadas.

EMERGENCY_IN

Contacto N.C. Si estd abierto, genera la abertura total y el mantenimiento en posicién abierta hasta que
el contacto se cierra de nuevo.

La abertura de emergencia puede temporalmente interrumpirse por:

- Mandos cierre, START, STOP o fotocélula: detencién del movimiento;

- Intervencién por deteccién de obstaculo: inversion del movimiento (parcial o completo).

Después de estas interrupciones, la abertura de emergencia se reanuda por el tiempo que el mando
EMERGENCY_IN permanezca activo.

Después del cierre de un contacto tipo EMERGENCY_IN, cualquier cierre automatico (si esta habilitado) se
realiza o se ignora en funcién del pardametro TCA con EMERGENCY_IN (SA.09).

NO UTILIZAR EMERGENCY_IN SI LA INSTALACION PREVE EL USO SOLO DE DISPOSITIVOS DE
PRESENCIA PARA LA ABERTURA.
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RESET

Contacto N.C. Para conectar un micro interruptor de desbloqueo. La abertura del contacto genera el
reajuste de la unidad de control.

MANEUVER_INHIBITION

Contacto N.C. para inhibicién de las operaciones de abertura y cierre
Para elegir el modo de funcionamiento véase EX.20. Si no se utiliza, puentear la entrada.

SALIDAS (OUT / EXP_OUT)

Mens. Descripcion
NONE No usada
24V Salida para fuente de alimentacién 24 V cc max. 5 W para accesorios.
Estas configuraciones pueden solo ser utilizadas en salidas que estan alimentadas.
Salida para fuente de alimentacion 24 V cc max. 5 W para dispositivos de seguridad controlados (la
salida se apaga durante al prueba si el auto test del dispositivo de seguridad esta habilitado (SA.10).
Utilizar este tipo de salida también para controlar el apagado de los accesorios con la funciéon
24V _TEST ahorro de energia activada (EX.10).
Estas configuraciones pueden solo ser utilizadas en salidas que estan alimentadas.
En caso de control de los dispositivos de seguridad, éstos deben estar cableados y alineados
antes de aprender la carrera (SE.03).
ELOCK_M1 Contacto N.O. Salida para bloqueo eléctrico motor M1.
ELOCK_INV_M1 Contacto N.O. Salida para bloqueo eléctrico invertido motor M1 (por ejemplo para accionar el

electroiman de las barreras).

ELOCK_BOOST_M1

Salida fuente de alimentacién “Boost” para alimentar el item 110 bloqueo eléctrico DEA.
Estas configuraciones pueden solo ser utilizadas en salidas que estan alimentadas.

Contacto N.C. (SAS_OUTPUT): Si esta conectado a STOP / SAS_INPUT en una segunda unidad de

WARN_FIX control, genera el modo “bank door” (desactivacién de la abertura de la segunda puerta hasta que
SAS_OUTPUT la primera se vuelva a cerrar completamente).
Contacto N.O. (WARN_FIX): Funciona como un indicador portén abertura fijo.
Indicador portén abertura intermitente. Salida intermitente lenta durante la abertura y rapida
WARNL_INT durante el cierre, siempre ON con el portén abierto, OFF siempre y solo al final de una maniobra
de cierre.
FLASH_FIX Contacto N.O. Salida luz de advertencia fija.
FLASH_INT Contacto N.O. Salida luz de advertencia intermitente.
Salida de control de la luz de cortesia. La salida esta activa mientras los motores estan funcionando
COURTESY mas un tiempo adicional comandado por el parametro tiempo COURTESY (tl.07).
La salida también se puede activar mediante un comando COURTESY_IN.
El conector C3 para médulo LED actta siempre como salida COURTESY.
MINUTERIE Contacto N.O. El contacto cierra durante 3 segundos al inicio de cada maniobra.
Contacto N.C. El contacto siempre permanece abierto y se cierra cuando una maniobra falla al iniciar
ALARM debido a una entrada de seguridad (PHOTO, SAFETY, STOP) que esta activada. El contacto se abre

de nuevo cuando un intento posterior de inicio de maniobra se consigue. Si no hay alimentacion, el
contacto se cierra y puede asi ser utilizado para generar una alarma.

AUX_1_OUT_INPULS
AUX_2_OUT_INPULS

Contacto N.O. Salida controlada por la entrada AUX_1_IN / AUX_2_IN en modo impulso.

AUX_1_OUT_STEP
AUX_2_OUT_STEP

Contacto N.O. Salida controlada por la entrada AUX_1_IN / AUX_2_IN en modo paso a paso.

AUX_1_OUT_TEMP
AUX_2_OUT TEMP

Contacto N.O. Salida controlada por la entrada AUX_1_IN / AUX_2_IN en modo temporizador
controlado (el valor configurado mediante los parametros tl.16 y tl.17 indican el segundos el retraso
en apagar).
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TRAFFIC_LIGHT_INT
TRAFFIC_LIGHT_EXT

Funcién para salidas que controlan los seméaforos. Para asegurarse la correcta conmutacion entre
la luz roja y verde, la salida debe tener un relé de conmutacion (ej. salidas NET-EXPANSION). El
contacto N.C. del relé controla la luz roja, mientras que el contacto N.O. controla la luz verde. Si la
salida no es de este tipo sino digital, se puede utilizar para controlar el semaforo un relé interruptor
adicional (no en dotacion).

MODO DE COMPORTAMIENTO GENERAL

Con el cierre de la automatizacion y/o el movimiento de los motores o durante la intermitencia de
pre-maniobra, el semaforo esta en rojo. El semaforo pasa a color verde solo cuando la maniobra
de aberturase hacompletado. Durante un procedimiento de ajuste de posicion (parada/busqueda
de final de carrera), cualquier semaforo permanece rojo hasta que la maniobra finaliza.

SEMAFORO SIN PRIORIDAD

Usar el mando OPEN para abrir la automatizacién, ajustar el tiempo de cierre automatico TCA
[P041 (unidad de control NET) / t1.01 (unidad de control EVO)]. Todos los seméforos funcionardn
simultaneamente segun el modo de comportamiento descrito arriba.

SEMAFORO CON PRIORIDAD

Utilizar los mandos OPEN_INT y OPEN_EXT en los lados opuestos del portdon. Establecer el
tiempo requeridos para completar el recorrido completo entre los 2 semaforos (tiempo espacio
recorrido). Ajustar un tiempo de cierre automdtico TCA igual al doble del tiempo de recorrido
requerido.

El semaforo se comportara de la siguiente manera:

Con la automatizacién cerrada ambos semaforos estaran de color rojo. Cuando se recibe un
mando de una direccion (INT o EXT), éste se convierte en una “prioridad”. Al final de la maniobra
de abertura, solo el correspondiente semaforo “prioridad” (EXT o INT) pasa a color verde, mientras
el otro permanece rojo. En ausencia de otros mandos, el semaforo “prioridad” permanece verde
la mitad del TCA y luego cambia a rojo. Al final del TCA, la automatizacion se cierra.

Si mientras el semaforo “prioridad” esta verde, llegan mandos nuevos de la misma direccion, el
TCA serecargay luego la luz pasa a verde. Cualquier mando en la direccién opuesta es grabado y
colocado en stand-by. Esto evita la ejecucién de cualquier codigo de vehiculo.

Una vez que el semaforo “prioridad” pasa a rojo, ambos semaforos permanecen rojos por el
tiempo requerido (TCA/2) para liberar el punto de acceso. En este punto, el mando registrado
previamente en el lado opuesto se vuelve la “prioridad” haciendo que su semaforo cambie a

verde y el TCA reinicie.

STATUS_1
STATUS_2

Salida para monitorear algunos de los estados de la automatizacion (véase parametros 10.60 y
l0.61). Contacto N.O.: cierra cuando se produce el monitoreo del estado.

* Advertencia: Para que algunos estados de automatizacién sean monitoreados, es necesario que
los finales de carrera estén cableados y que funcionen correctamente

ESTADOS DISPONIBLES

MAINTENANCE

Activa la seflal de mantenimiento

PHOTO Activa durante la abertura de una entrada tipo PHOTO
STOP Activa durante la abertura de una entrada tipo STOP
OBSTACLE Activa cuando un obstaculo es detectado por la funcion anti-aplastamiento
0 una entrada tipo SAFETY
EMERGENCY Activa durante la activacion de la entrada tipo EMERGENCY_IN
* CLOSED_M1 Activa si M1 estd en estado cerrado
* OPENED_M1 Activa si M1 estd en estado abierto
Activa después del apagado o del ajuste del tablero de control y RESP no se
RESP_FIX . 0.
ha completado. Salida fijada
RESP INT Activa después del apagado o del ajuste del tablero de control y RESP no se

ha completado. Salida intermitente

* CLOSURE_FAILED

Activa si la puerta no esta cerrada después del ajuste de la duracién en el
parametro t1.19. Si la automatizacion ulteriormente completa la maniobra
de cierre, la salida se desactiva.

Nota: Funciones relativas a la presencia de TCA (tl.01) o TCA_PED (tl.02)
activos.

SECURITY

Si el motor estd apagado, se activa cuando el codificador detecta un
movimiento inesperado
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7 MENSAJES QUE APARECEN EN LA PANTALLA

MENSAJES DE ESTADO

Mens. Descripcion

---- | Portén cerrado.

_v 1_ | Portén abierto.

— - - | Abertura peatonal.

oFEn | Abertura en curso.

oPEd | Abertura peatonal en curso.

CLoS | Cierre en curso.

EEEF | Unidad de control esperando mandos después de un impulso inicio con funcionamiento paso a paso.

CL P La entrada STOP interviene durante la maniobra o un obstaculo se ha detectado con duracién inversa limitada

287 1(SA.07>0 0 SA.08 > 0).

Phok | La entrada PHOTO interviene durante la maniobra.

-BH- | TYPE no definido (véase Parrafo 5.2).

- = | Con la funcién ahorro energia activada, la pantalla muestra el mensaje indicado cada 10 s.

LoLE | Tension insuficiente. Compruebe la alimentacion de la tarjeta de control.
Con la unidad de control alimentada pero la pantalla apagada completamente, el tablero estd en MODO BOOT: Indica
que el firmware estd dafiado o esta siendo actualizado. Para restablecer el firmware, utilizar la app DEAinstaller y

asegurarse que el NET-NODE esté conectado al puerto correcto.

O Advertencia: Cuando el firmware esta actualizado, el tablero pierde todos los datos (parametros y mandos
remotos) almacenados en la memoria. Asegurarse que se haya copiado la memoria si los datos deben
permanecer registrados después de la actualizacion.

Todas !as maniobras ejecutadas durante un procedimiento de blusqueda parada desaceleracién (RESP) apareceran
77~ |intermitentes en la pantalla.
MENSAJES DE ERROR
Mens. Descripcion Soluciones posibles
Comunicacion con el dispositivo conectado | Controlar que el cable de conexién esté en buen estado y que esté
Er03 |a los puertos seriales (COM1, COM2, etc...) | correctamente conectado a los puertos UART entre la unidad de
ausente o interrumpida control y el dispositivo en uso.
Er 4 | Fallo aprendizaje carrera motor Repetir el procedimiento de aprendizaje carrera motor (SE.03).
Er 15 | Pedido aprendizaje carrera motor Reallza.r aprendlgfaje de la carrera motor (SE.03) antes de efectuar
cualquier operacién.
Se ha realizado un intento de programar el |Desconectar la fuente de alimentacion, desconectar el dispositivo
Erc |tablero mientras el dispositivo NET-LINK est& | NET-LINK del puerto de comunicacién y restablecer la fuente de
conectado alimentacion.
Desbloquear la programacién modificando el pardmetro SY.07=000
. - Reajustar la unidad de control para eliminar el bloqueo programacién.
Erc | |Bloqueo programacion . . R
Advertencia: el reajuste también implica el retorno a los valores
por defecto de toda la lista de parametros.
Mensaje que aparece en la pantalla al
Er30 | comienzo de cada maniobra y que indica la | Comprobar si el mando funciona correctamente.
activacion o un fallo de la entrada STOP
Mensaje que aparece en la pantalla al
Er3 { | comienzo de cada maniobra y que indica la
activaciéon o un fallo de la entrada PHOTO _1
Mensaje que aparece en la pantalla al
Er32 | comienzo de cada maniobra y que indica la
activacién o un fallo de la entrada PHOTO_2 | Comprobar que funcionen correctamente los dispositivos de
Mensaje que aparece en la pantalla al|seguridad.
Er33 | comienzo de cada maniobra y que indica la
activacion o un fallo de la entrada SAFETY _1
Mensaje que aparece en la pantalla al
Er3d4 | comienzo de cada maniobra y que indica la

activacion o un fallo de la entrada SAFETY_2
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~ 1| | Posible fallo en el canal 1 codificador

Verificar que el codificador funcione correctamente. Si el cableado
es correcto, podria tratarse de un fallo en el canal 1 del codificador.
Ajustar la unidad de control para que funcione solo con 1 canal
codificador (SY.04=001), pero es necesario invertir los cables CH1-CH2
del codificador.

Si el error persiste, reemplazar el motor eléctrico.

Er- 2 | Posible fallo en el canal 2 codificador

Verificar que el codificador funcione correctamente. Si el cableado
es correcto, podria tratarse de un fallo en el canal 2 del codificador.
Ajustar la unidad de control para que funcione solo con el canal 1 del
codificador (SY.04=001).

Advertencia: La precision del codificador se vera reducida.

8 LISTA DE PARAMETROS “EASY”

NOTA la lista de parametros del menu EASY se integra con todos los parametros modificados (con respecto a sus valores
DEFAULT) del menu PRO. Esto permite disponer de una lista de todos los parametros que se utilizan.

TYPE 00 - (PUERTAS CORREDERAS)
Default
SE.03 Aprendizaje carrera motor -
SE.04 Direccién funcionamiento motor 000
RA.02 Aprendizaje de los controles remotos -
RA.04 Cédigo radio 000
RA.05 Boton 1 control remoto 001
RA.06 Botdn 2 control remoto 000
10.03 INPUT 3 013
10.04 INPUT 4 015
TI.01 Tiempo de cierre automatico 000
TI.02 Tiempo de cierre automatico peatonal 000
TE.O1 Visualizacion estado entrada tablero de control -
TYPE 04 - (PUERTAS SECCIONALES)
Default
SE.03 Aprendizaje carrera motor -
RA.02 Aprendizaje de los controles remotos -
RA.04 Codigo radio 000
RA.05 Botén 1 control remoto 001
RA.06 Botén 2 control remoto 000
TI.01 Tiempo de cierre automatico 000
TE.O1 Visualizacién estado entrada tablero de control -
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9 LISTA PARAMETROS “PRO"

< CCL Default Default
Parametros SETUP ( 2ccwu) TYPE 00 TYPE 04
SE.03 Aprendizaje carrera motor
Iniciar el procedimiento aprendizaje carrera:
Pulsar una vez [OK]: Se mostrara CL-1.
CL-1: llevar el motor al punto de cierre deseado usando los botones [+] y [-]. Confirmar la posicion pulsando [OK]
hasta que aparezca OP-1 en la pantalla;
OP-1: llevar el motor al punto de abertura deseado usando los botones [+] y [-]. Confirmar la posicién pulsando
[OK] hasta que CLOS parpadee, luego soltar el botédn.
El mensaje CLOS puede permanecer en la pantalla por un tiempo variable, después del cual el motor comenzara
una maniobra automatica (cierre-abertura) para memorizar la carrera y las fuerzas. Al final del procedimiento
reaparece SE.O03.
Atencion: Si hay finales de carrera cableados, el motor se detendrd automaticamente durante la fase de
posicionamiento cuando se llegue a un final de carrera. De todos modos, para continuar sera necesario confirmar
la posicién con el boton [OK].
SE.04 Direccién funcionamiento motor 000 000
Direccién inversa del movimiento: Si = 1 automaticamente invierte las
salidas de abertura/cierre del motor, por lo tanto, el cableado no debe ser
modificado manualmente si el motorreductor estd instalado en posicién
invertida con respecto al estandar. + 000: Instalacion estandar
Advertencia: Si el final de carrera esta presente, cambiando este pardmetro | < 001: Instalacién invertida
NO sera invertido.
Advertencia: Cuando se modifica este parametro, se realizara un nuevo
procedimiento de aprendizaje de carrera del motor (SE.03).
e Default Default
0
Parametros RADIO ( i TYPE 00 TYPE 04
rA.01 Eliminacién de la memoria de todos los controles remotos
- Pulsar [OK] una vez y brevemente: aparecera intermitente CANC.
- Pulsar y mantener pulsado [OK]: se volvera fija la sigla CANC; pasados aprox. 5 s, cuando reaparezca rA.01, soltar
el botén [OK] (todos los controles remotos quedaran suprimidos).
rA.02 Aprendizaje de los controles remotos
- Pulsar [OK] una vez: Aparecera LEAR durante aprox. 10 s.
- Mientras se muestra el término LEAR, pulsar cualquier botéon del control remoto para que se memorice.
- Si se realiza la memorizacién, la pantalla mostrara la posicién asignada al nuevo control remoto guardado (ej.:
r000, r001, etc.).
rA.03 Busqueda y eliminacién de un control remoto |
- Pulsar [OK] una vez y brevemente.
- Usar los botones [+] y [-] para llegar a la posicién asignada del control remoto que debe eliminarse.
- Pulsar [OK] y mantener pulsado durante aprox. 5 s hasta que “r- - -” aparezca en la pantalla (el control remoto
elegido ha sido eliminado).
- Esperar que el procedimiento finalice (aparecerd una vez mas rA.03).
Advertencia: si no hay mandos remotos memorizados, accediendo al pardmetro, el término “no-r" aparecera en
la pantalla.
rA.04 | Cédigo radio | 000 000
» 000: HCS FIXED CODE + 002: DIP SWITCH (HT12)
* 001: HCS ROLLING CODE + 003: DART
Advertencia: Si el tipo de codificacion debe variar y solo si la memoria ya contiene controles remotos con cédigos
diferentes, el procedimiento de eliminacién de la memoria (rA.01) debe realizarse DESPUES de la configuracion del
nuevo cédigo.
rA.05 Botdn 1 control remoto 001 001
rA.06 Botdn 2 control remoto 000 000
rA.07 Botdn 3 control remoto 000 000
rA.08 Botdn 4 control remoto 000 000
+ 000: NONE » 005: No utilizado *010: AUX_1_IN
+ 001: START + 006: No utilizado +011: AUX_2_IN
+ 002: PED + 007: OPEN_INT *+012: COURTESY_IN
* 003: OPEN + 008: OPEN_EXT
+ 004: CLOSE + 009: OPEN_STOP
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rA.09 | Controles remotos memorizados | |
Eligiendo este parametro, la pantalla mostrara el nimero de controles remotos guardados en la memoria. Usar el
botén [OK] para visualizarlos.

rA.10 Aprendizaje mediante botén oculto | 001 | 001

Puede usarse para habilitar la programacién de mandos remotos nuevos via radio usando el botén oculto.

+ 000: programacion desactivada;

+001: programacion habilitada, que sin embargo permanece deshabilitada si la unidad de control esta bloqueada,
usando el cédigo del instalador o el control remoto HCS (véase SY.07);

+ 002: siempre habilitado, incluso con la unidad de control bloqueada;

Nota: De todos modos, la funcién botdon oculto se deshabilita siempre con NET-NODE, NET-BOX o NET-COM
conectados (ER20 en la pantalla).

P = Default Default
D ) g

SY.00 Ajuste TYPE 000 004
Permite ver el TYPE y el firmware actualmente en uso.
- Pulsar el botéon [OK]: la pantalla muestra brevemente el TYPE (ej.: “-04-") seguido de la version firmware (ej.:
“00.01").

SY.01 Tipo de motor | 010 000
Type 00
+010: LIVI 3/24N
Type 04
+ 000: ADVANCE - ADVANCE/N -|+002: ADVANCE/XL - SPACE/XL + 005: SPACE/N/XL - ADVANCE/N/XL
SPACE - SPACE/N + 003: SPACE/XXL - SPACE/N/XXL + 006: SPAZIO 702S
+ 001: SPACE/L + 004: SPACE/N/L BOOST + 007: SPAZIO 703S

SY.02 No utilizado

SY.03 Codificador utilizado 000 000
+ 000: motores con codificador cableado
+ 001: motores sin codificador cableado (codificador virtual)

SY.04 Tipo de codificador | 001 | 002
+ 001: Canal 1 codificador
+ 002: Canal 2 codificador

SY.05 Restablecimiento de los parametros operativos (excluyendo IN / OUT) | |
Restablece los pardmetros de la unidad de control a los valores por defecto para el TYPE configurado. No modificar
los valores de las entradas y salidas.
Entrar en SY.05 usando el botén [OK]: aparecerd intermitente [dEF1]. Pulsar y mantener pulsado el botén [OK]
hasta que [dEF1] deje de parpadear. Soltar el botén [OK] .

SY.06 Contador de maniobras de mantenimiento
Si = 0 esto reajusta el contador y deshabilita el pedido de intervencion, si> |+« 000: Mantenimiento solicitado
0 indica el nimero de maniobras (x500) a ejecutar antes que la unidad de | deshabilitado
control realice una pre-intermitencia de 4 segundos adicionales indicandola | = >000: Numero de maniobras
necesidad de realizar una intervencién de mantenimiento. necesarias (x500) para solicitar el
Ejemplo: Si SY.06 = 050, nimero de maniobras = 50x500 = 25000 mantenimiento
Advertencia: Antes de ajustar una valor nuevo en el contador de | (T...cmneinieineene 255)
mantenimiento, el ultimo valor debe reajustarse configurando SY.06=0 y
solo después SY.06= “valor nuevo”.

SY.07 Bloqueo de acceso a la programacién
El acceso a la programacién de la unidad de control puede bloquearse, de modo que los parametros no puedan
ser modificados mediante la pantallay los botones. Después de entrar en SY.07 apareceran dos posibles mensajes:
* FREE: no hay un bloqueo activo
* BLOC-PROG: bloqueo activo
El bloqueo puede ser configurado de dos modos:
* Incorporaciéon con control remoto mediante codificacion HCS: en SY.07, pulsar el boton control remoto para
bloquear/desbloquear.
* Cédigo instalador configurado mediante dispositivos NET-LINK.
Advertencia: en ausencia del cédigo de bloqueo, la unidad de control atin puede desbloquearse cambiando
el TYPE o restableciendo los parametros operativos (SY.05).
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SY.08 | Activacion NET-EXP 000 \ 000
Activacion tablero expansion NET-EXP: + 000: Desactivado
Advertencia: por defecto el tablero de expansién esta desactivado. + 001: Activado

Advertencia: si se realiza una configuracion por defecto, recordarse de
configurar el parametro correctamente.

SY.09 Posicion guardada 000 001

Guardar la posicién del portén en
la memoria en caso de corte de
energia.

Advertencia: Para complementar
este parametro, también controlar
la funcién “RESP y parada gestiéon”
(Mo.17).

+ 000: RESP_ON = Estando desconectado, la posicién del portéon no se
guarda en la memoria. El RESP se realiza en la siguiente maniobra.

+ 001: RESP_OFF = Estando desconectado, la posicion del portdn se guarda
en la memoria. El RESP no puede realizarse.

SY.10 No utilizado

SY.11 No utilizado

SY.12 Tipo de comunicacién del puerto U1/51 000 000
Activa la comunicacion serie en el puerto U1 (si esta presente en la placa) o | » 000: UT_UART
en S1 (presente en el art. 485/3-EXP). *+001: S1_RS485

Atencién: No es posible ocupar los dos puertos al mismo tiempo.

SY.13 No utilizado

SY.14 Tipo de comunicacién del puerto U3/S3 000 000
Activa la comunicacion serie en el puerto U3 (si esta presente en la placa) o | » 000: U3_UART
en S3 (presente en el art. 485/3-EXP - NET-NODE 2.0). *+ 001: S3_RS485

Atencién: No es posible ocupar los dos puertos al mismo tiempo.

e Y Default Default
Parametros INPUT / OUTPUT () rnou TYPE 00 TYPE 04
10.00 Restablecimiento de las configuraciones “I/0” (input/output)

Restablecimiento de entradas y salidas a los valores por defecto para la configuracion TYPE (en la unidad de control
y NET-EXP).
Entrar en 10.00 con el boton [OK]: aparecera dEF2 intermitente; pulsar el boton [OK] y mantenerlo pulsado hasta
que dEF2 deje de parpadear. Soltar el boton [OK].
l0.01 INPUT 1 021 021
10.02 INPUT 2 001 001
10.03 INPUT 3 017 000
lo.04 INPUT 4 019 000
+ 000: NONE + 008: OPEN_EXT *+016: STOP /SAS_INPUT + 024: SAFETY_1_8k2
+ 001: START + 009: OPEN_STOP +017: SWO_1 * 025: SAFETY_2
+ 002: PED +010: AUX_1_IN + 018: No utilizado + 026: SAFETY_2_8k2
+ 003: OPEN +011: AUX_2_IN +019: SWC_1 + 027: SAFETY_INHIBITION
+ 004: CLOSE *012: COURTESY_IN + 020: No utilizado + 028: EMERGENCY_IN
*+ 005: OPEN_PM + 013: No utilizado +021: PHOTO_1 + 029: No utilizado
*+ 006: CLOSE_PM * 014: No utilizado + 022: PHOTO_2 + 030: RESET
+ 007: OPEN_INT * 015: No utilizado + 023: SAFETY_1 *+031: MANEUVER_INHIBITION
lo.05
No utilizado
10.10
lo.20 Funcionamiento del botén [1] 000 003
lo.21 Funcionamiento del botén [|] 000 004
+ 000: NONE + 005: OPEN_PM +010: AUX_1_IN
+001: START * 006: CLOSE_PM +011: AUX_2_IN
+ 002: PED * 007: OPEN_INT *012: COURTESY_IN
+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT
» 004: CLOSE *+ 009: OPEN_STOP
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lo.31 OUTPUT 1 011 011
lo.32 OUTPUT 2 009 009

+ 000: NONE * 013: COURTESY * 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+001: 24V * 014: No utilizado * 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+ 002: 24V_TEST * 015: No utilizado + 028: STATUS_1

+ 003: ELOCK_M1 * 016: No utilizado + 029: STATUS_2

* 004: ELOCK_INV_M1 * 017: No utilizado * 030: No utilizado

+ 005: ELOCK_BOOST_M1 +018: MINUTERIE * 031: No utilizado

* 006: No utilizado *019: ALARM * 032: No utilizado

+ 007: No utilizado * 020: AUX_1_OUT_INPULS * 033: No utilizado

+ 008: No utilizado *021: AUX_1_OUT_STEP * 034: No utilizado

+ 009: WARN_FIX /SAS_OUTPUT + 022: AUX_1_OUT_TEMP

+ 010: WARNL_INT + 023: AUX_2_OUT_INPULS

* 011: FLASH_FIX * 024: AUX_2_OUT_STEP

*012: FLASH_INT + 025: AUX_2_OUT_TEMP
lo.33
No utilizado
l0.38
lo.41 EXP_INPUT 1 000 000
lo.42 EXP_INPUT 2 000 000
lo.43 EXP_INPUT 3 000 000
lo.44 EXP_INPUT 4 000 000
lo.45 EXP_INPUT 5 000 000
lo.46 EXP_INPUT 6 000 000

*+ 000: NONE *+ 008: OPEN_EXT *016: STOP /SAS_INPUT * 024: SAFETY_1_8k2

*+001: START * 009: OPEN_STOP *+017: SWO_1 * 025: SAFETY_2

*+002: PED *+010: AUX_T_IN + 018: No utilizado * 026: SAFETY_2_8k2

*+ 003: OPEN *+011: AUX_2_IN *+019: SWC_1 * 027: SAFETY_INHIBITION

*+ 004: CLOSE *012: COURTESY_IN + 020: No utilizado *+ 028: EMERGENCY_IN

* 005: OPEN_PM *013: No utilizado +021: PHOTO_1 * 029: No utilizado

*+ 006: CLOSE_PM * 014: No utilizado *+022: PHOTO_2 *+ 030: RESET

* 007: OPEN_INT +015: No utilizado *023: SAFETY_1 *031: MANEUVER_INHIBITION
lo.51 EXP_OUTPUT 1 000 000
lo.52 EXP_OUTPUT 2 000 000
lo.53 EXP_OUTPUT 3 000 000
lo.54 EXP_OUTPUT 4 000 000
lo.55 EXP_OUTPUT 5 000 000
lo.56 EXP_OUTPUT 6 000 000
lo.57 EXP_OUTPUT 7 000 000
lo.58 EXP_OUTPUT 8 000 000

+ 000: NONE *013: COURTESY * 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+001: 24V * 014: No utilizado * 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+ 002: 24V_TEST * 015: No utilizado +028: STATUS_1

+ 003: ELOCK_M1 * 016: No utilizado + 029: STATUS_2

+ 004: ELOCK_INV_M1 *017: No utilizado * 030: No utilizado

+ 005: ELOCK_BOOST_M1 *+018: MINUTERIE * 031: No utilizado

* 006: No utilizado +019: ALARM * 032: No utilizado

* 007: No utilizado * 020: AUX_1_OUT_INPULS * 033: No utilizado

* 008: No utilizado *+021: AUX_1_OUT_STEP * 034: No utilizado

* 009: WARN_FIX /SAS_OUTPUT + 022: AUX_1_OUT_TEMP

+ 010: WARN_INT + 023: AUX_2_OUT_INPULS

*011: FLASH_FIX *+ 024: AUX_2_OUT_STEP

*+012: FLASH_INT + 025: AUX_2_OUT_TEMP
lo.60 Funcién STATUS 1 000 000
lo.61 Funcién STATUS 2 000 000

+ 000: NONE *+ 006: CLOSED_M1 *012: No utilizado

+ 001: MAINTENANCE * 007: OPENED_M1 * 013: No utilizado

+ 002: PHOTO * 008: No utilizado * 014: No utilizado

+ 003: STOP * 009: No utilizado * 015: No utilizado

*+ 004: OBSTACLE *+010: RESP_FIX *016: CLOSURE_FAILED

* 005: EMERGENCY *011: RESP_INT *017: SECURITY
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e Default Default
o Dt
Parametros MOVEMENT () ioui) TYPE 00 TYPE 04
Mo.01 | Velocidad de desaceleracién durante la apertura 040 055
Ajuste de la velocidad del motor durante la ralentizacion en la apertura. 5%..cciiiiiiinnens 100%
Mo.02 | Velocidad maxima durante la apertura 100 \ 100
Ajuste de la velocidad del motor durante la apertura. 5%..cciiiiiiinnns 100%
Mo.03 | Espacio de aceleracién durante la apertura 010 \ 010
Expresa un espacio definido en % de la carrera total (valor <30%) dentro | 0%................. 30%
del cual se crea la aceleracion al inicio de una orden de apertura. Un valor
pequefio corresponde a una rampa muy alta.
Mo.04 | Espacio de transiciéon de velocidad de apertura 010 \ 010
Expresa un espacio definido en % de la carrera total (valor <30%) dentro del | 0%.................. 30%
cual la automatizacién debe frenar hasta la velocidad de deceleracién. El
final de este espacio se calcula a partir de donde comienza el espacio Mo.05.
Mo.05 | Espacio de desaceleracién durante la apertura 010 \ 010
Expresa un espacio definido en % del recorrido total (valor <30%). 0%..coreverinnne 30%
Este es el Ultimo tramo completado por el automatismo durante la maniobra
de apertura.
Mo.06 | Velocidad de desaceleracién durante el cierre 040 \ 020
Ajuste de la velocidad del motor durante la desaceleracion en el cierre. 5%.ccciiiiiiinnns 100%
Mo.07 | Velocidad maxima durante el cierre 100 \ 075
Ajuste de la velocidad del motor durante el cierre. 5%..ccciiiiiinnns 100%
Mo.08 | Espacio de aceleracién durante el cierre 010 \ 010
Expresa un espacio definido en % de la carrera total (valor <30%) dentro del | 0%.................. 30%
cual se crea la aceleracién al inicio de una orden de cierre. Un valor pequefio
corresponde a una rampa muy alta.
Mo.09 | Espacio de transicién de la velocidad de cierre 010 \ 010
Expresa un espacio definido en % de la carrera total (valor <30%) dentro del | 0%.................. 30%
cual la automatizacién debe frenar hasta la velocidad de deceleracién. El
final de este espacio se calcula a partir del inicio del espacio Mo.10.
Mo.10 | Espacio de desaceleracién durante el cierre 010 \ 010
Expresa un espacio definido en % del recorrido total (valor <30%). Este es el | 0%.................. 30%
Ultimo tramo que completa el automatismo en la maniobra de cierre.
Mo.11 Intensidad de parada 020 \ 020
Ajusta cuan rapido el motor desciende a velocidad O (cero) en el caso de una | 0%..........c.c..... 50%
parada o movimiento inverso.
Afecta a las paradas generadas por:
- Mandos de movimiento (START, OPEN, CLOSE, PED, etc.);
- Activacion entrada tipo PHOTO o STOP.
No afecta a las paradas generadas por:
- Llegada al final de carrera o al punto memorizado;
- Inversion por emergencia (deteccion de obstaculo interno o activaciéon
entrada tipo SAFETY).
Nota: Valor altos = parada mas rapida, Valores bajos = parada mas
lenta.
Advertencia: Para evitar un esfuerzo excesivo que pueda afectar el
funcionamiento adecuado de la automatizacién, siempre se recomienda
tener en cuenta la posible inercia de la puerta, evitando configuraciones
con valores demasiado altos en presencia de masas importantes.
Mo.12 | Espacio de apertura para funcién la peatonal 030 ‘ 050
Ajuste del espacio de apertura para la funcién peatonal en %. 0%..ccerrereerennene 100%
Mo.13 | Sensibilidad de la fuerza para el motor 1 durante la apertura 050 ‘ 040
Expresa un valor en % para ajustar la sensibilidad a la detecciéon de un | 1%................ 100%
obstaculo durante la apertura en el motor 1. Un valor alto corresponde a
una menor sensibilidad.
Mo.14 | Sensibilidad de la fuerza para el motor 1 durante el cierre 050 ‘ 040
Expresa un valor en % para ajustar la sensibilidad a la detecciéon de un | 1%................ 100%

obstaculo durante el cierre en el motor 1. Un valor alto corresponde a una
menor sensibilidad.
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Mo.15 | No utilizado

Mo.16 | No utilizado

Mo.17 | RESPy gestion parada 002 001
+ 000: En el modo de funcionamiento normal, se detiene en el punto memorizado; en el caso de RESP, busca la
referencia de abertura.

+ 001: En el modo de funcionamiento normal, se detiene en el punto memorizado; en el caso de RESP, busca la
referencia de cierre.

+ 002: Busca la parada solo en abertura, mientras que en cierre se detiene en el punto memorizado. En el caso de
RESP, éste inicia en abertura.

+ 003: Busca la parada solo en cierre, mientras que en abertura se detiene en el punto memorizado. En el caso de
RESP, éste inicia en cierre.

+ 004: Busca la parada en cierre y en abertura. En el caso de RESP, éste inicia en abertura.

+ 005: Busca la parada en cierre y en abertura. En el caso de RESP, éste inicia en cierre.

Nota: La Unica direccion permitida en caso de RESP es la direccién configurada, en el caso de inversiones (PHOTO,
SAFETY) detiene el movimiento.

Nota: Con los finales de carrera cableados, la automatizaciéon se detiene siempre cuando se alcanza el final de
carrera.

Nota: Habilitar la busqueda de referencias de parada solo después del aprendizaje (SE.03). Esto es para evitar que
el motor presione demasiado durante el mapeo de las fuerzas.

Mo.18 | Aceleracién de doble fase 000 | 000
Si se activa, realiza una rampa de aceleracién hasta la velocidad de
deceleracion determinada por el parametro Mo.01 o Mo.06, manteniéndola 000: vad
hasta el final del espacio de aceleracién (Mo.03 o Mo0.08), tras lo cual la 00 : SDelsactlvabo
velocidad pasa a la velocidad méxima ajustada. 1: Soloen abertura

. . . - . + 002: Solo en cierre
Nota: Este parametro puede gtlllzarse para facilitar las pruebas de impacto | , 493: En |3 aperturay el cierre
en puertas de garaje que se cierran en el punto: H-300mm. (H=altura de la
puerta seccional).

Mo.19 | Duracién incremento inicial en abertura 000 | 000
+ 000: Incremento inicial desactivado (realiza un incremento muy corto, casi un imperceptible)

+ 00X: Ajusta la duracién del incremento hasta 2,5 s (X*10 ms)

Mo.20 | Duracién incremento inicial en cierre | 000 | 000
+ 000: Incremento inicial desactivado (realiza un incremento muy corto, casi un imperceptible)

+ 00X: Ajusta la duracién del incremento hasta 2,5 s (X*10 ms)

Mo.21 | Margen de parada en abertura | 010 | 100
Espacio al final de la maniobra de apertura realizada con velocidad de deceleracién y sin retroceso sobre un
obstaculo. Expresado en milésimas de la carrera total.

(Ot 255)

Mo.22 | Margen de parada en cierre | 010 | 030
Espacio al final de la maniobra de cierre realizada con velocidad de deceleracién y sin inversién sobre un obstaculo.
Expresado en milésimas de la carrera total.

(Ot 255)

Mo.23 | No utilizado

Mo.24 | No utilizado

Mo.25 | No utilizado

Mo.26 | No utilizado

Mo.27 | No utilizado

Mo.28 | Freno antirrobo 000 000

Parametro previsto para los automatismos de via para puertas seccionales.
Se utiliza para oponerse a los movimientos del motor que se detectan
cuando la automatizacion no esta en funcionamiento. En este caso, el motor | * 000: Desagtivado .
se activa en sentido contrario al movimiento detectado para mantener la | * 001: Activa solo con el portén
posicién del automatismo sin cambios. cerrado

Atencién: es NECESARIO utilizar un codificador de 2 canales conectado y * 002: - Activa solo con el porton

" - abierto
habilitado (SY.04=002). « 003: Activa tanto con el portén

Advertencia: Si estd activa (Mo.28 = 001,002,003) es NECESARIO fijar el | gpierto como cerrado
parametro Mo.17 = 002 e instalar la parada mecanica (art. AB / FM no en
dotacion) en la trayectoria en la posicién abierta.
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Ajuste en ABERTURA

DIAGRAMAS PARA EL AJUSTE DEL MOVIMIENTO
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e ot Default Default
()
Parametros SAFETIES ( 5RFE) TYPE 00 TYPE 04
SA.01 PHOTO_1 002 002
+ 000: STOP & CLOSE - La entrada de la fotocélula es controlada solo al comienzo con el porton detenido y durante
la maniobra de cierre. En el primer caso, esto evita el arranque mientras en el cierre genera la inversion del
movimiento.
+001: ALWAYS - La entrada de la fotocélula siempre esta controlada. Con el portén parado se evita que éste tltimo
parta. Durante la maniobra de cierre genera la inversién del movimiento. Durante la maniobra de abertura genera
la parada del portén.
+ 002: CLOSE - La entrada fotocélula es controlada solo durante la maniobra de cierre. Su activacién genera la
inversion del movimiento.
SA.02 PHOTO_2 000 002
+ 000: STOP & CLOSE - La entrada de la fotocélula es controlada solo al comienzo con el porton detenido y durante
la maniobra de cierre. En el primer caso, esto evita el arranque mientras en el cierre genera la inversion del
movimiento.
+001: ALWAYS - La entrada de la fotocélula siempre esta controlada. Con el portén parado se evita que éste tltimo
parta. Durante la maniobra de cierre genera la inversién del movimiento. Durante la maniobra de abertura genera
la parada del portén.
+ 002: CLOSE - La entrada fotocélula es controlada solo durante la maniobra de cierre. Su activacién genera la
inversion del movimiento.
SA.03 SAFETY_1 000 001
+ 000: Banda sensora siempre activada
+ 001: Banda sensora activada solo durante el cierre
+ 002: Banda sensora activada solo durante el cierre y antes de cada movimiento
+ 003: Banda sensora activada solo durante la abertura
* 004: Banda sensora activada solo durante la abertura y antes de cada movimiento
SA.04 SAFETY_2 000 001
+ 000: Banda sensora siempre activada
+ 001: Banda sensora activada solo durante el cierre
+ 002: Banda sensora activada solo durante el cierre y antes de cada movimiento
+ 003: Banda sensora activada solo durante la abertura
* 004: Banda sensora activada solo durante la abertura y antes de cada movimiento
SA.05 Activacién “CLOSE IMMEDIATELY” 000 000
*+ 000: Desactivado
* 001: Activo solo para PHOTO_1
+ 002: Activo solo para PHOTO_2
+ 003: Activo para PHOTO_1y PHOTO_2
SA.06 Comportamiento “CLOSE IMMEDIATELY" 000 000
Permite definir el comportamiento cuando una fotocélula con el modo “close immediately” activado es atravesada
durante la maniobra de abertura.
+ 000: Completa primero la primera maniobra de abertura completa y luego cierra el portén nuevamente con el
retraso fijado en t1.20.
+001: Interrumpe la maniobra y luego cierra el portdn nuevamente con el retraso fijado en tl.20.
SA.07 Inversion debida a obstaculo durante la abertura 003 003
Permite ajustar la duracién de la |+ 000: Inversién completa después de detectar un obstaculo
inversion del movimiento si +>000: Duracién de la inversién después de detectar un obstaculo
detectado un obstaculo durante la | (1 S..oveeueneee. 10s)
maniobra de abertura.
SA.08 Inversién debida a obstaculo durante el cierre 003 003
Permite ajustar la duracién de la |+ 000: Inversién completa después de detectar un obstaculo
inversion del movimiento si un |+>000: Duracién de la inversién después de detectar un obstaculo
obstaculo se detecta durante la | (1 S.e... 10s)
maniobra de cierre.
SA.09 TCA con EMERGENCY_IN 000 000
Describe la actuacion del TCA combinada con la funcién EMERGENCY_IN
+ 000: SiTCA esta activado, el portén vuelve a cerrarse pasado el TCA.
+001: Incluso si TCA estd activado, el portén no puede volver a cerrarse automaticamente. La primera maniobra de
nuevo cierre requiere un mando. En la siguiente maniobra, el TCA funciona normalmente.
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SA.10 Auto-prueba del dispositivo de seguridad 000 \ 000
La funcién apaga la entrada 24V_TEST y comprueba la abertura el contacto | * 000: Desactivado
del dispositivo de seguridad antes de cada maniobra. + 001: Activado
Advertencia: para funcionar en el modo “Auto-prueba del dispositivo de
seguridad”, deben estar conectados los siguientes elementos:
- Los transmisores (TX) en la salida 24V_TEST.
- Los receptores (RX) en la salida 24V.
Ademas, los dispositivos de seguridad deben cablearse y alinearse antes
aprender el recorrido (SE.03).
SA.11 Inhibicién PHOTO_1 000 000
La funcion inhibe la intervencion de las fotocélulas tanto en las maniobras | * 000: Inhibicién desactivada
de cierre como de abertura, en la zona entre el punto de deteccién y el | +001: Inhibicién activa (las fotocélulas
punto de cierre completo. Durante la maniobra de aprendizaje automatico | son siempre ignoradas en la zona
de la carrera del motor (SE.03), el oscurecimiento de las fotocélulas durante | entre el punto de detecciéon y el
el movimiento de cierre de la puerta define el punto de inicio inhibicién. Es | punto de cierre)
necesario que la fotocélula a inhibir esté conectada como PHOTO_1.
SA.12 Tiempo cierre automatico TCA después de obstaculo durante el cierre 000 000

En caso de inversiéon completa (SA.08=000) durante una maniobra de cierre,
esto determina como la automatizacién podra realizar la maniobra de
nuevo cierre automatico TCA.

Nota: Valido solo para obstaculos detectados mediante el modo SAFETY o
la funcion anti-aplastamiento.

+ 000: Siempre realizar un nuevo
cierre automatico

+ 001: Intentar
automatico 1

* 002: Intentar maniobras nuevo
cierre automatico 2

* 003: Intentar maniobras nuevo
cierre automatico 3

+004: Inhibe nuevo cierre automatico

nuevo cierre

Parametros TIMES (:! ME) Default Defautt
tl.o1 Tiempo de cierre automatico (TCA) 000 000
Ajusta el tiempo de cierre automatico TCA + 000: Desactivado
+ >000: Activo por el tiempo fijado
[T 255 5s)
tl.02 Tiempo de cierre automatico peatonal (TCA_PED) 000 000
Ajusta el tiempo de cierre automatico peatonal TCA_PED + 000: Desactivado
+>000: Activo por el tiempo fijado
(1. 2555s)
(1. 255 min - SOLO TYPE 04)
tl.o3 Tiempo de intermitencia antes de maniobra de abertura 000 \ 000
Ajusta el tiempo de intermitencia antes de la maniobra de abertura. (VS 10s)
tl.o4 Tiempo intermitencia pre-maniobra de cierre 000 \ 000
Ajusta el tiempo de intermitencia antes de la maniobra de cierre. (0SS 10s)
tl.o5 No utilizado
tl.o6 No utilizado
tl.07 Tiempo COURTESY 060 060
Ajusta el tiempo de la luz de CORTESIA. 0S.ovvvvirnininnee 255s
tl.08 Tiempo ELOCK_M1 002 002
Ajusta el tiempo de activacion de la salida ELOCK_M1 / BOOST_M1 o el | (1S.cevevnenee. 10s)
tiempo de desactivacion de la salida ELOCK_INV_M1.
tl.09 No utilizado
tl.10 No utilizado
tl.11 No utilizado
tl.12 No utilizado
tl.13 No utilizado
tl.14 No utilizado
tl.15 No utilizado
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tl16 | Tiempo AUX_1 100 \ 100
Ajusta el tiempo de activaciéon de la salida AUX_1, si es controlada por | (0s......ccccueee. 255s)
temporizador.
tl17 | Tiempo AUX_2 100 \ 100
Ajusta el tiempo de activaciéon de la salida AUX_2, si es controlada por | (0s......ccccune.. 255s)
temporizador.
tl.18 No utilizado
tl.19 Tiempo alarma fallo cierre 010 010
Tiempo empleado por las salidas STATUS configuradas como CLOSURE_ | (1Tmin.................. 255min)
FAILED: una vez que este tiempo ha transcurrido, si la automatizacién no
estd en posicion cerrada, la salida se activa.
Nota: Funciones relativas a la presencia de TCA (tl.01) o TCA_PED (t1.02).
tl.20 Retraso en “CLOSE IMMEDIATELY" 001 001
Permite configurar después de cuantos segundos debe ejecutarse el nuevo | (1S....ccccceueueee. 10s)
cierre automatico de la funcién “close immediately” (SA.05).
< Default Default
g T,
Parametros EXTRA (=) TYPE 00 TYPE 04
EX.01 Funcién condominio 000 000
Permite desactivar las entradas de mando de abertura y de cierre durante | « 000: Desactivado
la abertura y el tiempo de cierre automatico. + 001: Activo solo en abertura
+002: Activo en la aperturay durante
el tiempo de cierre automatico
EX.02 No utilizado
EX.03 No utilizado
EX.04 No utilizado
EX.05 No utilizado
EX.06 Habilita “STEP-BY-STEP” 001 001
Seleccién del modo “reversal” (durante la maniobra un mando por impulso | « 000: Inversion
invierte la direccion del movimiento) o “step-by-step” (durante la maniobra | « 001: Paso a paso con START y PED
un mando por impulso detiene el movimiento. El impulso siguiente reinicia | «+ 002: Paso a paso con START, PED y
el movimiento en la direccion opuesta). OPEN/CLOSE
EX.07 Facilitacion desbloqueo manual con portén cerrado 000 000
Si =0, la funcién esta deshabilitada. - 000: Facilitacién  desbloqueo
Si 20, después de detectar la parada de cierre, el motor 1 realiza una breve | desactivada _
inversién para liberar la presion sobre éste y facilitar el desbloqueo manual. | >0%01 F?F"'Fac'oln desbloqueo activada
- . . .. s . s con duracion igual a:
El valor fijado indica la duracion de la inversion. (1X25 M. 20%25 ms)
(1x25 ms......... 40x25 ms - SOLO TYPE 00)
EX.08 Facilitacion desbloqueo manual con portén abierto 000 000
Si =0, la funcién esta deshabilitada. + 000: Facilitacién ~ desbloqueo
Si#0, después de detectar la parada de abertura, elmotor 1 motor realizauna | desactivada _
breve inversién para liberar la presion sobre éste y facilitar el desbloqueo | * >000: Facilitacion desbloqueo activada
manual. El valor fijado indica la duracién de la inversién. con duracion igual a:
(1x25 ms......... 20x25 ms)
(1x25 ms......... 40x25 ms - SOLO TYPE 00)
EX.09 No utilizado
EX.10 Ahorro de energia 000 000

Funcion ahorro de energia cuando hay un kit de bateria de emergencia o un sistema de alimentacién basado en
paneles solares. Cuando la funcién ahorro de energia esta activada, la pantalla esta apagada y muestra el simbolo

u

cada 10 s. La funcién puede configurarse en 3 niveles:
+ 000: “Ahorro de energia” no activado.

+ 001: “Ahorro de energia” activado: apaga todas las salidas excepto la salida fija Vaux 24V.
+ 002: “Ahorro de energia” activado: apaga todas las salidas excepto la salida fija Vaux 24V; ademas, cualquier salida

tipo STATUS se mantiene activada.

Advertencia: con “Ahorro de energia” activa, la funcién SAS no esta disponible.
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EX.11 | Funcién SAS 000 | 000
Activacién de la funcién SAS (solo para salidas SAS_OUTPUT): la salida SAS esta | « 000: Desactivado
conectada a una entrada STOP / SAS_INPUT de una segunda unidad de control, | « 001: Activado
activando el modo de funcionamiento “bank door” (la abertura de la segunda
puerta queda desactivada durante el tiempo que la primera puerta no esté
completamente cerrada).

Si este parametro esta habilitado, efectuando un reajuste, éste realiza un RESP
automatico durante el cual la salida SAS no esta activada. Si los finales de carrera
estan presentes y estan averiados después de un reajuste, no sera realizado el
RESP.

Advertencia: Si ambas hojas estan bloqueadas manualmente y desplazadas de
la posicion de cierre, se crea la condicion de interbloqueo. Luego sera necesario
cerrar manualmente por lo menos una de las dos hojas.

Advertencia: La entrada STOP / SAS_INPUT debe activarse mediante una salida
de contacto limpia sin tension, como la de una salida de tarjeta de expansion
NET-EXP o un relé.

Advertencia: En el caso de RESP, la funcién SAS debe necesariamente estar
vinculada a una busqueda de la referencia /parada hacia el cierre. De modo que
trabaje con los valores de Mo.17 = 001, 003, 005.

EX.12 Recarga TCA 001 001
Esto le permite definir si, con el portén abierto y TCA activo, el TCA se vuelve a | » 000: Recarga desactivada
cargar. La funcién es valida para el TCA (tl.01) y para el TCA_PED (t1.02). + 001: Recarga habilitada
Si =1, con el portdon completamente abierto, una intervencién en PHOTO, OPEN,

OPEN_INT o OPEN_EXT recarga el TCA.

Con el portén abierto en modo peatonal, una intervencién en PHOTO o PED,
recarga el TCA_PED, mientras que un mando OPEN, OPEN_INT o OPEN_EXT
genera la abertura completa.

EX.13 TCA suspendido 000 000
Si=0 con la puerta abierta y TCA activo, el cierre automatico se produce siempre, | * 000: Desactivado
incluso si se ha enviado un impulso de mando STOP. Solo un mando de STOP | « 001: Activa con un impulso STOP
mantenido inhibe el cierre automatico de la puerta. deshabilita TCA.

Si=1 con la puerta abierta y TCA activo, un impulso STOP genera la eliminacion | « 002: Activa con un impuso STOP u
del cierre automatico. OPEN deshabilita TCA.

Si = 2 con la puerta abierta y TCA activo, un impulso de STOP o mando OPEN

genera la eliminacion del cierre automatico.

Nota: Si esta activo, el parametro también activa la funcion TCA_PED (en este

caso el valor 002 actia como 001, como un mando OPEN, con el portén parado

en abertura peatonal genera una abertura completa).

EX.14 No utilizado

EX.15 No utilizado

EX.16 No utilizado

EX.17 Fuerza de accionamiento sostenido 000 000
Si la funcién esta activada, todas las salidas configuradas como OPEN y CLOSE | » 000: Funcién deshabilitada.
automaticamente se vuelven OPEN_UP y CLOSE_UP, si se activa y mantiene | « 001: Funcién habilitada (transicion
activa por al menos 5 s, si un dispositivo de seguridad (fotocélula y/o banda | gutomatica a OPEN_UP/CLOSE_
sensora) esta/n involucrados/s. Por lo tanto, esta funcidn puede ser utilizada | yp con dispositivos de seguridad
para gestionar la automatizacién incluso si los dispositivos de seguridad estan | 3ctivados/defectuosos si los mandos
en fallo. Si la salida no se mantiene activada, la activacion retornara al modo de OPEN/CLOSE son mantenidos)
funcionamiento automatico.

Esta funcion no estad disponible con dispositivos de seguridad tipo SAFETY
desactivados con el portén parado (valores 001 y 003 de los pardmetros SA.03
y SA.04).

Por motivos de seguridad, sugerimos NO utilizar esta funcién si hay relojes
conectados a entradas configuradas como OPEN o CLOSE.

EX.18 Muestra las maniobras una vez que el tablero esta alimentado 000 000
Permite la integracion de los mensajes en la pantalla durante la fase de |+ 000: Visualizacién de todas las
encendido de la unidad de control, mostrando el nUmero total de maniobras | maniobras deshabilitada
realizadas. + 001: Visualizacién de todas las
Advertencia: La activacion de la funcién y la visualizacién resultante de | maniobras habilitada
la nueva informacion en la pantalla, genera el encendido mas lento de la
unidad de control.

EX.19 No utilizado

EX.20 Funcién MANEUVER_INHIBITION 000 000

Si una entrada esta configurada como MANEUVER_INHIBITION se
comportara como un contacto NC el cual, si esta abierto, inhibe la maniobra.

+ 000: si estd abierta, inhibe los
mandos de abertura pero permite
los mandos de cierre.

* 001: si estd abierta, inhibe los
mandos de aberturay cierre.
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e - Default Default
LEC)

tE.O1 Visualizacion estado entrada tablero de control

Permite visualizar el estado de las entradas del tablero de control. Un segmento off corresponde a un segmento
abierto, mientras que un segmento on esta asociado a un contacto cerrado.

T s
0 (=0 0 () G Teualle T

tE.02 Visualizacién estado entrada tablero expansion

Permite ver el estado de las entradas del tablero de expansion. Un segmento off corresponde a un segmento
abierto, mientras que un segmento on esta asociado a un contacto cerrado.

b gd db g  rivems o lwew

0 00 ] B Torms

tE.03 Visualizacion estado contador maniobra

Permite visualizar el nUmero total de maniobras completadas por la unidad de control.

La pantalla mostrara el término “tCYC” con su respectivo valor, seguido del término “MULt" con el respectivo valor
de multiplicador. Para calcular el nUmero de maniobras deben multiplicarse los dos valores.

Ej: tCYC=120, MULt=10; 120x10=1200 maniobras completadas

tE.04 No utilizado
tE.05 Tiempo de abertura automatica (TAA) 000 000
Ajusta el tiempo de abertura automatica TAA + 000: Desactivado
+>000: Activo por el tiempo fijado
(T Seveerererereene 2555s)

10 ENSAYO DE LA INSTALACION

El ensayo es una operacion esencial para comprobar la instalacién correcta del sistema. DEA System desea resumir el

ensayo correcto de toda la automatizacion en 4 simples fases:

+ Comprobar que se cumpla rigurosamente lo que se indica en el parrafo 2 “RECAPITULACION DE LAS ADVERTENCIAS";

* Realizar unas pruebas de apertura y de cierre de la puerta, comprobando que el movimiento de la hoja corresponda a lo
que se ha previsto. Para eso se aconseja realizar varias pruebas, con el fin de evaluar la fluidez de movimiento de la puerta
y los posibles defectos de montaje o de regulacion;

+ Comprobar que todos los dispositivos de seguridad conectados a la instalacion estén funcionando correctamente;

* Ejecutar la medicién de la fuerza de impacto, como previsto en la norma EN12445, hasta encontrar la regulacion que
asegure el cumplimiento de los limites previstos en la norma EN12453.

11 DESMANTELAMIENTO DEL PRODUCTO

DESMONTAJE

El desmantelamiento de la automatizacién debe ser efectuado por personal cualificado conforme a la prevencion y
seguridad y con referencia a las instrucciones de montaje pero en orden inverso. Antes de iniciar el desmontaje quitar la
alimentacién eléctrica y proteger contra una posible reconexién.

ELIMINACION

La eliminacién de la automatizacion debe ser efectuada conforme a las normativas nacionales y locales de eliminacion. El
producto (o cada parte del mismo) no debe ser eliminado con otros residuos domésticos.

ﬁ ATENCION En cumplimiento a la Directiva UE 2012/19/EG sobre los desechos de equipos eléctricos y electrénicos
. (WEEE), este producto eléctrico no debe eliminarse como desecho urbano mixto. Hay que eliminar el producto
llevandolo al punto de recoleccién municipal local para proceder al reciclaje oportuno.
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Instrucdes de funcionamento
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indice

1 Resumo das adverténcias 131 |7 Mensagens no Display 143
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SiMBOLOS

Neste manual sdo mostrados os seguintes simbolos para indicar possiveis perigos.

é Aviso de segurancga importante. O ndo cumprimento destas instru¢des pode resultar em ferimentos graves ou
danos materiais. Ndo o fazer pode resultar em mau funcionamento do produto e criar uma situagdo perigosa.

A Importante aviso de seguranca. O contacto com partes vivas pode resultar em morte ou ferimentos graves.

W Informacdo importante para a instalagdo, programacdo ou colocagao em servico do produto.

1 RESUMO DAS ADVERTENCIAS

ATENCAO! INSTRUCOES IMPORTANTES DE SEGURANCA. LEIA E SIGA ATENTAMENTE TODOS OS AVI-
SOS E INSTRUCOES QUE ACOMPANHAM O PRODUTO, PORQUE UMA INSTALACAO INCORRETA PODE
CAUSAR DANOS A PESSOAS, ANIMAIS OU COISAS. Os AvVISOS E AS INSTRUCOES FORNECEM INFOR-
MAGOES IMPORTANTES SOBRE A SEGURANCA, A INSTALACAO, O USO E A MANUTENGAO. MAANTENHA
AS INSTRUCOES PARA ANEXA-LAS AO FOLHETO TECNICO PARA REFERENCIA FUTURA.

ATENCAO Nio permitir que as criancas brinquem com o aparelho. O
A dispositivo pode ser utilizado por criancas com idade ndo inferior a 8 anos,
pessoas com deficiéncias fisicas, mentais ou sensoriais reduzidas, ou geralmente
qualquer pessoa sem experiéncia ou, em qualquer caso, a experiéncia necessaria,
desde que o dispositivo seja utilizado sob vigilancia ou que os utilizadores tenham
recebido formacdo adequada sobre a utilizacdo segura do dispositivo e estejam
conscientes dos perigos relacionados com a sua utilizacao.

ATENCAO Comando de instalacdo fixa (botdes, etc.) deve estar situado fora
A\ do alcance das criancas, pelo menos a 150 cm de altura do solo. Ndo permita
que criangas brinquem com o aparelho, com os comandos fixos ou com o0s
réadiocomandos da instalacao.

ATENCAO A utilizacdo do produto em condi¢cdes anémalas ndo previstas
A\ pelo fabricante pode causar situacdes de perigo; respeite as condi¢des
previstas nestas instrucoes.
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A ATENCAO A DEA System lembra a todos os utilizadores que a seleccdo,
localizacdo e instalacdao de todos os materiais e dispositivos que compdem o
sistema de automacdo completa, devem respeitar as directivas comunitarias
2006/42/CE (Directiva Maquinas), 2014/53/UE (Diretiva sobre Energias
Renovaveis). A fim de assegurar um nivel adequado de seguranca, além de
cumprir com os regulamentos locais, é aconselhavel igualmente o cumprimento
das referidas directivas em todos os paises extra-europeus.

ATENCAO Sob nenhuma circunstancia use o aparelho numa atmosfera
A explosiva ou em ambientes que possam revelar-se agressivos e danificar
partes do produto. Verifique se as temperaturas no local da instalacdao sao
adequadas e cumprer com as temperaturas indicadas na etiqueta do produto.

ATENCAO Ao trabalhar com o comando “homem presente”certifique-se ndo
A estejam pessoas na zona de manuseamento do automatismo.

A ATENCAO Verifique se a montante da rede de alimentacio da instalacdo,
existe um magnetotérmico omnipolar que permita o corte total nas condicdes
da categoria de sobretensao lll.

ATENCAO Para assegurar um nivel adequado de seguranca eléctrica manter
A sempre os cabos de alimentacdo de 230V afastados (minimo de 4 milimetros
emabertoou 1 milimetrocomisolamento)dos cabos de baixatensao (alimentagao
de motores, comandos, fechadura eléctrica, antena e dos circuitos auxiliares) e
fixe os ultimos com bracadeiras adequadas perto da placa de terminais.

A ATENCAO Se o cabo de alimentacao estiver danificado, deve ser substituido

pelo fabricante ou pelo servico de assisténcia técnica ou entdo por uma

pessoa qualificada, a fim de evitar qualquer perigo.

A ATENCAO Toda a instalacdo, manutencdo, limpeza ou operacdes de
reparacaoemaqualquerpartedosistemadevemserrealizadasexclusivamente

por pessoal qualificado, com o fornecimento de alimentacdo desligado e

trabalhando em estrita conformidade com as normas eléctricas e regulamentos

em vigor no pais da instalacao.

A limpeza e a manutencdo destinada a ser efetuada pelo utilizador nao deve ser

realizada por crian¢as nao vigiadas.

A ATENCAO A utilizacdo de pecas sobresselentes ndo indicadas pela DEA

System e / ou remontagem incorrecta podem criar riscos para as pessoas,
animais e bens e também danificar o produto. Por esta razdo, utilize apenas as
partes indicadas pela DEA System e siga escrupulosamente as instru¢fes de
montagem.

ATENCAO Uma vez concluidas as operacdes de ajustamento, o instalador
A deve verificar o funcionamento do dispositivo anti-esmagamento,
assegurando o cumprimento dos limites regulamentares através da medicao
das forcas de impacto com um instrumento certificado adequado. A modificacao
dos valores de forca e velocidade sé deve ser efectuada por pessoal qualificado
que deve efectuar medicdes de acordo com a norma EN12453. Qualquer
modificacdo dos valores deve ser documentada no manual da maquina.
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A ATENCAO A conformidade do dispositivo de deteccdo de obstaculos interno,
para o cumprimento da norma EN12453, s6 é garantida se forem utilizados
motores com encoder.

A ATENCAO Os dispositivos de seguranca externos utilizados para o
cumprimento dos limites das forcas de impacto devem estar de acordo com
a norma EN12978.

ATENCAO Em conformidade com a Directiva 2012/19/EG, relativa aos residuos
de equipamentos eléctricos e electronicos (WEEE), este produto eléctrico nao
deve ser tratado como residuo urbano normal. Por favor, desmantele o produto
e encaminhe-o para um local apropriado de reciclagem municipal.

TuDO O QUE NAO ESTIVER EXPRESSAMENTE PREVISTO NO MANUAL DE INSTALACAO, NAO E PERMITIDO.
O BOM FUNCIONAMENTO DO OPERADOR E GARANTIDO SO SE OS DADOS RELATADOS FOREM RESPEI-
TADOS. A EMPRESA NAO E RESPONSAVEL POR QUALQUER DANO RESULTANTE DA INOBSERVANCIA DAS
INFORMAGOES DADAS NESTE MANUALE. DEIXANDO INALTERADAS AS CARACTERISTICAS ESSENCIAIS DO
PRODUTO, A EMPRESA RESERVA-SE O DIREITO DE INTRODUZIR, EM QUALQUER MOMENTO, ALTERACOES
QUE JULGAR CONVENIENTES PARA AS MELHORIAS TECNICAS, DE CONSTRUGCAO E COMERCIAIS DO PRO-
DUTO, SEM SE COMPROMETER EM ATUALIZAR ESTA PUBLICACAO.

2 DESCRICAO DO PRODUTO

NET724 EVO é um painel de controlo para automatismos DEA System 1-motor 24V.

A principal caracteristica desta unidade de controlo é a facil configuracdo de entradas e saidas de acordo com as
necessidades, assegurando assim a adaptabilidade a qualquer tipo de automatizagdo. Basta definir a configuracdo desejada
para a automatizacdo em uso e os parametros operacionais serdo definidos de forma 6ptima, excluindo todas as fun¢bes
desnecessarias.

3 DADOS TECNICOS

NET724EVO
Tensao de alimentacéo (V) 230-240V ~ (50/60 Hz)
Poténcia nominal do transformador (VA) 80 VA (230/25V) 150 VA (230/25V)
Fusivel F1 (A) T1A 250V (atrasado) T2A 250V (atrasado)
Saida para alim. de circuitos auxiliares 24V =—= max 200mA
Saida 1 configuravel 24V ——max5W
Saida 2 configuravel 24V ——max5W
Frequéncia do receptor 433,92 MHz
Tipo de cédigo do emissor HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch - DART
N° maximo de emissores controlados 200
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4 CONEXOES ELETRICAS

A I'Risco de ferimentos e danos materiais devido a choques elétricos !

A ' Risco de mau funcionamento devido a instalacdo inadequada!

Faca as conexdes seguindo as indica¢des do diagrama de cablagem.

ATENGCAO Para garantir a seguranca elétrica adequada, mantenha o cabo de alimentacdo de 230 V bem afastado (minimo
4 mm no ar ou 1 mm através do isolamento) dos cabos de seguranca de extra baixa tensédo (fonte de alimentacdo para os

motores, unidades de controlo, fechadura elétrica, antena, fontes de alimentacdo auxiliares), fixando-os com bragadeiras
de cabo adequadas perto dos blocos terminais.

ATENCAO Conecte-se a rede de 230 - 240 V ~ 50/60 Hz usando um interruptor omnipolar ou outro dispositivo que garanta
o desengate omnipolar da rede, com um intervalo de abertura de contacto =3 mm.

Conexao aos blocos de terminais

1 Entrada IN1
2 Entrada IN2
3 Entrada IN3
4 Entrada IN4
5 Entrada comum
6 -
7 B .
. A Saida do codificador do motor M1
9 +
10 +
o - Saida estabilizada de 24V —= para dispositivos de seguran¢a monitorizados (24V ST + 24V_AUX)
12 + B . - - L max 200mA
= - Saida de 24V ——= para alimentagdo auxiliar (ex. acessério BAT_ADV)
14 A
= ) OUTPUT 1 configuravel 24V — max 5W (consulte 10.31 para os valores selecionaveis)
16 F
. - OUTPUT 2 configuravel 24V — max 5W (consulte 10.32 para os valores selecionaveis)
18-19 Poténcia maxima do motor 5A M1
e Y | Entrada de sinal da antena radio
L+ | Entrada de terra da antena radio
C1 Ligacdo das pecas metalicas do motor
c2 Entrada para fonte de alimentacao de 25V~ do transformador
Cc3 Saida para conector do médulo de luz LED de cortesia
S Entrada do conector do médulo NET-NODE 2.0 - 485/3-EXP
us Conector do modulo de conexdo NET-NODE - NET-EXP
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ESQUEMA ELECTRICO

NET724 EVO

LED
MODULE ANT
e} — —
Cl I Y O
TYPE 00 | TYPE 04 NN == @
PHOTO_1 PHOTO_1 IN1 —1 1110 *
START START IN2 —1 1210
SWO_1 NONE IN3 —11310
SWC_1 NONE iNa  [—] |40 @
com —| 5|0
VERDE [=) B|l— vali
g [a] [¢
AMARELO S [Al—]||8]
MARROM “ol+—|] 9 “. =] —
+|— 0.0 (U3l e f—
24V_ST — 10| ‘ g
| - =
+ |— = = (e o)
o FERIELE SO0 B
|8 an
+ | — (e @) —
FLASH FIX OUT1 — 1t %
1[5 (s )
Y (5 =)
WARN_FIX / out2 - 16|
SAS_OUTPUT -1—1117 I
MOTOR 1 | |18
—_ [ ]
Length
Descri¢ao Cabo
(1m/20m) | (20m / 50m)
Alimentacdo 24 V 3x1,5mm? | 3x25mm?
Alimentagdo 230 V g 4x05mm? | 4x2,5mm?
Luz de adverténcia R 2x0,5mm? | 3x1,0mm?
88 :
Fotocélula TX 2 A 2x0,5mm2 | 3x1,0mm?
o
Fotocélula RX E(:J ” 4 x 0,5 mm?2 3x 1,0 mm?
T
Selector de chave 3x0,5mm2 | 3x1,0mm? POWER SUPPLY
230-240V~ 50Hz
Antena RG58 max 20m HO5VV-F 3x0,75mm?

NET-NODE

_ |NET-EXP

~|NET-NODE 2.0
_|485/3-EXP

o
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5 PROGRAMACAO

5.1 Fonte de alimentacao

Ligue o dispositivo. No visor, as figuras/palavras “00.01" (ou a versao do firmware que esta a ser usada atualmente), “TYPE”",
“-04-" (ou o valor do TYPE de operacdo que esta a ser usada atualmente) aparecerdo em sequéncia seguido pelo simbolo
de portdo fechado “- - - - - " (consulte a Tabela “MENSAGENS DE ESTADO na pagina 143").

NOTA: A sequéncia de mensagens que aparecem no visor pode ser integrada, apds a alimenta¢do da unidade de controlo,
com a informacdo relativa ao nimero total de manobras concluidas até esse momento. Consulte o parametro EX.18 para

ativar ou desativar a fungao.

5.2 Configuracao ou alteracao do TYPE

Se a configuragao do TYPE nao for a desejada ou se ndo tiver sido definido (“-88-" intermitente), proceda da seguinte forma:

2. Pressione as teclas [+] e [-] a0 mesmo tempo até que seja exibida a mensagem “MENU";

3. Mantenha as 3 teclas pressionadas até que “TYPQ" apareca (0 nUmero intermitente indica o TYPE atualmente
configurado);

4,
5

Solte os 3 botdes;

1. Com o portdo fechado e com a porta parada, pressione e segure a tecla [OK];
. Role alista de TYPE com as teclas [+] ou [-] e confirme a selecdo mantendo a tecla [OK] pressionada;

NOTE: Para confirmar que o TYPE foi alterado, o visor acendera todos os segmentos e reiniciara a unidade de controlo,
mostrando em sequéncia a escrita “00.01"” (ou a versao do firmware atualmente em uso), “TYPE", “-04-" (ou o valor do TYPE

de operacdo atualmente em uso) seguido pelo simbolo de portdo fechado “- - - -".
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Para aceder aos menus de programacao:

LEGENDA DE SIMBOLOS

1. Com a porta estacionaria, pressione e segure o botdo [OK];
2. Pressione simultaneamente os botdes [+] e [-] até que seja exibida a palavra “MENU"; Solte os 3 botdes;
3. Siga os procedimentos especificos para inserir os menus “EASY” ou “PRO".

L,

Pressione e solte imediatamente o botdo (ou botdes).

Pressione e segure o botdo (ou botdes) pelo tempo indicado ou até que o estado mude.

SETUP: Parametros que ge-
rem a aprendizagem dos mo-
tores e o posicionamento das
portas.

IN/OUT: Parametros que ge-
rem as entradas/saidas de di-
spositivos conectados.

TIMES: Parémetros que gerem
as fung¢bes associadas aos
tempos de operacao.

,®%1

RADIO: Parametros que ge-
rem os controlos remotos e as
fungBes a estes associadas.

MOVEMENT: Parametros que
gerem os valores de movimen-
to, velocidade e forca das por-
tas.

EXTRA: Parametros que in-
cluem funcbes especificas
para determinados tipos de
automacgdes ou sistemas.

21
=
OK Menu EASY

N
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oK Menu PRO

A programacao estd dividida em 2 menus separados, nomeadamente o menu “EASY” e o menu “PRO".

O menu “EASY” inclui uma selecao de parametros basicos usados para iniciar a automacao. A lista de parémetros exibidos
no menu EASY varia em relacdo a configuracao TYPE.

NOTA: A lista de pardmetros do menu “EASY” é integrada por qualquer parametro modificado (em relacdo ao seu valor
DEFAULT) no menu “PRO". Tal permite ter uma lista de todos os parémetros que estdo a ser usados.

O menu “PRO” inclui a lista completa de todos os parametros disponiveis agrupados de acordo com subcategorias.
As subcategorias geridas dividem-se em:

SYSTEM: Parametros que ge-
rem fun¢des essenciais para o
funcionamento do sistema.

m SAFETIES: Parametros que

gerem os dispositivo de segu-
ranca e as fun¢des a estes as-
sociadas.

TEST: Parametros que incluem
funcBes de diagndstico.
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5.4 Navegacao no menu “EASY”

Para aceder ao menu de programacao “EASY":

Certificar-se de que a palavra “"MENU" esta visivel no visor;

Pressione qualquer um dos botdes [+] ou [-] e a palavra “EASY” aparecera; Confirme pressionando o botdo [OK];
Role a lista de parémetros com o botdo [+] ou [-] e confirme a sele¢do pressionando o botdo [OK];

Modifique o parémetro com o valor desejado e confirme com o botdo [OK];

Pressione simultaneamente os botdes [+] e [-] para sair do menu.

21

kW=
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5.5 Navegac¢dao no menu “PRO”

Para aceder ao menu de programacao “PRO™:

Certificar-se de que a palavra “MENU" esta visivel no visor;
Pressione e segure o botdo [OK] por alguns segundos e a palavra “PRO” aparecera; Confirme pressionando o botdo
[OK];

Role a lista de categorias de parametros com o botdo [+] ou [-] e confirme a sele¢do pressionando o botdo [OK];
Role a lista de par@metros com o botdo [+] ou [-] e confirme a sele¢do pressionando o botdo [OK];

Modifique o parametro com o valor desejado e confirme com o botdo [OK];

Pressione simultaneamente os botdes [+] e [-] para sair do menu.

N —

ouvhAWw

Y

PT
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6 DESCRICAO DAS ENTRADAS / SAIDAS

As tabelas abaixo descrevem a operagdo de todas as sele¢Bes possiveis para as entradas e saidas presentes na placa.

140

ENTRADAS (IN / EXP_IN)

Mess. Descrigdo
NONE N&o usado
Entrada N.O. Iniciar. Se intervir, aciona uma manobra de abertura ou fecho. Pode funcionar no modo de
START “reversal” (EX.06 =0), modo “step-by-step” apenas com o modo de START (EX.06 =1) ou “step-by-step” com
START, OPEN e CLOSE (EX.06 =2).
PED Entrada N.O. Pedestre. Se intervir, aciona a abertura parcial do portdo. O intervalo pedestre pode ser
ajustado através de Mo.12.
OPEN Entrada N.O. Abrir. Se intervir, aciona a abertura do portdo.
CLOSE Entrada N.O. Fechar. Se intervir, aciona o fecho do portao.
OPEN PM Entrada N.O. Acionamento aberto. O portdo abre-se durante o tempo em que o botdo é mantido
- pressionado.
CLOSE PM Entrada N.O. Acionamento fechado. O portdo fecha-se durante o tempo em que o botdo é mantido
- pressionado.
Inicia @ manobra e permite que a luz verde acenda-se (quando a posi¢do de abertura da porta é atingida)
apenas para o semaforo interno. Se, entretanto, for dado um comando OPEN_EXT, este sera reservado
OPENL_INT Lo ) L p
para a proxima manobra e, no final do TCA (Tempo de fecho automatico), a luz verde do semaforo
externo acende-se.
Inicia a manobra e permite que a luz verde acenda (quando a posicao de abertura da porta é atingida)
OPEN_EXT apenas para o semaforo externo. Se, entretanto, for dado um comando OPEN_INT, este serd reservado
para a proxima manobra e, no final do TCA, a luz verde do semaforo interno acende-se.
Entrada N.O. Abre e fecha portdo e para-o (TCA esta desativado). Se intervir, aciona a abertura do portdo.
OPEN_STOP No final da manobra de abertura, a placa entra no modo STOP até que o proximo comando de START ou
CLOSE seja dado.
AUX_1_IN Entrada para comandar a saida AUX_1_OUT.
AUX_2_IN Entrada para comandar a saida AUX_2_OUT.
COURTESY IN Entrada N.O. para comandar a saida COURTESY. Aciona a saida para a dura¢do do Tempo COURTESY

(tl.17). Se a saida ja estiver activa, um novo comando COURTESY_IN recarrega o tempo de cortesia.

STOP / SAS_INPUT

Contacto N.C. (SAS_INPUT): Se conectado a WARN_FIX/ SAS_OUTPUT numa segunda unidade de controlo,
aciona o modo “bank door” (desativando a abertura da segunda porta até que a primeira tenha-se
fechado novamente completamente).

Entrada paragem N.C. Se intervir, interrompe o movimento durante qualquer manobra. Se ndo for usado,
faca a ponte da entrada.

Entrada N.C. 1 interruptor de limite de abertura do motor. Se ndo for usado, desative a entrada com o

SWO_1 A
parametro correspondente.
SWC 1 Entrada N.C. 1 interruptor de limite de fecho do motor. Se ndo for usado, desative a entrada com o
- parametro correspondente.
Entrada N.C. Fotocélula 1 Para selecionar o modo de operacdo, consulte SA.01. Se ndo for usado, faca a
PHOTO_1
ponte da entrada.
Entrada N.C. Fotocélula 2 Para selecionar o modo de operacdo, consulte SA.02. Se ndo for usado, faga a
PHOTO_2
ponte da entrada.
Entrada N.C. Extremidade sensivel 1. Para selecionar o modo de operacdo, consulte SA.03. Se ndo for
SAFETY_1
usado, faca a ponte da entrada.
SAFETY_1_8k2 Entrada analogica para borda sensivel 1 com 8k2 (SA.03).
SAFETY 2 Entrada N.C. Extremidade sensivel 2. Para selecionar o modo de operagdo, consulte SA.04. Se nado for

usado, faca a ponte da entrada.

SAFETY_2_8k2

Entrada analdgica para borda sensivel 2 com 8k2 (SA.04).

SAFETY_INHIBITION

Entrada N.C. Inibicdo SAFETY. Quando aberta, aciona a derivacdo das entradas de SAFETY que sdo
ignoradas, mesmo se estiverem ativas.

EMERGENCY_IN

Contacto N.C. Se aberto, causa a total abertura e manutencdo na posicdo aberta até que o contacto seja
fechado novamente.

A abertura de emergéncia pode ser temporariamente interrompida por:

- comandos de fotocélula, START, STOP: paragem de movimento;

- intervencdo de detecdo de obstaculos: reversdo do movimento (parcial ou completo).

Apos estas interrupg¢des, a abertura de emergéncia é retomada de qualquer maneira, desde que o
comando EMERGENCY_IN permaneca ativo.

Apds o fecho de um contacto do tipo EMERGENCY_IN, qualquer fecho automatico (se habilitado) é
realizado ou ignorado de acordo com o parametro TCA com EMERGENCY_IN (SA.09).

NAO USE EMERGENCY_IN SE A INSTALAGAO FORNECER O USO DE APENAS COMANDOS DE HOMEM
MORTO PARA ABERTURA.
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RESET

Contacto N.C. Para conectar um microinterruptor de desbloqueio. A abertura do contacto ativa a
reposicdo da unidade de controlo.

MANEUVER_INHIBITION

Contacto N.C. para inibicdo das operacées de abertura e fecho
Para a selecdo do modo de funcionamento, veja EX.20. Se ndo for usado, faga a ponte da entrada.

SAIDA (OUT / EXP_OUT)

Mess. Descri¢dio
NONE Ndo usado
24V Saida para fonte de alimentagdo 24Vcc Max 5W para acessérios.
Esta configuracdo sé pode ser usada em saidas alimentadas.
Saida para fonte de alimentacdo 24Vcc Max 5W para dispositivos de seguranga controlados (a
saida é desligada durante o teste se o teste automatico do dispositivo de seguranca estiver ativado
(SA.10). Utilize este tipo de saida também para verificar o desligamento dos acessérios com a
24V _TEST fun¢do de economia de energia ativa (EX.10).
Esta configuracdo sé pode ser usada em saidas alimentadas.
No caso de controlo de dispositivos de seguranca, estes devem ser conectados e alinhados
antes de aprender o curso (SE.03).
ELOCK_M1 Contacto N.O. Saida para fechadura elétrica do motor M1.
ELOCK_INV_M1 Contacto N.O. Saida para bloqueio elétrico invertido do motor M1 (por exemplo, para operar o

eletroiman das barreiras).

ELOCK_BOOST_M1

Saida de fonte de alimentacdo de “impulso” para alimentar o item de bloqueio elétrico DEA 110.
Esta configuracdo sé pode ser usada em saidas alimentadas.

Contacto N.C. (SAS_OUTPUT): Se conectado a STOP / SAS_INPUT numa segunda unidade de controlo,

WARN_FIX aciona o modo “bank door” (desativando a abertura da segunda porta até que a primeira tenha-se
SAS_OUTPUT fechado novamente completamente).
Contacto N.O. (WARN_FIX): Opera como um indicador de portdo aberto constante.
Indicador de porta aberta intermitente. Saida lenta intermitente durante a abertura e rapida
WARNL_INT durante o fecho, sempre ligada com a porta aberta, sempre desligada apenas no final de uma
manobra de fecho.
FLASH_FIX Contacto N.O. Saida de luz de aviso constante.
FLASH_INT Contacto N.O. Saida de luz de aviso intermitente.
Saida para controlar a luz de cortesia.
A saida esta ativa enquanto os motores estdo em funcionamento mais um tempo adicional regido
COURTESY pelo parametro de tempo COURTESY (tl.07). A saida também pode ser activada por um comando
COURTESY_IN.
O conector C3 para médulo LED actua sempre como uma saida COURTESY.
MINUTERIE Contacto N.O. O contacto fecha-se durante 3 segundos no inicio de cada manobra.
Contacto N.C. O contacto permanece sempre aberto e fecha-se quando uma manobra ndo é
ALARM iniciada devido a uma entrada de seguranc¢a (PHOTO, SAFETY, STOP) estar ativa. O contacto abre-se

novamente quando uma tentativa subsequente de iniciar uma manobra for bem-sucedida. Se ndo
houver energia, o contacto é fechado e, portanto, pode ser usado para gerar um alarme.

AUX_1_OUT_INPULS
AUX_2_OUT_INPULS

Contacto N.O. Saida controlada pela entrada AUX_1_IN / AUX_2_IN no modo de impulso.

AUX_1_OUT_STEP
AUX_2_OUT_STEP

Contacto N.O. Saida controlada pela entrada AUX_1_IN / AUX_2_IN no modo passo a passo.

AUX_1_OUT_TEMP
AUX_2 OUT_TEMP

Contacto N.O. Saida controlada pela entrada AUX_1_IN / AUX_2_IN no modo controlado por
temporizador (o valor definido através dos parametros tl.16 e tl.17 indica o atraso de desligamento
em segundos).

PT
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TRAFFIC_LIGHT_INT
TRAFFIC_LIGHT_EXT

Func¢do para saidas que controlam os semaforos. Para garantir a comutagdo correta entre as luzes
vermelha e verde, a saida deve ter um relé de comutacédo (por exemplo, saidas NET-EXPANSION). O
contacto N.C. do relé controla a luz vermelha, enquanto o contacto N.O. controla a luz verde. Se a
saida ndo for deste tipo, mas for digital, pode ser usada para controlar os semaforos através de um
relé de comutagdo adicional (ndo fornecido).

COMPORTAMENTO GERAL

Com aautomacado fechada e/ou os motores em movimento, ou durante a pré-manobra a lampejar,
o semaforo fica vermelho. O semaforo fica verde apenas quando a manobra de abertura é
concluida. Durante um procedimento de redefinicdo de posicdo (pesquisa do interruptor de fim
de curso/paragem), qualquer semaforo permanece vermelho até que a manobra termine.

SEMAFOROS SEM PRIORIDADE

Utilize o comando OPEN para abrir a automacado, defina o TCA de fecho automatico [P041
(unidades de controlo NET) / tl.01 (unidades de controle EVO)]. Todos os seméaforos funcionardo
simultaneamente da mesma maneira, seguindo o comportamento geral descrito acima.

SEMAFOROS COM PRIORIDADE

Use os comandos OPEN_INT e OPEN_EXT nos lados opostos do portdo. Determine o tempo
necessario para completar o percurso completo entre os 2 semaforos (tempo de folga). Defina
um tempo de fecho automdtico TCA igual ao dobro do tempo de folga necessdrio.

Os semaforos comportar-se-do da seguinte forma:

Com a automacdo fechada ambos os semaforos ficardo vermelhos. Quando um comando
é recebido de uma direcdo (INT ou EXT), este torna-se uma “prioridade”. No final da manobra
de abertura, apenas o semaforo “prioritario” correspondente (EXT ou INT) fica verde, o outro
permanece vermelho. Na auséncia de outros comandos, o semaforo “prioritario” permanece
verde por metade do TCA e depois fica vermelho. No final do TCA, a automacgdo fecha-se.

Se, enquanto o semaforo “prioritario” estiver verde, chegam da mesma dire¢do novos comandos,
o TCA é recarregado e, em seguida, a luz verde. Qualquer comando na dire¢do oposta é gravado
e colocado em stand-by. Tal impede a formac¢do de quaisquer codigos de veiculos.

Quando o semaforo “prioritario” fica vermelho, ambos os semaforos permanecem vermelhos
pelo tempo necessario (TCA/2) para limpar o ponto de acesso. Neste ponto, o comando registado
anteriormente no lado oposto torna-se a “prioridade”, fazendo com que o seu semaforo fique

verde e o TCA seja reiniciado.

STATUS_1
STATUS_2

Saida para monitorizagdo de alguns dos estado da automagdo (veja parametros 10.60 e 10.61).
Contacto N.O.: fecha quando ocorre o estado monitorizado.

* Observacgdo: para que certos estados de automagdo sejam monitorizados, é necessario ter
interruptores de limite com fio a funcionar corretamente.

ESTADOS DISPONIVEIS

MAINTENANCE

Ativa o sinal de manutencdo

PHOTO Ativa durante a abertura de uma entrada tipo PHOTO
STOP Ativa durante a abertura de uma entrada tipo STOP
OBSTACLE Ativa quando é detetado um obstaculo pela funcdo antiesmagamento ou
por uma entrada do tipo SAFETY
EMERGENCY Ativo durante a ativagao da entrada do tipo EMERGENCY_IN
* CLOSED_M1 Ativa se M1 estiver no estado fechado
* OPENED_M1 Ativa de M1 estiver no estado aberto
Ativa ap6s o apagdo ou redefinicdo da placa de controlo e RESP (reset
RESP_FIX s ~ , , )
posicdo) ndo concluido. Saida fixa
RESP_INT Ativa ap6s o apagdo ou redefinicdo da placa de controlo e RESP (reset

posicdo) nao concluido. Saida intermitente

* CLOSURE_FAILED

Ativa se a porta ndo estiver fechada ap6s a duragao definida no parametro
tl.19. Se a automacao concluir posteriormente a manobra de fecho, a saida
é desativada.

Nota: Fun¢des independentemente da presenca do TCA (tl.01) ou TCA_PED
(t1.02) ativo.

SECURITY

E ativado quando, com o motor desligado, o codificador deteta um
movimento inesperado
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7 MENSAGENS EXIBIDAS NO ECRA

MENSAGENS DE ESTADO

Mess. Descri¢@o
---- | Portdo fechado
v - | Portdo aberto
— - - | Abertura pedestre
oFEn | Abertura em curso
oPEd | Abertura pedestre em curso
CLoS |Fecho em curso
SEEF | Unidade de controlo a espera de comandos apds um impulso de inicio com operacdo passo-a-passo
cL _o | Aentrada STOP interveio durante a manobra ou um obstaculo foi detetado com duragdo de reversdo limitada (SA.07
SEoF
>0 ou SA.08 > 0)
Phaok | A entrada PHOTO interveio durante a manobra
-BB- | TYPE ndo definido (veja paragrafo 5.2)
- - |Coma funcdo de economia de energia habilitada, o ecra mostra a mensagem indicada a cada 10s
oLt | Tensdo insuficiente. Verificar a alimentacdo de energia para a placa de controlo.
Com a unidade de controlo ligada, mas o visor completamente desligado, a placa estd no MODO DE ARRANQUE: Indica
que o firmware estd corrompido ou esta a ser atualizado. Para restaurar o firmware, use o aplicativo DEAinstaller e
verifique se o NET-NODE estd conectado a porta correta.

O Aviso: quando o firmware é atualizado, a placa perde todos os dados (parametros e controlos remotos)
armazenados na meméria. Certifique-se de que o backup da memodria foi feito se os dados precisarem ser
restaurados apés a atualizagao.

Todas as manobras executadas durante um procedimento de pesquisa de paragem de desaceleracdo (RESP)
/7 1~ |aparecerao a piscar no visor.
MENSAGENS DE ERRO
Mess. Descrigéo Possiveis solucoes
A comunicagdo com o dispositivo conectado | Verifique se o cabo de conexdo estd em boas condicBes e se esta
Er-05 |as portas seriais (COM1, COM2, etc...)|conectado corretamente as portas UART entre a unidade de controlo
ausente ou interrompida e o dispositivo em uso.
Er 4 | Aprendizagem do curso do motor falhou Repita o procedimento de aprendizagem de curso do motor (SE.03)
Er 15 | Pedido de aprendizagem do curso motor Execute a aprendlzage[n do curso do motor (SE.03) antes de realizar
qualquer outra operagdo
c_an Uma tentativa de programar a.placa estd 3l hasconecte a fonte de alimentagdo, desconecte o dispositivo NET-
Ercl |serrealizada quando um dispositivo Net-Link R ; =
. LINK da porta de comunicacdo e restaure a fonte de alimentac¢do
estd conectado
Desbloqueie a programacgao modificando o parametro SY.07=000
Reinicie a unidade de controlo para remover o bloqueio de
Erc | |Bloqueio de programacdo programacao.
Aviso: a reinicializacdo também implica o retorno aos valores
padrao para toda a lista de pardmetros.
Mensagem que aparece no visor no inicio de
Er30 | cada manobra que indica a ativagdo ou uma | Verifique se o comando funciona corretamente.
falha da entrada STOP
Mensagem que aparece no visor no inicio de
Er3 { | cada manobra que indica a ativagdo ou uma
falha da entrada PHOTO _1
Mensagem que aparece no visor no inicio de
Er32 | cada manobra que indica a ativagdo ou uma
falha da entrada PHOTO_2 Verifique se os dispositivos de seguranca instalados funcionam
Mensagem que aparece no visor no inicio de | corretamente
Er33 | cada manobra que indica a ativagdo ou uma
falha da entrada SAFETY_1
Mensagem que aparece no visor no inicio de
Er3d4 | cada manobra que indica a ativagdo ou uma

falha da entrada SAFETY_2
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I

~ 1 | | Possivel falha no canal 1 do codificador

Verifique se o codificador esta ligado correctamente. Se a cablagem
estiver correcta, talvez o canal 1 do codificador esteja avariado.
Configure a unidade de controlo para funcionar com apenas 1 canal
do codificador (SY.04 =001), mas é necessario inverter os fios CH1-CH2
do codificador.

Se o erro persistir, substitua o motor elétrico

Er 2 | Possivel falha no canal 2 do codificador

Verifique se o codificador esta ligado correctamente. Se a cablagem
estiver correcta, talvez o canal 2 do codificador esteja avariado.
Configure a unidade de controlo para funcionar com apenas 1 canal
do codificador (SY.04=001).

Aviso: A precisdao do codificador sera reduzida

8 LISTA DE PARAMETROS “EASY”

NOTA: A lista de parametros do menu EASY integrada por qualquer parametro modificado (em relacdo ao seu valor DEFAULT)
no menu PRO. Tal permite ter uma lista de todos os parametros que estdo a ser usados.

TYPE 00 - (PORTOES DE CORRER)
Default
SE.03 Aprendizagem do curso motor -
SE.04 Dire¢do de execug¢do do motor 000
RA.02 Aprendizagem dos controlos remotos -
RA.04 Codificagdo de radio 000
RA.05 Botdo do controlo remoto 1 001
RA.06 Botdo do controlo remoto 2 000
10.03 INPUT 3 013
10.04 INPUT 4 015
TI.01 Tempo de fecho automatico 000
TI.02 Tempo de fecho automatico pedestre 000
TE.O1 Ecra estado de entrada da placa de controlo -
TYPE 04 - (PORTA SECCIONAL)
Default
SE.03 Aprendizagem do curso motor -
RA.02 Aprendizagem dos controlos remotos -
RA.04 Codificagdo de radio 000
RA.05 Botdo do controlo remoto 1 001
RA.06 Botdo do controlo remoto 2 000
TL.O1 Tempo de fecho automatico 000
TE.O1 Ecra estado de entrada da placa de controlo -
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Default Default
TYPE 00 TYPE 04

9 LISTA DE PARAMETROS “PRO"”

Parametros SETUP (5E:L)

SE.03 Aprendizagem do curso motor

Inicie o procedimento de aprendizagem do curso:

Pressione [OK] uma vez: CL-1 seré exibido;

CL-1: coloque o motor no ponto de fecho desejado usando os botdes [+] e [-]. Confirme a posi¢do pressionando
[OK] até que o OP-1 apareca no ecrg;

OP-1: coloque o motor no ponto de abertura desejado usando os bot8es [+] e [-]. Confirme a posi¢do pressionando
[OK] até que CLOS pisque e solte o botdo.

A mensagem CLOS pode permanecer no ecra por um tempo variavel, ap6s o qual o motor iniciara uma manobra
automatica (fechar-abrir) para memorizar o curso e as forgas. No final do procedimento, SE.03 reaparece.
Atencao: Se houver interruptores de interruptores de fim de curso, o motor ira parar automaticamente durante
a fase de posicionamento, quando um dos interruptores de fim de curso for atingido. No entanto, serd necessario
confirmar a posicdo com o botdo [OK] para continuar.

SE.04 Direcao de execugao do motor 000 000

Inversdo da direcdo de movimento: Se=1 inverte automaticamente as
saidas de abertura/fecho do motor, de modo que a cablagem ndo precisa
ser modificada manualmente se o0 motor de engrenagem estiver instalado
na posicao invertida em relacdo ao padrao. + 000: Instalagdo padrdo
Aviso: Ao alterar este pardmetro, os interruptores de limite NAO ser&o | * 001: Instalacdo revertida
invertidos, se presentes.

Aviso: Quando este parametro for modificado, deve ser executado um novo
procedimento de aprendizagem de curso do motor (SE.03).

Default Default

a = _n
Parametros RADIO ( ooy TYPE 00 TYPE 04

rA.01 Eliminacdo de todos os controlos remotos na memdria

- Pressione brevemente [OK] uma vez: CANC aparecerd intermitente;
- Pressione e segure [OK]: a palavra CANC tornar-se-a estavel; apds aproximadamente 5 s, quando rA.01 reaparecer,
solte o botdo [OK] (todos os controlos remotos terdo sido eliminados).

rA.02 Aprendizagem dos controlos remotos |

- Pressione [OK] uma vez: aparecera LEAR por aproximadamente 10 s;

- enquanto a palavra LEAR é exibida, pressione qualquer botdo do controlo remoto a ser memorizado;

- Se a memorizagao for bem-sucedida, o ecra mostrara a posicdo atribuida ao novo controlo remoto guardado (ex.,
r000, r001, etc.).

rA.03 Procure e elimine um controlo remoto |

- pressione brevemente [OK] uma vez;

- utilize os botdes [+] e [-] para atingir a posi¢do atribuida ao controlo remoto que deve ser eliminado;

- pressione [OK] e segure-o por aproximadamente 5s até que “r- - -" apareca no ecra (o controlo remoto selecionado
foi eliminado);

- aguarde o fim do procedimento (rA.03 aparecera mais uma vez).

Aviso: se ndo houver controlos remotos memorizados, ao aceder ao parametro a palavra “no-r" ird aparecer no

visor.

rA.04 Codifica¢ao de radio 000 000
+ 000: HCS FIXED CODE + 002: DIP SWITCH (HT12)
+001: HCS ROLLING CODE + 003: DART

Atencao: se o tipo de codificagdo deve ser variado e somente se a memoria ja contém controlos remotos com
codigos diferentes, o procedimento de eliminacdo da memodria (rA.01) deve ser executado APOS a configura¢do do

novo codigo.
rA.05 Botdo do controlo remoto 1 001 001
rA.06 Botdo do controlo remoto 2 000 000
rA.07 Botdo do controlo remoto 3 000 000
rA.08 Botdo do controlo remoto 4 000 000

+ 000: NONE + 005: N&o usado +010: AUX_1_IN

+001: START + 006: N&o usado *+011: AUX_2_IN

+ 002: PED + 007: OPEN_INT *012: COURTESY_IN

+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT

* 004: CLOSE + 009: OPEN_STOP
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rA.09 Controlos remotos memorizados | |
Ao selecionar este parametro, o ecra mostrara o numero de controlos remotos guardados na memoéria. Use o
botdo [OK] para visualiza-los.
rA.10 Aprendizagem através do botao oculto | 001 | 001
Pode ser usado para permitir a programacao de novos controlos remotos via radio usando o botdo oculto.
+ 000: programacao desativada;
+ 001: programacdo ativada, que, no entanto, permanece desativada se a unidade de controlo for bloqueada
usando o cédigo do instalador ou o controlo remoto HCS (consulte SY.07);
+ 002: sempre habilitado, mesmo com a unidade de controlo bloqueada;
Nota: A funcdo de botdo oculto €, no entanto, sempre desativada com NET-NODE, NET-BOX ou NET-COM conectado
(ER20 no visor).
a = Default Default
D ) g
SY.00 Configuracao TYPE 000 004
Permite visualizar o TYPE e o firmware atualmente em uso.
Pressione o botdo [OK]: o visor mostra brevemente o TYPE (ex.: “-04-") seguido pela versdo do firmware (ex.: “00.01").
SY.01 Tipo de motor | 010 | 000
Type 00
+010: LIVI3/24N
Type 04
+ 000: ADVANCE - ADVANCE/N - |+002: ADVANCE/XL - SPACE/XL + 005: SPACE/N/XL - ADVANCE/N/XL
SPACE - SPACE/N + 003: SPACE/XXL - SPACE/N/XXL + 006: SPAZIO 702S
+ 001: SPACE/L + 004: SPACE/N/L BOOST + 007: SPAZIO 703S
SY.02 N&o usado
SY.03 Codificador utilizado 000 000
+ 000: motores com codificador com fio
+ 001: motores sem codificador com fio (codificador virtual)
SY.04 Tipo de codificador | 001 | 002
*+ 001: Codificador 1 canal
+ 002: Codificador 2 canais
SY.05 Restaurar os parametros operacionais (excluindo IN / OUT) | |
Restaura os parametros da unidade de controlo para os valores padrdo para o TYPE definido. Ndo modifica os
valores das entradas e saidas.
Insira em SY.05 com o botdo [OK]: [dEF1] aparecera intermitente. Pressione e segure o botdo [OK] até que [dEF1]
pare de piscar; solte o botdo [OK].
SY.06 Contador de manobras de manutencao
Se=0, reinicia o contador e desativa a solicitagdo de intervenc¢do; se>0, indica | « 000: Pedido de manuteng¢do
o numero de manobras (x500) a serem concluidas antes que a unidade de | desativado
controlo execute um pré-lampejo de 4 segundos adicionais para sinalizar a | « >000: Numero de manobras (x500)
necessidade de realizar uma intervencdo de manutencdo. para solicitagdo de manutengao
Por exemplo: Se SY.06=050, o nimero de manobras = 50x500=25000 (Teeeeeeeeeeeee e 255)
Aviso: Antes de configurar um novo valor para o contador de manobras de
manutencdo, este Ultimo deve ser reiniciado definindo SY.06=0 e apenas
mais tarde SY.06 = “novo valor”.
SY.07 Bloqueio de acesso de programacao
O acesso a programacao da unidade de controlo pode ser bloqueado, de modo que os parametros ndo possam ser
modificados através do ecrd e dos botdes. Depois de inserir SY.07, aparecerdo duas mensagens possiveis:
* FREE: sem bloqueio ativo
* BLOC-PROG: bloqueio ativo
O bloqueio pode ser definido em dois modos:
* Insercdo com controlo remoto através da codificagdo HCS: dentro do SY.07, pressione o botdo do controlo
remoto para bloquear/desbloquear.
+ Configuracao do cédigo do instalador através de dispositivos NET-LINK.
Adverténcia: Na auséncia do cédigo de bloqueio, a unidade de controlo ainda pode ser desbloqueada
alterando o TYPE ou restaurando os parametros de funcionamento (SY.05).
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SY.08 Ativacao NET-EXP 000 ‘ 000
Ativacao placa de expansao NET-EXP: + 000: Desativado
Aviso: por padrao, a placa de expansdo é desativada. + 001: Ativado
Aviso: se um padrdo de configura¢des for executado, lembre-se de definir
0s parametros corretamente.

SY.09 Guardar posicao 000 001
Gravagdo da posicao do portdo na
memoria em caso de falta de energia. | « 000: RESP_ON = No desligamento, a posi¢do do portdo ndo é guardada na
Aviso: Para complementar este | memdéria. O RESP é realizado na manobra subsequente.
parametro, verifique também a |+ 001: RESP_OFF = No desligamento, a posi¢do do portdo é guardada na
fun¢do “RESP and Stop Management” | meméria. A RESP ndo foi executada.
(Mo.17).

SY.10 N&o usado

SY.11 N&o usado

SY.12 Tipo de comunicagao porta U1/S1 000 000
Activa a comunicagdo em série na porta U1 (se presente no quadro) ou em | » 000: UT_UART
S1 (presente no art. 485/3-EXP). *+ 001: S1_RS485
Atencao: Ndo é possivel ocupar os dois portos ao mesmo tempo.

SY.13 N&o usado

SY.14 Tipo de comunicagao porta U3/S3 000 000
Activa a comunicagdo em série na porta U3 (se presente no quadro) ou em | » 000: U3_UART
S3 (presente no art. 485/3-EXP - NET-NODE 2.0). + 001: S3_RS485
Atencao: Ndo é possivel ocupar os dois portos ao mesmo tempo.

a b Default Default
Parametros INPUT / OUTPUT () nou TYPE 00 TYPE 04
10.00 Restauracao das configuracdes de “I/O" (entrada/saida)

Restaura as entradas e saidas para os valores padrao para o TYPE definido (na unidade de controlo e NET-EXP).

Entre em 10.00 com o botdo [OK]: aparecera dEF2 a piscar; pressione e segure o botdo [OK] até que o dEF2 pare de

piscar; solte o botdo [OK].
l10.01 INPUT 1 021 021
10.02 INPUT 2 001 001
l10.03 INPUT 3 017 000
lo.04 INPUT 4 019 000

» 000: NONE » 008: OPEN_EXT *016: STOP /SAS_INPUT + 024: SAFETY_1_8k2

» 001: START » 009: OPEN_STOP +017: SWO_1 » 025: SAFETY_2

+ 002: PED +010: AUX_1_IN +018: Ndo usado + 026: SAFETY_2_8k2

» 003: OPEN +011: AUX_2_IN +019: SWC_1 » 027: SAFETY_INHIBITION

» 004: CLOSE *+012: COURTESY_IN +020: Ndo usado » 028: EMERGENCY_IN

*+ 005: OPEN_PM * 013: Ndo usado *+021: PHOTO_1 * 029: Ndo usado

» 006: CLOSE_PM *014: Nao usado » 022: PHOTO_2 » 030: RESET

» 007: OPEN_INT +015: Ndo usado » 023: SAFETY_1 * 031: MANEUVER_INHIBITION
l1o.05
N&o usado
l10.10
10.20 Operacao do botdo [1] 000 003
lo.21 Operacao do botao [|] 000 004

+ 000: NONE + 005: OPEN_PM +010: AUX_1_IN

+001: START + 006: CLOSE_PM +011: AUX_2_IN

+002: PED + 007: OPEN_INT +012: COURTESY_IN

+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT

+ 004: CLOSE + 009: OPEN_STOP
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lo.31 OUTPUT 1 011 011
lo.32 OUTPUT 2 009 009

+ 000: NONE * 013: COURTESY * 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+001: 24V * 014: Ndo usado * 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+ 002: 24V_TEST * 015: Ndo usado + 028: STATUS_1

+ 003: ELOCK_M1 *016: Ndo usado + 029: STATUS_2

* 004: ELOCK_INV_M1 *017: Ndo usado * 030: Ndo usado

+ 005: ELOCK_BOOST_M1 +018: MINUTERIE * 031: Ndo usado

*+ 006: Ndo usado *019: ALARM *032: Ndo usado

+ 007: Ndo usado * 020: AUX_1_OUT_INPULS * 033: Ndo usado

+ 008: Ndo usado *021: AUX_1_OUT_STEP * 034: Ndo usado

+ 009: WARN_FIX /SAS_OUTPUT + 022: AUX_1_OUT_TEMP

+ 010: WARNL_INT + 023: AUX_2_OUT_INPULS

* 011: FLASH_FIX * 024: AUX_2_OUT_STEP

*012: FLASH_INT + 025: AUX_2_OUT_TEMP
lo.33
Nao usado
l0.38
lo.41 EXP_INPUT 1 000 000
lo.42 EXP_INPUT 2 000 000
lo.43 EXP_INPUT 3 000 000
lo.44 EXP_INPUT 4 000 000
lo.45 EXP_INPUT 5 000 000
lo.46 EXP_INPUT 6 000 000

*+ 000: NONE *+ 008: OPEN_EXT *016: STOP /SAS_INPUT * 024: SAFETY_1_8k2

*+001: START * 009: OPEN_STOP *+017: SWO_1 * 025: SAFETY_2

*+002: PED *+010: AUX_T_IN +018: Nao usado * 026: SAFETY_2_8k2

*+ 003: OPEN *+011: AUX_2_IN *+019: SWC_1 * 027: SAFETY_INHIBITION

*+ 004: CLOSE *012: COURTESY_IN +020: Nao usado *+ 028: EMERGENCY_IN

*+ 005: OPEN_PM *+013: Nao usado *+021: PHOTO_1 *029: Nao usado

*+ 006: CLOSE_PM *014: Nao usado *+022: PHOTO_2 *+ 030: RESET

* 007: OPEN_INT *+015: Ndo usado *023: SAFETY_1 *031: MANEUVER_INHIBITION
lo.51 EXP_OUTPUT 1 000 000
lo.52 EXP_OUTPUT 2 000 000
lo.53 EXP_OUTPUT 3 000 000
lo.54 EXP_OUTPUT 4 000 000
lo.55 EXP_OUTPUT 5 000 000
lo.56 EXP_OUTPUT 6 000 000
lo.57 EXP_OUTPUT 7 000 000
lo.58 EXP_OUTPUT 8 000 000

+ 000: NONE *013: COURTESY * 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+001: 24V *014: Ndo usado * 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+ 002: 24V_TEST *015: Ndo usado +028: STATUS_1

+ 003: ELOCK_M1 *016: Ndo usado + 029: STATUS_2

+ 004: ELOCK_INV_M1 *017: Ndo usado * 030: Nao usado

+ 005: ELOCK_BOOST_M1 *+018: MINUTERIE *031: Nao usado

+ 006: Ndo usado +019: ALARM * 032: Nao usado

*+ 007: Ndo usado * 020: AUX_1_OUT_INPULS * 033: Nao usado

+ 008: Ndo usado *+021: AUX_1_OUT_STEP * 034: Nao usado

* 009: WARN_FIX /SAS_OUTPUT + 022: AUX_1_OUT_TEMP

+ 010: WARN_INT + 023: AUX_2_OUT_INPULS

*011: FLASH_FIX *+ 024: AUX_2_OUT_STEP

*+012: FLASH_INT + 025: AUX_2_OUT_TEMP
lo.60 Funcao STATUS 1 000 000
lo.61 Funcao STATUS 2 000 000

+ 000: NONE *+ 006: CLOSED_M1 *012: Nao usado

+ 001: MAINTENANCE * 007: OPENED_M1 *013: Nao usado

+ 002: PHOTO *+ 008: Ndo usado *014: Nao usado

+ 003: STOP * 009: Ndo usado *015: Nao usado

*+ 004: OBSTACLE *+010: RESP_FIX *016: CLOSURE_FAILED

* 005: EMERGENCY *011: RESP_INT *017: SECURITY




NET724 EVO

~ Default Default
o Dt

Parametros MOVEMENT (/ioui) TYPE 00 TYPE 04

Mo.01 | Velocidade de desaceleracao durante a abertura 040 055
Ajuste da velocidade do motor durante a desaceleracdo durante a abertura. | 5%.................. 100%

Mo.02 | Velocidade maxima durante a abertura 100 \ 100
Ajuste da velocidade do motor durante a abertura. 5%..cciiiniiinnens 100%

Mo.03 | Espaco de aceleracao durante a abertura 010 \ 010
Isto expressa um espaco definido em % do curso total (valor <30%) dentro | 0%.................. 30%
do qual a aceleragdo é criada no inicio de um comando de abertura. Um
pequeno valor corresponde a uma rampa muito alta.

Mo.04 | Espaco de transicao de velocidade de abertura 010 \ 010
Exprime um espaco definido em % do curso total (valor <30%) dentro do | 0%................. 30%
qual a automatiza¢do deve abrandar até a velocidade de desaceleragdo. O
fim deste espaco é calculado a partir de onde comega o espago Mo.05.

Mo.05 | Espaco de desaceleracdo durante a abertura 010 \ 010
Isto expressa um espaco definido em % do curso total (valor <30%). 0%..ccveveninnne 30%
Esta é a Ultima seccdo completada pela automatizacdo durante a manobra
de abertura.

Mo.06 | Velocidade de desaceleragao durante o fecho 040 \ 020
Ajuste da velocidade do motor durante a desaceleragao durante o fecho. 5%.ccciiiiniinnns 100%

Mo.07 | Velocidade maxima durante o fecho 100 \ 075
Ajuste da velocidade do motor durante o fecho. 5%..cciiiiniinnns 100%

Mo.08 | Espaco de aceleracao durante o fecho 010 \ 010
Isto expressa um espago definido em % do curso total (valor <30%) dentro do | 0%.......c.c........ 30%
qual a aceleragdo é criada no inicio de um comando de fecho. Um pequeno
valor corresponde a uma rampa muito alta.

Mo.09 | Espaco de transicao de velocidade de fecho 010 \ 010
Exprime um espaco definido em % do curso total (valor <30%) dentro do | 0%.......c.c........ 30%
qual a automatizagdo deve abrandar até a velocidade de desaceleragdo. O
fim deste espaco é calculado a partir de onde comega o espago Mo.10.

Mo.10 | Espaco de desaceleragdo durante o fecho 010 \ 010
Isto expressa um espaco definido em % do curso total (valor <30%). Esta é a | 0%.........c........ 30%
Ultima sec¢cdo completada pela automatizagdo na manobra de fecho.

Mo.11 | Intensidade de paragem 020 \ 020
Ajusta a velocidade com que o motor cai para 0 (zero) em caso de paragem | 0%.........c........ 50%
ou reversdao de movimento.
Afeta as paragens geradas por:
- Comandos de movimento (START, OPEN, CLOSE, PED, etc.);
- Ativagdo de entrada do tipo PHOTO ou STOP.
Néao afeta as paragens geradas por:
- Chegada em fim de curso ou em ponto memorizado;
- Reversdo de emergéncia (dete¢do de obstaculos internos ou ativagdo de
entrada do tipo de SAFETY).
Nota: Valores maiores = paragem mais rapida; Valores menores =
paragem mais lenta.
Aviso: Para evitar tensdes excessivas que possam comprometer o bom
funcionamento da automacdo, recomenda-se ter sempre em conta a
possivel inércia da porta, evitando definir valores muito altos na presenca
de massas importantes.

Mo.12 | Espaco de abertura para a funcao pedestre 030 ‘ 050
Ajuste do espago de abertura para a fungao pedestre em %. 0%..cerrereerennene 100%

Mo.13 | Sensibilidade a forca para o motor 1 durante a abertura 050 ‘ 040
Expressa um valor em % para ajustar a sensibilidade a deteccdo de um | 1%.......ccc....... 100%

obstaculo durante a abertura no motor 1. Um valor elevado corresponde a
uma sensibilidade inferior.

PT
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Mo.14 | Sensibilidade da forca para o motor 1 durante o fecho 050 040
Expressa um valor em % para ajustar a sensibilidade a deteccdo de um | 1%......cccuue.... 100%
obstaculo durante o fecho no motor 1. Um valor elevado corresponde a
uma sensibilidade inferior.

Mo.15 | N&do usado

Mo.16 | Ndo usado

Mo.17 | Gestao de RESP e Stop 002 001
+ 000: No modo de operagdo normal, para no ponto memorizado; em caso de RESP, procura a referéncia de
abertura.
+001: No modo de operagdo normal, para no ponto memorizado; em caso de RESP, procura a referéncia de fecho.
+ 002: Procura a paragem apenas na abertura, enquanto, ao fechar, para no ponto memorizado. Em caso de RESP
comeca na abertura.

+ 003: Procura a paragem apenas no fecho, enquanto na abertura para no ponto memorizado. Em caso de RESP
inicia-se o fecho.

+ 004: Procura a paragem ao fechar e ao abrir. Em caso de RESP comeca na abertura.

+ 005: Procura a paragem ao fechar e ao abrir. Em caso de RESP inicia-se o fecho.

Nota: A Unica direcdo permitida em caso de RESP é a direcdo definida, em caso de reversdes (PHOTO, SAFETY) para
0 movimento.

Nota: Com interruptores de limite com fio, a automatizagdo para sempre quando o interruptor de limite é atingido.
Nota: Habilite a busca de referéncias de parada somente apds o aprendizado (SE.03). Isso é para evitar que o
motor empurre com muita for¢a durante o mapeamento das forgas.

Mo.18 | Aceleracdao em dupla fase 000 000
Se activada, executa uma rampa de aceleracdo até a velocidade de
desaceleragdo determinada pelo parametro Mo.01 ou Mo.06, mantendo-a ) .
até ao fim do espaco de aceleracdo (Mo.03 ou Mo.08), ap6s o qual a |’ 000: Desativado
velocidade muda para a velocidade maxima definida. * 001: Apenas na abertura

A . - . + 002: Apenas no fecho
Nota: Este parametro pode ser utilizado para facilitar testes de impacto |, 4p3. N3 abertura e fecho
no fecho de portas de garagem no ponto: H-300mm. (H=altura da porta '
seccional).

Mo.19 | Duracao inicial do pico na abertura 000 ‘ 000
+ 000: Pico inicial desativado (realiza um pico muito curto, quase imperceptivel)

+ 00X: Ajusta a duracdo do pico até 2,5s (X*10 ms)

Mo.20 | Duracao inicial do pico no fecho ‘ 000 ‘ 000
+ 000: Pico inicial desativado (realiza um pico muito curto, quase imperceptivel)

+ 00X: Ajusta a duracdo do pico até 2,5s (X*10 ms)

Mo.21 | Margem de paragem na abertura ‘ 010 ‘ 100
Espaco no final da manobra de abertura realizado com velocidade de desaceleracdo e sem inversdo de marcha
sobre um obstaculo. Expresso em milésimos do curso total.

(0 255)

Mo.22 | Margem de paragem no fecho ‘ 010 ‘ 030
Espaco no final da manobra de fecho executado com velocidade de desaceleracao e sem inversdo de marcha sobre
um obstaculo. Expresso em milésimos do curso total.

(0 255)

Mo.23 | Ndo usado

Mo.24 | Ndo usado

Mo.25 | Ndo usado

Mo.26 | Ndo usado

Mo.27 | Ndo usado

Mo.28 | Travagem anti-intrusao 000 000

Parametro previsto para automatismos de via para portas seccionais. Isto é
utilizado para se opor a quaisquer movimentos motores que sado detectados )
quando a automatizacdo ndo esta a funcionar. Neste caso, o motor é ativado | * 0o0: Desapvado ~
no sentido oposto ao movimento detectado, a fim de manter inalterada a | °® 001: Ativo apenas com portado
posi¢cdo da automatizacgao. fechado

Atencdo: ¢ NECESSARIO utilizar um codificador de 2 canais ligado e activado » 002: Ativo apenas com portao

- aberto
(5Y.04=002). + 003: Ativo tanto com portdo aberto

Atencdo: Se ativo (Mo.28 = 001.002.003) ¢ NECESSARIO definir o parametro quanto fechado
Mo.17 = 002 e instalar o batente mecanico (art. AB / FM ndo fornecido) na
pista na posicao aberta.
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Ajustes na ABERTURA

DIAGRAMAS PARA O AJUSTE DO MOVIMENTO
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- ot Default Default
()
Pardmetros SAFETIES ( 5RFE) TYPE 00 TYPE 04
SA.01 PHOTO_1 002 002
+ 000: STOP & CLOSE - A entrada da fotocélula é controlada apenas no inicio com o portdo parado e durante a
manobra de fecho. No primeiro caso, evita o inicio enquanto, ao fechar, aciona a reversdo do movimento.
+ 001: ALWAYS - A entrada da fotocélula é sempre controlada. Com o portdo parado, impede que o ultimo inicie.
Durante a manobra de fecho, aciona a reversdo do movimento. Durante a manobra de abertura, faz com que o
portao pare.
+002: CLOSE - A entrada da fotocélula é controlada apenas durante a manobra de fecho. A sua ativa¢do desencadeia
a reversao do movimento.
SA.02 PHOTO_2 000 002
+ 000: STOP & CLOSE - A entrada da fotocélula é controlada apenas no inicio com o portdo parado e durante a
manobra de fecho. No primeiro caso, evita o inicio enquanto, ao fechar, aciona a reversdo do movimento.
+ 001: ALWAYS - A entrada da fotocélula é sempre controlada. Com o portdo parado, impede que o ultimo inicie.
Durante a manobra de fecho, aciona a reversdo do movimento. Durante a manobra de abertura, faz com que o
portao pare.
+002: CLOSE - A entrada da fotocélula é controlada apenas durante a manobra de fecho. A sua ativa¢do desencadeia
a reversao do movimento.
SA.03 SAFETY_1 000 001
+ 000: Borda sensivel sempre habilitada
+ 001: Borda sensivel ativada somente durante o fecho
+ 002: Borda sensivel habilitada apenas durante o fecho e antes de cada movimento
+ 003: Borda sensivel habilitada somente durante a abertura
+ 004: Borda sensivel ativada somente durante a abertura e antes de cada movimento
SA.04 SAFETY_2 000 001
+ 000: Borda sensivel sempre habilitada
+ 001: Borda sensivel ativada somente durante o fecho
+ 002: Borda sensivel habilitada apenas durante o fecho e antes de cada movimento
+ 003: Borda sensivel habilitada somente durante a abertura
+ 004: Borda sensivel ativada somente durante a abertura e antes de cada movimento
SA.05 Ativacao “CLOSE IMMEDIATELY" 000 000
+ 000: Desativado
+ 001: Ativo apenas para PHOTO_1
+ 002: Ativo apenas para PHOTO_2
* 003: Ativo para PHOTO_1 e PHOTO_2
SA.06 Comportamento “CLOSE IMMEDIATELY" 000 000
Permite definir o comportamento quando uma fotocélula com o modo “close immediately” habilitado é cruzada
durante uma manobra de abertura.
+ 000: Conclui a manobra de abertura completa primeiro e depois fecha a porta novamente com o atraso definido
em tl.20;
+001: Interrompe a manobra e fecha a porta novamente com o atraso definido em tl.20.
SA.07 Inversao devido a obstaculo durante a abertura 003 003
Permite ajustar a duracdo da | 000: Inversdo completa apds um obstaculo
inversdo do movimento se for |+ >000: Durag¢do da inversdo apds o obstaculo
detetado um obstaculo durante a | (1S....euenn. 10s)
manobra de abertura.
SA.08 Inversao devido ao obstaculo durante o fecho 003 003
Permite ajustar a duracdo da |*000: Inversdo completa apds um obstaculo
inversdo do movimento se for |+ >000: Durag¢do da inversdo apds o obstaculo
detetado um obstaculo durante a | (1S....evenn. 10s)
manobra de fecho.
SA.09 TCA com EMERGENCY_IN 000 000
Descreve o comportamento do TCA em combinag¢do com a fungdo EMERGENCY_IN
+ 000: Se o TCA estiver ativo, a porta fecha-se novamente apés o TCA;
+ 001: Mesmo que o TCA esteja ativo, o portdo ndo fecha-se novamente automaticamente. A primeira manobra de
para fechar novamente requer um comando. Na manobra sucessiva, o TCA funciona normalmente.
SA.10 Teste automatico do dispositivo de seguranca 000 000
A funcdo desliga a entrada 24V_TEST e verifica a abertura do contacto do | » 000: Desativado
dispositivo de seguranca antes de cada manobra. +001: Ativado
Aviso: para a operacdo no modo “Teste automatico do dispositivo de
seguranca”, os seguintes elementos devem ser conectados:
- Os transmissores (TX) na saida 24V_TEST;
- Os recetores (RX) na saida de 24V;
Além disso, os dispositivos de seguranca devem ser conectados e alinhados
antes que o percurso seja aprendido (SE.03).
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SA.11 | InibigGo PHOTO_1 000 \ 000
A funcdo inibe a intervencdo das fotocélulas nas manobras de abertura | » 000: Inibi¢do desativada
e fecho, na zona entre o ponto de detecdo e o ponto de fecho completo. | + 001: Inibi¢do ativa (as fotocélulas
Durante a manobra de aprendizagem automatica do curso do motor (SE.03), | sdo sempre ignoradas na zona entre
o cegamento das fotocélulas durante o movimento de fecho da porta define | o ponto de detegdo e o ponto de
o ponto de partida da inibi¢do. E necessario que a fotocélula a ser inibida | fecho)
seja conectada como PHOTO_1.

SA.12 TCA de fecho automatico apoés o obstaculo durante o fecho 000 000
Em caso de reversdo total (SA.08=000) durante uma manobra de fecho, |+ 000: Realiza sempre o fecho

determina como a automacdo executard a manobra de fecho automatico
TCA.

Nota: valido somente para obstaculos detectados através do modo de
SAFETY ou da fun¢do antiesmagamento.

automatico

+ 001: Tentativas 1 fecho automatico
* 002: Tentativas 2 manobras de
fecho automatico

* 003: Tentativas 3 manobras de
fecho automatico

+ 004: Inibe o fecho automatico

~ N n = Default Default
Parametros TIMES (i iic) TYPE 00 TYPE 04
tl.01 Tempo de fecho automatico (TCA) 000 000
Ajusta o tempo de fecho automatico TCA + 000: Desativado
+ >000: Ativo para o tempo
configurado
[T 2555s)
tl.02 Tempo de fecho automatico pedestre (TCA_PED) 000 000
Ajusta o tempo de fecho automatico pedestre TCA_PED + 000: Desativado
+>000: Ativo para o tempo configurado
(Teeene 255s)
(1. 255min - APENAS TYPE 04)
tl.o3 Abertura do tempo de lampejo antes da manobra 000 \ 000
Ajusta o tempo de pré-lampejo antes de uma manobra de abertura. (0 10s)
tl.o4 Tempo de lampejo de pré-manobra de fecho 000 \ 000
Ajusta o tempo de pré-lampejo antes de uma manobra de fecho. ({0 10s)
tl.05 N&o usado
tl.06 N&o usado
tl.o7 Tempo de COURTESY 060 060
Ajusta o tempo para a luz de CORTESIA. 0S.ovvvvirreninnee 255s
tl.o8 Tempo ELOCK_M1 002 002
Ajusta o tempo de ativagdo da saida ELOCK_M1/BOOST_M1 ou o tempo de | (1S...cccevvurennee 10s)
desativacdo da saida ELOCK_INV_M1.
tl.09 N&o usado
tl.10 N&o usado
tl.11 N&o usado
tl.12 N&o usado
tl.13 N&o usado
tl.14 N&o usado
tl.15 N&o usado
tl.16 Tempo AUX_1 100 100
Ajusta o tempo de ativagdo para a saida AUX_1, se controlado pelo | (Os.......cccc...... 255s)
temporizador.
tl.17 Tempo AUX_2 100 ‘ 100
Ajusta o tempo de ativagdo para a saida AUX_2, se controlado pelo | (Os.......cccc...... 255s)
temporizador.
tl.18 N&o usado ‘
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tl.19 Tempo de alarme de fecho falhado 010 | 010
Tempo usado para as saidas de STATUS configuradas como CLOSURE_ | (1min.................. 255min)
FAILED: uma vez decorrido este tempo, se a automacdo nao estiver na
posicdo de fecho, a saida sera ativada.
Nota: Fun¢des independentemente da presenca do TCA (tl.01) ou TCA_PED
(t1.02).

tl.20 Atraso em “CLOSE IMMEDIATELY" 001 | 001
Permite definir ap6s quantos segundos ocorre o religamento automatico da | (1S....c.cececvunee 10s)
funcdo “close immediately” (SA.05).

a Co Default Default
Parametros EXTRA (=rcr) TYPE 00 TYPE 04
EX.01 Funcgdo de condominio 000 000

Permite desabilitar as entradas de comando de abertura e fecho durante o | * 000: Desativado
tempo de abertura e de fecho automatico. + 001: Ativo apenas na abertura
+ 002: Ativo durante a abertura e
durante a hora de fecho automatico
EX.02 N&o usado
EX.03 N&o usado
EX.04 N&o usado
EX.05 N&o usado
EX.06 Ativacao “STEP-BY-STEP” 001 001
Selecao do modo de “reversal” (durante a manobra, um impulso de comando | « 000: Inversao
reverte a direcdo do movimento) ou “step-by-step” (durante a manobra, um | « 001: Passo-a-Passo com START e
impulso de comando interrompe o movimento. O impulso subsequente | PED
reinicia o movimento na dire¢ao oposta). * 002: Passo-a-passo com START,
PED e OPEN/CLOSE
EX.07 Facilitacdo de desbloqueio manual com portdo fechado 000 000
Se=0, a fun¢do é desabilitada. 000:  Desbloqueio de facilitagdo
Se#0, ap6s a detecdo da paragem de fecho, o motor 1 realiza uma breve | desativado _
invers3o para libertar a presséo sobre este e facilitar o desbloqueio manual. | © >000:  Facilitacdo de desblogueio
O valor definido indica a duragdo da inversdo. ativada com duragéo igual a:
(1x25ms......... 20x25ms)
(1x25ms......... 40x25ms - APENAS TYPE 00)
EX.08 Facilitacao de desbloqueio manual com portdo aberto 000 000
Se=0, a fun¢do é desabilitada. 000:  Desbloqueio de facilitagdo
Se#0, ap6s a dete¢do da paragem de abertura, 1 o motor realiza uma breve | desativado _
reversdo para libertar a press3o sobre este e facilitar o desbloqueio manual. | © >000:  Facilitacdo de desblogueio
O valor definido indica a duracdo da inversao. ativada com duragdo igual a:
(1x25ms......... 20x25ms)
(1x25ms......... 40x25ms - APENAS TYPE 00)
EX.09 N&o usado
EX.10 Poupanca energética 000 000
Funcdo para economia de energia quando ha um kit de bateria de emergéncia ou um sistema de fornecimento
de energia baseado em painéis solares. Quando a fun¢do Economia de energia estd ativa, o visor esta desligado e
mostra o simbolo “- -" a cada 10s. A funcdo pode ser ajustada para 3 niveis:
+ 000: “Economia de energia” ndo ativa;
+ 001: “Economia de energia” ativa: desliga todas as saidas, exceto a saida fixa Vaux 24V;
+ 002: “Economia de energia” ativa: desliga todas as saidas, exceto a saida fixa Vaux 24V; além disso, quaisquer
saidas do tipo STATUS sao mantidas ativas.
Aviso: com “Economia de energia” ativa, a fungdo SAS (sistema de acesso de seguranca) ndo esta disponivel.

154




NET724 EVO

EX.11

Funcdo SAS

000 | 000

Ativacdo da funcdo SAS (apenas para saidas SAS_OUTPUT): a saida SAS é
conectada a uma entrada STOP / SAS_INPUT de uma segunda unidade de
controlo, acionando o modo de operagdo “bank door” (a abertura da segunda
porta é desativada desde que a primeira porta nao esteja totalmente fechada).
Se este parametro estad habilitado, apdés uma redefinicdo, executa um RESP
automatico durante o qual a saida SAS ndo é ativada. Se os interruptores de
limite estiverem presentes e forem esmagados ap6s uma reinicializacdo, o RESP
ndo sera realizado.

Aviso: Se ambas as folhas forem desbloqueadas manualmente e deslocadas
da posicdo de fecho, sera criada a condi¢do de intertravamento. Sera entdo
necessario fechar manualmente pelo menos uma das duas folhas.

Aviso: A entrada STOP / SAS_INPUT deve ser ativada por uma saida de contacto
limpa e sem tensdo, como a saida de uma placa de expansdo NET-EXP ou um
relé.

Aviso: Em caso de RESP, a fungdo SAS deve necessariamente estar vinculada a
uma procura pela referéncia/paragem em direcdo ao fecho. Entdo trabalha com
os valores de Mo.17 = 001, 003, 005.

+ 000: Desativado
+ 001: Ativado

EX.12

TCA recarregado

001 001

Permite definir se, com o portdo aberto e o TCA ativo, o TCA é recarregado.
A funcdo é valida tanto para o TCA (t.01) quanto para o TCA_PED (tl.02).

Se =1, com o portao completamente aberto, uma interven¢ao em PHOTO,
OPEN, OPEN_INT ou OPEN_EXT recarrega o TCA.

Com o portdo aberto no modo pedestre, uma interven¢do em PHOTO
ou PED recarrega TCA_PED, enquanto um comando OPEN, OPEN_INT ou
OPEN_EXT causa a abertura completa.

+ 000: Recarga desativada
+ 001: Recarga ativada

EX.13

TCA suspenso

000 000

Se=0 com a porta aberta e o TCA ativo, o fecho automatico ocorre sempre,
mesmo se um comando de STOP impulsivo foi dado. Somente um comando
de STOP mantido inibe o fecho automatico da porta;

Se=1 com a porta aberta e o TCA ativo, um impulso do comando de STOP
cancela o fecho automatico;

Se=2 com a porta aberta e o TCA ativo, um impulso do comando STOP ou
OPEN cancela o fecho automatico.

Nota: Se ativo, o parametro também atua na fung¢do TCA_PED (neste caso o
valor 002 atua como 001 como um comando OPEN com o portdo parado na
abertura pedestre gera uma abertura completa).

+ 000: Desativado

+ 001: Ativo com um impulso STOP
desativa o TCA.

+ 002: Ativo com um impulso STOP
ou OPEN desativa o TCA.

EX.14

Nao usado

EX.15

Nao usado

EX.16

Nao usado

EX.17

Acionamento forcado

000 000

Se a funcdo estiver ativada, todas as entradas configuradas como OPEN e CLOSE
também tornam-se automaticamente OPEN_UP e CLOSE_UP se ativadas e
mantidas ativas por pelo menos 5s, se um dispositivo de seguranca (fotocélula
e/ou borda sensivel) estiver ativado. Esta fun¢do, portanto, pode ser usada para
comandar a automacdo, mesmo que os dispositivos de seguranca estejam com
defeito. Se a entrada ndo for mais mantida ativada, a automacdo retorna ao
modo de operag¢do automatica.

Esta fungdo ndo esta disponivel com dispositivos de seguranca do tipo SAFETY
desativados com o portdo estacionario (valores 001 e 003 dos parametros SA.03
e SA.04).

Por razdes de seguranca, sugerimos que NAO utilize esta funcdo se
existirem relégios ligados a entradas configuradas como OPEN ou CLOSE.

* 000: Funcao desabilitada.

* 001: Funcgdo habilitada (transicao
automatica para OPEN_UP/CLOSE_
UP com os dispositivos de seguranca
engatados/defeituosos se 0s
comandos de OPEN/CLOSE forem
mantidos)

EX.18

Exibe as manobras assim que a placa é alimentada

000 000

Permite integrar as mensagens no visor durante a fase de inicializa¢do da
unidade de controlo, mostrando o nimero total de manobras realizadas.
Aviso: A ativacdo da funcdo e a visualizagdo resultante de novas informacgdes
no visor fazem com que a unidade de controlo inicie mais lentamente

+ 000: Visualizacdo de manobras
totais desativadas

+ 001: Visualizacdo de manobras
totais ativadas

EX.19

Nao usado

EX.20

Funcdo MANEUVER_INHIBITION

000 000

Se uma entrada é definida como MANEUVER_INHIBITION, esta comporta-se
como um contacto NC que, se aberto, inibe a manobra.

» 000: se aberto, inibe os comandos
de abertura, mas permite os
comandos de fecho.
* 001: se aberto, inibe os comandos
de abertura e fecho.

PT
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Default Default

Parametros TEST (:E5E) TYPE 00 TYPE 04

tE.O1 Visualizacdo do estado de entrada da placa de controlo

Permite visualizar o estado das entradas para o quadro de controlo. Um segmento desligado corresponde a um
segmento aberto, enquanto um segmento ligado é associado a um contacto fechado.

P U] L imelle [

tE.02 Visualizacdo do estado de entrada do quadro de expansao

Permite visualizar o estado das entradas para o quadro de expansao. Um segmento desligado corresponde a um
segmento aberto, enquanto um segmento ligado é associado a um contacto fechado.

b db db ¢ [ |1 oems [« [ooang

00000 ) eena e Toems

tE.03 Visualizacdo do estado do contador de manobras

Permite visualizar o niumero total de manobras realizadas pela unidade de controlo.

O visor mostrara a palavra “tCYC" com o valor relativo, seguida pela palavra “MULt" com o valor relativo do
multiplicador. Para calcular o nUmero de manobras, os dois valores devem ser multiplicados.

Ex: tCYC=120, MULt=10; 120x10=1200 manobras concluidas

tE.04 Ndo usado
tE.05 Tempo de abertura automatica (TAA) 000 000
Ajusta o tempo de abertura automatica TAA + 000: Desativado
+ >000: Ativo para o tempo
configurado
(TS 255s)

10 TESTE DA INSTALACAO

A realizagdo de testes é essencial a fim de verificar a correcta instalacdo do sistema. A DEA System resume o teste
adequado de toda a automatizagao em 4 passos faceis:

+ Certifique-se que cumpre rigorosamente como descrito no paragrafo 2 “"RESUMO AVISOS”;

+ Experimente a abertura e fecho do portdo certificando-se de que o movimento das folhas é o esperado. Sugerimos que,
a este respeito, realize varios testes para avaliar a suavidade do funcionamento do portdo e os eventuais defeitos de
montagem ou de ajuste;

+ Assegurar-se de que todos os dispositivos de seguranca ligados funcionem corretamente;

+ Realize a medi¢do das for¢as de impacto em conformidade com a norma EN12445 para encontrar a configuracdo que
assegure o cumprimento dos limites estabelecidos pela norma EN12453.

11 ELIMINACAO DO PRODUTO

DESMONTAGEM

O desmantelamento da automacdo deve ser efetuado por pessoal qualificado, de acordo com a prevencdo e seguranca e
com referéncia as instru¢des de montagem na ordem inversa. Antes de iniciar a desmontagem desligue a energia e proteja
contra uma possivel religacdo.

ELIMINAGAO

A elimanac¢do da automacdo deve ser efetuada de acordo com os regulamentos nacionais e locais para a elimina¢do. O
produto (ou partes dele) ndo deve ser eliminado juntamente com o lixo doméstico comum.

E ATENCAO Em conformidade com a Directiva 2012/19/EG relativa aos residuos de equipamentos eléctricos e
— electrénicos (WEEE), estes produtos ndo devem ser eliminados como residuos sélidos urbanos. Por favor, elimine este
produto, levando-o ao seu ponto de recolha para reciclagem municipal.
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SYMBOLE

Ponizsze symbole sg uzywane w niniejszej instrukcji w celu wskazania potencjalnych zagrozen.

Wazna uwaga dotyczaca bezpieczenstwa. Nieprzestrzeganie tych instrukcji moze spowodowaé powazne obrazenia
A ciata lub szkody materialne. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie produktu
i stworzy¢ niebezpieczng sytuacje.

ﬁ Wazna uwaga dotyczaca bezpieczehstwa. Kontakt z czeSciami pod napieciem moze spowodowac Smier¢ lub
powazne obrazenia.

V Wazne informacje dotyczace instalacji, programowania lub uruchamiania produktu.

1 STRESZCZENIE OSTRZEZEN

UWAGA! WAZNE INSTRUKCJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA. NALEZY UWAZNIE PRZECZYTAC |
SLEDZIC WSZYSTKIE OSTRZEZENIA | INSTRUKCJE, KTORE TOWARZYSZA PRODUKTOWI, GDYZ BLEDNA IN-
STALACJA MOZE SPOWODOWAC OBRAZENIA OSOB | USZKODZENIA RZECZY. OSTRZEZENIA | INSTRUKCJE
DOSTARCZAJA WAZNYCH WSKAZOWEK DOTYCZACYCH BEZPIECZENSTWA, INSTALAC)I, OBSLUGI | KON~
SERWAC]JI. INSTRUKCJE NALEZY ZACHOWAC W CELU DOLACZENIA DO DOKUMENTAC)I TECHNICZNE] |
DO PRZYSZLYCH KONSULTACJI.

UWAGA Nie pozwalaj dzieciom na zabawe urzgdzeniem. Urzgdzenie moze
A by¢ uzywane przez dzieci w wieku nie mniej niz 8 lat, osoby o ograniczonej
sprawnosci fizycznej, umystowej lub sensorycznej, lub ogdlnie przez kazdego bez
doswiadczenia lub, w kazdym przypadku, wymaganego doswiadczenia, pod
warunkiem, ze urzgdzenie jest uzywane pod nadzorem lub ze uzytkownicy
przeszliodpowiednie szkolenie w zakresie bezpiecznego korzystania z urzgdzenia
i sg Swiadomi zagrozen zwigzanych z jego uzytkowaniem.

UWAGA Stacjonarna centralka sterownicza (przyciski, itp.) musi znajdowac
A sie poza zasiegiem dzieci, na wysokosci przynajmniej 150 cm od ziemi. Nie
nalezy zezwoli¢ dzieciom na zabawe urzgdzeniem, przyciskami lub pilotem
instalacji.

UWAGA Uzycie produktu w nieprawidtowych warunkach, nieprzewidzianych
A przez producenta moze spowodowac niebezpieczne sytuacje; przestrzegac
warunkoéw opisanych w niniejszej instrukgji.

PL
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UWAGA DEA System pragnie przypomnie¢, ze wybor, rozmieszczenie i
A instalacja wszystkich urzadzen i materiatéw tworzgcych kompletny zespot
zamka musi by¢ zgodna z Dyrektywami Europejskimi 2006/42/WE (Dyrektywa
Maszynowa) i 2014/53/UE (Dyrektywa RED). We wszystkich krajach spoza Unii
Europejskiej, oprdocz obowigzujgcych przepisow krajowych, dla zapewnienia
wystarczajgcego poziomu bezpieczenstwa zalecamy przestrzeganie wymogow
wyzej wymienionych dyrektyw.

UWAGA W zadnym wypadku nie nalezy uzywac urzadzenia w atmosferze
A wybuchowej lub w Srodowisku, ktére moze by¢ agresywne i uszkodzi¢ czesci
produktu. Sprawdz, czy temperatury w miejscu instalacji sg odpowiednie i zgodne
z temperaturami podanymi na etykiecie produktu.

UWAGA Podczas pracy ze sterowaniem “dead man” nalezy upewnic sie, ze w
A obszarze ruchu operatora nie znajdujg sie zadne osoby.

UWAGA Sprawdzi¢, czy przed siecig zasilajgcg instalacje znajduje sie wytgcznik
A omnipolarny lub wytgcznik termomagnetyczny, ktéry umozliwia catkowite
odtgczenie w warunkach przepiecia kategorii Ill.

UWAGA Dla zapewnienia odpowiedniego bezpieczenstwa elektrycznego
A przewdd zasilajgcy 230 V musi by¢ wyraznie oddzielony (co najmniej 4 mm w
powietrzu lub 1 mm przez izolacje) od zabezpieczajgcych przewodow
niskonapieciowych (zasilanie silnika, sterowanie, blokada elektryczna, antena,
zasilaniepomocnicze), wrazie potrzebyzabezpieczajgcje odpowiednimizaciskami
w poblizu listew zaciskowych.

UWAGA Jesli kabel zasilajgcy jest uszkodzony, musi zosta¢ wymieniony przez
A producenta, jego serwis techniczny lub osobe o podobnych kwalifikacjach,
aby zapobiec wszelkim zagrozeniom.

UWAGA Wszelkie czynnosci zwigzane z instalacjg, konserwacjg, czyszczeniem
A lub naprawg catego systemu mogg by¢ wykonywane wytgcznie przez
wykwalifikowany personel; nalezy zawsze dziata¢ w przypadku awarii zasilania i
skrupulatnie przestrzega¢ wszystkich przepisbw obowigzujgcych w kraju, w
ktérym wykonywana jest instalacja, dotyczgcych systeméw elektrycznych.
Czyszczenie i konserwacja wykonywane przez uzytkownika nie mogg byc
przeprowadzane przez dzieci bez nadzoru.

UWAGA Uzycie czeSci zamiennych nie wskazanych przez DEA System i/lub
A nieprawidtowy ponowny montaz mogg spowodowac sytuacje niebezpieczne
dla ludzi, zwierzat i mienia; mogg rowniez spowodowac nieprawidtowe dziatanie
produktu; zawsze uzywaj czesci wskazanych przez DEA System i postepuj zgodnie
z instrukcjami montazu.

UWAGA Po zakonczeniu czynnosci regulacyjnych instalator musi sprawdzic
A dziatanie urzadzenia przeciwzgnieceniowego, zapewniajgc zgodnos¢ z
ograniczeniamiprawnymipoprzezpomiarsituderzeniazapomocgodpowiedniego
certyfikowanego przyrzagdu. Modyfikacja wartosci sity i predkosci powinna by¢
wykonywanawytgcznieprzezwykwalifikowanypersonel, ktérymusiprzeprowadzic
pomiary zgodnie z normg EN12453. Kazda zmiana wartosci musi by¢
udokumentowana w instrukcji obstugi maszyny.
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UWAGA Zgodnos¢ wewnetrznego urzgdzenia do wykrywania przeszkod z
AWymaganiami normy EN12453 gwarantowana jest tylko w przypadku
zastosowania w potgczeniu z silnikami wyposazonymi w enkodery.

UWAGA Wszelkie zewnetrzne urzgdzenia zabezpieczajgce stosowane w celu
A przestrzegania limitow sit uderzenia muszg by¢ zgodne z normg EN12978.

UWAGA Zgodnie z dyrektywg UE 2012/19/EG w sprawie zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego (WEEE), tego produktu elektrycznego nie wolno
wyrzucac jako nieposortowanych odpadéw komunalnych. Prosimy o pozbycie sie
tego produktu poprzez dostarczenie go do lokalnego punktu zbiérki odpadéw w
celu przeprowadzenia prawidtowego recyklingu.

WszYSTKIE CZYNNOSCI, KTORE NIE SA WYRAZNIE PRZEWIDZIANE W INSTRUKCJI MONTAZU, SA NIE-
DOZWOLONE. PRAWIDLOWE DZIALANIE NAPEDU JEST ZAGWARANTOWANE TYLKO WTEDY, GDY PR-
ZESTRZEGANE SA PODANE WSKAZOWKI. FIRMA NIE PONOSI ODPOWIEDZIALNOSCI ZA JAKIEKOLWIEK
SZKODY SPOWODOWANE NIEPRZESTRZEGANIEM ZALECEN ZAWARTYCH W NINIEJSZE] INSTRUKCJI.
P0ZOSTAWIAJAC NIEZMIENIONE ZASADNICZE CECHY PRODUKTU, FIRMA ZASTRZEGA SOBIE PRAWO DO
WPROWADZANIA W KAZDEJ CHWILI ZMIAN, KTORE UZNA ZA STOSOWNE W CELU TECHNICZNEGO,
KONSTRUKCYJNEGO | HANDLOWEGO UDOSKONALENIA PRODUKTU, BEZ OBOWIAZKU AKTUALIZAC)I NI-
NIEJSZEJ PUBLIKAC]I.

2 DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

NET724 EVO jest jednostka sterujaca dla automatyki DEA System 1-silnikowej 24V.

Gtéwna cecha tej jednostki sterujgcej jest mozliwos¢ prostej konfiguracji wejs¢ i wyjs¢ zgodnie z wtasnymi potrzebami,
co zapewnia mozliwos$¢ dostosowania do kazdego rodzaju automatyki. Wystarczy ustawi¢ zgdang konfiguracje dla uzywanej
automatyki, a parametry pracy zostang ustawione optymalnie, z wytgczeniem wszystkich zbednych funkgji.

3 DATI TECNICI

NET724EVO
Napiecie zasilania (V) 230 -240V ~ (50/60 Hz)
Moc znamionowa transformatora (VA) 80 VA (230/25V) 150 VA (230/25V)
Bezpiecznik F1 (A) T1A 250V (powolny cios) T2A 250V (powolny cios)
Wyjscie zasilania pomocniczego 24V —= max 200mA
Wyjscie 1 konfigurowalne 24V — max5W
Wyjscie 2 konfigurowalne 24V — max5W
Czestotliwos¢ odbiornika radiowego 433,92 MHz
Typ kodowania pilota zdalnego sterowania HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch - DART
Maksymalna liczba zarzadzanych pilotéw 200

PL
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4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

A ! Ryzyko obrazen i szkéd materialnych spowodowanych porazeniem elektrycznym !

A I Ryzyko awarii w wyniku nieprawidtowej instalacji !

Wykona¢ potaczenia zgodnie ze schematem elektrycznym.
OSTRZEZENIE Aby zapewni¢ odpowiednie bezpieczenstwo elektryczne, nalezy trzymac przewdd zasilajgcy 230 V w odlegtosci
€o najmniej 4 mm (w powietrzu lub 1 mm w izolacji) od dodatkowych przewodéw zasilajgcych (zasilanie silnikéw, modutéw

sterujacych, blokady elektrycznej, anteny, dodatkowych Zrédet zasilania), mocujac je odpowiednimi zaciskami kablowymi w
poblizu blokéw zaciskowych.

OSTRZEZENIE Podtaczy¢ do sieci 230 - 240 V ~ 50/60 Hz za pomoca przetacznika jednobiegunowego lub innego urzadzenia
gwarantujacego roztaczanie potaczenia tréjbiegunowego w sieci, z szczeling otwarcia styku = 3 mm.

Podtaczenie do listwy zaciskowej

1 Wejscie IN1
2 Wejscie IN2
3 Wejscie IN3
4 Wejscie IN4
5 Wejscia wspélne
6 -
7 B - -
Wyjscie enkodera silnika M1
8 A
9 +
10 * | Stabilizowane wyjscie 24V == do zasilania monitorowanych urzadzen
11 . | bezpieczenstwa (24V_ST + 24V_AUX)
::; + Wyjscie 24V —= do zasilania dodatkowego (np. akcesoriéw BAT_ADV) max 200mA
14 + .
= - WYJSCIE 1 konfigurowalne 24V — max 5W (wartos$ci do wyboru patrz 10.31 str. 46)
16 + .
e - WYJSCIE 2 konfigurowalne 24V —= max 5W (wartos$ci do wyboru patrz [0.32 str. 46)
18-19 Wyjscie silnika M1 max 5A
AT Y | Wejscie sygnatu anteny radiowej
L+ | Wejscie uziemienia anteny radiowej
C1 Zacisk uziemienia silnika
c2 Wejscie dla zasilania 25V ~ z transformatora
c3 Wyijscie dla ztgcza modutu oswietlenia awaryjnego LED
S Wejscie ztgcza modutu NET-NODE 2.0 - 485/3-EXP
us Ztgcze modutu wtykowego NET-NODE - NET-EXP




SCHEMAT ELEKTRYCZNY
NET724 EVO

NET724 EVO

~|NET-NODE
_ |NETEXP

" |NET-NODE 2.0
__|485/3-EXP

LED
MODULE ANT
3 — —
I e T oy | O
TYPE 00 | TYPE 04 NS == @
PHOTO_1 | PHOTO_1 Nt [—[T7 ] i
START START IN2 —|121d
SWO_1 NONE IN3 —11310 o
SWC_1 NONE IN4 —I 140 aj]]
com [ ]ls|q
BIALY e L-|—Ilel0 0000 B "
ZIELONY a [B|l—|[7[c
: Arm i
2667  [al—||s[:
BRAZOWY R . |
+|—
24V ST - o0 L
il d BN _
+ |— =
24V_AUX — 12|0 = n
ol et BN
+ | —
FLASH FIX OouUT1 — 1|
-1 150
WARN_FIX / |+ —]116]0
SAS_OUTPUT U2 {140
MOTOR 1 [ 18]
—[119]C
Dtugosé
Opis Kabel
(1lm/20m) | (20m /50m)
Zasilanie 24V 3x1,5mm? 3x2,5mm?
Zasilanie 230 V g 4 x0,5mm?2 4 x2,5mm?2
Lampka ostrzegawcza 2 g 2x05mm?2 | 3x1,0mm?
un
Fotokomérka TX § S 2x05mm2 | 3x1,0mm?
o
Fotokomorka RX g « 4x0,5mm2 | 3x1,0mm?2
T
Klawisz - selektor 3x0,5mm?2 3x 1,0 mm?2 POWER SUPPLY
230-240V~ 50Hz
Antena RG58 max 20m HO5VV-F 3x0,75mm?

.|
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5 PROGRAMOWANIE

5.1 Zasilanie

Wiaczy¢ zasilanie urzadzenia. Na wyswietlaczu pojawig sie kolejno cyfry/stowa ,00.01" (lub aktualnie uzywana wersja
oprogramowania uktadowego), ,TYPE", ,-04-" (lub warto$¢ aktualnie uzywanego typu operacji), a nastepnie symbol
zamkniecia bramy ,,- - - - - " (patrz tabela “"KOMUNIKATY O STANIE na stronie 169")

ZANOTUJ: Sekwencja komunikatow wyswietlanych na wyswietlaczu moze zosta¢ zintegrowana po wigczeniu zasilania
modutu sterujgcego z informacjami dotyczacymi catkowitej liczby wykonanych manewréw do tego czasu. Zapoznac sie z

parametrami EX.18 w celu wtgczenia lub wytgczenia funkgji.

5.2 Ustawianie lub zmiana TYPE

Jesli ustawiony TYPE nie jest wymagany lub nie zostat zdefiniowany (miga “-88-"), nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci:

Przy zamknietej klapie i przy zatrzymanym drzwiach nacisng¢ i przytrzymac przycisk [OK];
Nacisngc jednoczesnie przyciski [+] i [-], az zostanie wysSwietlony komunikat ,, MENU";

Naciska¢ 3 przyciski, az pojawi sie “TYP0"” (migajaca liczba wskazuje aktualnie ustawiony TYPE);
Zwolni¢ wszystkie 3 przyciski;

Przewingc liste TYPE za pomocg przyciskéw [+] lub [-] i potwierdzi¢ wybdr, naciskajac i przytrzymujac przycisk [OK];

uAWN =

ZANOTUJ: Aby potwierdzi¢ zmiane TYPE, wySwietlacz podswietli wszystkie segmenty i uruchomi ponownie modut sterujacy,
wyswietlajagc kolejno stowa “00.01" (lub aktualnie uzywang wersje oprogramowania uktadowego), “TYPE", “-04-" (lub aktualnie

uzywang wartos¢ TYPE pracy) a nastepnie symbol zamknietej bramy*- - - -".
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5.3 Dostep do menu programowania

Aby uzyska¢ dostep do menu programowania:
1. Gdy drzwi sg nieruchome, nacisng¢ i przytrzymac przycisk [OK];

2. Jednoczesnie nacisng¢ przyciski [+]i [-], az pojawi sie stowo ,MENU"; zwolni¢ 3 przyciski;
3. Postepowac zgodnie z danymi procedurami, aby wejs¢ do menu ,,EASY” lub ,PRO".

LEGENDA SYMBOLI

% i Nacisnac i natychmiast zwolni¢ przycisk (lub przyciski).

\% l Nacisnac i przytrzymac przycisk (lub przyciski) przez wskazany czas lub do momentu zmiany stanu.

21 9
+ =
4 = OK Menu EASY
Y @
b a
®0K oK Menu PRO

Programowanie jest podzielone na 2 oddzielne menu, a mianowicie menu ,EASY” i menu ,PRO".

Menu “EASY” zawiera wybdér podstawowych parametréw uzywanych do uruchamiania automatyki. Lista parametréw
wyswietlanych w MENU EASY r6zni sie w zaleznosci od TYPE zestawu.

ZANOTUJ: Lista parametréw menu ,EASY” jest zintegrowana z dowolnym zmienionym parametrami (w odniesieniu do jego
wartosci DEFAULT) w menu “PRO". Pozwala to na wyswietlenie listy wszystkich uzywanych parametrow.

Menu “PRO" zawiera petng liste wszystkich dostepnych parametréw pogrupowanych wedtug podkategorii.
Zarzadzane podkategorie sg podzielone na:

m SETUP: Parametry, ktére m RADIO: Parametry, ktore m SYSTEM: Parametry, ktére

sterujg nabywaniem silnikow i zarzadzajg pilotami zdalnego steruja podstawowymi
potozeniem drzwi. sterowania i zwigzanymi z nimi funkcjami systemu.
funkcjami.

m IN/OUT: Parametry, ktoére m MOVEMENT: Parametry, ktére m SAFETIES: Parametry, ktére
zarzadzajg wejsciami/ sterujg wartosciami ruchu, zarzadzajg urzadzeniami
wyjsciami podtgczonych predkosci i sity drzwi. zabezpieczajgcymi i
urzadzen. zwigzanymi z nimi funkcjami.

m TIMES: Parametry, ktére m EXTRA: Parametry, ktore TEST: Parametry obejmujace
zarzadzaja funkcjami obejmuja okreslone funkcje funkcje diagnostyczne.
zwigzanymi z czasem pracy. dla niektérych typéw auto-

matyki lub systemow.
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5.4 Poruszanie sie po menu , EASY”

Aby uzyskac¢ dostep do menu programowania ,EASY":

1. Upewnic sig, ze na wyswietlaczu widoczne jest stowo ,MENU";

2. Nacisnag¢ dowolny przycisk [+] lub [-], aby wyswietli¢ stowo ,,EASY”; potwierdzi¢, naciskajac przycisk [OK];

3. Przewing¢ liste parametréw za pomocg przyciskéw [+] lub [-] i potwierdzi¢ wybdr, naciskajac i przytrzymujac przycisk
[OK];

4. Zmieni¢ parametr z zagdang wartoscig i potwierdzi¢ przyciskiem [OK];

5. Jednoczes$nie nacisnij przyciski [+] i [-], aby zamkng¢ menu.

21
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5.5 Poruszanie sie po menu , PRO”

NET724 EVO

Aby uzyska¢ dostep do menu programowania ,PRO":

1.
2.
3.

Upewnic sie, ze na wysSwietlaczu widoczne jest stowo , MENU";

Nacisnac i przytrzymac przycisk [OK], aby wyswietli¢ stowo ,PRO"; potwierdzi¢, naciskajgc przycisk [OK];

Przewing¢ liste kategorii parametréw za pomocg przyciskéw [+] lub [-] i potwierdzi¢ wybor, naciskajac i przytrzymujac

przycisk [OK];

Przewing¢ liste parametrow za pomocg przyciskéw [+] lub [-] i potwierdzi¢ wybér, naciskajgc i przytrzymujgc przycisk

[OK];
Zmieni¢ parametr z zadang wartoscig i potwierdzi¢ przyciskiem [OK];
Jednoczes$nie nacisnij przyciski [+] i [-], aby zamkng¢ menu.

PL
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6 OPIS WEJSC/WY)SC

Ponizsze tabele opisujg dziatanie wszystkich mozliwych wyboréw zaréwno dla wejs¢, jak i wyjs¢ znajdujgcych sie na panelu.

WEJSCIA (IN / EXP_IN)

Wiadomos¢ Opis
NONE Nieuzywane
Wejscie N.O. Start. W przypadku interwencji uruchamia sie manewr otwierania lub zamykania. Moze
START dziata¢ w trybie ,reversal” (EX.06=0), ,step-by-step” tylko w trybie START (EX.06=1) lub ,step-by-step” z
trybem START, OPEN i CLOSE (EX.06=2).
PED Wejscie N.O. Piesi. W przypadku interwencji uruchamia sie manewr czesciowego otwierania bramy. Zakres
ruchu pieszego mozna regulowac za pomocg przycisku Mo.12.
OPEN Wejscie N.O. Otwérz. W przypadku interwencji uruchamia sie manewr otwierania bramy.
CLOSE Wejscie N.O. Zamknij. W przypadku interwencji uruchamia sie manewr zamykania bramy.
OPEN_PM Wejscie N.O. Otwieranie w trybie Hold-to-run. Brama otwiera sie przez czas, gdy przycisk jest wcisniety.
CLOSE_PM Wejscie N.O. Zamykanie w trybie Hold-to-run. Brama zamyka sie przez czas, gdy przycisk jest wcisniety.
Rozpoczyna manewr i wigcza zielong kontrolke (po osiggnieciu pozycji otwartej bramy) tylko dla
OPEN INT wewnetrznego Swiatta ruchu drogowego. Jesli w miedzyczasie zostanie wydane polecenie OPEN_
- EXT, zostanie zarezerwowane dla nastepnego manewru, a po uptywie TCA wigczy sie zielona lampka
zewnetrznego Swiatta drogowego.
Rozpoczyna manewr i wigcza zielong kontrolke (po osiggnieciu pozycji otwartej bramy) tylko dla
OPEN EXT zewnetrznego S$wiatta ruchu drogowego. Jesli w miedzyczasie zostanie wydane polecenie OPEN_
- INT, zostanie zarezerwowane dla nastepnego manewru, a po uptywie TCA zapali sie zielona lampka
wewnetrznego Swiatta ruchu drogowego.
Wejscie N.O. Otwiera brame i zatrzymuje ja (TCA jest wylaczony). W przypadku interwencji uruchamia
OPEN_STOP sie manewr otwierania bramy. Po zakoriczeniu manewru otwierania ptyta przechodzi w tryb STOP do
momentu wydania nastepnego polecenia START lub CLOSE.
AUX_1_IN Wejscie do sterowania wyjsciem AUX_1_OUT.
AUX_2_IN Wejscie do sterowania wyjsciem AUX_2_OUT.
Wejscie N.O. do sterowania wyjsciem COURTESY. Wyzwala wyjscie na czas trwania czasu COURTESY
COURTESY_IN (tl.17). Jezeli wyjscie jest juz aktywne, nowe polecenie COURTESY_IN powoduje ponowne zatadowanie

€zasu uprzejmosci.

STOP / SAS_INPUT

Styk N.C. (SAS_INPUT): Po podtaczeniu do WARN_FIX / SAS_OUTPUT drugiego modutu sterujgcego
uruchamia tryb ,,bank door” (uniemozliwiajgc otwarcie drugich drzwi do momentu catkowitego zamkniecia
pierwszych).

Wejscie zatrzymania N.C. W przypadku interwencji, zatrzymanie ruchu podczas wykonywania manewru.
Jesli nie jest uzywany, zmostkowac wejscie.

Wejscie N.C. 1 wylacznik krancowy otwierania silnika. Jesli nie jest uzywany, nalezy wytgczy¢ wejscie za

SWO_1
pomocg parametru wzglednego.
SWC 1 Wejscie N.C. 1 wytgcznik krancowy zamykania silnika. Jesli nie jest uzywany, nalezy wytgczy¢ wejscie za
- pomocg parametru wzglednego.
PHOTO_1 Wejscie N.C. Fotokomérka 1. Aby wybrac tryb pracy, patrz SA.01. Jesli nie jest uzywany, zmostkowac wejscie.
PHOTO_2 Wejscie N.C. Fotokomérka 2. Aby wybrac tryb pracy, patrz SA.02. Jesli nie jest uzywany, zmostkowac¢ wejscie.
SAFETY 1 Wejscie N.C. Czuta krawedz 1. Aby wybrac tryb pracy, patrz SA.03. Jesli nie jest uzywany, zmostkowa¢

wejscie.

SAFETY_1_8k2

Wejscie analogowe dla czutej krawedzi 1 z 8k2 (SA.03).

SAFETY_2

Wejscie N.C. Czuta krawedz 2. Aby wybrac tryb pracy, patrz SA.04. Jesli nie jest uzywany, zmostkowac
wejscie.

SAFETY_2_8k2

Wejscie analogowe dla czutej krawedzi 2 z 8k2 (SA.04).

SAFETY_INHIBITION

Wejscie N.C. Blokada SAFETY. Po otwarciu uaktywnia on obejscie wejs¢ SAFETY, ktére sg ignorowane,
nawet jesli sg aktywne.

EMERGENCY_IN

Styk N.C. Jesli jest otwarty, powoduje to catkowite otwarcie i konserwacje w pozycji otwartej do momentu
ponownego zamknigcia styku.

Otwarcie awaryjne moze zostac¢ czasowo przerwane przez:

- polecenia zamkniecia, START, STOP lub fotokomérki: zatrzymanie ruchu;

- interwencja w przypadku wykrycia przeszkody: odwrécenie ruchu (czeSciowe lub catkowite).

Po tych przerwach awaryjne otwieranie jest wznawiane tak dtugo, jak dtugo komenda EMERGENCY_IN
pozostaje aktywna.

Po ponownym zamknieciu kontaktu type EMERGENCY_IN, kazde automatyczne ponowne zamkniecie (jesli
jest wiaczone) jest wykonywane lub ignorowane zgodnie z parametrami TCA z EMERGENCY_IN (SA.09).

NIE NALEZY UZYWAC EMERGENCY_IN, JESLI INSTALACJA UDOSTEPNIA DO OTWIERANIA TYLKO
POLECENIA DEAD-MAN.
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RESET

Styk N.C. Do podtgczania mikroprzetgcznika odblokowujgcego. Otwarcie styku powoduje zresetowanie
modutu sterujgcego.

MANEUVER_INHIBITION

Styk N.C. do blokowania operacji otwierania i zamykania
Aby wybrac tryb pracy patrz EX.20. Jesli nie jest uzywany, zmostkowac¢ wejscie.

WYJSCIE (OUT / EXP_OUT)

Wiadomos¢ Opis
NONE Nieuzywane
Wyjscie dla zasilania o max mocy 5W 24Vdc do akcesoriow.
24V L . Lo . iy
To ustawienie moze by¢ uzywane tylko w przypadku zasilanych wyjs¢.
Wyjécie zasilania max 24Vdc 5W dla kontrolowanych urzadzen zabezpieczajgcych (wyjscie jest
wylgczane podczas testu, jesli automatyczny test urzgdzenia zabezpieczajgcego jest wigczony
(SA.10). Tego typu wyjscie stuzy réwniez do sprawdzania wytgczania akcesoridow z aktywna funkcja
24V _TEST oszczedzania energii (EX.10).
To ustawienie moze by¢ uzywane tylko w przypadku zasilanych wyjsc.
W przypadku sterowania urzadzeniami zabezpieczajagcymi przed przystagpieniem do
nabywania skoku (SE.03) nalezy je okablowa¢ i wyréwnac.
ELOCK_M1 Styk N.O. Wyjscie blokady elektrycznej silnika M1.
ELOCK_INV_M1 Styk N.O. Wyjscie dla odwrdconej blokady elektrycznej silnika M1 (na przyktad do obstugi

elektromagnesu barier).

ELOCK_BOOST_M1

Wyijscie zasilania “dotadowania” dla zasilania elektrycznego elementu blokujacego DEA 110.
To ustawienie moze by¢ uzywane tylko w przypadku zasilanych wyjsc.

Styk N.C. (SAS_OUTPUT): Po podtaczeniu do STOP / SAS_INPUT drugiego modutu sterujgcego

WARN_FIX uruchamia tryb ,bank door” (uniemozliwiajac otwarcie drugich drzwi do momentu catkowitego
SAS_OUTPUT zamkniecia pierwszych).
Styk N.O. (WARN_FIX): Dziata jako staty wskaznik otwarcia bramy.
Wskaznik przerwanego otwierania bramy. Wolne, przerwane wyjscie podczas otwierania i szybkie
WARNL_INT podczas zamykania, zawsze WEACZONE przy otwartej klapie, zawsze WYLACZONE tylko po
zakonczeniu manewru zamykania.
FLASH_FIX Styk N.O. Wyjscie kontrolki ostrzegawczej w sposéb ciagty.
FLASH_INT Styk N.O. Wyjscie przerwanej kontrolki.
Wyjscie do sterowania lampkga sufitowg. Wyjscie jest aktywne, gdy silniki pracuja, plus dodatkowy
COURTESY czas sterowany przez parametr czasu COURTESY (tl.07).
Wyjscie to moze by¢ rowniez aktywowane poleceniem COURTESY_IN.
Ztacze C3 do modutu LED zawsze dziata jak wyjscie COURTESY.
MINUTERIE Styk N.O. Styk zamyka sie na 3 sekundy na poczatku kazdego manewru.
Styk N.C. Styk zawsze pozostaje otwarty i zamyka sie, gdy manewr nie rozpocznie sie z powodu
ALARM aktywnego wejscia bezpieczenstwa (PHOTO, SAFETY, STOP). Kontakt otwiera sie ponownie po

udanej kolejnej prébie rozpoczecia manewru. W przypadku braku zasilania styk jest zamkniety i
moze by¢ uzywany do generowania alarmu.

AUX_1_OUT_INPULS
AUX_2_OUT_INPULS

Styk N.O. Wyjscie sterowane przez wejscie AUX_1_IN / AUX_2_IN w trybie impulsowym.

AUX_1_OUT_STEP
AUX_2_OUT_STEP

Styk N.O. Wyjscie sterowane przez wejscie AUX_1_IN / AUX_2_IN w trybie krok po kroku.

AUX_1_OUT_TEMP
AUX_2_OUT TEMP

Styk N.O. Wyjscie sterowane przez wejscie AUX_1_IN / AUX_2_IN w trybie sterowania czasowego
(wartos¢ ustawiona za pomocg parametrow TL.16 i T1.17 wskazuje opdznienie wytgczenia w
sekundach).
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TRAFFIC_LIGHT_INT
TRAFFIC_LIGHT_EXT

Funkcja wyjs¢ sterujgcych Swiattami drogowymi. Aby zapewni¢ prawidtowe przetgczanie miedzy
czerwonymi i zielonymi kontrolkami, wyjscie musi by¢ wyposazone w przekaznik przetaczajacy
(np. NET-EXPANSION wyjscia). Styk N.C. przekaznika steruje czerwong lampka, a styk N.O. steruje
zielong lampka. Jesli wyjscie nie jest tego typu, ale jest cyfrowe, moze by¢ uzywane do sterowania
Swiatlami drogowymi za posrednictwem dodatkowego przekaznika przetgczajgcego (niedotgczony
do zestawu).

ZACHOWANIE OGOLNE

Przy zamknietej automatyce i/lub poruszajgcych sie silnikach lub podczas migajagcego manewru
wstepnego $wiatto drogowe jest czerwone. Swiatto drogowe zmieni kolor na zielony dopiero
po zakonczeniu manewru otwierania. Podczas procedury resetowania pozycji (wyszukiwanie
przetacznika stop/limit), wszystkie kontrolki ruchu drogowego bedg Swieci¢ na czerwono do
momentu zakonczenia manewru.

SWIATLA DROGOWE BEZ PRIORYTETU
Uzy¢ polecenia OPEN, aby otworzy¢ automatyke, ustawi¢ automatyczne zamykanie TCA [P041

(moduty sterujgce NET) / TI.01 (moduty sterujgce EVO)]. Wszystkie Swiatta drogowe bedg dziatac
jednoczesnie w ten sam sposdéb, zgodnie z opisanym powyzej ogélnym zachowaniem.

SWIATLA DROGOWE Z PRIORYTETEM

Uzy¢ polecern OPEN_INT i OPEN_EXT po przeciwnych stronach bramy. Okresli¢ czas potrzebny
na ukonczenie petnej trasy miedzy 2 Swiattami drogowymi (czas przejazdu). Ustawié czas
automatycznego zamykania TCA réwny podwojonemu wymaganiu czasu odstepu.

Swiatta drogowe beda zachowywac sie w nastepujacy sposéb:

Przy zamknietej automatyce oba Swiatta drogowe bedg czerwone. Gdy polecenie jest odbierane
z kierunku (INT lub EXT), staje sie ono ,priorytetem”. Po zakonczeniu manewru otwierania
tylko odpowiadajgcy mu wskaznik priorytetowy (EXT lub INT) zmieni kolor na zielony, a drugi
na czerwony. W przypadku braku innych polecen kontrolka ruchu drogowego ,priorytetowego”
Swieci na zielono przez potowe TCA, a nastepnie zmienia kolor na czerwony. Na koncu TCA
automatyka zamyka sie.

Jesli podczas gdy kontrolka ruchu drogowego , priorytetowego” Swieci na zielono, nowe polecenia
sg wysytane z tego samego kierunku, TCA jest ponownie tadowany, a nastepnie Swieci na zielono.
Kazde polecenie w przeciwnym kierunku jest rejestrowane i wprowadzane w trybie gotowosci.
Zapobiega to tworzeniu kodéw pojazdu. Gdy kontrolka ruchu drogowego , priorytetowego” zmieni
kolor na czerwony, oba sSwiatta drogowe pozostang czerwone przez wymagany czas (TCA/2), aby
usungc¢ punkt dostepu. W tym momencie polecenie poprzednio zarejestrowane po przeciwnej
stronie staje sie ,priorytetem”, powodujac, ze Swiatto drogowe zmienia kolor na zielony i ponowne
uruchomienie TCA.

STATUS_1
STATUS_2

Wyjscie do monitorowania kilku stanéw automatyki (patrz parametry 10.60 i 10.61). Styk N.O.:
Zamyka sie, gdy wystgpi monitorowany stan.

* Uwaga: aby niektére stany automatyki byly monitorowane, konieczne jest posiadanie
przewodowych i prawidtowo dziatajgcych wytgcznikdéw kraricowych.

DOSTEPNE STANY

MAINTENANCE

Wiacza sygnat konserwacyjny

PHOTO Aktywuje sie podczas otwierania wejscia typu PHOTO
STOP Aktywuje sie podczas otwierania wejscia typu STOP
Wiacza sie, gdy przeszkoda zostanie wykryta przez funkcje zapobiegajaca
OBSTACLE . ‘ .
przygnieceniu lub wejscie typu SAFETY
EMERGENCY Aktywny podczas aktywacji wejscia typu EMERGENCY_IN
* CLOSED_M1 Wiacza sie, gdy M1 jest w stanie zamknietym
* OPENED_M1 Aktywuje sie, gdy M1 jest w stanie otwartym
RE Aktywuje sie po wytaczeniu lub zresetowaniu panelu sterowniczego i braku
SP_FIX y ! o
zakonczenia RESP. Wyjscie state
RESP INT Aktywuje sie po wytgczeniu lub zresetowaniu panelu sterowniczego i braku

zakonczenia RESP. Wyjscie przerywane

* CLOSURE_FAILED

Aktywuje sie, jesli drzwi nie zostang zamkniete po uptywie czasu okreslonego
w parametru T1.19. Jesli automatyka zakonczy nastepnie manewr zamykania,
wyjscie wylaczy sie.

Zanotuj: Dziata niezaleznie od aktywacji TCA (tl.01) lub TCA_PED (t1.02).

SECURITY

Aktywuje sie, gdy przy wytagczonym silniku koder wykryje nieoczekiwany ruch
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7 KOMUNIKATY POKAZYWANE NA WYSWIETLACZU

KOMUNIKATY STANU
Mess. Opis
---- | Brama zamknieta
- (_ | Brama otwarta
— - _ | Otwieranie dla pieszych
oPEn | Otwieranie w trakcie dziatania
oPEd | Otwieranie dla pieszych w trakcie dziatania
LLoS | Zamykanie w trakcie dziatania
SEEF | Modut sterujgcy czeka na polecenia po impulsie startu w trybie krokowym
CL P Wejscie STOP zainterweniowato podczas manewru kub zostata wykryta przeszkoda z ograniczonym czasem
=57 odwrécenia (SA.07>0 lub SA.08 > 0)
Phot | Interwencja wej$cia PHOTO podczas manewru
-BB- | Nie zdefiniowano TYPE (patrz paragraf 5.2)
‘ ' Gdy funkcja oszczedzania energii jest wkgczona, wyswietlacz pokazuje komunikat co 10s
HolLE | Niewystarczajgce napiecie. Sprawdzi¢ zasilanie ptyty sterujgcej.
Gdy modut sterujacy jest zasilany, ale wysSwietlacz jest catkowicie wytgczony, ptyta jest w trybie ROZRUCHU: Wskazuje,
ze oprogramowanie uktadowe jest uszkodzone lub jest aktualizowane. Aby przywréci¢ oprogramowanie uktadowe,
nalezy uzy¢ aplikacji DEAinstaller i upewni¢ sie, ze wezet NET-NODE jest podtgczony do wtasciwego portu.
0FF Ostrzezenie: po zaktualizowaniu oprogramowania uktadowego ptyta traci wszystkie dane (parametry i zdalne
elementy sterujace) zapisane w pamieci. Upewni sig, Ze zostata utworzona kopia zapasowa pamieci jesli dane
muszg zostac przywrécone po aktualizacji.
E\Il??zsv;))/éwietlaczu beda miga¢ wszystkie manewry wykonywane podczas procedury wyszukiwania z op6znieniem
KOMUNIKATY BI’.ED()W
Mess. Opis Mozliwe rozwigzania
Komunikacja z urzadzeniem podtagczonym | Sprawdzi¢, czy przewdd potgczeniowy jest w dobrym stanie i czy jest
Er03 | do portéw szeregowych (COM1, COM2 itp.) | prawidtowo podiaczony do portéw UART miedzy modutem sterujgcym
nieobecna lub przerwana a uzytym urzadzeniem.
Er 4 | Nabywanie skoku silnika nieudane Powtérzy¢ procedure nabywania skoku silnika (SE.03).
c_ . . I Przed wykonaniem jakiejkolwiek innej czynnosci nalezy przeprowadzi¢
Er 13 | Danie nabywania skoku silnika procedure uczenia skoku silnika (SE.03).
Préba  zaprogramowania piyty  jest . g , . :
Er2D |przeprowadzana po podigczeniu urzadzenia Od{qczyc z‘a5|lan!e, od’r@c_zyc grzadzeme NET-LINK od  portu
NET-LINK komunikacyjnego i przywrdcic zasilanie
Odblokowa¢ przystosowanie poprzez zmiane parametru SY.07=000
E-2 ! | Blokada dostepu Zresetqwag .modu’r sterujacy, aby usunac plgkade programowania.
Ostrzezenie: Resetowanie oznacza réwniez powrét do wartosci
domysinych dla catej listy parametréw.
Komunikat pokazany na wyswietlaczu na
Er30 | poczatku kazdego manewru, ktory wskazuje | Sprawdzi¢ czy polecenie dziata prawidtowo.
na aktywacje lub usterke wejscia STOP
Komunikat wyswietlany na wyswietlaczu na
Er3 { | poczatku kazdego manewru wskazujacy na
aktywacje lub usterke wejscia PHOTO _1
Komunikat pokazany na wyswietlaczu na
Er32 | poczatku kazdego manewru, ktéry wskazuje
na aktywacje lub usterke wejscia PHOTO _2 | Sprawdzi¢ czy zainstalowane urzadzenia zabezpieczajace dziataja
Komunikat wyéwietlany na wyswietlaczu na | prawidtowo
Er33 | poczatku kazdego manewru wskazujacy na
aktywacje lub usterke wejscia SAFETY_1
Komunikat wyswietlany na wyswietlaczu na
Er3d4 | poczatku kazdego manewru wskazujacy na

aktywacje lub usterke wejscia SAFETY_2
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11 | Mozliwa usterka w kanale 1 kodera

Sprawdz, czy koder jest prawidiowo podtaczony. Jesli przewody
sg prawidtowe, prawdopodobnie kanat 1 kodera jest uszkodzony.
Ustawi¢ zespot sterujacy tak, aby dziatat tylko z 1 kanatami nadajnika
(SY.04=001), ale odwrécenie przewoddédw CH1-CH2 nadajnika jest
konieczne ze wzgledu na to, ze nie jest konieczne.

Jesli btad nadal wystepuje, wymienic silnik elektryczny

Er- 12 | Mozliwa usterka w kanale 2 kodera

Sprawdz, czy koder jest prawidtowo podtgczony. Jesli przewody sg
prawidtowe, prawdopodobnie kanat 2 kodera jest uszkodzony. Ustawic
zespot sterujacy na dziatanie tylko z 1 kanalikiem kodera (SY.04=001).
Ostrzezenie: Doktadnos$¢ kodera zostanie zmniejszona

8 LISTA PARAMETROW , EASY”

ZANOTU]J Lista parametréw menu ,EASY” jest zintegrowana z dowolnym zmienionym parametrami (w odniesieniu do jego
wartosci DEFAULT) w menu ,PRO". Pozwala to na wyswietlenie listy wszystkich uzywanych parametrow.

TYPE 00 - (BRAMY PRZESUWNE)
Default
SE.03 Nabywanie skoku silnika -
SE.04 Kierunek pracy silnika 000
RA.02 Programowanie pilotow zdalnego sterowania -
RA.04 Kodowanie radio 000
RA.05 Przycisk zdalnego sterowania 1 001
RA.06 Przycisk zdalnego sterowania 2 000
10.03 INPUT 3 013
10.04 INPUT 4 015
TI.01 Automatyczny czas zamkniecia 000
TI.02 Czas automatycznego zamykania dla pieszych 000
TE.O1 Wyswietlacz stanu wejscia panelu sterowniczego -
TYPE 04 - (BRAMY SEGMENTOWE)
Default
SE.03 Nabywanie skoku silnika -
RA.02 Programowanie pilotéw zdalnego sterowania -
RA.04 Kodowanie radio 000
RA.05 Przycisk zdalnego sterowania 1 001
RA.06 Przycisk zdalnego sterowania 2 000
TI.01 Automatyczny czas zamkniecia 000
TE.O1 Wyswietlacz stanu wejscia panelu sterowniczego -
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9 LISTA PARAMETROW ,,PRO”

S L Default Default
Parametry USTAWIEN ( 5EEL) TYPE 00 TYPE 04
SE.03 Nabywanie skoku silnika
Rozpoczac procedure nabywania skoku:
Nacisnij przycisk [OK] jeden raz: Zostanie wyswietlony komunikat CL-1;
CL-1: Za pomocg przyciskow [+] i [-] ustawic silnik w zgdanej pozycji zamykania. Potwierdzi¢ pozycje, naciskajac
przycisk [OK], do momentu, gdy kontrolka CL-1 zacznie miga¢, a nastepnie zwolni¢ przycisk: Na wySwietlaczu pojawi
sie komunikat OP-1;
OP-1: Za pomoca przyciskow [+] i [-] ustawi¢ silnik w zadanej pozycji otwierania. Potwierdzi¢ pozycje, naciskajac
przycisk [OK], do momentu, gdy kontrolka CLOS zacznie miga¢, a nastepnie zwolni¢ przycisk.
Komunikat CLOS moze pozosta¢ nawyswietlaczu przezzmienny czas, po czym silnik uruchomi manewr automatyczny
(zamkniety) w celu zapisania skoku i sit. Po zakoriczeniu procedury ponownie pojawi sie SE.03.
Uwaga: Jesdli istniejg przewodowe wylaczniki krancowe, silnik zatrzyma sie automatycznie podczas fazy
pozycjonowania po osiggnieciu wytgcznika krancowego. Aby kontynuowa¢, konieczne bedzie jednak potwierdzenie
pozycji przyciskiem [OK].
SE.04 Kierunek pracy silnika 000 000
Odwrocenie kierunku ruchu: Jesli=1 automatycznie odwraca wyjscia
otwierania/zamykania silnika, tak wiec nie trzeba recznie modyfikowac
przewodow, jesli silnik skrzyni biegéw jest zamontowany w potozeniu
odwrdconego potozenia wzgledem standardu. + 000: Instalacja standardowa
Ostrzezenie: Zmiana tego parametru NIE spowoduje odwrdcenia |+ 001: Odwrécona instalacja
wytacznikow krancowych, jesli sg one obecne.
Ostrzezenie: W przypadku zmiany tego parametru nalezy przeprowadzic
nowg procedure uczenia skoku silnika (SE.03).
00 Default Default
Parametry RADIA (~Rd)) TYPE 00 TYPE 04
rA.01 Usuniecie wszystkich pilotéw zdalnego sterowania z pamieci
- Nacisna¢ krétko [OK] raz: Zacznie miga¢ CANG;
- Nacisna¢ i przytrzymac [OK]: stowo CANC przestanie miga¢; po okoto 5 sekundach, gdy rA.01 pojawi sie ponownie,
zwolni¢ przycisk [OK] (wszystkie piloty zostang usuniete).
rA.02 Programowanie pilotéw zdalnego sterowania
- Nacisnac¢ [OK] jeden raz: LEAR pojawi sie na okoto 10 s;
- gdy wyswietlane jest stowo LEAR, nacisng¢ dowolny przycisk pilota, aby zapisa¢ w pamieci;
- Jesli zapisywanie w pamieci powiedzie sie, wyswietlacz pokaze pozycje przypisang do nowego zapisanego pilota
(np. r000, r001, itd.).
rA.03 Wyszukiwanie i usuwanie pilota zdalnego sterowania |
- nacisna¢ krotko [OK] jeden raz;
- za pomocg przyciskéw [+] i [[] mozna uzyskac pozycje przypisang do pilota zdalnego sterowania, ktéra musi zosta¢
usunieta;
- nacisngc przycisk [OK] i przytrzymac go przez okoto 5s, az na wyswietlaczu pojawi sie “r- - -” (wybrany pilot zostat
usuniety);
- odczekac na zakonczenie procedury (RA.03 pojawi sie ponownie).
Ostrzezenie: jesli nie ma zapisanych pilotéw zdalnego sterowania, po wejsciu do parametru na wyswietlaczu
pojawi sie stowo ,,no-r".
rA.04 Kodowanie radio 000 000
+ 000: HCS FIXED CODE + 002: DIP SWITCH (HT12)
+001: HCS ROLLING CODE + 003: DART
Ostrzezenie: jesli typ kodowania musi by¢ rézny i tylko jesli pamie¢ zawiera juz zdalne urzadzenia sterujace z
réznymi kodami, procedura usuwania pamigci (RA.01) musi by¢ przeprowadzona PO ustawieniu nowego kodu.
rA.05 Przycisk zdalnego sterowania 1 001 001
rA.06 Przycisk zdalnego sterowania 2 000 000
rA.07 Przycisk zdalnego sterowania 3 000 000
rA.08 Przycisk zdalnego sterowania 4 000 000
+ 000: NONE *+ 005: Nieuzywany +010: AUX_1_IN
+001: START + 006: Nieuzywany +011: AUX_2_IN
+002: PED + 007: OPEN_INT +012: COURTESY_IN
+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT
+ 004: CLOSE + 009: OPEN_STOP

PL
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rA.09

Zapisane piloty zdalnego sterowania | |

Po wybraniu tego parametru na wyswietlaczu pojawi sie liczba pilotéw zdalnego sterowania zapisanych w pamieci.
Uzy¢ przycisku [OK], aby je wyswietlic.

rA.10

Nabywanie za pomocg ukrytego przycisku | 001 | 001

Umozliwia zaprogramowanie nowych pilotéw za pomocg radia za pomocg ukrytego przycisku.

+ 000: programowanie wytgczone;

+ 001: Programowanie wigczone, ktére jednak pozostaje wytgczone, jesli modut sterujacy jest zablokowany za
pomoca kodu instalatora lub pilota HCS (patrz SY.07);

+ 002: zawsze wigczone, nawet przy zablokowanym module sterujgcym;

Zanotuj: Funkcja ukrytego przycisku jest jednak zawsze wytgczona przy podtgczonym NET-NODE, NET-BOX lub
NET-COM (ER20 na wyswietlaczu).

Default Default

Parametry SYSTEMU ( 545t ) TYPE 00 TYPE 04

SY.00

Zestaw TYPE 000 004

Umozliwia wySwietlenie aktualnie uzywanego TYPE i oprogramowania uktadowego.
Nacisngc przycisk [OK]: na wysSwietlaczu pojawi sie na krétko TYPE (np.: ,-04-"), a nastepnie wersja oprogramowania
sprzetowego (np.: “00.01").

SY.01

Typ silnika | 010 000

Type 00

+010: LIVI3/24N

Type 04

+ 000: ADVANCE - ADVANCE/N - |+002: ADVANCE/XL - SPACE/XL + 005: SPACE/N/XL - ADVANCE/N/XL
SPACE - SPACE/N + 003: SPACE/XXL - SPACE/N/XXL + 006: SPAZIO 702S
+ 001: SPACE/L + 004: SPACE/N/L BOOST + 007: SPAZIO 703S

SY.02

Nieuzywany

SY.03

Uzywany koder 000 000

+ 000: silniki z koderem przewodowym
+ 001: silniki bez kodera przewodowego (koder wirtualny)

SY.04

Typ kodera | 001 | 002

+ 001: Koder 1-kanatowy
+ 002: Koder 2-kanatowy

SY.05

Przywracanie parametréw roboczych (z wytgczeniem IN / OUT) | |

Przywraca parametry modutu sterujgcego do wartosci domysinych dla ustawionego TYPE. Nie zmienia wartosci
wejs¢ i wyjsc.

Wprowadzi¢ wartos¢w polu SY.05 za pomoca przycisku [OK]: Zacznie miga¢ komunikat [dEF1]. Nacisng¢i przytrzymac
przycisk [OK], az wskaznik [dEF1] przestanie miga¢; zwolni¢ przycisk [OK].

SY.06

Licznik manewréw konserwacyjnych

Jesli=0, zeruje licznik i wytacza zadanie interwencji, jesli>0 wskazuje liczbe |« 000: Zadanie  konserwagji
manewréw (x500), ktére majg zosta¢ wykonane przed wykonaniem przez | wytgczone

modut sterujgcy wstepnego migania o dtugosci 4 dodatkowych sekund, | * >000: Liczba manewrdw (x500) na
sygnalizujgc koniecznos¢ przeprowadzenia czynnosci konserwacyjnych. zadanie konserwacji

Np.: Jesli SY.06=050, liczba manewréw = 50x500=25000 (Teeeeeieeeeeee e 255)
Ostrzezenie: Przed ustawieniem nowej wartosci dla licznika manewréw
konserwacyjnych nalezy jg zresetowal, ustawiajgc wartos¢ SY.06=0, a
dopiero pdézniej wartos¢ SY.06=,nowa wartos¢”.

SY.07

Przystosowanie blokady dostepu

Dostep do programowania zespotu sterujgcego mozna zablokowaé, aby nie mozna byto zmienia¢ parametréw za
pomocg wyswietlacza i przyciskow. Po wprowadzeniu SY.07 zostang wyswietlone dwa mozliwe komunikaty:

* FREE: Brak aktywnej blokady

* BLOC-PROG: blokada aktywna

Blokade mozna ustawi¢ w dwéch trybach:

+ Za pomoca pilota zdalnego sterowania poprzez kodowanie HCS: w ramach SY.07 nacisnac przycisk na pilocie,
aby zablokowa¢/odblokowac.

* Ustawienie kodu instalatora za pomocg urzgdzen NET-LINK.

Ostrzezenie: W przypadku braku kodu blokady centrale mozna nadal odblokowaé, zmieniajac TYPE lub
przywracajac parametry pracy (SY.05).
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SY.08 Aktywacja NET-EXP 000 ‘ 000
Aktywacja karty rozszerzeh NET-EXP: + 000: Wytgczona
Ostrzezenie: domyslnie karta rozszerzen jest wytgczona. + 001: Wtaczona

Ostrzezenie: Jesli ustawienia sg domysine, nalezy pamieta¢ o prawidtowym
ustawieniu parametrow.

SY.09 Zapisz pozycje 000 001
Zapisywanie pozycji bramy w pamieci
w przypadku awarii zasilania. + 000: RESP_ON = po wyigczeniu pozycja bramki nie jest zapisywana w

Ostrzezenie: W celu uzupetnienia | pamieci. RESP jest wykonywany przy kolejnym manewrze.

tego parametru, nalezy réwniez |+001: RESP_OFF = po wytgczeniu pozycja bramki jest zapisywana w pamieci.
sprawdzi¢ funkcje “RESPizarzadzanie | RESP nie jest wykonywana.

zatrzymaniem” (Mo.17).

SY.10 Nieuzywany

SY.11 Nieuzywany

SY.12 Typ komunikacji portu U1/51 000 000
Aktywuje komunikacje szeregowa w porcie U1 (jezeli jest na ptytce) lub w S1 | « 000: U1_UART
(w art. 485/3-EXP). + 001: S1_RS485

Uwaga: Nie jest mozliwe zajecie obu portéw w tym samym czasie.

SY.13 Nieuzywany

SY.14 Typ komunikacji portu U3/S3 000 000
Aktywuje komunikacje szeregowa w porcie U3 (jezeli jest na ptytce) lub w S3 | « 000: U3_UART
(w art. 485/3-EXP - NET-NODE 2.0). + 001: S3_RS485

Uwaga: Nie jest mozliwe zajecie obu portéw w tym samym czasie.

Z Z ) ) Default Default

Parametry WEJSCIA / WYJSCIA (!} nobl) TYPE 00 TYPE 04
10.00 Przywracanie ustawien ,1/0"” (wejscie/wyjscie)

Przywraca domysine wartosci wejs¢ i wyjs¢ dla ustawionego TYPE (w module sterujgcym i systemie NET-EXP).

Wejs¢ do 10.00 za pomocg przycisku [OK]: zacznie miga¢ komunikat dEF2; nacisngc¢ i przytrzymac przycisk [OK], az

komunikat dEF2 przestanie miga¢; zwolnic przycisk [OK].
lo.01 INPUT 1 021 021
l0.02 INPUT 2 001 001
10.03 INPUT 3 017 000
lo.04 INPUT 4 019 000

» 000: NONE » 008: OPEN_EXT *016: STOP /SAS_INPUT * 024: SAFETY_1_8k2

» 001: START » 009: OPEN_STOP +017: SWO_1 » 025: SAFETY_2

+ 002: PED +010: AUX_1_IN » 018: Nieuzywany + 026: SAFETY_2_8k2

» 003: OPEN +011: AUX_2_IN +019: SWC_1 » 027: SAFETY_INHIBITION

» 004: CLOSE *+012: COURTESY_IN » 020: Nieuzywany » 028: EMERGENCY_IN

+ 005: OPEN_PM * 013: Nieuzywany +021: PHOTO_1 * 029: Nieuzywany

» 006: CLOSE_PM * 014: Nieuzywany » 022: PHOTO_2 » 030: RESET

» 007: OPEN_INT » 015: Nieuzywany » 023: SAFETY_1 * 031: MANEUVER_INHIBITION
lo.05
Nieuzywany
l10.10
lo.20 Dziatanie przycisku [1] 000 003
lo.21 Dziatanie przycisku [|] 000 004

+ 000: NONE + 005: OPEN_PM +010: AUX_1_IN

+001: START + 006: CLOSE_PM +011: AUX_2_IN

+002: PED + 007: OPEN_INT +012: COURTESY_IN

+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT

+ 004: CLOSE + 009: OPEN_STOP
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lo.31 OUTPUT 1 011 011
lo.32 OUTPUT 2 009 009

+ 000: NONE * 013: COURTESY + 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+ 001: 24V * 014: Nieuzywany + 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+ 002: 24V_TEST * 015: Nieuzywany + 028: STATUS_1

+ 003: ELOCK_M1 + 016: Nieuzywany +029: STATUS_2

+ 004: ELOCK_INV_M1 *017: Nieuzywany * 030: Nieuzywany

+ 005: ELOCK_BOOST_M1 + 018: MINUTERIE + 031: Nieuzywany

* 006: Nieuzywany +019: ALARM * 032: Nieuzywany

* 007: Nieuzywany + 020: AUX_1_OUT_INPULS * 033: Nieuzywany

+ 008: Nieuzywany +021: AUX_1_OUT_STEP * 034: Nieuzywany

+ 009: WARN_FIX/SAS_OUTPUT + 022: AUX_1_OUT_TEMP

+ 010: WARNL_INT + 023: AUX_2_OUT_INPULS

* 011: FLASH_FIX + 024: AUX_2_OUT_STEP

+ 012: FLASH_INT + 025: AUX_2_OUT_TEMP
lo.33
Nieuzywany
lo.38
lo.41 EXP_INPUT 1 000 000
lo.42 EXP_INPUT 2 000 000
lo.43 EXP_INPUT 3 000 000
lo.44 EXP_INPUT 4 000 000
lo.45 EXP_INPUT 5 000 000
lo.46 EXP_INPUT 6 000 000

+ 000: NONE + 008: OPEN_EXT +016: STOP /SAS_INPUT * 024: SAFETY_1_8k2

+001: START »+ 009: OPEN_STOP +017: SWO_1 » 025: SAFETY_2

+002: PED +010: AUX_1_IN + 018: Nieuzywany + 026: SAFETY_2_8k2

+ 003: OPEN +011: AUX_2_IN +019: SWC_1 + 027: SAFETY_INHIBITION

+ 004: CLOSE *+012: COURTESY_IN * 020: Nieuzywany + 028: EMERGENCY_IN

+ 005: OPEN_PM * 013: Nieuzywany +021: PHOTO_1 » 029: Nieuzywany

» 006: CLOSE_PM * 014: Nieuzywany + 022: PHOTO_2 + 030: RESET

» 007: OPEN_INT + 015: Nieuzywany + 023: SAFETY_1 *031: MANEUVER_INHIBITION
lo.51 EXP_OUTPUT 1 000 000
lo.52 EXP_OUTPUT 2 000 000
lo.53 EXP_OUTPUT 3 000 000
lo.54 EXP_OUTPUT 4 000 000
lo.55 EXP_OUTPUT 5 000 000
lo.56 EXP_OUTPUT 6 000 000
lo.57 EXP_OUTPUT 7 000 000
lo.58 EXP_OUTPUT 8 000 000

+ 000: NONE * 013: COURTESY + 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+ 001: 24V * 014: Nieuzywany + 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+ 002: 24V_TEST * 015: Nieuzywany + 028: STATUS_1

+ 003: ELOCK_M1 * 016: Nieuzywany +029: STATUS_2

* 004: ELOCK_INV_M1 *017: Nieuzywany + 030: Nieuzywany

+ 005: ELOCK_BOOST_M1 + 018: MINUTERIE * 031: Nieuzywany

+ 006: Nieuzywany +019: ALARM + 032: Nieuzywany

* 007: Nieuzywany + 020: AUX_1_OUT_INPULS + 033: Nieuzywany

+ 008: Nieuzywany +021: AUX_1_OUT_STEP * 034: Nieuzywany

+ 009: WARN_FIX/SAS_OUTPUT + 022: AUX_1_OUT_TEMP

+ 010: WARNL_INT + 023: AUX_2_OUT_INPULS

* 011: FLASH_FIX + 024: AUX_2_OUT_STEP

+ 012: FLASH_INT + 025: AUX_2_OUT_TEMP
lo.60 Funkcja STATUS 1 000 000
lo.61 Funkcja STATUS 2 000 000

+ 000: NONE + 006: CLOSED_M1 + 012: Nieuzywany

+ 001: MAINTENANCE + 007: OPENED_M1 + 013: Nieuzywany

+ 002: PHOTO + 008: Nieuzywany * 014: Nieuzywany

+ 003: STOP * 009: Nieuzywany + 015: Nieuzywany

+ 004: OBSTACLE + 010: RESP_FIX +016: CLOSURE_FAILED

+ 005: EMERGENCY +011: RESP_INT +017: SECURITY
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T = Default Default

Parametry RUCHU (/iouc) TYPE 00 TYPE 04

Mo.01 | Predkos¢ hamowania podczas otwierania 040 055
Regulacja predkosci obrotowej silnika podczas zwalniania podczas | 5%.....c.ccceee.... 100%
otwierania.

Mo.02 | Maksymalna predkos¢ podczas otwierania 100 \ 100
Regulacja predkosci obrotowej silnika podczas otwierania. 5%..cciiiiniinnne 100%

Mo.03 | Przestrzen przyspieszenia podczas otwierania 010 \ 010
Wyraza to okre$long przestrzeh w % catkowitego skoku (warto$¢ <30%), w | 0%........c.ceu... 30%
obrebie ktdrej tworzone jest przyspieszenie na poczatku polecenia otwarcia.

Mata warto$¢ odpowiada bardzo wysokiej rampie.

Mo.04 | Przestrzen przejSciowa predkosci otwarcia 010 \ 010
Wyraza przestrzen okreslong w % catkowitego skoku (warto$¢ <30%), w | 0%........ccceuee. 30%
ramach ktérej automatyka musi zwolni¢ do predkosci hamowania. Koniec
tej przestrzeni jest obliczany poczawszy od miejsca, w ktérym zaczyna sie
przestrzern Mo.05.

Mo.05 | Przestrzen opdzniajgca podczas otwierania 010 \ 010
Wyraza to okreslong przestrzen w % catkowitego skoku (wartos¢ <30%). 0%...covrverenenenn 30%

Jest to ostatni odcinek pokonywany przez automatyke podczas manewru
otwarcia.

Mo.06 | Predko$¢ hamowania podczas zamykania 040 \ 020
Regulacja predkosci obrotowej silnika podczas zwalniania podczas | 5%.......cceue... 100%
zamykania.

Mo.07 | Maksymalna predkos¢ podczas zamykania 100 \ 075
Regulacja predkosci obrotowe;j silnika podczas zamykania. 5%.ccciiiniiinnns 100%

Mo.08 | Przestrzen na przyspieszenie podczas zamykania 010 \ 010
Wyraza to okreslong przestrzen w % catkowitego skoku (wartos¢ <30%), | 0%.......c.couue.. 30%

w obrebie ktérej tworzone jest przyspieszenie na poczatku polecenia
zamykania. Mata warto$¢ odpowiada bardzo wysokiej rampie.

Mo.09 | Przestrzen przejSciowa predkosci zamykania 010 \ 010
Wyraza przestrzen okreslong w % catkowitego skoku (warto$¢ <30%), w | 0%.......ccceuee. 30%
ramach ktérej automatyka musi zwolni¢ do predkosci hamowania. Koniec
tej przestrzeni jest obliczany poczawszy od miejsca, w ktérym zaczyna sie
przestrzern Mo.10.

Mo.10 | Przestrzen op6zniajgca podczas zamykania 010 \ 010
Wyraza to okreslong przestrzen w % catkowitego skoku (wartos¢ <30%). | 0%........cccoeuee. 30%

Jest to ostatni odcinek pokonywany przez automatyke w manewrze
zamykajgcym.

Mo.11 | Zatrzymaj intensywnos¢ 020 ‘ 020
Reguluje szybko$¢ spadku predkosci silnika do 0 (zero) w przypadku | 0%.........c........ 50%
zatrzymania lub zmiany kierunku ruchu.

Dotyczy postojéw generowanych przez:

- polecenia ruchu (START, OPEN, CLOSE, PED, etc.);

- Aktywacja wejscia typu PHOTO lub STOP.

Nie ma to wplywu na zatrzymania generowane przez:

- dojscie do wytgcznika krarnicowego lub na zapisane miejsce;

- odwrdécenie awaryjne (wewnetrzne wykrywanie przeszkod lub aktywacja
wejscia SAFETY).

Zanotuj: Wyzsze wartosci = szybsze zatrzymanie; niskie wartosci =
wolniejsze zatrzymanie.

Ostrzezenie: Aby zapobiec nadmiernym naprezeniom, ktére moglyby
zagrozi¢ prawidtowemu funkcjonowaniu automatyki, zaleca sie zawsze brac
pod uwage ewentualng inercje drzwi, unikajgc ustawiania zbyt wysokich
wartosci w obecnosci waznych mas.

Mo.12 | Otwarcie przestrzeni dla funkcji pieszych 030 ‘ 050
Regulacja przestrzeni otwarcia dla funkgji ruchu pieszego w %. 0%..cervereerennene 100%

Mo.13 | Czutos¢ na site dla silnika 1 podczas otwierania 050 ‘ 040
Wyraza warto$¢w % w celu dostosowania czutosci na wykrywanie przeszkody | 1%.................. 100%

podczas otwierania w silniku 1. Wysoka warto$¢ odpowiada nizszej czutosci.
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Mo.14 | Czutos¢ na site dla silnika 1 podczas zamykania 050 040
Wyraza warto$¢ w % w celu dostosowania czutosci na wykrycie przeszkody | 1%......c.cccoeue.. 100%
podczas zamykania w silniku 1. Wysoka warto$¢ odpowiada nizszej czutosci.

Mo.15 | Nieuzywany

Mo.16 | Nieuzywany

Mo.17 | RESP i zarzadzanie zatrzymywaniem 002 001
+ 000: W normalnym trybie pracy zatrzymuje sie w zapamietanym punkcie, a w przypadku RESP wyszukuje
odniesienie otwarcia.

+ 001: W normalnym trybie pracy zatrzymuje sie w zapamietanym punkcie, a w przypadku RESP wyszukuje
odniesienie zamkniecia.

+ 002: Wyszukuje potozenie graniczne tylko przy otwieraniu, podczas gdy przy zamykaniu zatrzymuje sie w punkcie
zapamietanym. W przypadku RESP rozpoczyna sie od otwarcia.

+ 003: Wyszukuje potozenie graniczne tylko przy zamykaniu, podczas gdy przy otwieraniu zatrzymuje sie w punkcie
zapamietanym. W przypadku RESP rozpoczyna sie od zamkniecia.

+ 004: Wyszukuje wytgcznik kraricowy przy zamykaniu i otwieraniu. W przypadku RESP rozpoczyna sie od otwarcia.
+ 005: Wyszukuje wytgcznik krancowy przy zamykaniu i otwieraniu. W przypadku RESP rozpoczyna sie od zamkniecia.
Zanotuj: Jedynym dozwolonym kierunkiem w przypadku RESP jest kierunek ustawienia, w przypadku odwrécenia
(PHOTO, SAFETY) powoduje zatrzymanie ruchu.

Zanotuj: W przypadku przewodowych wytgcznikéw krancowych automatyka zatrzymuje sie zawsze po osiggnieciu
wytacznika krancowego.

Zanotuj: Wiacz wyszukiwanie punktéw odniesienia tylko po nauczeniu (SE.03). Ma to zapobiec zbyt mocnemu
naciskaniu silnika podczas mapowania sit.

Mo.18 | Przyspieszenie dwufazowe 000 \ 000
W przypadku aktywacji wykonuje on rampe przyspieszenia do predkosci
hamowania ustalonej przez parametr Mo.01 lub Mo.06 i utrzymuje jg do )
korica przestrzeni przyspieszania (Mo.03 lub Mo.08), po czym nastepuje | 000: Wytaczona . )
przetaczenie na maksymalng ustawiong predko$¢ obrotowa. » 001: Tylko przy otwieraniu

. . o L .| +002: Tylko przy zamykaniu
Uwa,ga. Ten palra.metr moze byc.uzyty W_celu u+atW|en|.a przeprowadzer!la - 003: Przy otwieraniu i zamykaniu
testow udarnosciowych zamykajgcych sie bram garazowych w punkcie:

H-300mm. (H=wysokos$¢ bramy segmentowej).

Mo.19 | Poczatkowy czas skoku napiecia przy otwieraniu 000 ‘ 000
+ 000: Poczatkowy czas skoku napiecia wytgczony (wykonuje bardzo krotki, prawie niezauwazalny skok napiecia)

* 00X: Regulacja czasu skoku napiecia do 2,5s (X*10 ms)

Mo.20 | Poczatkowy czas skoku napiecia przy zamykaniu ‘ 000 ‘ 000
+ 000: Poczatkowy czas skoku napiecia wytgczony (wykonuje bardzo krotki, prawie niezauwazalny skok napiecia)

* 00X: Regulacja czasu skoku napiecia do 2,5s (X*10 ms)

Mo.21 | Tolerancja zatrzymania przy otwieraniu ‘ 010 ‘ 100
Przestrzen na koncu manewru otwierania wykonywanego z predkoscig zmniejszania predkosci i bez cofania na
przeszkode. Wyrazona w tysiecznych czesciach skoku catkowitego.

(0 255)

Mo.22 | Tolerancja zatrzymania przy zamykaniu ‘ 010 ‘ 030
Przestrzen na kocu manewru zamykajgcego wykonywanego z predkoscig zmniejszajgcg predkosc i bez cofania sie
nad przeszkoda. Wyrazona w tysiecznych czesciach skoku catkowitego.

(0 255)

Mo.23 | Nieuzywany

Mo.24 | Nieuzywany

Mo.25 | Nieuzywany

Mo.26 | Nieuzywany

Mo.27 | Nieuzywany

Mo.28 | Hamulce antywtamaniowe 000 000

Parametr przewidziany dla automatyki montowanej na torach dla bram
segmentowych. Stuzy do przeciwstawiania sie wszelkim ruchom silnika,
ktore sg wykrywane, gdy automatyka nie dziata. W tym przypadku silnik jest | * 000: Wytgczona o
aktywowany w kierunku przeciwnym do wykrytego ruchu, aby utrzymac | ° 0013. Aktywny tylko przy zamknigtej
pozycje automatyki bez zmian. bramie

Uwaga: Konieczne jest uzycie 2-kanatowego kodera podigczonego i * 002: Aktywny tylko przy otwarte]

_ bramie
wiaczonego (SY.04=002). + 003: Aktywny zaréwno przy

Uwaga: Jedli jest aktywny (Mo.28 =001,002,003), KONIECZNE jest ustawienie | otwartej, jak i zamknietej bramie
parametru Mo.17 = 002 i zainstalowanie ogranicznika mechanicznego (art.
AB / FM niedotaczone do zestawu) na Sciezce w potozeniu otwartym.
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SCHEMATY DLA REGULAC)I RUCHU

Regulacje przy OTWIERANIU
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Regulacje przy ZAMYKANIU
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START, OPEN, CLOSE, PED...

—

STOP, PHOTO

SWE-SWO, SAFETY

DISTANCE

Regulacja przyspieszenia dwufazowego (Mo.18)

SPEED

Zanotuj: Na rysunku przedstawiono przyktad przyspieszenia
dwufazowego przy manewrze zamykania.

=

DISTANCE
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< - Default Default
CoCC
Parametry BEZPIECZENSTWA ( 5ri-c) TYPE 00 TYPE 04
SA.01 PHOTO_1 002 002
+ 000: STOP & CLOSE - wejscie fotokomoérki jest sterowane tylko na poczatku, gdy brama jest w nieruchoma i
podczas manewru zamykania. W pierwszym przypadku zapobiega on uruchomieniu podczas zamykania, co
powoduje odwrécenie ruchu.
« 001: ALWAYS - wejscie fotokomorki jest zawsze kontrolowane. Przy zatrzymanej bramie zapobiega jej
uruchomieniu. Podczas manewru zamykania uruchamia on odwrotno$¢ ruchu. Podczas wykonywania manewru
otwierania powoduje zatrzymanie bramy.
+ 002: CLOSE - wejscie fotokomoérki jest sterowane tylko podczas manewru zamykania. Jego aktywacja powoduje
odwrocenie ruchu.
SA.02 | PHOTO_2 000 | 002
+ 000: STOP & CLOSE - wejscie fotokomoérki jest sterowane tylko na poczatku, gdy brama jest w nieruchoma i
podczas manewru zamykania. W pierwszym przypadku zapobiega on uruchomieniu podczas zamykania, co
powoduje odwrécenie ruchu.
« 001: ALWAYS - wejscie fotokomorki jest zawsze kontrolowane. Przy zatrzymanej bramie zapobiega jej
uruchomieniu. Podczas manewru zamykania uruchamia on odwrotno$¢ ruchu. Podczas wykonywania manewru
otwierania powoduje zatrzymanie bramy.
+ 002: CLOSE - wejscie fotokomoérki jest sterowane tylko podczas manewru zamykania. Jego aktywacja powoduje
odwrocenie ruchu.
SA.03 | SAFETY_T 000 | 001
+ 000: Czuta krawed? zawsze wigczona
+ 001: Czuta krawedz wigczona tylko podczas zamykania
+ 002: Czuta krawedz wigczona tylko podczas zamykania i przed kazdym ruchem
+ 003: Czuta krawedz wigczona tylko podczas otwierania
+ 004: Czuta krawedz wigczona tylko podczas otwierania i przed kazdym ruchem
SA.04 SAFETY_2 000 001
+ 000: Czuta krawed? zawsze wigczona
+ 001: Czuta krawedz wigczona tylko podczas zamykania
+ 002: Czuta krawedz wigczona tylko podczas zamykania i przed kazdym ruchem
+ 003: Czuta krawedz wigczona tylko podczas otwierania
+ 004: Czuta krawedz wigczona tylko podczas otwierania i przed kazdym ruchem
SA.05 Aktywacja trybu ,,CLOSE IMMEDIATELY" 000 000
* 000: Wytaczona
+ 001: Aktywny tylko dla PHOTO_1
* 002: Aktywny tylko dla PHOTO_2
* 003: Aktywny tylko dla PHOTO_1i PHOTO_2
SA.06 Zachowanie w trybie ,,CLOSE IMMEDIATELY” 000 000
Umozliwia okres$lenie zachowania, gdy fotokomérka z wtgczonym trybem ,,close immediately” zostanie zastonieta
podczas manewru otwierania.
+000: Najpierw wykonuje petny manewr otwarcia, a nastepnie zamyka brame ponownie z op6Znieniem ustawionym
w tl.20;
+ 001: Przerywa manewr, a nastepnie ponownie zamyka bramke z op6Znieniem ustawionym w t1.20.
SA.07 Odwrécenie kierunku z powodu przeszkody podczas otwierania 003 003
Umozliwia regulacje czasu trwania | * 000: Zakorczy¢ odwrécenie po przeszkodach
zmiany kierunku ruchu w przypadku | » >000: Czas trwania odwrdcenia po przeszkodach
wykrycia przeszkody podczas | (1S.....ccevenen. 10s)
manewru otwierania.
SA.08 Odwrécenie kierunku z powodu przeszkody podczas zamykania 003 003
Umozliwia regulacje czasu trwania | * 000: Zakonczy¢ odwrécenie po przeszkodach
zmiany kierunku ruchu w przypadku | » >000: Czas trwania odwrdcenia po przeszkodach
wykrycia przeszkody podczas | (1S...c.ccevenee. 10s)
manewru zamykania.
SA.09 TCA z EMERGENCY_IN 000 000
Opisuje zachowanie TCA w potaczeniu z funkcjg EMERGENCY_IN
+ 000: Jesli TCA jest aktywny, brama zamyka sie ponownie po TCA;
+001: Nawet jesli TCA jest aktywny, brama nie zamyka sie automatycznie. Pierwszy manewr ponownego zamykania
wymaga uzycia polecenia. W przypadku kolejnego manewru TCA dziata normalnie.
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SA.10 | Automatyczny test urzadzenia zabezpieczajgcego 000 \ 000
Funkcja wytagcza wejscie 24V_TEST i sprawdza otwarcie styku urzadzenia | * 000: Wytgczona
zabezpieczajgcego przed kazdym manewrem. + 001: Wtaczona
Ostrzezenie: dla pracy w trybie ,Automatycznego testu urzadzenia
zabezpieczajgcego”, nalezy podtaczy¢ nastepujace elementy:

- Nadajniki (TX) na wyjsciu 24V_TEST;

- Odbiorniki (RX) na wyjsciu 24V;

Co wiecej, urzadzenia zabezpieczajgce muszg by¢ podtgczone i wyréwnane
przed nabyciem Sciezki (SE.03).

SA.11 PHOTO_1 blokada 000 000
Funkcja ta wstrzymuje interwencje fotokomorek zaréwno w trakcie | + 000: Wytgczenie blokady
otwierania, jak i zamykania, w strefie miedzy punktem wykrywania a |+« 001: Blokowanie aktywne
catkowitym punktem zamknigcia. Podczas automatycznego uczenia skoku | (fotokomérki sg zawsze ignorowane
silnika (SE.03), zastoniecie fotokomoérek podczas zamykania drzwi okre$la | w strefie miedzy punktem detekcji a
punkt poczatkowy blokady. Konieczne jest, aby fotokomérka, ktéra ma | punktem zamkniecia)
zostac zablokowana, byta podtgczona jako PHOTO_1.

SA.12 Automatyczne zamykanie TCA po przeszkodach podczas zamykania 000 000
W przypadku petnego odwrécenia (SA.08=000) podczas manewru zamykania | +  000: Zawsze przeprowadza

okredla sposéb, w jaki automatyka wykona automatyczny manewr
ponownego zamykania TCA.

Uwaga: Dotyczy wytgcznie przeszkdd wykrytych w trybie SAFETY lub w
funkcji zapobiegajgcej zmiazdzeniu.

automatyczne ponowne zamykanie

+ 001: Proba 1 automatycznego
zamykania
+ 002: Préba 2 automatycznych

manewrdw ponownego zamykania
+ 003: Préba 3 automatycznych
manewrdw ponownego zamykania

+ 004: Blokuje automatyczne
ponowne zamykanie
e = Default Default
Parametry CZASU (i iic) TYPE 00 TYPE 04
tl.01 Automatyczny czas zamkniecia (TCA) 000 000
Regulacja czasu automatycznego zamykania TCA + 000: Wytgczona
« >000: Aktywny w ustawionym
czasie
[T 2555s)
tl.02 Czas automatycznego zamykania dla pieszych (TCA_PED) 000 000
Regulacja czasu automatycznego zamykania dla pieszych TCA_PED + 000: Wytaczona
+>000: Aktywny w ustawionym czasie
(Teeene 255s)
(Teeene 255min - TYLKO TYPE 04)
tl.o3 Czas migania wstepnego manewru otwierania 000 \ 000
Regulacja czasu wstepnego migania przed rozpoczeciem manewru |(0s..........o... 10s)
otwierania.
tl.o4 Czas migania wstepnego manewru zamykania 000 \ 000
Regulacja czasu wstepnego migania przed rozpoczeciem manewru |(0s.............. 10s)
zamykania.
tl.05 Nieuzywany
tl.06 Nieuzywany
tl.o7 Czas COURTESY 060 060
Regulacja czasu oswietlenia PUNKTOWEGO. 0S.oevverennininnee 255s
tl.o8 Czas ELOCK_M1 002 002
Regulacja czasu aktywacji wyjscia ELOCK_M1/BOOST_MT1 lub czaswytgczenia | (1S....ccccevueenene 10s)
czasu wyjscia ELOCK_INV_M1.
t1.09 Nieuzywany
tl.10 Nieuzywany
tl.11 Nieuzywany
tl.12 Nieuzywany
tl.13 Nieuzywany
tl.14 Nieuzywany
tl.15 Nieuzywany
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tl.16 Czas AUX_1 100 ‘ 100
Regulacja czasu aktywacji wyjscia AUX_1, jesli jest sterowane przez zegar. (1T 255s)
t1.17 | Czas AUX_2 100 \ 100
Regulacja czasu aktywacji wyjscia AUX_2, jesli jest sterowane przez zegar. (V1T 255s)
tl.18 Nieuzywany
tl.19 Nieudane zamkniecie czasu alarmu 010 010
Czas uzywany dla wyj$¢ STATUS skonfigurowanych jako CLOSURE_FAILED: | (1MiN.....cccccvevunene 255min)
po uptywie tego czasu, jesli automatyka nie znajduje sie w pozycji zamykania,
wyjscie jest aktywne.
Zanotuj: Dziata niezaleznie od aktywacji TCA (tl.01) lub TCA_PED (tl.02).
tl.20 Opéznienie ,CLOSE IMMEDIATELY" 001 001
Umozliwia ustawienie po uptywie ilu sekund nastepuje automatyczne | (1s....ccccceueueee 10s)
ponowne zamkniecie funkcji ,close immediately” (SA.05).
S _ Default Default
Parametry DODATKOWE ( EHEr ) TYPE 00 TYPE 04
EX.01 Funkcja kondominium 000 000
Umozliwia wytgczenie wejs¢ sterujgcych otwieraniem i zamykaniem podczas | « 000: Wytgczony
otwierania i automatycznego zamykania. + 001: Aktywny tylko przy otwieraniu
+ 002: Aktywny przy automatycznym
otwieraniu i zamykaniu
EX.02 Nieuzywany
EX.03 Nieuzywany
EX.04 Nieuzywany
EX.05 Nieuzywany
EX.06 Aktywacja trybu ,, STEP-BY-STEP” 001 001
Wybor trybu ,reversal” (podczas manewru impuls polecenia zmienia | * 000: Odwro6cenie
kierunek ruchu) lub ,step-by-step” (podczas manewru impuls polecenia | » 001: Tryb krokowy ze START i PED
zatrzymuje ruch. Kolejny impuls powoduje ponowne uruchomienie ruchuw | « 002: Tryb krokowy ze START, PED i
przeciwnym kierunku). OPEN/CLOSE
EX.07 Utatwienie recznego odblokowywania przy zamknietej bramie 000 000
Jesli=0, funkcja jest wytgczona. 000: Dezaktywowano utatwienia
Jesli po 0 wykryciu zatrzymania zamykania, po 1 silnik wykona krétkg zmiane | odblokowywania '
kierunku, aby zwolni¢ nacisk na niego i utatwi¢ reczne odblokowanie. |+ >000:  Utatwienia w qu|9kowa”_'u
Ustawiona warto$¢ wskazuje czas trwania odwrécenia. aktywowane z czasem trwania rownym:
(1x25ms......... 20x25ms)
(1x25ms......... 40x25ms - TYLKO TYPE 00)
EX.08 Utatwienie recznego odblokowywania przy otwartej bramie 000 000
Jesli=0, funkcja jest wytgczona. 000: Dezaktywowano utatwienia
Jesli po 0 wykryciu zatrzymania otwierania, po 1 silnik wykona kr6tka zmiane | odblokowywania ‘
kierunku, aby zwolni¢ nacisk na niego i utatwi¢ reczne odblokowanie. |+ >000:  Utatwienia w qulc?kowa”_'u
Ustawiona warto$¢ wskazuje czas trwania odwrécenia. aktywowane z czasem trwania rownym:
(1x25ms......... 20x25ms)
(1x25ms......... 40x25ms - TYLKO TYPE 00)
EX.09 Nieuzywany
EX.10 Oszczedno$¢ energii 000 000

Funkcja oszczedzania energii w przypadku awaryjnego zestawu akumulatoréw lub systemu zasilania opartego na
panelach stonecznych. Gdy funkcja oszczedzania energii jest aktywna, wyswietlacz jest wytgczony i co 10 sekund

wyswietla symbol - -". Funkcje mozna ustawi¢ na 3 poziomach:
+ 000: ,,Oszczednosc energii” nieaktywna;

+ 001:,Oszczednos¢ energii” wigczona: wytgcza wszystkie wyjscia z wyjatkiem statego wyjscia Vaux 24V;
+ 002: ,Oszczednos¢ energii” wigczona: wytgcza wszystkie wyjscia z wyjgtkiem statego wyjscia Vaux 24V; ponadto

wigczone sg wszystkie wyjscia typu STATUS.

Ostrzezenie: przy aktywnym trybie ,Oszczednosci energii” funkcja SAS nie jest dostepna.
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EX.11

Funkcja SAS

000 | 000

Aktywacja funkgji SAS (tylko w przypadku wyj$¢ SAS_OUTPUT): Wyjscie SAS jest
podtgczone do STOP / wejscia SAS_INPUT drugiego modutu sterujgcego, co
powoduje uruchomienie trybu pracy “bank door” (otwarcie drugich drzwi jest
wytaczone, dopoki pierwsze drzwi nie zostang catkowicie zamknigte).

Jesli ten parametr jest wigczony, po zresetowaniu wykonuje on automatyczng
RESP, podczas ktérej wyjscie SAS nie jest aktywne. Jesli wytaczniki kraricowe sg
obecne i sg zgniecione po zresetowaniu, RESP nie zostanie wykonana.

Ostrzezenie: jesli oba skrzydta zostang recznie odblokowane i przesuniete z
potozenia zamkniecia, zostanie utworzony warunek blokady. W takim przypadku
konieczne bedzie reczne zamkniecie co najmniej jednego z dwéch skrzydet.
Ostrzezenie: wejscie STOP / SAS_INPUT musi by¢ aktywowane przez
bezprzepieciowe wyjscie z neutralnym stykiem, takie jak wyjscie karty rozszerzen
NET-EXP lub przekaznik.

Ostrzezenie: W przypadku RESP funkcja SAS musi by¢ koniecznie zwigzana
z wyszukiwaniem odniesienia/zatrzymania w kierunku zamkniecia. Tak wiec
dziata z wartosciami Mo.17 = 001, 003, 005.

+ 000: Wytgczona
+001: Wiaczona

EX.12

Ponowne zatadowanie TCA

001 001

Umozliwia to okreslenie, czy przy otwartej bramie i aktywnym TCA, TCA zostanie
ponownie zatadowany. Funkcja jest wazna zaréwno dla TCA (T1.01), jak i dla
TCA_PED (T1.02).

Jesli=1, przy catkowicie otwartej bramie, interwencja PHOTO, OPEN, OPEN_INT
lub OPEN_EXT ponownie zataduje TCA.

Przy otwartej bramie w trybie pieszym interwencja PHOTO lub PED taduje
ponownie TCA_PED, podczas gdy polecenie OPEN, OPEN_INT lub OPEN_EXT
powoduje catkowite otwarcie.

+ 000: Ladowanie wytgczone
+ 001: tadowanie wigczone

EX.13

Zawiesi¢ TCA

000 000

Jesli=0 przy otwartych drzwiach i wtgczonym TCA, automatyczne zamykanie
zawsze nastepuje, nawet jesli wydane zostato polecenie natychmiastowego
STOP. Tylko przytrzymane polecenie STOP uniemozliwia automatyczne
zamkniecie drzwi;

Jesli=1 przy otwartych drzwiach i wtgczonym TCA, impuls polecenia STOP
anuluje automatyczne zamykanie;

Jesli=2 przy otwartych drzwiach i wtgczonym TCA, impuls polecenia STOP lub
OPEN anuluje automatyczne zamykanie.

Zanotuj: Jesli jest aktywny, parametr dziata réwniez na funkcje TCA_PED (w tym

przypadku warto$¢ 002 dziata jako 001 jako polecenie OPEN przy zatrzymanej
bramie w otwarciu pieszym generuje catkowite otwarcie).

+ 000: Wytaczona

+ 001: Aktywna z impulsem STOP
wytgcza TCA.

+ 002: Aktywna z impulsem STOP lub
OPEN wytacza TCA.

EX.14

Nieuzywany

EX.15

Nieuzywany

EX.16

Nieuzywany

EX.17

Wymuszone zatrzymanie

000 000

Jesli funkcja jest aktywna, wszystkie wejscia skonfigurowane jako OPEN
i CLOSE automatycznie stajg sie réwniez OPEN_UP i CLOSE_UP, jesdli sg
wigczone i aktywne przez co najmniej 5 sekund, jesli wigczone jest urzadzenie
zabezpieczajagce (fotokomédrka i/lub czuta krawedz?). Z tego powodu funkcja
ta moze by¢ uzywana do sterowania automatyka, nawet jesli urzadzenia
zabezpieczajgce sg uszkodzone. Jesli wejscie nie jest juz aktywne, automatyka
powréci do automatycznego trybu pracy.

Funkcja ta nie jest dostepna w przypadku wytgczonych urzadzen SAFETY typu
bezpieczenstwa przy wytaczonej klapie (wartosci 001 i 003 parametréw SA.03 i
SA.04).

Ze wzgledow bezpieczenstwa NIE zaleca sie korzystania z tej funkgcji, jesli
do wejs¢ skonfigurowanych jako OPEN lub CLOSE sg zegary.

+ 000: Funkcja wytgczona.

« 001: Funkcja  wiaczona
(automatyczne przejscie do
pozycji OPEN_UP/CLOSE_UP
przy  wigczonych  urzadzeniach
zabezpieczajgcych/usterka w
przypadku utrzymania polecen
OPEN/CLOSE)

EX.18

Wyswietla manewry po wiaczeniu zasilania panelu

000 | 000

Umozliwia witgczenie komunikatéw na wyswietlaczu podczas fazy wigczania
zasilania modutu sterujacego, pokazujgc catkowita liczbe wykonanych
manewrow.

Ostrzezenie: Aktywacja funkgcjii wynikajgca z niej wizualizacja nowych informacji
na wyswietlaczu powodujg wolniejsze uruchomienie zespotu sterujacego.

+ 000: Wizualizacja wszystkich
manewrdw wytgczona
« 001: Wizualizacja wszystkich
manewréw witgczona

EX.19

Nieuzywany

EX.20

Funkcja MANEUVER_INHIBITION

000 000

Jesli wejscie jest ustawione jako MANEUVER_INHIBITION, zachowuije sie jak styk
NC, ktory, jesli jest otwarty, blokuje manewr.

000: jezeli jest otwarty, blokuje
polecenia otwierania, ale umozliwia
zamykanie.

001: jezeli jest otwarty, blokuje
polecenia otwierania i zamykania.

PL
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Parametry TESTU ( :ESE ) i TYoE 04

tE.O1 Wizualizacja stanu wejscia panelu sterowniczego

Umozliwia wyswietlenie stanu wej$¢ na panelu sterowniczym. Segment wytgczony odpowiada segmentowi
otwartemu, podczas gdy segment wigczony jest potgczony z kontaktem zamknietym.

000 0 ) G Teualle T

tE.02 Wizualizacja stanu wejscia karty rozszerzen

Umozliwia wyswietlenie stanu wej$¢ na karcie rozszerzeh. Segment wytgczony odpowiada segmentowi otwartemu,
podczas gdy segment wigczony jest potgczony z kontaktem zamknietym.

h ‘b eb ‘D @ 1 | EXPIN_1 4 | EXPIN_4

OO0 X0 X o0 X2 2 EXP_IN_2 5 EXP_IN_5

D QD QD QD Q 3 | EXP_IN_3 6 | EXP_IN_6
tE.03 Wizualizacja stanu licznika manewréw

Umozliwia wyswietlenie catkowitej liczby manewréw wykonanych przez modut sterujacy.

Na wyswietlaczu pojawi sie stowo ,tCYC" z wartoscig wzgledng, a nastepnie stowo ,MULt" z wzgledng wartoscig
mnoznika. Aby obliczy¢ liczbe manewrow, nalezy zwiekszy¢ te dwie wartosci.

Np: tCYC=120, MULt=10; 120x10=1200 wykonanych manewréw

tE.04 Nieuzywany
tE.05 Automatyczny czas otwarcia (TAA) 000 000
Regulacja czasu automatycznego otwierania TAA + 000: Wytgczony
+ >000: Aktywny w ustawionym
czasie
(TS 255s)

10 TESTOWANIE INSTALAC]I

Testowanie jest operacjg niezbedng do sprawdzenia dziatania systemu. DEA System zbiorczo pokazuje poprawnos¢
testowania w 4 prostych krokach:

« Upewnij sie , ze wszystko jest zgodne z zaleceniami paragrafu 2 “Ostrzezenia dotyczace potencjalnych niebezpieczenstw”;
* Przeprowadz préby otwarcia i zamkniecia bramy, aby upewni¢ sie, ze ruch skrzydet jest prawidtowy. Zaleca sie aby wykona¢
wiele préb w celu sprawdzenia czy brama tatwo sie porusza i w celu wykrycia ewentualnych wad montazu i regulacji;

« Upewnij sie czy wszystkie podtgczone urzadzenia bezpieczehstwa pracujg poprawnie;
* Przeprowadzi¢ pomiar sity zgodnie ze standardami normy EN12445 aby znalez¢ optymalne ustawienie, zgodne se
standardami normy EN12453.

11 UTYLIZACJA PRODUKTU

DEMONTAZ

Demontaz automatyki musi zosta¢ wykonany przez wykwalifikowany personel, zgodnie z przepisami BHP i w odniesieniu do
instrukcji montazu, w odwrotnej kolejnosci. Przed rozpoczeciem demontazu nalezy odcig¢ napiecie elektryczne i zabezpieczy¢
je przed ewentualnym ponownym podtaczeniem.

UTYLIZACJA
Utylizacja automatyki musi zosta¢ przeprowadzona zgodnie z krajowymi i lokalnymi normami w zakresie utylizacji. Produkt
(lub pojedyncze jego czesci) nie moze by¢ utylizowany z innymi odpadami domowymi.

E UWAGA Zgodnie z Dyrektywami UE 2012/19/EG dotyczacymi utylizacji odpadéw urzadzen elektrycznych i
. elektronicznych (WEEE), ten produkt elektryczny nie moze byc traktowany jako odpad miejski mieszany. Prosi sig o

utylizacje produktu, zanoszac go do lokalnych punktéw odbioru odpadéw miejskich w celu ich odpowiedniego
zagospodarowania.
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NHCTPYKLMI NO NPUMEHEHNIO

N NpeaynpexaeHuns

NHpekc
1 KpaTkoe onuncaHve npegynpexgeHnin 183 |7 CoobLeHmA, oTobpaxaemble Ha 195
ancnnee
2 OnuncaHve NpoaykTa 185 |8 Cnucok napameTtpos "EASY" 196
3 TexHnyeckmne faHHble 185 |9 Crnincok napametpos "PRO" 197
4 JneKTpuyeckmne coeanHeHuns 186 |10 Beog B akcnnyaTtaymio 208
5 MporpammupoBaHve 188 |11 YTnnmsaumsa nsgennsa 208
6 OnvcaHne BXo40B/BbIXOA0B 188
CMBO/JIbI

Cnep,ylou.wle CMBOJ1bl NCNOJIb3YIOTCA B AAHHOM PYKOBOACTBE ANnA o603HaueHus noTeHyuasbHbIX OMacHOCTEWN.

BaxxHoe npeaynpexzeHue no TexHWKe 6e30nacHoOCcTU. HecobntogeHre AaHHbBIX MHCTPYKLUMI MOXET NnpuBecTu
A K Cepbe3HblM TpaBMaMm WAV MOBPEexXAeHU0 uMmyLlecTBa. HecobntogeHne 3TUX yKasaHW MOXeT MpuBecTU K
HencrnpaBHOCTN U3AENNSA U CO3AaTb OMacHYH CUTYaLMio.

BaxxHoe npeaynpexaeHume no TexHrke 6e3onacHocTU. KOHTaKT C A€TangaMn NoA Hanps>KeHeM MOXeT NprBecT K
A CMepTV NN Cepbe3HO TpaBMe.

V BaxxHast nHopmMaLms No ycTaHOBKe, MPOrpaMmM1pPOBaHIIO NN BBOAY VU3AeNNs B 3KCMyaTaLuio.

1 KPATKUVE NPEAYNPEXXAEHNA

BHVMAHWE! BAXHBIE MHCTPYKUMM MO BE3OMACHOCTU. TPOUYTUTE N BHMMATENBHO
CNEAYATE BCEM NPEAYNPEXAEHNAM N MHCTPYKLLMAM, NPUIATAEMbIM K MPOAYKTY, NOCKOJIbKY
HEMPABWIbHAAL YCTAHOBKA MOXXET MPMBECTU K MOBPEXXAEHWUIO JNIOAEA, )XUBOTHBIX WA
BEWEA. MPEAYNPEXXAEHA N MHCTPYKLLN COAEP)KAT BAXXHYIO MH®OPMALLMIO, KACAIOLLYIOCSA
BE3OMACHOCTW, YCTAHOBKW, NCMOJIb3OBAHNA N OBCAY)XUBAHUA. COXPAHUTE MHCTPYKLUN,
YTOBbl NPMKPENWUTb WX K TEXHMYECKOMY ®AANY N MNCNONb30OBATb ANA AANbHEVLIErO
MNCNONIb30BAHUA.

BHVMAHME YCTpOnCTBO MOryT MCNOAb30BaTh AEeTU B BO3pacTe A0 8 ferT,
A NOAN C OFPaHNYEHHbIMU GU3NYECKUMU, YMCTBEHHBLIMU UAW CEHCOPHbBIMU
CNOCOBHOCTAMU UK BoObLe ntoboe nnuo 6e3 onbiTa UanM, B 1HOH60OM Cly4yae,
HeobxoAMMOro OnbITa, NPV YCNOBUW, YTO OHW HAXOAATCS MO HabnwseHVem
WA MPOLUAN HaZANeXaLLyto MoAroToBky B 6e3ornacHoe 1cnosib30BaHme nprbopa
N MOHVMaHWe CBA3aHHbIX C 3TUM OMAaCHOCTEWN.

BHUMAHME CraumoHapHoOe ynpas/ieHVe YCTaHOBKOW (KHomku n T. [.)
A AO/IKHO BbITb PACOIOXEHO BHE JOCATaeMOCTN JeTel Ha BbICOTE He MeHee
150cmHag3emnein. Heno3sonsinTe 4eTAMUrPaTb CNprbopoM, PKCMPOBAHHbLIMY
3/IeMeHTaMun ynpasneHusa nian paanoynpasneHnemM crcTemMsil.

BHVUMAHMUE l/icnonb3oBaHre NpoAyKTa B HEHOPMaJlbHbIX YC/IOBUAX, He
A npeAycCMOTPEHHbIX MPON3BOAUTENIEM, MOXET MNpPUBEeCTU K OMacHbIM
CUTyaumsim; cobnrogatb YC/I0BUSA, U30XKEHHbIE B 3TUX MHCTPYKLMUSIX.

183
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BHMUMAHUME DEA System HanomumHaeT, UYTO BbI6OpP, pPaCrnoNoXeHue WU
A YCTaHOBKa BCeX YCTPOMCTB 1 MaTepuasnoB, COCTaBASAIOLLMX MOJIHYH COOPKY
YKYMOPOYHOTO CpPeAcCTBa, [AO/KHbI  MPOU3BOAUTLCA B COOTBETCTBUW C
Esponenckumn  gupektnsammn 2006/42 / EC (AwnpekTvBa Mo MalVHHOMY
obopynoBaHuo), 2014/53 / EU (JupexTtmsa RED) . lnsa Bcex cTpaH 3a npejenamMmu
EBponeiickoro Coto3a, B JAOMNOJIHEHWE K AEUCTBYHOLWWVM HaLMOHANbHbIM
cTaHZapTaM, And obecneyeHUs  AOCTAaTOYHOrO YpOBHSA  6e30MacHOCTU
pekoMeHAyeTca  Takxke  cobnogatb  MNONOXKEHWs,  coJepxaljyecs B
BblLLeynoMAHYTbIX ArpeKkTnBax.

BHUMAHME Hy npu Kakmx O6CTOATENbCTBAX HeNb3s WCMNO0/b30BaTb
AyCTp0|7|CTBo B NPUCYTCTBUWX B3PbIBOOMACHOW aTtmMocdepbl wan B cpejax,
KOTOpPble MOryT 6bITb arpecCMBHbLIMW 1 MOBPeAUTb YacTu NPoAyKTa. YoeanTecs,
YTO TemrnepaTypa B MecCTe VYCTaHOBKM MOAXOAAWAA W COOTBETCTBYeT
TemMrnepartypam, yKazaHHbIM Ha 3TUKETKe NPOoAYKTa.

BHVUMAHME Mpuy paboTe ¢ KOMaHAON «MepTBeL» ybeamtecb, YTO B 30He
A ABVKEHVSI aBTOMATUKN HET NII0AeN.

BHUMAHMUE Y6eputecb, 4TO nepes CeTbi 31eKTPOMNUTAHUA CUCTEMb
A MMeeTCa BbIK/IlYaTe/lb WA  MHOIOMOJIKOCHbBIA  MarHUTOTEPMUYECKNIA
BblK/IFOYaTe b, KOTOPbIA MO3BOASAET MOJIHOE OTK/IHOYeHMe B YC/I0BUAX KaTeropum
nepeHanpsaxeHus Ill.

BHUMAHUE /[na obecnedyeHns Hagnexallen 31ekTpobe3onacHoCTu
A Aepxute kabenb nutaHua 230 B yeTKo oTAeneHHbIM (MUHVUMYM 4 MM B
BO34yXe nnan 1 MM Yyepes n30N5LMH0) OT Kabenen ¢ oueHb HU3KNM 6e30MacHbIM
Hanps>XeHneMm (UCTOYHUK MUTaHWA ANA ABUratesieil, OpraHoB YyrpasBieHus,
3N1eKTPUYECKOro 3aMKka, aHTEHHbI, BCMOMOraTeibHOro 060pyA0BaHMNS). UCTOUHUK
NUTaHWS), NPN HEOBXOANMOCTU 3aKpenmB UX MOAXOAALLUVMY 3aXVMaMU BO3/e
K/IEMMHbIX KONOAO0K.

BHVWUMAHME Echv kabenb NuTaHnsA NoBpeXAeH, OH A0/KeH bbiTb 3aMeHeH
A Npon3BoAUTENEM UV €ro CNTY>K60N TEXHUYECKOV NOALEPXKN UK, B NHOOBOM
c/lyyae, TMLOM C aHaNorMyHom keanudurkaumen, 4Tobbl NPesoTBPaTUTL 1060
PUCK.

BHUMAHME /1t06as ycTaHOBKa, 06CNyXXMBaHMeE, OUNCTKA WA PEMOHT BCel
A CUCTEMbI JOJIXHbI BbIMOHATLCA TOIbKO KBANMUPULIMPOBAHHbBIM MEPCOHANO0M;
Bcerga paboTanTe nNpWM OTCYTCTBUW 3NEKTPOMNUTAHUA W HEYKOCHUTENIbHO
cobntojanTe BCe NpaBua, 4eNCTBYOLLME B CTPaHe, r4e BbINONHSAETCA yCTaHOBKaA,
B OTHOLLEHWW 3N1eKTPNYECKUX CUCTEM.
Ynctka n TexHn4veckoe obcnyxrBaHme, npegHasHauyeHHble A1 Nob30BaTens,
He LOJ/IXHbI BbINOHATLCSA AeTbMU 6e3 NpucMoTpa.

BHUMAHME //icnonb3oBaHMe 3anacHbIx YacTen, He ykasaHHbIx DEA System,
A n / nan HenpaswabHas cbopka MOryT Bbl3BaTb OMacHble CUTyaunu ANs
NOAeN, XUBOTHbIX U BeLLLe; OHW TakXXe MOTyT Bbl3BaTb C60UV B paboTe NpoAyKTa;
BCeraa Ucnosb3yiTe getanu, ykasaHHbole DEA System, v cnegynte MHCTPYKLUAM
no coopke.
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BHVUMAHME [locne 3aBeplleHWs orepauuini perynvpoBKy YCTaHOBLLMK
A;|,011>|<eH npoBepuTb pPaboTy YyCTPOWCTBA 3alUUTbl OT pPa3faBAMBaHUSA,
obecneyrBas COOTBETCTBME HOPMATVBHbLIM OrpPaHNYEHUsIM, OBHAPYXMB CUbI
yAapa C MOMOLLbI COOTBETCTBYHOLLEro CepTUGULMPOBAHHOIO MHCTPYMEHTA.
I3MeHeHre 3HayeHU CUAbl N CKOPOCTU AOJ/IKHO BbINOJIHATLCA TOJIbKO
KBaNNPULMPOBAHHBIM MepCOHANOM, KOTOPLIA AO/IKEH BbIMNONHATL N3MEPeHUd
B cooTtBeTcTBUM Cc EN12453. Jltoboe wn3MeHeHne 3HaYeHUn AO0IKHO
PerncTprpoBaTbCs B MALLMHHOW KHUTe.,

A BHVUMAHUE CooTBeTCcTBME BHYTPEHHEro YCTPOMCTBa OBHapyXXeHus
npensaTcTBM TpeboBaHMAM cTaHgapTa EN12453 rapaHTnpyeTcs TO/IbKO Npu
NCNONb30BaHUN BMeCTe C ABUraTensamm, 060pyA0BaHHbIMY SHKOAEPaMN.

A BHVMAHME /1t06ble BHeLUHMEe YyCTPONCTBa 6€30MacHOCTA, NCNOoNb3yeMble
ANA  COBNOAeHUa npefenoB YAAPHbIX CWA, AO/MKHbI COOTBETCTBOBATb
CcTaHzapTy EN12978.

BHUMAHME B cooteetctBun ¢ AupekTtueonnt EC 2012/19 / EG o6 oTxogax
INeKTPUYECKOro 1 31eKTPOHHoro obopyaoBaHus (WEEE), 3TOT anekTpuyeckmii
NPOAYKT Henb3s YTUAN3MPOBATb KakK CMeLUaHHble ObITOBble OTXOZAbl.
YTnnnsvpymnte npoaykT, OTAPaBMB ero B MECTHbI MYHUUWNAAbHbLIA MyHKT
cbopa 419 Hagnexallern yTunmsaumu.

BCE, YTO MNPAMO HE MNPEAYCMOTPEHO B PYKOBOACTBE MO YCTAHOBKE, HEAONYCTUMO.
HAANEXXALLEE ®YHKLVNOHWUPOBAHUE ONMEPATOPA TAPAHTUPYETCA TOJIbKO NMPU COBNOAEHUN
MPEAOCTABJIEHHbIX AAHHbIX. KomMnAHWMA HE HECET OTBETCTBEHHOCTM 3A VULEPB, MPUYUNHEHHDIN
HECOBJIIOAEHVNEM NHCTPYKLU WA, NPUBEAEHHbIX B JAHHOM PYKOBO/ACTBE. OCTABNASA OCHOBHbIE
XAPAKTEPUCTUKN NPOAYKTA HEM3SMEHHbBIMW, KoMnAHWMA OCTABNSET 3A COBOIA NPABO B JIOEOE
BPEMA BHOCWUTb JIIOBbIE M3SMEHEHWVS, KOTOPbBIE OHA COYMTET YAOBHbIMU ANA YNYYLIEHUA
MPOAVKTA TEXHUYECKU, KOHCTPYKTUBHO N KOMMEPYECKW, BE3 OBA3ATE/IbCTBA OBHOBJ/ATb
AAHHYIO NYBJIKALNIO.

2 ONMNCAHME TOBAPA

NET724 EVO - 310 NaHenb ynpasneHus Ans asTtomatmsaymm cncremsl DEA System c ogHuM gBuratenem 24 B.

[naBHOWM 0COBEHHOCTLIO 3TOrO 6/10Ka yNpaBieHUs ABASETCA NPOCTOTa HAaCTPOMKN BXOAO0B W BbIXOAOB B COOTBETCTBUNU
C BaWKMMK NMOTPebHOCTAMMK, YTO obecrneymBaeT aAanTMpyeMoCTb K 060OMYy TUMy aBToMatuaumu. ®Paktuyeckun, byaer
[AOCTaTOYHO YCTaHOBUTb XenaeMyto KOHOUrypaumo Ans MCNONb3yeMolr aBTOMaTUKN, YTOBbI HanTn paboyne napameTpsbl,
YCTaHOB/IEHHbIe ONTMMabHbLIM 06Pa30M, NCKNHOUasA BCe HEHYXHbIe QYHKLMN.

3 TEXHAYECKUE AAHHDLIE

NET724EVO
Hanpsi>xeHne nntaHus (B) 230-240 B ~ (50/60 I'u)
HoMuHanbHasa MoLHOCTb TpaHcdopmaTopa (BA) 80 BA (230/25B) 150 BA (230/25B)
MNpepoxpaHnTens F1 (A) T1A 250B c 3agep>xkKoi T2A 250B c 3agep>xkKoi
Bbixoa BCnomMmoratesibHOro UCTOYHUKa NUTaHuUA 24 B =—= makc. 200mMA
HacTtpanBaembiii Bbixop, 1 24 B ——= makc. 5 Bt
HacTpanBaembiii Bbixopg, 2 24 B —= makc. 5 Bt
YacToTa pagnonpmemMHuKa 433,92 MHz
Tnn KoaMpPOBKK paguoynpaBieHUs HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch - DART
MakcumanbHoe _ konuyecTeo ynpasnsembix 200
papgnoynpaBneHuni
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4 INEKTPUNYHECKMNE COEAVHEHWNA

A ! OnacHoCTb TPaBM M MaTepuanbHOro yuiep6a us-3a Nopa)keHusl 3NeKTPUUECKUM TOKOM !

A ! OnacHoCTb HEMCNPaBHOCTU U3-3a HENPaBWU/IbHOro MOHTaX)<a !

BbINOMHNTE NOAK/IIOMEHVE B COOTBETCTBMM € YKa3aHUAMM Ha 3/1eKTPUYECKOW cxeme.

NPEAYNPEXXAEHUE [na obecnevyeHns Hag/iexallen 31eKTpobe3onacHOCT! AepxuTe Kabenb nutaHusa 230 B yeTko
OTZEeNeHHbIM (He MeHee 4 MM MO BO3Ayxy Wan 1 MM yepe3 U30A5LMI0) OT 3aLUUTHBIX CBEPXHU3KOBOBTHLIX Kabenel

(NMuTaHwne ABVIFaTeI'IeVI, OopraHoBYyrnpaB/eHNA, 3N1€KTPO3aMKOB, aHTEHHbI, BCMOMOTraTte/IbHOro nUTaHWS), npu HEO6XOAI/IMOCTI/I
3akKpennaa nx COOTBETCTBYHOLLNMIN 3aXXKNMaMU B6/IN3U KNEMMHbIX KO/1040K.

NPEAYNPEXXAEHUE TMoaxntounte K cetn 230-240 B ~ 50/60 Iy Yepe3 OMHMMONSAPHBIV BbiKAOYaTeNb WAW Apyroe
YCTPOVICTBO, 06ecrneyrBaroLLee OMHUMONASPHOE OTK/IOYEHME CETU, C PACCTOSHNEM PAa3MbIKaHWSA KOHTAKTOB = 3 MM.

nogknwyeHme K KJieMMHbIM KoJiogKaM

1 Bxog IN1
2 Bxog IN2
3 Bxog IN3
4 Bxog IN4
5 Bxoapbl 06Lme
6 -
7 B
8 B Bbixoz sHKoAepa auratena M1
9 +
10 * | CTabunn3MpoBaHHbIV BLIXOAHOW WCTOUHUK MWTaHus 24 B =— and
11 - | KOHTpOAMpPYEMbIX YCTPOCTB 6e30MacHOCTU (24V_ST + 24V_AUX)
12 T | BbIX0o4 24 B === Ans BCNOMOraTesisHOro UCTOUHVKa NUTaHus (HanpumMep, makc. 200 mA
13 - | akceccyap BAT_ADV)
14 4 . .
15 BbIXO/ 1 HacTpamnBaemsii 24 B —= makc. 5 BT (cm. 10.31 cTp. 46 Ans BbI6MpaeMbix 3Ha4eHWN )
16 + . .
17 BbIXOZ 2 HacTpavBaeMblin 24 B —= makc. 5 BT (cm. 10.32 cTp. 46 4015 BbI6GMpaeMbIX 3HaUEHNA)
18-19 Bbixog auratens M1 makc. 5A
Y | Bxoa curHana pagmMoaHTeHHbI
ANT A PaA
L+ | Bxog 3a3emMieHna pajoaHTEHHbI
C1 Knemma 3a3emneHus asuratens
C2 Bxog ana nutaHms 25 B ~ oT TpaHcdopmatopa
C3 Bbixog Anst pasbeMa MOoAyA BEXIMBOro CBETOANOAHOIO OCBELLEeHNA
S Bxog ansa pazvema mogynsa NET-NODE 2.0 - 485/3-EXP
Uus3 Paszbem ansa nogkntoveHns moayna NET-NODE - NET-EXP
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SNEKTPNYECKAA CXEMA
NET724 EVO

LED
MODULE ANT
5} —
Cl I Y O
TYPE 00 | TYPE 04 [ A YA == @
PHOTO_1 PHOTO_1 IN1 — 1110
START START IN2 —1 2|0
SWO_1 NONE IN3 —1 1310
SWC_1 NONE IN4 —1 4]0
com —1 {50
BE/NbIV e |-|—||6 [
3E/IEHBIN 5 B|—||7]C
KENTHINA g |Al—|]8]d _
KOPVYHEBBIV “ T+ — ]9 3| ~INET-NODE
_ ol —
24V ST | (101 sl | |NET-EXP
- [1]C _ - —
+[—| (2|l = = an
24V_AUX — 2 | R [ ] e
- B ; o NET-NODE 2.0
+ — | ———
FLASH FIX OUT1 — [ oo [ ] 485/3-EXP
1[5 (5 )
WARN_FIX / outz L] 16 I o)
SAS_OUTPUT -|—1{17 I
— [
MOTOR 1 — 18
AnvHa
OonucaHue Ka6enb
(1m/20m) | (20 m /50 m)
MuTtaHne 24 B 3x1,5Mm2 3x2,5Mm2
MutaHne 230 B g 4 x 0,5 mm? 4x 2,5 mMm?
i N —
Mpeaynpexaaiouwnii = 2 x0,5 mm? 3x1,0 mm2 @
NHANKATOP 8 Q
n
doToanemeHT TX E % 2 x 0,5 mm2 3x 1,0 mm2
[a' 4
®doToanemeHT RX § 4 x 0,5 mMm? 3x 1,0 Mmm2
2 2 POWER SUPPLY
KnaBuwa cenekrop 3x0,5Mm 3x1,0mm 230-240V~ 50Hz
AHTEeHHa RG58 max 20 m HO5VV-F 3x0,75mm?
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5 NTPOrPAMMWMPOBAHWE

5.1 Bnok nntaHus

MogainTe NUTaHWe Ha YCTPOMCTBO. Ha Aucniee nNoasnaoTca nocnegosatensHo undpsl/cnosa: 00.01 (Man ncnonssyemas
Ha HaCToALLMA MOMEHT Bepcus npoLumneku), TYPE, -04- (Mn1 3HaYeHMe NCNoJib3yeMOoro Ha HacToALWMI MOMEHT pabouero
TYPE), 3a KOTOpbIMU C/leZyeT CUMBOJT 3aKPbITbIX BOPOT «- - - -», (CM. Tabnuuy «COOBLLEHWA O COCTOAHUN Ha cTp. 195»).

MPUMEYAHUE: Mocne nojaunm nuTaHUsA Ha 610K yrpaBieHUst NMocieA0oBaTe/lbHOCTb COOBGLUEHU Ha Aucriee MOXeT
JAOMOMHATLECA UHPOPMaLMel O KoMYecTBe BCeX MAaHeBPOB, BbIMOJHEHHbIX 40 3TOr0 MOMeHTa. [i1a BKAYEeHUs uan
OTKNtOYEeHMA 3TOM GyHKLMM obpalyaiitecb K napameTpy EX.18.

5.2 YctaHoBKa nnv nameHeHume TYPE (TUMA)

Ecnn TpebyeTca oTANYHLIN OT 3agaHHOro TYPE nan ecavi oH He onpegeneH (Mu1raeT -88-), BbIMOAHUTE CiedytoLLe AeiCTBUS:

1. B ycnoBusax 3aKpbITbIX BOPOT 1 HEMOABMXHONM ABEPU HaXMUTe U yaepXuBanTe knasuwy [OK].
2. OaHOBpEeMEeHHO HaXWMalTe KHOMKW [+] 1 [-], noka He noaBuTca cooblieHne MENU.

3.  YaepxuBairiTe 3 KHOMKM HaxaTbIMW A0 NosiBaeHUs Hagnucy TYPO (Murarowasn undpa ykasbiBaeT YCTaHOBNEHHbIN B
HacTosLWwnin MmomeHT TYPE).

4. OTnycTuTe BCE 3 KHOMKW.

5. TpokpyTtuTe cnmncok TYPE kHonkamu [+] nnaw [-] v nogTBepamnTe BbIOOP, YAEpPXMBas HaxaTon kHonky [OK].

NAPNMEYAHWE: MoaTteepxaeHne wmnsmMeHeHus TYPE curHanv3svpyeTcs 3aropaHmemM Ha Aucrjiee BCeX CerMeHToB W
nepesanyckom 610Ka ynpasfieHus, nocnegoBaTesibHO oTobpaxas cnosa: 00.01 (Mam ncnonb3yemas Ha HaCTOALLMIA MOMEHT
Bepcus npowwmeku), TYPE, -04- (nan 3HauyeHne MCNoJib3yeMOoro Ha HacTosAWmMi MoMeHT pabodero TYPE), 3a koTopbIMK
cnefyeT CUMBOJT 3aKPbIThIX BOPOT «- - - -».
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5.3 [locTyn K MeHIo NnporpaMMuUpoBaHus

Ans foctyna K MeHo MporpaMMmnpoBaHus BelNOIHUTE ClejytoLne feAcTBIS:
1. B ycnoBusix HEMOABWXHOM ABEpUN HaXMUTE U yaepxmBalite kHonky [OK].

2. OpHOBpPEeMEeHHO HaxuMariTe KHomnku [+] 1 [-] 4o nosaeneHns cnoBa MENU; oTnycTtuTe 3 KHOMKM.
3. BbINonHuTe cneumanbHble npoueaypbl 4n8 4ocTyna K meHto EASY nam PRO.

CMBOJ1bl 1 YCNNOBHBIE OBO3HAYEHUA

% i HaxmuTte 1 cpasy Xe oTnycTuTe KHOMKY (MAr KHOMKW).

\ ; l Haxmute 1 yaepxumBaiTe KHOMKY (MU KHOMKKW) B TeYEHWEe YKa3aHHOro BPeMEHW WAN A0 WU3MEHeHUs

COCTOAHWA.
Y 9
+ 6| Menu EASY
n
Q = enu
Y @
.y 2
®0K oK Menu PRO

MporpaMMrpoBaHue pasgensdeTcs Ha 2 OTAe/IbHbIX MeHH0: Tak Ha3biBaeMble MeHto EASY 1 meHio PRO.

MeHio EASY BKkatouaeT B cebs Habop OCHOBHbIX MapamMeTpoB, MUCMOMb3yeMblX A4S 3amnycka aBToMaTumsaumm. Cnmcok
napameTpoB, 0TobpaxaeMbix B MeH0 EASY, MeHseTcs B 3aBUCMMOCTI OT 3agaHHoro TYPE.

NPUMEYAHUE: Cnincok napameTpoB B MeHto EASY cornacyeTtcs ¢ nt06bIM M3MeHeHHbIM MapaMeTpoM (B COOTBETCTBUM C
3aflaHHbIM 3HayveHeM DEFAULT) B MeHto PRO. 3T0 N03BONSET MMETb CMNCOK BCEX MCMOJ/Ib3YEMbIX MapaMeTpoB.

MeHto PRO BK/toHaeT B Ce65 MOJHbIV CMINCOK BCEX JOCTYMHbIX MapaMeTpoB, CrpynnyMpoBaHHbIX MO MOAKATErOpUSAM.
JocTynHble nogkaTeropun AenaTcs Ha:

m SETUP: MNapameTpel, m RADIO: MNapameTpel, m SYSTEM: MNapameTpsl,
3a

oTBevaroLLme 3a oTBeyatoLLme oTBeyalLMe 3a OCHOBHble
oby4yeHue ABuratenei " AVCTAHUMOHHOE yrnpasneHue n paboune GyHKLMN CUCTEMBI.
No3MLMOHNPOBaHMeE JBepeil. CBSI3aHHble C HUM QYHKLNN.

m IN/OUT: MapameTpbl, m MOVEMENT: MapameTpbl, m SAFETIES: MNapameTpbl,
OTBeYatloLLMe 3a BXOAbI/BbIXObI oTBeyawLLMe 3a [ABUXEeHMe, oTBevawLLMe 3a 3aluUTHble
NOAK/IIOUYEHHbIX YCTPONCTB. CKOpPOCTb U CUYy ABUXEHUS YyCTPOCTBA W CBSi3aHHble C

ABeper. HUMU QYHKLMN.

m TIMES: MapameTpbl, m EXTRA: MapameTpbl, m TEST: MNapameTpbl,
oTBevawllMe 3a BpemMeHHble BKtOYatoLMe B cebs BKAtOYatOLLMe B cebs
paboune dyHKUMN. cneymanbHble YHKLMN AMarHocTnyeckme GyHKUNN.

onpezeneHHbIX TUNOB

ABTOMAaTUKN NN CUCTEM.
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5.4 HaBurauwus B meHto EASY

Ans goctyna K MeHto nporpaMMmpoBaHuns EASY BbiMoAHUTe cnegytoLime AelicTBUSA:

Y6eanTtech, 4ToO Ha gucnnee otobpaxaetcs cnoso MENU.

HaxmuTe ntobyto 13 kHonok [+] nau [-], otobpasunTca cnoso EASY; noaTeepaunTe HaxaTnem kHonkum [OK].
MpoKpyTUTE CNNCOK MapaMeTpPoB KHoMKaMu [+] nawn [-] n noaTBepauTe BIbop HaxaTtnem kHonku [OK].
M3MeHnTe 3HaYeHne napameTpa 1 NoATBepAuTe ero Haxatmem KkHonku [OK].

HaxmunTe ogHOBpPEMeHHO KHOMKW [+] 1 [-], UTO6bI BbIATA 13 MEHIO.

vhwn =

21
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5.5 HaBurauwus B meHto PRO

[ns goctyna Kk MeHto nporpaMmmmnpoBaHusa PRO BbIMOAHWTE cliegytoLlme feicTBUA:

YbeaunTtech, UTO Ha Agucnniee otobpaxaetcs cnoso MENU.

Haxmunte nyaepxnBaniTe B Te4eHNe HECKOIbKIMX ceKyHA KHoMKy [OK], oTobpa3unTcs cnoso PRO; NoATBepAnTe HaxaTnem
KHonkum [OK].

MpoKpyTHTE CMNCOK NapaMeTPOB KaTeropuii KHonkamu [+] nnu [-] u nogTeepanTe BbI6op HaxaTnem kHonku [OK].
MpoKpyTUTE CNNCOK NapaMeTPoB KHoMKaMu [+] nau [-] n noaTBepauTe BIbop HaxaTtnem kHonku [OK].

M3MeHnTe 3HaueHne napaMeTpa 1 nogTeepaunTe ero Haxartem KHonku [OK].

Haxmunte ogHOBpEeMeHHO KHOMKW [+] U [-], UTOObI BBIATU 13 MEHIO.

Y

N —

ouvhAWw
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6 ONMNCAHUE BXOA40B / BbIXOA40B

anBEAEHHbIe HWXxe TaGﬂI/ILI'bl OonncbiBakoT pa60Ty BCeX BO3MOXHbIX BapnaHToOB Bbl60pa BX0O40B 1 BbIXOA0B Ha NaHenn.

BXOAbI (IN / EXP_IN)

Mess. Descrizione
NONE He ncnonb3syetca
HP Bxoa. Myck. Mpu ero cpabaTtbiBaHWM 3amnyckaeTcss MaHeBp OTKPbITUS WUAW 3akpbiTns. OH MoxeT
START pabotatb B pexume reversal (EX.06=0), B pexume step-by-step Tonbko ana START (EX.06=1) nnu B
pexume step-by-step ana START, OPEN 1 CLOSE (EX.06=2).
PED HP Bxoz. MeLuexoaHbli NyTb. Mpu ero cpabaTtbiBaHWM 3aMycKaeTcst MaHeBP YacTUYHOMO OTKPbITUS BOPOT.
[ManasoH OTKPLITUSA NeLlexoAHOro Nyt MOXeT peryinpoBaTecs nocpescrsoMm Mo.12.
OPEN HP Bxog. OTkpbIThe. MNpu ero cpabaTbiBaHMM 3anyckaeTcs MaHeBP OTKPbITUS BOPOT.
CLOSE HP Bxog. 3akpbiTuie. MNMpu ero cpabaTbiBaHUM 3anycKaeTca MaHeBpP 3aKpbITUSA BOPOT.
OPEN PM HP Bxoa. OTKpbITWE C aBTOMaTUYeCKM BO3BPAaTOM. BOpoTa OTKpLIBAKOTCA B TedeHue TOro BpeMeHu,
- rMoKa KHOMKa OCTaeTcst HaXaTow.
CLOSE PM HP BXxo/. 3akpbITe C aBTOMaTM4YeckMM BO3BpPaTOM. BopoTa 3aKpbIBalOTCA B TeUeHMe TOro BpeMeHu,
- noKa KHOMKa OCTaeTcsi HaXaTow.
HaunHaeT MaHeBp 1 BKAOYAET 3e/1eHyIo 1amny (NP AOCTUXEHWN MONOXKEHNSA OTKPLITUA BOPOT) TO/IbKO
OPEN INT Anst BHyTpeHHero ceeTodopa. Ecnuv B 370 Bpemsi nogaetcs komaHaa OPEN_EXT, To oHa coxpaHsieTcsa ans
- cnefyroLLero MaHeBpa, 1 Mo NcTedeHn BpeMeH aBToMaTnyeckoro 3akpbiTns TCA BKAOUaeTCs 3eneHas
Namna BHeLLHero ceseTodopa.
HaunHaeT MaHeBp 1 BKNOYAET 3e/1eHyIo 1amny (Npu AOCTUXKEHWN MONOXKEHNSA OTKPLITUA BOPOT) TO/IbKO
OPEN EXT Anst BHewHero ceeTodopa. Ecnm B 310 Bpemsa nogaetca komaHaa OPEN_INT, To oHa coxpaHsieTcsa ans
- cnepyroLLero MaHeBpa, 1 Mo NcTeyeHn BpeMeH aBToMaTnyeckoro 3akpbiTns TCA BKAtOUaeTcs 3eneHas
namna BHyTpeHHero cseTodopa.
HP Bxog. OTKpbIBaeT 1 OCTaHaBAMBaeT BOPOTa (BpemMs aBToMaTnyeckoro 3akpbltug TCA OTK/IHOYEHO).
OPEN_STOP Mpu ero cpabaTbiBaHUX 3amnyckaeTcs MaHEBpP OTKPbITUS BOPOT. [0 OKOHYaHWM MaHeBpa OTKPbITUS
naata nepexoAnT B pexxnm STOP go cnegytoLeri nogaum komaHasl START nnum CLOSE.
AUX_1_IN Bxoga ans nogayn KomaHabl Ha Bbixog AUX_1_OUT.
AUX_2_IN Bxoa ans nogaun KomaHabl Ha Bbixog AUX_2_OUT.
HP Bxog. Anst nojayn koMaHAbl Ha Bbixod COURTESY. 3anyckaeT BbIX0Z Ha BpeMs AeliCTBUS BpeMeHU
COURTESY_IN COURTESY Time (tl.17). Ecnn Bbixog yxe akTneH, HoBast koMaHaa COURTESY_IN nepe3sarpyxaeT Bpemsi

BeX/MBOCTW.

STOP / SAS_INPUT

H3 koHTaKT. (SAS_INPUT): Echn nogkntoueH K WARN_FIX / SAS_OUTPUT Ha BTOpoM 6510Ke yrnpaBneHus,
OH 3anyckaeT pexum bank door (3anpeT Ha OTKpbITVE BTOPOU ABEPU A0 NOAHOIO 3aKPbITUSA MepBoi).
H3 Bxog ocTtaHoBa. MNpu ero cpabaTtbiBaHMM OCTaHAaBAMBAETCA ABUKEHMWE MPpU BbIMOAHEHUN NHO60ro
MaHeBpa. Ecim He ncnonb3yeTcs, NepekpoiTe BXOA,.

H3 BxoA. 1 KOHUEBOV BblK/JtOYaTeNb OTKPbITUA ABuratens. Ecam He mcnonb3yeTcs, 3akpoliTe BXOA

SWO_1
nocpesCcTBOM COOTBETCTBYIOLLEro napameTpa.
SWC 1 H3 BxoA. 1 KOHLEBOV BbIKJtOUATENb 3aKpbITUA ABuratens. Ecam He mcnonb3yeTcs, 3akpoliTe BXOA
- nocpesCcTBOM COOTBETCTBYIOLLLEro napameTpa.
PHOTO 1 H3 Bxog. PoTogaTtumk 1. Ansa Bbibopa paboyero pexrma cM. SA.01. Ecim He ncnonb3yeTcs, nepekporite
- BXOZ.
PHOTO 2 H3 Bxoga. PoTogaTumk 2. Ansa Bbibopa paboyero pexrmMa cM. SA.02. Ecim He ncnonb3yeTcs, nepekporite
- BXOZ.
SAFETY 1 H3 Bxog. YyBcTBUTENbHbLIN Kpai 1. [ns Boibopa pabouero pexuma cM. SA.03. Ecnm He ncnonb3yercs,

nepekpowiTe BXOA.

SAFETY_1_8k2

AHanoroBbIi BXoZ AN vyBCcTBUTENbHOrO kpas 1 ¢ 8k2 (SA.03).

SAFETY_2

H3 Bxog. YyBcTBUTENbHBIV Kpai 2. [na Bbibopa paboyero pexuvma cMm. SA.04. Ecam He ncnonb3yeTcs,
nepekpoiTe BXoa,.

SAFETY_2 8k2

AHaNoroBbI BXOA 4151 YyBCTBUTENbHOro Kpas 2 ¢ 8k2 (SA.04).

SAFETY_INHIBITION

H3 Bxoa. bnokuposka SAFETY (SALLMTHbBIX YCTPOWCTB). Koraa oH Pa30MKHYT, BbIMOJIHAET 06X04
BX040B SAFETY, KOTOpble UTHOPUPYIOTCA, AaXe eC/IN OHU aKTUBHbI.
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EMERGENCY_IN

H3 KoHTaKT. ECin KOHTaKT Pa3OMKHYT, OH BbI3bIBaeT NOJIHOE OTKPbITVE 1 OCTAaeTCA B 3TOM MNOJIOXKEHNN A0
ero nocnejyrLlero 3aMblikaHUA.

ABapuiiHoe OTKpbITME MOXXEeT 6bITb BpEMEHHO NpepBaHo:

- 3aKpbITHeM, komaHgamu START, STOP nan ¢poToaaTHMKOM: OCTAaHOB ABVKEHUS;

- cpabaTbiBaHVEeM Npy 06HapYXeHWY NPenaTCTBUSA: BbINMOHEHVE PeBEePCUBHOIO ABUXEHUS (HYaCTUYHOTO
WAV NOJIHOrO).

Mocne 3TMX MnpepbiBaHW aBapuiiHOe OTKPbITME BO306HOBASETCA B /HO6OM C/lydyae, noka KomaHaa
EMERGENCY_IN ocTaeTcst akTUBHOW.

Mocne NOBTOPHOrO 3aMblkaHWA KoHTakTa Tuna EMERGENCY_IN nioboe aBTOMatM4yeckoe MOBTOpPHOE
3aMblKaHMe (ecan OHO BKJIHOYEHO) BbIMOMHAGTCA VAN UTHOPUPYETCS B COOTBETCTBUWN C MapameTpoMm
BpemeHu aBToMatmnyeckoro 3akpbltvsa TCA ¢ EMERGENCY_IN (SA.09).

HE NCMNOJb3YIATE EMERGENCY_IN, EC/IN YCTAHOBKA MPEAYCMATPUBAET NCMNOJ/Ib3OBAHUE
TO/IbKO KOMAH/A ABAPUNHOW BJTOKUPOBKW ANA PASMbIKAHUA.

RESET

H3 koHTakT. Ans MOAKNHOYEHUS MUKPOBbIKAOUYaTeNs cbpoca 6A0KMPOBKW. Pa3mblkaHve KOHTaKTa
BbI3blBaeT COpocC 610Ka ynpaBaeHus.

MANEUVER_INHIBITION

KoHTakT H3 Ans 610KMpOBKM onepauuii OTKPLITUS 1 3aKpbITUS
JAnsi Bblbopa paboyero pexuvma cM. EX.20. ECn He NCnosib3yeTcsl, MepekpoinTe BXog,.

BbIXO/A (OUT / EXP_OUT)

Mess. Descrizione
NONE He ncronesyetca
24V BbIxog ncrouHmka nutaHusa 24 B nocT.T. Makc. 5 BT Ana 4ononHUTEeNbHOro 060pyA0BaHus.
3Ta HaCTPOKa MOXeT NCMO/b30BaTbCA TONBKO A1 BbIXOAOB, Ha KOTOPbIe MOAAeTCA NMUTaHMe.
Bbixog nutaHusa 24 B nocT. T- Makc. 5 BT Ana ynpaBnsieMblX 3alUTHbIX YCTPOMCTB 6e30MacHoCTA
(BbIXO4, OTKJIIOYAETCA BO BpeMs WCMbITaHUSA, ecnn BK/IYeHa aBToMaTuyeckoe WCnbiTaHue
3aWNTHBIX YCTponcTB) (SA.10). Micnonb3yliTe 3TOT TUMN BbIXOAA TakXXe ANA NPOBEPKW BbIK/IHOYEHNS
24V _TEST AOMONHNTENBHOrO 060pYA0BaHNA NPY aKTUBHOM GyHKLMK SHeprocbepexeHus (EX.10).
STa HacTpolKa MOXeT MUCNOoJb30BaTbCA TONLKO /151 BbIXOZO0B, Ha KOTOpbIe NOAAeTCA N1TaHue.
B cnyyae ynpaBieHUs 3alUTHbIMU YCTPOMCTBaAMMU, OHU AOJDKHbI GbiTb MOAK/OYEHbI U
BblpOBHEHbI Nepep, 06yyeHnem asuxeHuto (SE.03).
ELOCK_M1 HP KOHTaKT. BbIXoA AN 3/1eKTPUYECcKoro 3aMka gsurarensd M1.
ELOCK INV M1 HP koHTaKT. BbIX0A A5 MHBEPTVPOBAHHOMO 3N1€KTPUYECKOro 3aMka aAsuratensa M1 (Hanpumep, Ans

yrnpaeneHunsi 6apbepHbIM 31EKTPOMArHUTOM).

ELOCK_BOOST_M1

Bbixoa nnTaHua Boost (ycuneHnsa) ana nntaHus anekTpuyeckoro 3amka DEA nos. 110.
3Ta HaCTPOMKa MOXeT NCMO/b30BaTbCA TOBKO A1 BbIXOAOB, Ha KOTOPbIe MOAAeTCsA NUTaHue.

H3 koHTakT. (SAS_OUTPUT): Echv noakntoueH Kk STOP / SAS_INPUT Ha BTOpOM 6/10Ke ynpaBieHus, oH

SI‘ivsAgtlr_rI:il(T 3anyckaeT pexuM bank door (3anpeT Ha OTKpbITVE BTOPOI ABepr 40 MNOAHOI0 3aKpbITUSA NepBON).
- HP koHTakT. (WARN_FIX): PaboTaeT kak MOCTOSHHbI MHANKATOP OTKPbITbIX BOPOT.
MpepbIBUCTBIA MHANKATOP OTKPbITbIX BOPOT. MeA/leHHbI MPepbIBUCTLINA BbIXOZ4 BO BpeMms
WARN_INT OTKPBLITUS 1 BLICTPLIA BO BpeMs 3aKpbITusA, Bcerga BrkatoveH (ON) Mpy OTKPbITbIX BOPOTax, Bceraa
BbIkNtoveH (OFF) To/ibko Mo 3aBepLUeHNM MaHEBPAa 3aKpbITUSA.
FLASH_FIX HP koHTakT. CBETOANOAHbI BbIXOA NMOCTOSHHOMO NpeAynpexaeHus.
FLASH_INT HP koHTakT. CBETOANOAHbIN BbIXO NPEPbIBUCTOrO npeaynpexaeHns.
Bbixog aAns ynpaBneHus ocCBelleHMeM. Bbixoj akTMBeH Ha Bpemsi paboTbl ABuratenein ¢
fo0b6aBneHVeM JOMOMHUTENBHOIO BPeMEHW, PeryanpyeMoro napameTpoM BpeMeHU OCBeLLeHUs
COURTESY COURTESY (tl.07).
BbIxog Takxke MOXeT 6bITb akTMBMpOBaH komaHAo COURTESY_IN.
Pasbem C3 g1s cBETOAMOAHOIO MOAYNSA BCeraa AencTayeT Kak Bbixod COURTESY.
MINUTERIE HP KOHTaKT. B Hauane kaxAoro MaHeBpa KOHTAKT 3aMbIKaeTCs Ha 3 CeKyHAbI.
H3 KoHTakT. KOHTaKT BCerga ocCTaeTcsd Pa3OMKHYTbIM M 3aMbIKaeTCs, KOrga MaHeBp He yjaeTcs
ALARM HayaTb M3-33 aKTMBHOMO BXOZa 3awmuTHbIX ycTporicte (PHOTO, SAFETY, STOP). KoHTakT cHOBa

Pa3MbIKaeTCA rpu I'IOC}'IEAyPOLLI,eVI NnonbITKE Ha4aTb MaHEBP. |_|pl/l OTCYTCTBUN MUTAHNA KOHTAKT
3aMKHYT 1 MOXET 6bITb UCMOJ/Ib30BaH Ana nojgayn aBapvu7|Horo CurHana.

AUX_1_OUT_INPULS
AUX_2_OUT_INPULS

HP koHTakT. Bbixog, ynpasnasemsbiii Bxogom AUX_1_IN / AUX_2_IN B uMNybCHOM pexunme.

AUX_1_OUT_STEP
AUX_2 OUT_STEP

HP koHTakT. Bbixog, ynpasnsemslii Bxogom AUX_1_IN / AUX_2_IN B nowlarosom pexmme.

AUX_1_OUT_TEMP
AUX_2 OUT_TEMP

HP koHTakT. Bbixog, ynpasnsembii Bxogom AUX_1_IN / AUX_2_IN B pexuvmMe Talimepa (3Ha4eHwue,
ycTaHoB/ieHHOe napamMeTpamun tl.16 1 tl.17, yka3biBaeT 3a4epXKy BbIKNHOYEHWA B CEKYHAAX).
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PyHKLMA 419 BbIXOAOB, yNpaBasaowmx csetopopamu. Jns obecneyeHns NnpaBuibHOroO nepekioyeHns
MeXAy KPacHbIM 1 3e/1eHbIM CBETOM BbIXOJ A0/KEH OCHALLATLCA MepekoYdalolwmm pene (Hanpumep,
BbIxoAbl NET-EXPANSION). H3 KOHTaKkT pesie ynpasniser KpacHbIM CBETOM, @ HP KOHTaKT - 3eneHbIM.
Ecnu BbIXOg siBNSeTCcs UMGPOBOro TUMa, ero MOXHO MCMOob30BaTh ANS ynpaBieHUs cBeTodpopamu
LONOTHUTENBHBIM NEPeK/YaoLWMM pefe (He BXOANUT B KOMMJIEKT MOCTaBKW).

OBLLIA XAPAKTEP AEACTBUIA

Korpga aBTOMaTuka 3akpbiTa W/wuan gsuratenn paboTatoT, UAM NpU MUTaHUW MNepej MaHeBpoM,
cBeTodOop ropuT KpacHbIM cBeToM. CBeTOdOP 3aropaeTcs 3e/1eHbIM CBETOM TOJIbKO MOC/1e 3aBepLUeHNs
MaHeBpa OTKpbITUS. Bo Bpemsa npoueaypbl copoca MonoxeHUs (MOMCK KOHLEBOrO BbIKAtOUaTeNs)
noboi cBeToPpop OCTaeTCsA KPaCHbIM 40 OKOHUYaHUS MaHeBpa.

CBETO®OPbI BE3 IPMOPUTETA

Ncnonbayiite komaHgy OPEN ans oTKpbITVMA aBTOMATWKK, YCTaHOBUTE aBTOMaTtnyeckoe 3akpbiTve
TCA [P041 (6nokm ynpaBneHusa NET) / t1.01 (6nokun ynpasneHusa EVO)]. Bce ceeTodopbl byayT paboTaTb
OAHOBPEMEHHO OJHVM 1 TeM e 06pasoM, ciefys obLLeMy xapakTepy AeCTBUS, ONMMCAHHOMY BbILLIE.

CBETO®OPbI C IPNOPUTETOM

Ncnonb3yrite komaHabl OPEN_INT 1 OPEN_EXT Ha npOT1BOMOAIOXHbLIX CTOPOHAax BOpPOT. Onpegennte
TRAFFIC_LIGHT_INT BpeMSsI, HEOBXOAVMOE A/151 OIHOMO MPOXOXAEHUS MYTW MEXAY ABYMsi CBeTodopamu (BpemMs mpoxoaa).
TRAFFIC_LIGHT_EXT YcmaHosume epems aemomMamuyeckozo 3akpsimus TCA, pagHoe mpe6yemMomMy epeMeHU 3aKpsimus
e deoliHom pasmepe.

CeeTodopbl 6yayT BecTn cebs cnegyowmm o6pasom:

Mpu 3aKpbITO aBTOMaTNKe 0ba cBeTOopOopa byAyT ropeTb KpacHbIM cBeTOM. Koraa komaHAa nocTynaeT ¢
Kakoro-nn6o HanpasneHus (INT nnu EXT), OHO CTaHOBUTCS «MPUOPUTETHBIM». 10 OKOHYaHUM MaHeBpa
OTKPbITUSA TOJIbKO COOTBETCTBYIOLLNIA «NPUOPUTETHBIN» cBeTodop (EXT nan INT) 3aropaeTcs 3eneHbIMm,
APYroil OCTaeTcs KpacHbIM. B OTCyTCTBME ApYrvXx KOMaHZ «MpPUOPUTETHBIV» CBEeTOPOp OcCTaeTcs
3e/ieHbIM B TeyeHWe MOJIOBMHbLI BpeMeHW aBToMaTmueckoro 3akpbltns TCA, a 3aTeM 3aropaetcs
KpacHbIM. 1o ncteyeHUn BpeMeH aBToMaTnyeckoro 3akpblTna TCA aBTOMaTMKa 3aKpblBaeTCs.

Ecnn «npropuTeTHbIN» CBETOGOP rOpUT 3e/1eHbIM OZ4HOBPEMEHHO NMPU NOCTYMNEHNN HOBbIX KOMaHZ C
TOrO Xe Harpas/ieHVs, Bpemsi aBTOMaTnyeckoro 3akpbiTus TCA nepesarpyxaeTcs, a 3aTeM 3aropaeTcs
3eneHbll ceeT. Jllobas KOMaHAa B NPOTMBOMONOXHOM Harpas/ieHUy PErncTpupyeTcs 1 nepesonTCcs
B PeXMM OXMAAHWSA. OTO NpeAoTBpaLLaeT GopMrpoBaHMe N6bIX KOAOB TPAHCMOPTHBLIX CPeACTB.

Kak TonbKo «MprOpUTETHbLIN» CBETOPOP 3aropaeTcs KpacHbIM CBeTOM, oba cBeTodpopa OCTatoTCH
ropeTb KpacHbIM CBETOM B TeuyeHume BpeMeHu, Heobxoammoro (TCA/2) Ans OCBOGOXAEHWS TOUKM
Aoctyna. B 3TOT MOMEHT KOMaHAa, paHee 3aperncTpyupoBaHHas Ha MPOTUBOMOMOXHOW CTOPOHe,
CTaHOBATCA «NMPUOPUTETHOMY», B pe3y/bTaTe yero ee cBeTopop 3aropaercs 3e/eHbIM U BbIMNOHSAETCS
nepesanyck BpeMeHn aBToMaTnyeckoro 3akpbitnsa TCA.

Bbixog, 415 KOHTPOASA HECKOJIbKMX COCTOSIHUIA aBTOMaTuUKK (CcM. mapameTpbl 10.60 n 10.61). HP
KOHTAaKT: 3aMbIKaeTCA NPU HACTYMIEHNU KOHTPOIMPYEMOro COCTOSHUSA.
* BHUMaHwume! /113 KOHTPOAS HEeKOTOPbIX COCTOSHWI aBTOMATUKXW HeobXoAMMO Hanuyune
NOAKIOYEHHbIX 1 MPaBUIBHO PaboTaoLLMX KOHLEBbIX BblK/toUaTenen.

AOCTYIMNHbIE COCTOAHNA

MAINTENANCE AKTUBUPYETCA CUTHAN TEXHUYECKOrO 06C/TyXXMBaHNSA
PHOTO AKTUBMpPYeETCA Npu OTKPLITUN BXoga Tina PHOTO
STOP AKTVBUpPYETCA Npu OTKPLITUM BXoga Tuna STOP
OBSTACLE AKTVBMpYeTCS Npu OBHapyXeHun npenaTtcTeua ¢yHKUMer 3amTbl OT
KOMMpeccm nnu BXo4om Ttuna SAFETY
EMERGENCY AKTMBMpYeTCa BO BpeMsa akTusauumn sxoga Tmna EMERGENCY_IN
* CLOSED_M1 AkTmBupyetcs, ecivt M1 HaXo4MTCS B 3aKPbITOM COCTOSAHUN
STATUS 1 * OPENED_M1 AKTVBMpYeTCS, e M1 HaXOANTCS B OTKPBLITOM COCTOSIHIN

STATUS_2
AKTVBUPYETCA MOC/Te OTK/IOUEHWs 3/eKTpuYecTBa Wan cébpoca naHenm

RESP_FIX yrnpaBieHns C He3aBepLUeHHOW KOMaHAOW cbpoca nonoxeHus RESP.
MOCTOSAHHbIM BbIX0/,

AKTVBMpPYeTCA Moc/ae OTK/YEHUs 3/1eKTpu4yectBa wUaM cbpoca maHenu
RESP_INT yrnpaBieHns C He3aBepLUeHHOW KOMaHAOW cbpoca mnonoxeHus RESP.
MpepbIBUCTLIN BbIXOA,

AKTUBMPYETCH, eCnn [Bepb He 3aKkpblBaeTcd MO WUCTeYeHUW BpemMeHw,
3af,aHHoro B napametpe tl.19. Ecnn aBToMaTvka BrNocneAcTBMN 3aBepLuaeT
MaHeBp 3aKpbITUSA, BbIXOJ OTK/HOYAETCS.

MpumeyaHme: PaboTaeT He3aBMCMMO OT Ha/MunsA aKTMBHOIO BpPeMeHWU
aBTomaTnyeckoro 3akpbltvs TCA (tl.01) nan BpeMeHV aBTOMaTUYecKkoro
3aKkpbITna newexogHoro nytn TCA_PED (t1.02).

* CLOSURE_FAILED

AKTI/IBI/IpyETCﬂ, Korga B YCNOBUAX BbIKJKOYEHHOIoO ABUratesnia 3HKoAep

SECURITY
06HapyX1BaeT HeOXMJaHHOe ABUXeHNe
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7 OTOBPAXXAEMbDIE HA ANCINNEE COOBLLEHNA

COOBLLEH/A O COCTOAHUN

Mess. Descrizione

---- | BopoTa 3aKkpbIThI

_1 1_ | BopoTa OTKpbITbI

— -1 _ | OTKpbITVE 415 NeLexoioB

oFEn | BelNoNHAeTCs oTKpbITHE

oFPEd | BEINONHSAETCS OTKPLITUE ANS NELIEXOL0B

LLo5 | BolinonHseTcs 3akpbiTue

SEEF | Bnok ynpaBneHus oxugaet KOMaHAbl Noce MNyckoBOro MMMy/bCa B MOLLAroBOM pexunmMe

Sk P Bo Bpems MaHeBpa cpaboTan Bxog STOP 1 o6HapyXeHo MpensTcTBue C OrpaHUYeHHON NPOAOXKUTENbHOCTLIO
peBepcuBHOro AswxeHus (SA.07>0 nam SA.08 > 0)

Fhot | Bo Bpems MaHeBpa cpaboTan Bxog PHOTO

-8B8- | TYPE He onpeaeneH (cM. naparpad 5.2)

Mpw BKAOUEHHON GYHKLUMM 3HeprocbepexxeHns Ha gncnnee kaxaele 10 ¢ oTobpaxaeTcs ykazaHHOe coobLueHue.

HepocratouHoe Hanps>keHune. ﬂposepre nojavy NnnTaHa Ha nnaTty ynpaBiaeHUA.

Ecnv 610K ynpaBneHUst BKIKOYEH, HO AUcrnel NOAHOCTBIO BbIKIOYEH, NaaTta byAeT HaxoguUTbCs B pexume BOOT:
YKasblBaeT, YTO MpOLUMBKa MOBPeXAeHa WAN BbINOAHSAETCS ee ObHOB/eHMe. YTobbl BOCCTaHOBUTE MPOLLMBKY,
ncnonb3yinte npunoxeHue DEAinstaller n ybegutecs, uto NET-NODE noZk/itoueH K npaBuibHOMY NOpTY.

OFF BHuMaHwue! Mpn 06HOBNEHNN NPOLLNBKW NNaTa TepsieT BCe XpaHsALLMecs B NaMATU AaHHble (NapaMeTpbl 1
NyNbTbl AUCTAHLMOHHOIO yNpaBneHuns). YoeanTech, YTO NaMATbL CKONMPOBAaHA, €C/IN AaHHbIe A0/DKHbI 6bITb
BOCCTaHOBJ/IEHbI NOc/ie 06HOBNEHMS.

Bce mMaHeBpbl, BbIMOHEHHbIE BO BpeMsi NpoLesypbl MNoucka C 3aMeANeHneM OCTaHoBa (Cbpoc nonoxeHns RESP),
6yayT oTobpaxaTbCs Ha AUCree B MUTaloLLEM PexXnMe.

COOBLUEHVSA Ob OLUNBKAX

Mess. Descrizione Possibili soluzioni
CBA3b C YCTPOWCTBOM, MOAK/IOUYEHHBIM K |[lpoBepbTe cOCTOsIHME COeAMHUTENbHOro Kabens W npaBuibHOCTL
Er09 | nocnegosaTenbHbIM noptam (COM1, COM2 | ero nmogkntoueHust kK noptam UART mexzy 610KOM ynpaBneHus v
W T. 4...), OTCYTCTBYeT UM NpepBaHa NCMo/b3yeMbIM YCTPOMCTBOM.
Er {4 | OByueHue gBuraTens Xo4y He yAanoch MosTOpUTE NpoLesypy obyyeHus asuratens xogy (SE.03).
Er 1S |3anpoc Ha 0ByueHne gsuratens xoay Mepes BbINOHEHEM MO0 APYroil ONepaLmin BbINOAHUTE 0bydeHne
Asurartens xoay (SE.03).
E-an BEINONHAGTCA MONbITKA MPOrPaMMIPOBAHIS OTknounTEe  nNUTaHue, oTtcoeanHuTe ycTponctBo NET-LINK ot
~CL [nNnatel B YCIOBUSIX  MOAKIHOYEHHOro
< KOMMYHWKaLMOHHOMO MopTa 1 BOCCTAHOBUTE MUTaHMe.
ycrpovictBa NET-LINK
Pa3bnokupylite nporpaMmmMmpoBaHue, U3mMeHnB napameTtp SY.07=000
CébpocbTe 610K  ynpaBneHWs, 4YTObbl  CHATb  BIOKMPOBKY
Erc | | BAnOKMpoBKa MporpaMMmnpoBaHus nporpamMmupoBaHVa. BHMMaHme! C6poc Tarkoke nogpasymeBaeT
BO3BpaT K 3afidaHHbIM MO YMO/IYaHMIO 3HAYeHUAM AN BCero
CNUcKa napamMeTpoB.
CooblLueHVe, oTobpaxatoLleecs Ha gucnnee
£330 |B Hauane Kaxaoro maHespa, ykasbiBaer
(=1 MpoBepbTe NPaBUIbHOCTE BbIMONHEHNS KOMaHAbI.
Ha aKkTMBaUMIO WM HEeNCnpaBHOCTb BXOZ4a
STOP.
CoobLueHVe, oTobpaxatoLleecs Ha gucnnee
£~ |B Hauane Kkaxporo maHespa, ykasbiBaer
Ha aKkTMBaUMIO WM HEeNUCnpaBHOCTb BXOZ4a
PHOTO_1.
CooblLueHre, oTobpaxatoLeecs Ha gucnnee
£-Jp |B Hauane Kkaxporo maHespa, ykasbiBaer
Ha aKkTMBaUMIO WM HEeUCNpaBHOCTb BXOZ4a
PHOTO_2. MpoBepbTe WUCAPaBHOCTbL PaboOTbl  YCTAHOBEHHbIX  3aLUUTHbIX
CoobLLeHre, oTobpaxatoLLieecs Ha Ancniee YCTPOMCTB.
£33 |B Hauane Kkaxporo maHespa, ykasbiBaer
Ha aKkTMBaUMIO WM HEeNUCnpaBHOCTb BXOZ4a
SAFETY_1.
CoobLueHre, oTobpaxatoLleecs Ha gucniee
£-Jy |B Hadane Kkaxaoro Mawespa, ykasblBaer
Ha aKkTMBaUMIO WM HeNcnpaBHOCTb BXO4a
SAFETY_2.
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- ( | BO3MOXHas HeucnpaBHOCTL Ha KaHane
“' | sHKkoaepa 1

I

[MpoBepbTe  MpaBW/IbHOCTL  MOAK/AHOYEHWA  3HKoAepa. Ecan
NOAKNOYEHME MpaBWIbHOE, €eCTb BepPOATHOCTb HEWUCNPaBHOCTA
kaHana aHkogepa 1. HacTpolite 610K ynpaBaeHus Ha paboTy TO/IbKO
C OA4HVM KaHanoMm 3Hkozepa (SY.04=001), HO NpW 3TOM HEOBXOAMMO
NoMeHATL NpoBoja 3HKoAepa CH1-CH2.

Ecnv ownbka coxpaHsaeTcs, 3aMeHuTe s3neKTpojBuraTeib.

- | Bo3MOXHaa HeucnpaBHOCTL Ha KaHane
Erid
3HKoZepa 2

[MpoBepbTe  MpaBW/IbHOCTL  MOAK/AOYEHWA  3HKoAepa. Ecan
NOAKNOYEHMEe MpaBWIbHOe, eCTb BepOATHOCTb HEWUCrpPaBHOCTA
kaHana aHkogepa 2. Hactpolite 610K ynpaBaeHus Ha paboTy TO/IbKO
C OZHVM KaHanoM 3Hkozepa (SY.04=001).

BHuMaHwme! CHXXaeTca TOYHOCTL 3HKOAEepa.

8 CMMINCOK NAPAMETPOB B MEHIO EASY

MPUMEYAHME Cnncok napameTpoB B MeHt0 EASY cornacyetcs ¢ 06bIM M3MEHEHHbIM MapaMeTpoM (B COOTBETCTBUM C
3aflaHHbIM 3HayeHreM DEFAULT) B MeHo PRO. 3To No3BONSET MMETb CNNCOK BCEX UCMOJIb3YEMbIX MapaMeTpoB.

TYPE 00 - (PA34BV)XHbIE BOPOTA)
Default
SE.03 ObyueHue aBuraTens xony -
SE.04 HanpasneHue ABUXeHNsA ABUraTens 000
RA.02 Ob6yueHVe NynbTOB ANCTaHLMOHHOIO yrpaBaeHus -
RA.04 KogmpoBaHwue pagnocurHana 000
RA.05 KHonka ancraHUMOHHOrOo yrnpasneHns 1 001
RA.06 KHomMka ANCTaHUMOHHOrO yrnpasneHns 2 000
10.03 INPUT 3 013
10.04 INPUT 4 015
TI.01 Bpemsa aBTOMaTMYeCKOro 3aKpbITUA 000
TI.02 Bpemsa aBTOMaTM4eCKOro 3aKpbITUA AN MeLexosoB 000
TE.O1 OTobpaxeHue COCTOSAHMA BXOZa NaaThbl yripaBieHus -
TYPE 04 - (CEK//OHHbIE BOPOTA)
Default
SE.03 O6yueHue gBuratens xoay -
RA.02 ObyuyeHure nynbTOB ANCTAHLIMIOHHOTO YNpaB/eHNs -
RA.04 KoanpoBaHwve pagnocurHana 000
RA.05 KHormka AncraHUMoHHOro ynpasneHus 1 001
RA.06 KHonKa ANCTaHUMOHHOTO yrnpasnieHns 2 000
TI.O1 Bpems aBTOMaTM4eCKOro 3aKpbITs 000
TE.O1 OTobpaxeHue COCTOAHMSA BXOZa NAaThbl ynpaBneHus -
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3AZIABAEMBbIE napameTpsb! ( SEEL) 2 TP 04

SE.03 ObyueHune gBuratTens xogy

9 CMNCOK NAPAMETPOB B MEHIO PRO

3anycTute npoueaypy obydeHus xoay:

HaxmunTte [OK] oanH pas: Ha gncnnee otobpasmtca CL-1.

CL-1: noaBeaVTe ABUraTeNlb K HY>XHO TOYKe 3aKpbITUsi KHoMKamu [+] v [-]. MoaTBepAnTe nonoxeHme Haxatnem [OK]
40 muraHus CL-1, 3aTemM oTnycTuTe KHonky: Ha agncnnee otobpasutca OP-1.

OP-1: noaBeauTe ABUraTeNb K HY>XHOM TOUKe OTKPbITUSA KHoMKamu [+] v [-]. MoaTBepanTe nonoxeHne HaxaTnem [OK]
Ao muraHua CLOS, 3aTeM OTRyCTUTE KHOMKY.

CoobueHre CLOS MoxeT 0CTaBaTbCs Ha AUCriee B TeYeHre peryanpyemMoro BpeMeHu, nocae Yero ABuratesib HauHeT
aBTOMAaTUYeCKUiA MaHeBp (3aKpbITUe-OTKPbLITUE), UTOObI 3aMOMHUTL XO4 1 ycunus. Mo oKOHYaHUK nNpoueaypbl Ha
Avcnnee cHoBa oTobpasnutcsa SE.03.

BHMMaHue! Mpy Haanumn NPOBOAHbLIX KOHLEBbIX BbIK/OUaTenel ABurateflb aBTOMaTU4eCcKy OCTaHOBUTCSH BO
BpemMsl ¢pasbl MO3NLNOHNPOBAHUA NPU JOCTUXEHUW KOHLEBOro BblkatoUuaTensd. TeM He MeHee A9 MPOAO/IKEeHMS
HeobxoAMMO NOATBEPANTL NOOXeHMe KHomnkown [OK].

SE.04 HanpaBneHwne aBv>XeHUs ABUraTens 000 000

PeBepcrBHOe HanpasfieHve ABMxeHNs: Ecin=1 aBTomMaTnyeckn n3smMeHseT B
NPOTUBOMOIOXKHOM HaNpPaBNeHUWN BbIXOZbl OTKPbITUA/3aKpbITUS ABUraTens,
No3TOMY MpW YyCTaHOBKE MOTOP-PeAyKTopa B NepeBepHYTOM MONOXEHUN MO
OTHOLLEHUIO K CTaHAAPTY HEe HY>XXHO BPYYHYIO M3MEHSTb COeNHEHWS. + 000: CraHpapTHas ycTaHOBKa
BHMaHue! Mpn n3MeHeHUN 3TOro napameTpa KoHLeBble BblkatovaTeny, | * 001: PeBepcnBHasa yCTaHOBKA
ecnun oHu nmetotcs, HE 6yayT nHBepTMpOBaThLCSA.

BHuMaHue! py n3meHeHVM 3TOro napameTpa HeobxoAMMO BbINOHUTb
HOBYHO Mpoueaypy obyueHus asuratens xogy (SE.03).

PAANO napameTpbl (~Rd}) ’#ﬁglgz l;:’l,’gtgz

rA.01 YpaaneHue Bcex nynbToB ANCTAHLUMNOHHOIO yrnpaBaeHUa Us namaTn

- KpatkoBpemeHHO HaxxmMuTe [OK] oamH pas: OTobpaxaeTcs muratoLee coobuieHmne CANC.
- Haxxmute 1 yaepxmarite [OK]: cnoBo CANC 3aroputcst NOCTOSHHBIM CBETOM. MNpriMepHO Yepes 5 ¢, Korga CHOBa
nosiButcd rA.01, otnyctute kHonky [OK] (Bce NynbTbl ANCTAHLMOHHOIO yNpaBaeHus 6yayT yaaneHsol).

rA.02 | O6yuyeHue NyNLTOB AVUCTAHLMOHHOIO YrPaBAeHUs |

- HaxxmuTe [OK] ogunH pa3: OTobpaxaeTcs coobueHme LEAR B TeueHme 10 c.

- MNMoka oTobpaxaeTca cnoBo LEAR, HaxmuTe nr0byto KHOMKY MNynbTa AMCTAHUMOHHOIO YrNpaBfieHWs, KOTOPYHO
HY>XHO COXPaHWUTL B NamsATK.

- Ecnn coxpaHeHme B MamsaTy MpPOLUO YCMeLwHo, Ha Aucniee oTobpaxaeTca nosnums, HasHayeHHas HOBOMY
COXPaHeHHOMY Ny/bTYy ANCTAHLMOHHOIO yrnpasneHus (Hanpumep, r000, r001 v T. A4.).

rA.03 Mownck v yaaneHve nynbTa AUCTaHLMOHHOIO yNpaBieHu s |

- KpaTkoBpeMeHHO HaxmuTe [OK] oguH pas.

- Ncnonb3yinTe kKHOMKW [+] 1 [-] 418 AOCTMXEHMSA MO3ULMK, Ha3HAYeHHON yaansaeMoMy nyabTy ANCTaHLMOHHOIO
ynpasneHus.

- Haxxmute kHonky [OK] 1 yaepxuBainTe ee HaxaTol NMpMMeEpPHO 5 ¢, Moka Ha Aucnniee He 0TO6Pa3nTCs «r- - -»
(BbIBPAHHbLIM NyNbLT yaaneH).

- loxanTecb OKOHYaHWA NpoLueaypbl (Ha Ancnaee cHoBa oTobpasuTcs rA.03).

BHyMaHue! Ecin B NaMsATV HET HX OAHOrO Ny/bTa ANCTAaHLMOHHOIO YpaB/ieHns, Npu 4OCTyne K napameTpy Ha
Ancnaee 0TOBPasnTCA CIOBO NO-T.

rA.04 KognpoBaHue pagunocmrHana | 000 000
+ 000: HCS FIXED CODE + 002: DIP SWITCH (HT12)
+001: HCS ROLLING CODE + 003: DART

BHUMaHue! Ecin HEO6XOAMMO M3MEHUTb TUM KOAMPOBKM WM TONABKO eCnn B NaMATU YXe MMEerTca MyabTbl
AVNCTaHUMOHHOIO yNpaBaeHns ¢ pasanyHbIMu Kogamu, To NMOC/E ycTaHOBKM HOBOIO KOAa HEOHXO4MMO BbIMOAHNUTL
npoueaypy yaaneHus namatm (rA.01).

rA.05 KHonka gncTaHLUMOHHOro ynpasneHus 1 001 001
rA.06 KHonka ANCTaHLMOHHOrO ynpasneHus 2 000 000
rA.07 KHonka AncTaHLUMOHHOro ynpasneHus 3 000 000
rA.08 KHonka gncTaHUMOHHOro ynpasneHus 4 000 000

*+ 000: NONE + 005: He ncnonb3yetcs +010: AUX_1_IN

*+001: START + 006: He ncnonbsyetcs +011: AUX_2_IN

+002: PED + 007: OPEN_INT +012: COURTESY_IN

+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT

+ 004: CLOSE + 009: OPEN_STOP
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rA.09 CoxpaHeHHble B MaMATU Ny/ibTbl AUCTaHLMOHHOIO ynpasB/eHus | |
Mpwn BbIGOpe 3TOro NapameTpa Ha Aucnnee O0To6Pa3UTCA KOANYECTBO MyNbTOB AUCTAHLMOHHOIO yrnpasieHus,
COXPaHeHHbIX B NaMATU. [ns nx Busyanmsaumm ncnonsbsyite kHonky [OK].

rA.10 O6yueHMe yepes CKPbITYHO KHOMKY | 001 | 001

MoXeT ncrnonb3oBaThCsa AN NPOrpaMMmnpPoOBaHNA HOBbIX MY/IbTOB ANCTAHLUMOHHOIO ynpaB/ieHNA MO pajgnoKaHany
c nomMoulbro CKprTOI?I KHOMKW.

+ 000: nporpaMmupoBaHne OTKIHOYEHO;

+001: NporpaMMmnpoBaHe BKAHOYEHO; Of4HaKO OHO OCTAeTCA OTK/IFOYEHHbIM, €C/IM 610K yripaBieHns 3a610KMpoBaH
YCTaHOBOYHbLIM KOAOM U NMYNbTOM AUCTaHLMOHHOIO ynpasneHus HCS (cm. SY.07);

+ 002: Bcerga BKJIOUEHO, gaxe ecan 6AoK ynpaBneHns 3ab10KMPOBaH;

MpumeyaHume: Tem He MeHee QYHKLNSA CKPbITbIX KHOMOK BCerga oTkatoueHa npu nogkatoveHHbix NET-NODE, NET-
BOX nnn NET-COM (ER20 Ha aucninee).

= Default Default
D I g
SY.00 YcraHoBka TYPE 000 004
MossonsieT npocmoTpeTb TYPE 1 ncnoib3yemyto B AaHHbIA MOMEHT MPOLLMBKY.
- Haxxmute kHonky [OK]: Ha gucniee Ha KopoTkoe Bpems oTobpasnTca TYPE (Hanpumep: «-04-», a 3aTeM Bepcus
npoweku (Hanpumep: «00.01»).
SY.01 Tun gBuratens | 010 000
Type 00
+010: LIVI3/24N
Type 04
+ 000: ADVANCE - ADVANCE/N - |+002: ADVANCE/XL - SPACE/XL + 005: SPACE/N/XL - ADVANCE/N/XL
SPACE - SPACE/N + 003: SPACE/XXL - SPACE/N/XXL + 006: SPAZIO 702S
+001: SPACE/L + 004: SPACE/N/L BOOST + 007: SPAZIO 703S
SY.02 He ncnonb3yeTtcs
SY.03 Wcnonb3yemblii SHKOAEP 000 000
+ 000: gBUraTenu c NPOBOAHbLIM 3HKOAEPOM
*+ 001: gBuratenu 6e3 NPoOBOAHOIO 3HKOAEpPa (BUPTYanbHbIA S3HKOAEP)
SY.04 Tun aHKogepa | 001 | 002
* 001: KaHan sHkogepa 1
+ 002: KaHanbl 3HKOAepa 2
SY.05 BoccTtaHoBneHWe paboynx napamMeTpos (3a uckatoveHnem IN / OUT) | |
BoccTaHaBnvBaeT napameTpbl 6/10Ka ynpasneHusa A0 3afaHHbIX N0 YMONUYaHUIO 3HaYeHNN AN YCTaHOBIEHHOTO
TYPE . He nameHseT 3HauyeHMs BXOA40B U BbIXOA0B.
BorignTe B SY.05 kHonkol [OK]: [dEF1] 6ygeT muraTb. HaxxmuTte n yaepxmnsainte HaxaTtor kHomky [OK], noka [dEF1]
He nepectaHeT Muratb; oTrnyctuTe KHonky [OK].
SY.06 CyeTumK onepavLmii TEXHNYECKOro o6cnyxxmBaHna
Ecan=0, TO c4yeTumk cHpacbiBaeTCd W OTKAKOYaeT 3anpoc Ha |+ 000: 3anpoc Ha obcnyxuBaHue
TexobcnyxmnsaHue, ecan>0, TO yKasbiBaeT KoMyecTso onepaunin (x500), | oTkitoueH
KoTopble AO/MKHbI 6blTb BbINOAHEHBI, Npexae 4Yem 610k ynpasneHus | «>000: Konnyectso onepaumii (x500)
BbINOJNHUT MpejBapuTeNbHOe MUraHve B TeyeHue 4 AOMONHUTENbHBIX | 419 3aMpoca Ha TexobcyxXmBaHve
CeKyHa AN CUrHanMsaumMm HeobXOAMMOCTU MPOBeAEHUS TEXHUYECKOTO | (T.ivrerneereerieenienenne 255)
06CNYyXMBaHNS.
Hanpumep: Ecnm SY.06=050, konnyectso onepaumin = 50x500=25000
BHuMaHue! MNepey ycTaHOBKOM HOBOMO 3HaYeHWs /19 cHeTUKa onepauui
TEXO6CNYXMBAHNS, CYETUMK AOMKEH ObiTb COpoLleH MyTeM YCTaHOBKW
SY.06=0,1 TONLKO NOTOM ycTaHaBnmBaeTca SY.06=«HOBOEe 3HaYeHune».
SY.07 BnoknpoBKa AocTyna K nporpaMMuUpoBaHunIo

JocTyn K nporpaMMMUpoBaHnNiO 6710Ka yrpaBieHNss MOXeT bbITb 3a6/710KMPOBaH, NO3TOMY NapameTpbl He MoryT
N3MEeHSTLCA MOCPeACTBOM AMCnies 1 KHonok. MNocne Beoga SY.07 MoxeT 0To6pasnTbCs O4HO 13 BYX COOBLLEHUIA:
* FREE: 6710k1poBKa He akT1BHa

* BLOC-PROG: 6/10KMpoOBKa aKTMBHa

BnoknpoBska MOXeT bbITb YCTaHOB/IEHA B /BYX PeXMMaXx:

* BBOA NynbTOM ANCTaHLUMOHHOro ynpasneHns yepe3 HCS-kogupoBaHue: B jrana3oHe napametpa SY.07
HaXMUTe KHOMKY NynbTa AUCTaHLUMOHHOrO YrpaBneHus ANns 610KMPOBKIN/ CHATUA 6J10KMPOBKU.

* HacTpoiika ycTaHOBOUYHOro Kofa rnocpesctsoM yctpoiictea NET-LINK.

BHMaHue: Mpu oTCYyTCTBUU KoAa 6/1I0KMPOBKM 610K ynNpaB/ieHNS BCe paBHO MOXXHO pa36/10KMpoBaTh,
nsmeHums TYPE nnm BocctaHoBUB paboumne napameTtpsl (SY.05).
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SY.08 | Brtouerne NET-EXP 000 \ 000
BrntoueHwne nnatbl pacwmpenmns NET-EXP: + 000: OTknroueH
BH1mMaHue! o ymonuaHuio nnata pacluvpeHmns oTKIoYeHa. + 001: BknroueH

BHumaHwme! Echuv BbINnoAHAETCSA C6pOC 3a4aHHbIX MO YMO/TYaHWK0 HacTpoeKk,
HeO6XOAI/IMO NpPaBuUIbHO YCTaHOBWUTb NapaMeTpbl.

SY.09 CoxpaHUTb NoJsioXXeHue 000 001

CoxpaHeHue B MamsATV MOMOXEHWUS
BOPOT B C/lydae  OTK/IOYeHUs
3N1eKTPO3HEPrUN.

BHumaHue! /[nsa AOMNOJIHEHMUA
3TOro NapameTpa npoBepbTe Takxe
byHKUMO  «YnpaBneHune RESP un
ocTaHoBoM» (Mo.17).

+ 000: RESP_ON = lNpu BbIK/IIOYEHU MONIOXEHE BOPOT HE COXPaHALTCA B
namaTn. KomaHga RESP BbIMOAHAETCA Npy NOCAeAytoLLen onepaumn.

* 001: RESP_OFF = lNpWn BbIKIHOYEHNN MOJIOXKEHNE BOPOT COXPaHAETCA B
namatn. KomaHga RESP He BbinonHdaeTcA.

SY.10 He ucnonb3yercs

SY.11 He ucnonb3yercs

SY.12 Twn cesasu nopta U1/S1 000 000
AKTMBMpPYeT nociefoBaTesibHy0 CBa3b B rnopty U1 (echn ectb Ha ninate) | + 000: U1_UART
nnu B S1 (ectb B apT. 485/3-EXP). *+001: S1_RS485

BHMMaHme: HeBO3MOXHO O4HOBPEMEHHO 3aHATb oba nopTa.

SY.13 He ucnonb3yercs

SY.14 Twn cBsAsu nopta U3/S3 000 000
AKTMBMpPYeT nociefoBaTesbHy0 CBA3b B nopty U3 (echn ectb Ha nnate) | + 000: US_UART
nnu B S3 (ecTb B apT. 485/3-EXP - NET-NODE 2.0). *+ 001: S3_RS485

BHMMaHme: HeBO3MOXHO O4HOBPEMEHHO 3aHATb oba nopTa.

BXOAHbIE / BbIXOAHBIE napameTpsi (} nat) Default Defautt

10.00 BoccTtaHoBneHue HacTpoek I/0 (Bxoa/BbIXoa)

BoccTtaHaBnvBaeT 3ajjaHHble MO YMOAYaHWNIO 3HaYeHMs BXOAOB U BbIXOAOB A5 ycTaHoBneHHoro TUMMA (Ha 61oke
ynpasneHus n NET-EXP).

Bolante B napameTp 10.00 kHonkoi [OK]: oTobpaxaeTcs muratowee 3HaveHne dEF2; HaxmuTe n yaepxmBainTe
HaxaTtol kHonky [OK], noka dEF2 He nepecTaHeT MuraTb; oTAycTuTe KHomKy [OK].

lo.01 INPUT 1 021 021
lo.02 INPUT 2 001 001
lo.03 INPUT 3 017 000
lo.04 INPUT 4 019 000

+ 000: NONE + 008: OPEN_EXT *+016: STOP /SAS_INPUT * 024: SAFETY_1_8k2

+ 001: START + 009: OPEN_STOP +017: SWO_1 * 025: SAFETY_2

*+ 002: PED +010: AUX_1_IN * 018: He ncnonbsyetcs * 026: SAFETY_2_8k2

+ 003: OPEN +011: AUX_2_IN +019: SWC_1 * 027: SAFETY_INHIBITION

*+ 004: CLOSE *012: COURTESY_IN » 020: He ncnonbsyetcs *+ 028: EMERGENCY_IN

*+ 005: OPEN_PM * 013: He ncnonbsyercs +021: PHOTO_1 * 029: He ncnonbsyetcs

*+ 006: CLOSE_PM * 014: He ncnonbsyetcs *+022: PHOTO_2 * 030: RESET

+ 007: OPEN_INT +015: He ncnonb3yetca + 023: SAFETY_1 *031: MANEUVER_INHIBITION
lo.05
He ncnonb3yercs
lo.10
lo.20 Pa6oTa kHonkwu [1] 000 003
lo.21 Pa6oTa kHonkwu [|] 000 004

*+ 000: NONE * 005: OPEN_PM *010: AUX_1_IN

*+001: START * 006: CLOSE_PM *011: AUX_2_IN

*+ 002: PED * 007: OPEN_INT *012: COURTESY_IN

*+ 003: OPEN * 008: OPEN_EXT

*+ 004: CLOSE * 009: OPEN_STOP
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lo.31 OUTPUT 1 011 011
lo.32 OUTPUT 2 009 009

*+ 000: NONE *013: COURTESY * 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+001: 24V * 014: He ncnonbsyetca * 027. TRAFFIC_LIGHT_EXT

+002: 24V_TEST * 015: He ncnonbsyetca +028: STATUS_1

* 003: ELOCK_M1 + 016: He ncnonbsyetca + 029: STATUS_2

+ 004: ELOCK_INV_M1 *017: He ncnonbsyetcs * 030: He ncnonbsyetcs

* 005: ELOCK_BOOST_M1 *+018: MINUTERIE * 031: He ucnonb3syetca

+ 006: He ncnonbsyetcs +019: ALARM * 032: He ncnonbsyetcs

+ 007: He ncnonb3yetca * 020: AUX_1_OUT_INPULS * 033: He ucnonb3yetca

+ 008: He ncnonb3yetca *021: AUX_1_OUT_STEP * 034: He ncnonb3syetca

* 009: WARN_FIX/SAS_OUTPUT * 022 AUX_1_OUT_TEMP

*+ 010: WARN_INT * 023: AUX_2_OUT_INPULS

*011: FLASH_FIX * 024: AUX_2_OUT_STEP

*+012: FLASH_INT * 025: AUX_2_OUT_TEMP
lo.33
He ucnonb3yeTtcs
lo.38
lo.41 EXP_INPUT 1 000 000
lo.42 EXP_INPUT 2 000 000
lo.43 EXP_INPUT 3 000 000
lo.44 EXP_INPUT 4 000 000
lo.45 EXP_INPUT 5 000 000
lo.46 EXP_INPUT 6 000 000

+ 000: NONE + 008: OPEN_EXT *+016: STOP /SAS_INPUT + 024: SAFETY_1_8k2

*+001: START *+ 009: OPEN_STOP *+017: SWO_1 * 025: SAFETY_2

*+002: PED *+010: AUX_T_IN * 018: He ncnonbsyetcs * 026: SAFETY_2_8k2

+ 003: OPEN *+011: AUX_2_IN +019: SWC_1 + 027: SAFETY_INHIBITION

*+ 004: CLOSE *012: COURTESY_IN * 020: He ncnonbsyetcs *+ 028: EMERGENCY_IN

*+ 005: OPEN_PM * 013: He ncnonbsyetcs *+021: PHOTO_1 * 029: He ncnonbsyetcs

*+ 006: CLOSE_PM * 014: He ncnonbsyetcs *+022: PHOTO_2 *+ 030: RESET

*+ 007: OPENL_INT * 015: He ncnonbsyetcs + 023: SAFETY_1 *+031: MANEUVER_INHIBITION
lo.51 EXP_OUTPUT 1 000 000
lo.52 EXP_OUTPUT 2 000 000
lo.53 EXP_OUTPUT 3 000 000
lo.54 EXP_OUTPUT 4 000 000
lo.55 EXP_OUTPUT 5 000 000
lo.56 EXP_OUTPUT 6 000 000
lo.57 EXP_OUTPUT 7 000 000
10.58 EXP_OUTPUT 8 000 000

+ 000: NONE *013: COURTESY * 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

* 001: 24V * 014: He ncnonbsyetca * 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

* 002: 24V_TEST * 015: He ncnonbsyetca + 028: STATUS_1

* 003: ELOCK_M1 * 016: He ncnonbsyetca *+ 029: STATUS_2

+ 004: ELOCK_INV_M1 * 017: He ncnonbsyetca * 030: He nucnonb3syetca

* 005: ELOCK_BOOST_M1 *+ 018: MINUTERIE * 031: He ucnonbsyetca

+ 006: He ncronb3yetca +019: ALARM * 032: He ucnonb3yetca

+ 007: He ncnonbsyetca *+ 020: AUX_1_OUT_INPULS * 033: He vucnonb3yetca

+ 008: He ncnonb3yetca *021: AUX_1_OUT_STEP * 034: He vcnonb3yetca

* 009: WARN_FIX/SAS_OUTPUT *022: AUX_1_OUT_TEMP

*+ 010: WARN_INT * 023: AUX_2_OUT_INPULS

*011: FLASH_FIX +024: AUX_2_OUT_STEP

*012: FLASH_INT * 025: AUX_2_OUT_TEMP
lo.60 DyHKLMa STATUS 1 000 000
lo.61 DyHKLMa STATUS 2 000 000

+ 000: NONE + 006: CLOSED_M1 * 012: He ncnonbsyetca

+ 001: MAINTENANCE + 007: OPENED_M1 * 013: He ucnonbsyetca

+002: PHOTO + 008: He ncnonbsyetca * 014: He ncnonbsyetca

+ 003: STOP * 009: He ncnonbsyetca * 015: He ucnonbsyetca

* 004: OBSTACLE *+010: RESP_FIX *016: CLOSURE_FAILED

* 005: EMERGENCY *011: RESP_INT *+017. SECURITY
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TR = Default Default

MapameTpsbl ABVKEHUSA (NouE ) TYPE 00 TYPE 04

Mo.01 | CkopocCTb 3amMejJ/iIeHUs MPU OTKPbIBAHNU 040 055
PerynnpoBka ckopocTu ABUraTens Npy 3aMeseHn BO BPeMs OTKPbITUSI. 5%..cccinirennen. 100%

Mo.02 | MakcuMasibHasi CKOPOCTb NPU OTKPbIBAHNN 100 | 100
PerynnpoBka cKOpoCTY BpaLLeHWs ABUraTessi BO BpeMs OTKpPbIBaHWS. 5%..ccrivinennene 100%

Mo.03 | YckopeHHOe NpoCTPaHCTBO NPU OTKPbIBAHNN 010 | 010
3TO BbIpaxaeT onpezefieHHOe NPOCTPAHCTBO B % OT obLyero xoza (3HauveHue | 0%.................. 30%
<30%), B npejenax KOTOPOro CO3jaeTcsd YCKOPeHWe B Hadvane KOMaHAbl
OTKPbITUA. Manoe 3HayeHmne COOTBETCTBYeT OUYeHb BbICOKOMY TeMITY.

Mo.04 | [lpocTpaHCTBO Nepexoaa CKOpoCTU OTKPbITUS 010 | 010
BblpaxaeT npomexyTok, ornpejeneHHbIi B % OT obuwero xoga (3HadeHue | 0%.........c.e..... 30%
<30%), B MpeAenax KOTOPOro asToOMaThKa JO/MKHa 3aMeAnNTLCA A0 CKOPOCTU
3ameAneHus. KoHel, 3TOro nNpocTpaHCTBa pacCcHUTbIBAETCH, HauMHas C MecTa,
r4e HaumHaeTca npocTpaHcTeo Mo.05.

Mo.05 | [pocTpaHCcTBO A5 3aMeA/IeHNs1 BO BpeMsi OTKPbITUS 010 010
370 BbIpaxaeT onpejeneHHOe MPOCTPaHCTBO B % OT obLuero xoAa (3HaueHwue | 0%................. 30%
<30%).
3To nocnefHss CekuMsl, 3aBeplLleHHas aBTOMAaTMKO/ BO Bpems MaHeBpa
OTKPbITLS.

Mo.06 | CkopocCTb 3aMezIeHNs NPU 3aKPbITUN 040 | 020
PerynvpoBka ckopocTu ABWratens npuv 3ameAneHnn BO BpeMs 3aKpbITUS. 5%..cccnmiiiiinnne 100%

Mo.07 | MakcumasibHasi CKOPOCTb NPU 3aKpbITUU 100 | 075
PerynnpoBka cKOpoCT/ BpaLLeHUst ABUraTenst Mpu 3aKpbITUN. 5%..cccinirennene 100%

Mo.08 | YckopeHHOe NpoCTPaHCTBO BO BpeMs 3aKpbITUS 010 | 010
3T0 BblpaxaeT onpezenieHHOe NPOCTPAHCTBO B % OT obLyero xoza (3HauveHue | 0%.................. 30%
<30%), B npejenax KOTOPOro CO3JaeTcd YCKOpPeHWe B Hauyane KOMaHAbl
3aKkpbITUA. Manoe 3HayeHne COOTBETCTBYeT OYeHb BbICOKOMY TeMmry.

Mo.09 | [pocTpaHCTBO Nepexoja CKOpoCTU 3aKpbITUSA 010 | 010
BblpaxxaeT npomexyTok, onpejeneHHbli B % OT obliero xoga (3HaudeHue | 0%........c.... 30%
<30%), B npegenax KOTOPOro aBTOMaTtuKa AOJIXHA 3aMeAINTLCA A0 CKOPOCTU
3aMez/ieHns. KoHel, 3TOro MpOCTPaHCTBa PacCUMTbIBAETCS, HauMHasa C MecTa,
r4e HaumHaeTca NpocTpaHcTeo Mo.10.

Mo.10 | [pocTpaHCcTBO A4/ 3aMeA/IeHUs1 BO BpeMsi 3aKpbITUSA 010 | 010
370 BbIpaxaeT onpejefieHHOe NMPOCTPaAHCTBO B % OT obLyero xoaa (3HadveHue | 0%.................. 30%
<30%). 3TO nocCiefHAA CekuMs, KOTOpPYyHO 3aBeplLUuaeT aBTOMAaTuMKa B
3aBepLUaloLLeM MaHeBpe.

Mo.11 MHTeHCMBHOCTbL OCTaHOBAa 020 | 020
Perynnpyet ckopocTb CHWXeHUs ckopocTu gsuratens o 0 (Hynd) B caydae | 0%.......ceeene... 50%

OCTaHOBa WM peBEPCUBHOIO ABVXEHWS.

BnusietT Ha 0cTaHOBbI, BbI3BaHHbIE:

- KomaHgamu gemxeHuns (START, OPEN, CLOSE, PED, n T. 4.);

- akTMBauwein Bxoga Tuna PHOTO nan STOP.

He BnusieT Ha 0CTaHOBbI, BbI3BaHHbIE:

- BOCTMDKEHMEM KOHLIEBOrO BbIKOUATENS UM 3aJaHHON TOUKY;

- aBapuliHbIM peBepCVBHbIM ABWXeHNEM (ObHapyXeHue BHYTPeHHero
NpPenaTcTBMA UK akTUBaLMaA Bxoga Tuna SAFETY).

MpumeuaHmne: bonee BbiCOKME 3HauYeHUS = 6Gonee 6GbICTPbIA OCTaHOB;
HM3KUe 3HaYeHUs = 6onee MeAJIeHHBI OCTaHOB.

BHuMaHwme! [ins npejoTBpaLleHns Ype3MepHbIX HanpsXXeHNA, KOTopble MOryT
HapyLLTb MCNpaBHYto paboTy aBTOMAaTUKM, peKOMeHyeTcs BCerja yumnTbiBaTb
BEPOSATHOCTb NHEPLMW BOPOT, N36eras yCTaHOBKM CINLLIKOM BbICOKMX 3HAYEHWI
Npv HANNYMU 3HAUNTENbHBIX MacC.

Mo.12 | OTKpbITOE NPOCTPAHCTBO A5 NeLexoaHON GyHKLUN 030 | 050
PerynmpoBka NpocTpaHCTBa OTKPbITUSA A48 GYHKLMK nelexosa B %. 0%...coevrirnenene 100%

Mo.13 | CunoBas YyBCTBUTENLHOCTL A5 ABUraTens 1 npyv oTkpbiBaHUN 050 | 040
BblipaxaeT 3HayeHVe B % A9 HacTPOMKMN YyBCTBUTENBHOCTU K 06HAPYXeHUI | 1%.................. 100%
NpenaATCcTBUA NPY OTKPbIBaHWM B 4BUraTene 1. Bbicokoe 3HaueHe cooTBeTCTByeT
60/1ee HN3KOW YyBCTBUTENBHOCTU.

201




NET724 EVO

202

Mo.14 | YyBCTBUTE/IbHOCTb K YCUANIO /18 ABUraTens 1 Bo Bpems 3aKpbITUs 050 040
BbipaxaeT 3HaueHne B % 419 HaCTPOMKMN YyBCTBUTENBHOCTU K O6HAPYXeHUH | 1%.........cu....... 100%

NpensaTcTBAS NPWY 3aKpbiTUK B ABUraTtene 1. Bbicokoe 3Ha4eHVe COOTBETCTBYET
6onee HN3KOWM YyBCTBUTEIBHOCTH.

Mo.15 | He ncnonbsyertcs

Mo.16 | He ucnonbsyetcs

Mo.17 | YnpaBneHune ¢pyHKLMeN cbpoca nonoxkeHns RESP n octaHoBom 002 001
+ 000: B HopmanbHOM pexvMe paboTbl OH OCTaHAB/IMBAETCS B 3aNMOMHEHHOI TOUKe; B CJlyydae cbpoca nonoxeHuns RESP,
OH orpegenser KOHTPO/IbHOEe 3HaYeHMe OTKPLITUS.
+001: B HopmanbHOM pexvMe paboTbl OH OCTaHAB/IMBAETCS B 3aNMOMHEHHOI TOUKe; B CJlydae cbpoca nonoxeHuns RESP,
OH orpegenseT KOHTPO/IbHOE 3HaYeHVe 3aKpbITUS.

+ 002: OnpegensieT OCTaHOB TO/bKO MPW OTKPbLITUM, @ MPY 3aKPbITUM OCTaHaBAMBAETCA B 3aA,dHHOM B NamMATX To4ke. B
cnyyae cbpoca nonoxxeHunst RESP, oH HauMHaeTcs C MOMEHTa OTKPbITUS.

+ 003: OnpegensieT OCTaHOB TO/ILKO MPW 3aKPbITUK, @ MPU OTKPbLITUM OCTaHaBAMBAETCA B 3aZdHHOM B MamMATX Touke. B
cnyyae cbpoca nonoxxeHunst RESP, oH HauMHaeTcst C MOMEHTa 3aKpbITUS.

+ 004: OnpepensieT 0CTaHOB MPW 3aKPbITUX 1 MPU OTKPbITUKN. B cnyyae copoca nonoxeHnss RESP, oH HaunHaeTcs ¢
MOMEHTa OTKPbITUSA.

+ 005: OnpegensieT oCTaHOB MpPW 3aKPbITUX 1 MPU OTKPbITUKN. B cnyyae copoca nonoxeHnss RESP, oH HaunHaeTcs ¢
MOMEHTa 3aKpbITUS.

MpumeyaHwme: EANHCTBEHHBIM pa3peLleHHbIM HamnpaB/aeHneM B cnydae cbpoca nonoxeHus RESP siBnseTca 3agaHHoe
Hanpas/ieHVe, B Clydae pesepcnBHOro asuxeHuns (PHOTO, SAFETY) oH ocTaHaBnmBaeT ABUXKeHMe.

MprnmeyaHwue: MNpu NCNONBL30BaHNN NPOBOAHbLIX KOHLEBBIX BblK/tOYaTe1eil aBToMaTrKa Bcerga ocTaHaBAMBaeTcs npu
JLOCTVKEHNN KOHEYHOTO BbIK/HOYaTeNs.

MpymeyaHue: BkaoumTe NMOUCK OMOPHbLIX CCbIIOK TOMBKO nocie nlyveHus (SE.03). 3To fenaeTcs Anst TOro, 4TO6bLI
ABUraTesnb He AaBW CINLLKOM CUTIbHO BO BPEMS OTOOPaxXeHUs CuJl.

Mo.18 | iByx¢$a3Hoe yckopeHue 000 000
Ecnv OH aKTMBMPOBAaH, TO BLINOMHAEGT TeMM YCKOPEHUs [0 CKOPOCTU
3amMepNieHns, onpejensiemor napamerpom Mo.01 van Mo.06, noadepxwsas | 000: OTKIHOUEH
ee [10 KOHLa npomexyTka yckopeHus (Mo.03 nan Mo.08), nocsie yero ckopocTb 001: T
nepektYaeTcss Ha MakCMManbHYH 3aJaHHYH CKOPOCTb. - [OJIBKO MPW OTKPbITAN
MpvMeuaHme: ITOT napameTp MOXHO MCMONb30BaTb Ans o6nerdeHus | . 002: Tonbko npu 3akpbiTim

P i ° apamerp MoxXHo 1cnonk3osa A oonere * 003: lMpw OTKPBLITUN 1 3aKPLITUN
NCMbITAHWA Ha yAap MNpwv 3aKkpbITUM FrapaxHbiX BOPOT B Touke: H-300 Mm.
(H=BblCOTa CEKLMOHHbLIX BOPOT).

Mo.19 | MpoAo/MKNTENbHOCTb Havya/lbHOro CKayka npu oTKpbITUA 000 | 000
+ 000: HayanbHbIN CKAYOK OTKAKOUEH (BbIMOMHAET OYeHb KOPOTKWIA, MOYTU He3aMeTHbI CKaYok)

+ 00X: PerynupyeT NpoAO/IXMUTENBHOCTE CKayKka g0 2,5 ¢ (X*10 mc)

Mo.20 | MpoAo/IKNTENLHOCTb Ha4a/IbHOro CKayKa npuv 3aKpbITUN | 000 | 000
+ 000: HayanbHbIN CKAYOK OTKNKOUEH (BbINMOMHAET OYeHb KOPOTKWIA, MOYTU He3aMeTHbI CKaYok)

+ 00X: PerynupyeT NpOAo/IXMUTENBHOCTE ckadka 4o 2,5 ¢ (X*10 mc)

Mo.21 | 3anac Ans ocTaHOBa MpPU OTKPbLITUN | 010 | 100
MpOCTPaHCTBO B KOHLie MaHeBPa OTKPbITUS, BbIMOJIHAEMOrO CO CKOPOCTbIO 3aMea/ieHns 1 6e3 Hae3ja 3aAHMM XOA0M Ha
npensaTcTeme. BoipaxaeTcs B ThICAUHbIX AOASX OT 06LLero xoga.

(O 255)

Mo.22 | 3anac gns octaHoBa NPV 3aKPbITUN | 010 | 030
MPOCTPaHCTBO B KOHLIE MaHEBPa 3aKPbITUS, BbIMO/IHAEMOro CO CKOPOCTbIO 3ame/1eHns 1 6e3 Hae3aa 3a4HMM XOA0M Ha
npenaTcTBre. BoipaxaeTcsa B ThICAYHbIX 405X OT 06LLero xoga.

(0 255)

Mo.23 | He ucnonbsyetcs

Mo.24 | He ucnonbsyetcs

Mo.25 | He ucnonbsyetcs

Mo.26 | He ucnonbsyetcs

Mo.27 | He ucnonbsyetcs

Mo.28 | TopmoXXeHne NPOTMB B3/lIOMa 000 000
MapameTpbl, MpesycMOTPeHHble A/  HanpaBASOWMX aBTOMAaTUKK  ANS
CeKLMOHHbIX BOPOT. Micnonb3yeTcsa Ans NPOTUBOAENCTBUA NHOObLIM ABVKEHNSAM
ABUratens, KoTtopble 0OHapYyXMBaKTCs, KOrja aBTOMaTvka He paboTtaeT. B |« 000: OTkatoueH
3TOM C/yyae ABurateflb akTVMBUPYeTCA B HanpaBAeHUW, MPOTUBOMONOXHOM |« (001: AKTVIBEH TOMLKO Mpw
06Hapy>XeHHOMY JABWXEHWI0, 4TOBbl COXPaHWUTb MOJIOXKEHWe aBTOMaTUKM 3aKpbIThIX BOPOTaX
HEMSMEHHbIM. + 002:  AKTMBEH TONMbKO Mpu
BHMMaHMe: HeobX0AVMO UCMO/b30BaTh 2-KaHa/lbHbI KoAep, MOAKNOUEHHbIV | OTKPbLIThIX BOPOTaX
Y BKtOYeHHBIV (SY.04=002). « 003: AKTVBEH Mpu OTKPbITbIX W
BHumaHwe: Ecin aktneeH (Mo.28 = 001,002,003), HEOBXOAMMO ycTtaHOBUTL | 3aKPbITbIX BOPOTax
napameTp Mo.17 = 002 1 ycTaHOBWUTb MeXaHu4eckuii yrnop (apTt. AB / FM He
MOCTaBNAETCHA) Ha MyTW B OTKPBITOM MOMOXEH W,
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COC Default Default
MNapameTpbl BESOMNACHOCTW ( SRFE) TYPE 00 TYPE 04
SA.01 PHOTO_1 002 002
+000: STOP & CLOSE - Bxog ¢poTogaTumka KOHTPOAMPYETCA TO/IbKO MpY 3anycke, Korga BopoTa HenoABMXHbI, 1 BO Bpems
MaHeBpa 3aKpblTUsA. B nepsoM c/iyyae oH nNpeoTBpaLLaeT 3amnyck, a Npu 3aKpbITUK 3anyckaeT peBepcrBHOE ABUXKEHME.
+001: ALWAYS - MoCTOAHHbBI KOHTPOAb BXxoAa ¢oTodaTuumka. Mpm HeNoABUXHbBIX BOPOTax OH NpeAoTBpaLLaeT X 3anyckK.
Bo BpeMs MaHeBpa 3akpbITUA OH 3anyckaeT peBepcrBHOe ABuMXKeHWe. Bo Bpemsi MaHeBpa OTKPbITUS OH Bbl3blBaeT
OCTaHOB BOPOT.
+ 002: CLOSE - Bxoa ¢oToaaTymka KOHTPOAMPYETCH TONbKO BO BPEMS MaHeBpa 3akpbiTud. Ero aktmeaums 3anyckaet
peBepcmMBHOE BNXEHMe.
SA.02 PHOTO_2 000 002
+ 000: STOP & CLOSE - Bxog ¢poToaaTHmKa KOHTPOAMPYETCA TONBKO MpK 3aMmycke, KorAa BOpoTa HEMOABWXXHbI, 1 BO BPEMS
MaHeBpa 3aKpbIThs. B nepBoM ciyyae OH NpeoTBpaLLaeT 3amnyck, a Npu 3aKpbITLK 3anyckaeT peBepcrBHOe ABUXKEHME.
+001: ALWAYS - [0CTOSHHBI KOHTPOb BXOAa GpoToAaTUMKA. MNPy HEMOABMXXHBIX BOPOTax OH MpejoTBpaLLaeT NxX 3amnyck.
Bo BpeMa MaHeBpa 3akpbITUA OH 3anyckaeT peBepcrBHOe ABuXKeHne. Bo Bpemsi MaHeBpa OTKPbLITUSA OH Bbl3blBaeT
OCTaHOB BOPOT.
+ 002: CLOSE - Bxog doTogaTumka KOHTPOAMPYeTCH TONbKO BO BPeMs MaHeBpa 3akpbiTusa. Ero aktmsauusi 3anyckaet
peBepcMBHOE [BXeHMe.
SA.03 SAFETY_1 000 001
+ 000: YyBCcTBUTENBHBIV K CUrHaNY Kpait BCcerga BKAYeH
+ 001: YyBCTBUTENBHBIN K CUTHANY Kpai BKJIKOYEH TONBKO MPY 3aKpbITUN
+ 002: YyBCTBUTENBHBIV K CUTHANY Kpai BKAKOUEH TONBKO MPY 3aKpbITUK U Nepes KaxabIM ABUXKEHNEM
+ 003: YyBCTBUTENBHBIN K CUTHANY Kpai BKIOYEH TO/IbKO MPY OTKPbITUN
+ 004: YyBCcTBUTENBHBIV K CUTHANY Kpai BKAKOUEH TONBKO MPU OTKPLITUN U Nepes KaxbIM ABUXeHeM
SA.04 SAFETY_2 000 001
+ 000: YyBcTBUTENbHBIV K CUTHaNY Kpai Bcerga BKIKYeH
+ 001: YyBCTBUTENBHbIV K CUTHANY Kpai BKIKOYEH TONbKO MPU 3aKpbITUK
+ 002: YyBCTBUTENBHBIN K CUTHANY Kpai BKJIKOYEH TONLKO MPY 3aKPbITUN U Nepes KaxabiM AB/XKEHNEM
+ 003: YyBCTBUTENbHbIN K CUTHANY Kpai BKIOYEH TONbKO MpY OTKPLITAN
+ 004: YyBCTBUTENBHBIN K CUTHaNY Kpai BKIOYEH TONbKO MPY OTKPLITUM 1 Mepes KaxabIM ABVKEHNEM
SA.05 AkTtnBauymsa CLOSE IMMEDIATELY 000 000
+ 000: OTkntoueH
+ 001: AkTmBeH TONbKO Ana PHOTO_1
+ 002: AkTrBeH TonbkKO ana PHOTO_2
* 003: AktmeeH gna PHOTO_1 n PHOTO_2
SA.06 AswxeHne CLOSE IMMEDIATELY 000 000
Mo3BonseT onpejennTb ABUXEHME, KOraa oToAaTUMK C BKIOYEHHBIM pexnmMomM close immediately nepecekaetcs Bo
BpeMs MaHeBpa OTKPbITAS.
+ 000: CHavana 3aBepLUaeT MaHeBpP MOAHOIO OTKPbITKSA, @ 3aTeM CHOBA 3aKpblBaeT BOPOTa C 3a4eP>XKKOM, yCTaHOBNEHHON
B napamertpe tl.20.
+001: MpepbiBaeT MaHeBP, a 3aTeM CHOBa 3akpbiBaeT BOPOTa C 3aJeP>XXKOM, yCTaHOBIeHHOM B NapameTpe t1.20.
SA.07 PeBepcuBHOe ABUXKEHME U3-3a NPENATCTBMA BO BPEMS OTKPbITUSA 003 003
Mossonser perynvposathb | » 000: [MofHbBIA pa3BOPOT Moc/e NPenaTCcTBrUS
NPOAO/IKNTENBHOCTD 06paTHOro | + >000: MPOACMIKNTENBHOCTL PEBEPCMBHOIO ABVXEHNSA MOC/IE NPENATCTBASA
ABVKEHNA npu O6HapYXeHUM | (1 c.................. 10¢)
npensaTcTBuUs  BO  Bpemsi  MaHespa
OTKPbITUS.
SA.08 PeBepcuBHOE ABUXKEHUE U3-3a NPENATCTBUSA BO BPEMS 3aKPbITUSA 003 003
MosBonsaet perynuposatk | « 000: MoaHbIA pa3BoOPOT NoCe NPensaTCTBUA
MPOAO/KMTENBHOCTL 06paTHOrO X0Aa | « >000: MPOACIKUTENBLHOCTL PEBEPCMBHOIO ABUXEHUSA NOC/E NPensTCTBUA
npyt  o6HapyxeHUM NPensaTcTBrs BO | (1 c................. 10 )
BpemMs MaHeBpa 3akpbITus.
SA.09 Bpems aBToMaTmyeckoro 3akpbiTus TCA ¢ pyHkumeidn EMERGENCY_IN | 000 000
OnucbIBaeT AelicTBre BpeMeH aBTOMaTUYecKkoro 3akpbiTisa TCA B coveTaHnm ¢ dyHKkumer EMERGENCY_IN
* 000: Ecnm Bpema TCA akTVBMPOBaHO, BOPOTa CHOBA 3aKPbIBatOTCA MO NCTEYEHVN BpeMeHV aBTOMaTNYeCKOoro 3aKpbiTns
TCA.
* 001: Jaxe ecnn Bpemst aBToMaTmyeckoro 3akpbiTns TCA akTUBMPOBAHO, BOPOTa He 3aKpblBAlOTCA aBTOMAaTUYeCcKu.
Ana nepBoro maHeBpa MOBTOPHOrO 3akpbiTUS TpebyeTca koMaHAa. Mpy nocneayowmx MaHeBpax napameTp BpemeHu
aBTOMaTnyeckoro 3akpbiTns TCA paboTaeT cTaHAAPTHO.
SA.10 ABTOMaTMyYeCKOe NCNbITaHME YCTpoiicTBa 6e30MacHOCT 000 000
PyHKUNA oTkIoYaeT Bxod 24V_TEST u nposepsieT pa3mblkaHue KoHTakTa |« 000: OTkaroueH
3aLLMTHOrO YCTPOWCTBA Nepes KaXzblM MaHEBPOM. + 001: BkntouveH
BHumaHme! 113 paboTbl B pexxrme «<ABTOMaTUYECKOrO NUCMbITaHNSA 3aLLUTHOTro
YCTPOWCTBa» AO/MKHbBI MOAKIOYATBCS CleAytoLme 31eMeHTbI:
- Mepegatunku (TX) Ha BbIxoge 24V_TEST.
- MpremMHuku (RX) Ha Bbixoze 24 B.
Kpome TOro, 3aLmTHbIe YCTPONCTBA AO/MKHBI MOAKIOYATLCA N BbIPABHNBATLCA
nepeg obyyeHvnem nytu (SE.03).
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SA.11 | Bnokuposka PHOTO 1 000 \ 000
PyHKUMA 610KMpyeT cpabaTbiBaHVe GOTOAATUNKOB NPy MaHeBpax oTKpbITUA 1 | « 000: BaoknpoBka oTkao4YeHa
3aKpbITUS, B 30He MeX/y TOYKOV OB6Hapy>eHUst 1 TOUKOI MOJIHOrO 3aKpbiTus. [« 001: BnoknpoBka akTMBHa
Bo BpemMdA MaHeBpa aBTOMaTM4yeckoro o6yqu|/m ABuratena Xxoay (SE.03) (q)OTO,D,aTbIVIKVI BCerjgarHopumpyrotcs
3aTeMHeHne d)OTOp,aTl-II/IKOB BO BpeMsa ABVXEHWNA 3aKPbITA BOPOT OMNpeaendeT | g 3oHe mMexay TOYKOW 06Hapy)KeH|/|;|
TOUKy Hadana 610kMpoBKU. HeobxoAnMmo, UTobbl 610KMpyeMbliA POTOAATHUVIK | 11 TouKoi 3aKpbITVSA)
6bin noaxkntoyeH kak PHOTO_1.

SA.12 ABTOMaTM4ecKoe 3aMblKaHMe KOHTaKTa BpeMeHW aBTOMaTU4eckoro 000 000

: 3aKkpbiTnsa TCA nocse npensaTCTBUS BO BpeMs 3aKpbITUSA

B cnyyae nonHoro pesepcmBHOro AsuxeHus (SA.08=000) so Bpemsa |+ 000: Bcerga  BbinonHser

MaHeBpa 3aKpbITVA, onpejenseT Cnocob BbIMOAHEHUA aBTOMAaTMKON | aBTOMaTnYeckoe noBTOpHOE

MaHeBpa aBTOMAaTW4YeCcKOro MOBTOPHOrO 3aMblKaHWA KOHTakTa BpemeHy | 3aKpbiTue

aBTOMaTNYEeCKOro 3aKkpbITia TCA. + 001:  TMonbiTka BbINOAHEHNA 1
aBToMaTn4yeckoro NOBTOPHOro

MpumeyaHme: 4eliCTBATENBHO TONBKO ANS NPENATCTBU, 06HapYXeHHbIX ¢ | 33KPbITVA

MOMOLLBHI0 pexma SAFETY naun GyHKLMM 3aLmThl OT KOMMPEeCCum. * 002:  TlombiTka  BbIMONHEHMsA 2
aBTOMaTNYeCKOro NMOBTOPHOrO
3aKpbITUA
+ 003: MonbiTka BbINONHEHUA 3
aBToMaTn4yeckoro NOBTOPHOro
3aKpbITUA
+ 004: BnokunpyeT aBTOMaTMyeckoe

NMOBTOPHOE 3aKpbiTNe

- Default Default
[
BPEMEHHbIE napameTpbl (i iic) TYPE 00 TYPE 04
tl.01 Bpems aBToMaTmyeckoro 3akpbitms (TCA) 000 000
Perynnpyet BpeMs aBTomMatnyeckoro 3akpbitus TCA + 000: OTknroueH
+ >000: AKTUBEH B TeuyeHue
3a/laHHOro BpeMeHN
[ 255¢)
tl.02 Bpems aBToMaTmyeckoro 3akpbitms newexogHoro nytu (TCA_PED) 000 000
Perynupyet BpemMs aBTOMaTM4eckoro 3akpbitus rewexogHoro nytum (TCA_ | * 000: OtkatoyeH
PED) + >000: AKTMBEH B TeyeHue 3aZaHHOIO
BpemMeHn
(Toeene 255¢)
(Toeene 255 mMuH - TOJIbKO TYPE 04)
tl.03 Bpems MuraHus nepes MaHeBPOM OTKPbLITUSA 000 ‘ 000
Perynvpyetr BpemMa npeABapuTe/IbHOrO MUraHusa repes  MaHeBpoM | (OC................. 10c¢)
OTKPbITUSA.
tl.04 Bpems MuraHus nepes MaHeBpOM 3aKpbITUS 000 ‘ 000
Perynvpyetr BpemMa npeABapuTe/IbHOrO MUraHusa rnepes  MaHeBpoM | (OC................ 10c¢)
3aKpbITUS.
tl.05 He ncnonb3yetca
tl.06 He ncnonb3yetca
tl.07 Bpewms ocelieHnss COURTESY 060 060
Perynunpyet Bpemsi paboTbl namnel OCBELLLEHWA. OCeieiririnnen 255c¢
tl.08 Bpems ELOCK_M1 002 002
Perynupyet Bpems aktmaumu Beixoga ELOCK_M1 / BOOST_M1 nnn BpemMs | (1C...cvereneee. 10c¢)
AeaktmBauny Beixoga ELOCK_INV_M1.
tl.09 He ncnonb3yetca
tl.10 He ncnonb3yetca
tl.11 He ncnonb3yetca
tl.12 He ncnonb3yercs
tl.13 He ncnonb3yetca
tl.14 He ncnonb3yetca
tl.15 He ncnonb3yetca
tl.16 Bpemsa AUX_1 100 100
Perynupyet Bpemsa aktmBauuu Bbixoga AUX_1, ecnn oH ynpasnsfetcs | (0C................ 255¢)

TaiMepoM.
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tl.17 Bpemsa AUX_2 100 100
Perynupyetr Bpemsa aktmBauunm Bbixoga AUX_2, ecin oH ynpasnseTcsl | (OC......o. 255¢)
TaiMepoM.
tl.18 He ucnonb3yeTtcs
tl.19 Bpemsi aBapuMINHOro curHana npu HeyAa4yHoM 3aKpbITUn 010 010
Bpemsa BbixogoB STATUS, ckoHPurypmpoBaHHbix kak CLOSURE_FAILED: | (TMUH.................. 255MunH)
Mo WCTEYEHUN 3TOrO BPEMEHW BbIXOJ akKTUBMPYETCs, e aBToMaTuka He
HaxoAMnTCAa B NONOXEHNWN 3aKPbITUA.
MpumeyaHme: PaboTaeT He3aBUCMMO OT HaNNYKSA BPEMEHW aBTOMAaTMYeCcKoro
3akpbITna TCA (t1.01) nnm BpeMeHn aBTOMaTNUYECKOro 3aKpbITUS MeLexosHoro
nytn TCA_PED (tl.02).
tl.20 3agep>kka BbinosiHeHs CLOSE IMMEDIATELY 001 001
Mo3Bonser yCTaHOBUTb  BPEMEHHOW  MHTepBan  aBTOMAaTUYecKOro | (1C............ 10¢)
NOBTOPHOIO 3aKkpbITUA yHKLUMN close immediately (SA.05).
= Default Default
|
AOMNOJIHUTE/IbHbIE napameTpbl ( EHErR) TYPE 00 TYPE 04
EX.01 DYHKLNA KOHAOMUHUYMA 000 000
Mo3BosIeT OTKNHOUUTL KOMaHZHbIE BXOAbl OTKPLITUA U 3akpbiTnsa npw |« 000: OTkAoueH
OTKPLITUW 1 B TEYEHME BPEMEHW aBTOMATMYECKOr0 3aKPbITUSA. + 001: AKTMBEH TONbLKO nMpu
OTKPbITUN
+002: AKTMBEH NPV aBTOMATUYECKOM
OTKPbLITUN 1 3aKPbITUN
EX.02 He ncnonssyetcsa
EX.03 He ncnonb3yeTcs
EX.04 He ncnonb3yeTcs
EX.05 He ncnonsbsyetcsa
EX.06 Bk/iroueHune notwuarosoii ¢yHkLmm STEP-BY-STEP 001 001
Buibop pexuma reversal (Bo Bpems MaHeBpa KOMaHAHbIN uMnynbc | » 000: PeBepcnBHOe ABUXEHME
N3MeHseT HanpaB/ieHne ABUXKEHNS) UK pexnma step-by-step (o Bpems |+ 001: MowarosBeli  pexuMm ¢
MaHeBpa KOMaHAHbIM UMMYbC OCTaHaBAMBaeT ABuxeHue. MNMocnegyrownii | yHkumamm START v PED
NMMyNbC BO30OHOBASET ABMXEHME B 06paTHOM HanpasaeHun). + 002: Mowaroseli  pexuMm ¢
¢yHKumamn START, PED un OPEN/
CLOSE
EX.07 BcnomoraTenbHas GyHKLS PYHHOr0 CHATUSA 6/10KUPOBKU MPU 3aKPbITbIX 000 000
BOpOTax
Ecnn=0, dyHKLNSA OTKArOUEHa. + 000: BcnomoratencHaa  QyHKLMSA
Ecwm#0, To nocie O6HApyXeHUsl OCTaHOBa 3akpbiTvs 1 ABuUratesb | CHATUA 610KMPOBKM OTKNKOYeHa
BLIMOJIHSET KPaTKOBPEMEHHbIN peBepcrBHOe ABUXEHME, UTOBbl cHaTh | ° >000: 6BC”°M0raTe”bHaﬂ PyHKUMA
flaBNeHne Ha Hero 1 o6nerunTb pyyHoe CHATME 6I0KMPOBKY. 3agaHHoe | HATVIA ~ DJIOKMPOBKM.  BIJO4EHa ¢
NPOAO/KNTENBHOCTLIO, PaBHOW:
3HaueHVe yKa3blBaeT MPOAO/KUTENIbHOCTL PEBEPCVBHOIO ABUXEHMS. (1x25 mc 20%25 M)
(1x25 Mc......... 40x25 Mmc 255 MUH -
TOJIbKO TYPE 00)
EX.08 BcnomoraTenbHas YHKLNS PYHHOr0 CHATWSA 610KMPOBKM MPY OTKPbITbIX 000 000
BOpoOTax
Ecnn=0, PyHKLNSA OTKArOUEHa. + 000: BcnomoratenbHaa  QyHKLMSA
Ecnm#0, TO nocne O6HapyXeHWs OCTaHOBa OTKPbLITUSA 1 ABWraTesb | CHATVIA 610KMPOBKM OTK/tOUeHa
BbIMOMIHAET KPaTKOBPEMEHHbI/I peBepCrBHOE ABVKEHUE, uTobbl cHATb | ° ~000: 6BC”0M0raTe”bHaﬂ PyHKUMA
AaBneHue Ha Hero 1 obnerdnTb pyyHoe CHATME 610KMPOBKY. 3agaHHoe | MATVIA ~ BJIOKMPOBKM:  BIJIO4EHa €
NPOAO/DKNTENBHOCTLIO, PaBHOW:
3Ha4veHue yKasblBaeT NPOAO/KUNTENbHOCTL PEBEPCUBHOIO ABUXEHUS. (1%25 mc 20x25 M0)
(1x25 Mc......... 40x25 Mc 255 MUH -
TOJIbKO TYPE 00)
EX.09 He ncnonb3yetcs
EX.10 SHeprocbepexeHne 000 000

PYHKLMSA S3HEProcbepexeHrs NpY HaNNYUM aBapUNHOro KOMM/ekTa baTapeit Nan CUCTEMbI 31EKTPOMUTaHNS Ha OCHOBe
CONHeuHbIX 6aTapeit. Korga dyHKUMS SHeprocbepexeHUs akTUBHA, AUCTIEN BbIK/IYeH 1 Kaxable 10 ¢ oTobpaxkaet

CUMBON «- -». st GYHKLMN MOTYT 6bITb 3aJaHbl 3 YPOBHS:
+ 000: OTKtOYEeHME 3HeprocbepexeHns

+ 001: BktoueHMe S3HeprocbepexeHus: BbIKIoHaeT BCe BbIXOAbl, KPOMe NOCTOSIHHOIO Bbixoza Becnom 24 B.
+ 002: BktoueHne 3HeprocbepexxeHUs: BbIK/IOUaeT BCe BbIXOAbI, KpOME MOCTOSHHOMO BbixoAa BBcnom 24 B; kpome Toro,

BCe BbIXoAbl TMNa STATUS ocTaroTca akTUBHBIMN.

BHuMaHwme! Mpu akTnBaummn GyHKLMM «3HeprocbepexeHns» yHKLMA 6esonacHoro goctyna SAS HefoCTymnHa.
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EX.11

dyHKLMA 6e30macHoro goctyna SAS

000 | 000

AkTmBauma ¢yHKUMK 6e3onacHoro goctyna SAS (TONbKO Ans BbIXOAOB SAS_
OUTPUT): BbIXog 6e3onacHoro goctyna SAS nogkatovaeTca k Bxogy STOP /
SAS_INPUT BTOpOro 6n1oka ynpaeneHus, 3anyckas pexmm bank door (oTkpbiTne
BTOPOW ABepwr OTK/IHOYEHO, MoKa NepBas ABEPb He 3aKpbiTa MOAHOCTHIO).

Ecan 3TOT napameTp BKAKOYEH, Nocsie Cbpoca OH BbIMNOAHAET aBTOMaTUYeCKYH
dyHKUMIO copoca nonoxeHns RESP, BoO Bpems KOTOpPOro BbIxoZ 6e3omacHoro
goctyrna SAS He aktuBupyeTca. ECinm MMeroTCA KOHLEBble BbIK/HOUaTeNy,
KoTopble cpabaTbiBatOT Mocsie cobpoca, copoc nonoxxeHns RESP He BbINoHAETCS.

BHuMmaHume! Ecnn obe CTBOPKM pa3bnoKMpoBaHbl BPYYHYH W CABUHYTHI
M3 MOMIOXEHUS 3aKpbITWUS, CO3J4aeTca ycnoBue 610KMpOoBKW. [locne 3TOro
HEeobX0AMMO BPY4HYHO 3aKPbITb XOTS 6bl OAHY 13 ABYX CTBOPOK.

BHnmaHme! Bxog STOP / SAS_INPUT pgonxeH 6biTb  akTUBMPOBaH
6ecnoTeHLManbHBIM BIXOZOM C CYXMM KOHTaKTOM, HanpyUMep, BbIXOZOM MnaThbl
pacwmpeHna NET-EXP nnn pene.

BHmMaHwme! B cnyyae cb6poca nonoxeHms RESP dyHKLMa 6e3onacHoro 4octyna
SAS aomkHa 6bITb 06513aTeNbHO NPUBA3aHa K MOUCKY KOHTPO/IBHOrO 3HaveHus /
OCTaHOBa B HampaB/ieHUV 3aMblKaHWA. [103TOMy OHa paboTaeT Npu 3HaYeHUsIX
Mo.17 = 001, 003, 005.

* 000: OTkArOYeH
* 001: BkntoueH

EX.12

MNepe3arpy3ka BpemMeHn aBToMaTu4eckoro 3akpbitusa TCA

001 001

Mo3BonseT onpesennTb BEPOATHOCTb Nepe3arpyskmn BpeMeH aBToMaTnyeckoro
3akpbiTa TCA MNpy OTKPbITbIX BOPOTax W aKTUBHOW QYHKLMN BpemMeHwU
aBToMaTmM4yeckoro 3akpbiTua TCA., OyHKUMA AeNcTBUTENbHA KaK ANS BPeEMEHU
aBToMatumyeckoro 3akpbltms TCA (tl.01), Tak » 4na BpeMeHn aBToMaTN4YecKoro
3aKkpbITKA newwexogHoro nyt TCA_PED (tl.02).

Ecnn =1, npy NONHOCTLIO OTKPLITLIX BOPOTax BbIMOAHEHMVe gelicTBma Ha PHOTO,
OPEN, OPEN_INT wnnn OPEN_EXT nepesarpyxaetr BpemMs aBTOMaTnuyeckoro
3aKkpbITna TCA.

Mpn OTKPbITbIX BOPOTax B MELUEXOAHOM pexXume BbIMONHeHVEe JelcTBUA
Ha PHOTO wnn PED nepe3arpyxaer BpeMs aBTOMAaTWM4eckoro 3aKpbITus
newexogHoro nytu TCA_PED, a komaHga OPEN, OPEN_INT wnn OPEN_EXT
Bbl3bIBaeT MOJIHOE OTKPLITHE.

* 000: Meperpyska oTKAtOYEHA
* 001: Meperpy3ka BkatOYEHa

EX.13

Mepe3sapsaka BKIOYEHa

000 000

Ecnn=0 npuv oTKpbITO ABEPY 1 aKTUBHOM BPeMEHM aBTOMATNYECKOro 3aKpbITUSA
TCA, aBTOMaTMYecKoe 3aKkpbITMe MPOUCXOANT BCerga, jaxe ecam bbina nogaHa
VMMyAbCHas koMaHAa STOP. Tonbko coxpaHeHHas komaHga STOP 6nokupyet
aBTOMaTM4YecKoe 3aKpbITue ABepW.

Ecnv=1 npuv oTKpbITO ABEpY 1 aKTUBHOM BPeMEHM aBTOMATNYECKOro 3aKpbITHSA
TCA, mnynbc komaHabl STOP oTMeHsieT aBTOMaTnyeckoe 3akpbiTue.

Ecnv=2 npuv oTKpbITON ABEPY 1 aKTUBHOM BpPeMEHM aBTOMATNYECKOro 3aKpbITUA
TCA, mnynbc komaHabl STOP nnn OPEN oTMeHsieT aBToOMaTnyeckoe 3akpbiTue.

MpumeyaHue: Ecin napameTp akTMBeH, OH Takxke BAWSET Ha Bpems
aBTOMaTM4Yeckoro 3akpbiTnsa newexogHoro nyt TCA_PED (B 3toMm cayuvae
3Ha4veHue 002 gerictByeT kak 001, Tak kak komaHzga OPEN c ocTaHOBOM BOpPOT B
neLLexoiHOM NpoemMe Bbi3biBaeT NoJIHOe OTKPbITHE).

*+ 000: Otknto4eH

+ 001: AxTtmBauwmsa mmnynscom STOP
OTKNtOYaeT BpPeMs aBTOMAaTUYECKOro
3akpbiTra TCA.

+ 002 AKTMBaLMA  MMMNYNbCOM
STOP wnnan OPEN oTkio4aeT Bpems
aBToMaTun4veckoro 3akpbltns TCA.

EX.14

He ncnon b3yeTca

EX.15

He ncnon b3yeTca

EX.16

He ncnon b3yeTca

EX.17

MpuHyanTenbHasa GyHKLMS ynpaBaeHWsl C aBTOMaTMYeCcKUM BO3BPaToM

000 000

Ecnv dyHKUMA akTMBMpOBaHa, BCe BXO4bl, CKOHUrypmposaHHble kak OPEN
n CLOSE, aBTomaTuyeckn ctaHoBatTca Takke OPEN_UP v CLOSE_UP, ecam
aKTVBMPOBAHbl 1 OCTalOTCA aKTUBHBLIMW He MeHee 5 ¢ mpu cpabaTbiBaHUU
3alMTHOrO ycTpoicTBa (doToAaTUmMK W/MNn YyBCTBUTENbHBIA K CUTHaNy
Kpal). Taknm 06pa3om, 3Ta GyHKLMSA MOXET NCMONb30BaTbCA 419 YyNpaBieHNs
aBTOMATUKOWN Aaxe MNpU HeuCrnpaBHbIX 3alLUUTHbLIX YCTpoMcTBax. Ecnu Bxog
60/blle He aKkTVBMPOBAH, aBTOMAaTVKa BEPHETCH B aBTOMATUYECKUI PeXuM
paboThbl.

3Ta GyHKLMSA HEAOCTYMHA AN 3aLLUMTHBIX YCTPOMCTB TUNa SAFETY, OTK/TIOYEHHbIX
npu HenoABMXHbIX BopoTax (3HaueHns 001 1 003 napameTtpos SA.03 1 SA.04).
B uensax 6esonacHocTn pekomeHayetcs HE ncnonbsoBathb 3Ty GyHKLMIO,
ecin K BXoAaM, CKOHOUrypmpoBaHHbIM KkKak OPEN wnn CLOSE,
noAKAYeHbl Yachbl.

+ 000: ®PyHKUWMA OTKIIHOYEHA

+ 001: QyHKUMSA  BKAKOYEHa
(aBTOMaTUYeCKNA nepexog, B
pexum OPEN_UP/CLOSE_UP npw
CpaboTaHHbLIX/HENCNPaBHbIX
3aLLUNTHBIX YCTpOUCTBAX, ecmn
coxpaHsatoTca komaHabl OPEN/CLOSE)

EX.18

OT06pa>KaeT MaHeBpbI Nnocjsie nogayvyn NMTaHUA Ha NaHeb

000 000

Mo3BonseT MHTerpMpoBaTh COO6LLEHMA Ha AuCriee BO BPeMsi BKIHOYEHUS
nuTaHna 61o0ka ynpaBneHunsi, NokasbiBasi obLiee KOMMYECTBO BbIMOAHEHHbIX
MaHeBpOB.

BHumMaHume! AxktvBaumsi GyHKUMM M nocnegyrollee OTobpaxeHne HOBOW
nHbOpMaLMK Ha Ancnnee Bbi3biBaeT MeA/IeHHbIV 3anyck 6/10ka ynpaBneHums

« 000: OTobpaxeHue obLiero
KoM4ecTBa MaHeBPOB OTK/IKOUYEHO
« 001: OTobpaxeHue obLiero
KOAM4ecTBa MaHeBPOB BKAKOYEHO

EX.19

He ncnon b3yeTcsd
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EX.20 ®dyHKLMS 6510kMpoBKk maHeBpa MANEUVER_INHIBITION 000 000

Ecnn Bxog yctaHoeneH kak MANEUVER_INHIBITION, oH BegeT cebs kak |+ 000: ecnin oTKpbIT, OH 6a0KupyeT
HOPManbHO 3aMKHYTbIA KOHTAKT, KOTOPbLIA MNPV pasmbiKaHUM BNOKMPYeT | KOMaHAbl OTKPbITUS, HO pa3speLuaeT
MaHeBp. KOMaHAbl 3aKpbITUS.

* 001: ecnn OTKPBIT, OH 6aOKMpYyeT
KOMaHAbl OTKPLITUSA N 3aKPbITUS.

NCNBITATENbHBIE napametpbi ( EESE ) Default Defautt

tE.O01 OTobpa’keHne COCTOSIHUA BXOAA NaHeNu yrnpaBneHuns

MossonsieT npocMaTprBaTb COCTOAHME BXOAOB ANA MaHenn ynpasneHua. BbIK/HOUYEHHbI CerMeHT COOTBETCTBYET
Pa3oOMKHYTOMY KOHTaKTy, a BK/IFOYEHHBbIN CErMEHT CBSA3aH C 3aMKHYTbIM KOHTAKTOM.

Y W W

SO U U A el s e

X X o0 XX X2

DQD QD QDQ 2 | IN2|| 4 IN_4
tE.02 OTob6pa’keHne COCTOSIHUA BXOAA NaaTbl pacluMpeHus

MossonsieT npocMaTprBaTb COCTOAHWME BXOAO0B ANA NaTbl paclMpeHus. BbIK/TlOUEHHbI CEerMeHT COOTBETCTBYET
Pa3oOMKHYTOMY KOHTaKTy, a BK/IFOUEHHbIN CErMEHT CBS3aH C 3aMKHYTbIM KOHTAaKTOM.

bbbl e
SO [T eews ([T [owins

tE.0O3 OTob6pa’keHme COCTOSIHUA cHeTUYMKa MaHeBpPOB

Mo3BonsieT NnpocMaTpmBaTh 0bLLee KONMYeCTBO MaHEBPOB, BbIMONHEHHbIX 6JI0KOM yrpaBneHus.

Ha ancnnee otobpaxaetcs cnoBo tCYC € COOTBETCTBYHOLIMM 3HayveHueM, a 3aTeM cnoBo MULt € COOTBETCTBYHOLLUM
3HayeHnemM MHoxUTens. [lna pacyeTa KonMyecTBa MaHeBpPOB 3TU ABa 3HaUYeHUsA He0H6X0ANMO NePEMHOXNTB.
Hanpumep: tCYC=120, MULt=10; 120x10=1200 BbINO/IHEHHbLIX MaHEBPOB

tE.04 He ncnonb3yeTtcs
tE.05 Bpems aBTOMaTn4yeckoro oTkpbiTUs (TAA) 000 000
Perynupyet BpeMs aBTOMaTtu4eckoro oTkpeITnsa TAA + 000: OTkntoueH
*>000: AKTMBEH B TeYeHMe 3aaHHOro
BpeMEHM (1 Coeevvrnernennene 255¢)

10 NCNbITAHNE OBOPYAOBAHUA

McnbiTaHre aBAsieTcs Heo6X0AMMON onepaLveli Ans NPoBEPKM MPaBUIbHOrO MOHTaxa o6opyaoBaHus. DEA System cBoanT
NpaBUIbHOE UCTIbITaHKeE BCEl CUCTEMbI aBTOMAaTM3aLMKM K 4 NPOCTbIM pazam:

+  Ybeputecb B TOM, UTO OblLIM CTPOro COBGMIOAEHBbI WHCTPYKLUMKM, ONMCaHHble B pasgene “CBogHas MHPopMaums O Mepax
npejoCTOPOXHOCTA";

+ [NpoBegnTe NpOBEPKM MO OTKPbIBAHMIO M 3aKPbIBAHWIO CUCTEM aBTOMAaTU3aLmMm, KOHTPOAMPYS, YTOBbI iBUXXEHVE COOTBETCTBOBAIO
npeAycMoTpeHHOMY. B ¢Bf3M C 3TVM pekoMeHAyeTCsi OCYLeCTBUTbL PasfinyHble WCMbITaHWSA AN1F BbISBAEHUS BO3MOXHbIX
AedeKToB MOHTaxa VAW HaCTPOWKY;

+  YbepunTechb B TOM, UTO BCe NpPejoXPaHUTeNbHbIe YCTPOMCTBA, MOACOeANHEHHDIE K 060pYA0BaHMI0, GYHKLMOHPYHOT MPaBuIbHO;

*  BbInonHWTe n3MepeHne yaapHOW CUbl B COOTBETCTBUM CO CTaHAapTOM EN12445, uTobbl yaapHble Cu/bl HAXOAWAWCE B Npejenax,
npesycMoTpeHHbIX Hopmort EN12453.

11 YTUNIN3AUVMA N3AENNA

AEMOHTAX

JeMoHTax npuneoja JAOJ/KeH BbIMO/IHATLCA KBa}'II/Iq)I/ILl,I/IpOBaHHbIM nepcoHasoM C y4yeToM HpO¢MﬂaKTMKM n TEXHUKN
6€30MacHOCTY, a TakXKe CO CCbIIKOW Ha MHCTPYKUMK MO YCTaHOBKE B O6paTHOM nopsaake. I'Iepe,a, Ha4aoOM JeMOHTaXa OTK/IFUNTb
3NEeKTPOnnMTaHne N yCTaHOBUTb 3aLLNTY OT BO3SMOXHOTO NMOBTOPHOTO NMOAKNHOYEHNA.

YTUNN3ALUUNA

YTunmsaums npmeBoja A0J/DKHa BbINOMHATHECA B COOTBETCTBUWM C HaUMOHaAbHbIMU N MECTHBIMU MpaBuiaMn No yTunansaunn.
YKa3zaHHbI npoAaykT (vnn ero oTAeNbHbIE YacTn) He cepyet yTnnmsanpoBaTb BMeECTE C ApyrnMun ObITOBbIMM oTXo4AaMun.

ﬁ BHUWMAHWE CornacHo gupekTuBe EBpocotosa 2012/19/EG no yTunmsaunm 3neKTpnYeckoro 1 31eKTPOHHOro 060pyA0BaHus
- (WEEE) 3T0 3neKTpr1yeckoe YCTPOCTBO He MOANEXNT YyTUAN3aLMM BMeCTe C 6bITOBbIMU 0TX0AaMu. MoxanyiicTa, n3baebTech
OT 3TOro NPOAyKTa, MepeAaB ero B COOTBETCTBYHOLUNI MyHULNMANbHbIA MYHKT AN BO3MOXHOV nepepaboTku.
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SYMBOLEN

De volgende symbolen worden in deze handleiding gebruikt om potentiéle gevaren aan te geven.

A\

Belangrijke veiligheidsaanwijzing. Het niet opvolgen van deze instructies kan leiden tot ernstig letsel of schade aan
eigendommen. Het niet opvolgen van deze instructies kan resulteren in een slechte werking van het product en
een gevaarlijke situatie creéren.

A\

Belangrijke veiligheidsaanwijzing. Contact met onderdelen onder spanning kan leiden tot de dood of ernstig letsel.

/

Belangrijke informatie voor het installeren, programmeren of in bedrijf stellen van het product.

1 SAMENVATTING VAN WAARSCHUWINGEN

WAARSCHUWING! BELANGRIJKE VEILIGHEIDSINSTRUCTIES. LEES AANDACHTIG ALLE WAARSCHUWIN-~-
GEN EN INSTRUCTIES DIE Bl HET PRODUCT ZIJN GEVOEGD EN VOLG DEZE OP, AANGEZIEN EEN ONJUISTE IN-
STALLATIE SCHADE KAN TOEBRENGEN AAN MENSEN, DIEREN OF ZAKEN. WAARSCHUWINGEN EN INSTRUC-
TIES GEVEN BELANGRIJKE INFORMATIE BETREFFENDE VEILIGHEID, INSTALLATIE, GEBRUIK EN ONDERHOUD.
BEWAAR DE INSTRUCTIES SAMEN MET DE TECHNISCHE DOCUMENTATIE EN VOOR TOEKOMSTIG GEBRUIK.

WAARSCHUWING Het toestel mag worden gebruikt door kinderen jonger dan
A 8 jaar, personen met een verminderde fysieke, mentale of zintuiglijke handicap,
of in het algemeen iedereen zonder ervaring of in ieder geval zonder de vereiste
ervaring, op voorwaarde dat het toestel onder toezicht wordt gebruikt of dat de
gebruikers een degelijke opleiding hebben gekregen over het veilig gebruik van het
toestel en zich bewust zijn van de gevaren die aan het gebruik ervan verbonden zijn.

WAARSCHUWING Vaste installatiecommando’s (knoppen, enz.) moeten buiten
A het bereik van kinderen worden geplaatst op een hoogte van ten minste 150 cm
van de grond. Laat kinderen niet spelen met het toestel, de vaste commando’s of de
radiobesturingen van het systeem.

209
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WAARSCHUWING Het gebruik van het product onder abnormale
A omstandigheden die niet door de fabrikant zijn voorzien, kan tot gevaarlijke
situaties leiden; voldoe aan de in deze gebruiksaanwijzing aangegeven voorwaarden.

WAARSCHUWING DEA System herinnert alle gebruikers eraan dat de selectie,
A plaatsing en installatie van alle materialen en apparaten waaruit het complete
automatiseringssysteem bestaat, moeten voldoen aan de Europese Richtlijnen
2006/42/CE (Machinerichtlijn), 2014/53/UE (RED Richtlijn). Om een adequaat
veiligheidsniveau te waarborgen, is het raadzaam om, naast het naleven van de
lokale regelgeving, ook te voldoen aan de hierboven genoemde richtlijnen in alle
extra Europese landen.

WAARSCHUWING Gebruik het apparaat in geen geval in een explosieve
A atmosfeer of op plaatsen die corrosief kunnen zijn of die onderdelen van het
product kunnen beschadigen. Controleer of de temperaturen op de plaats van
installatie geschikt zijn en overeenstemmen met de op het etiket van het product
aangegeven temperaturen.

WAARSCHUWING Wanneer u met de “dodemansknop” werkt, moet u ervoor
A zorgen dat er zich geen personen bevinden in de buurt waar de automaat wordt
gebruikt.

WAARSCHUWING Controleer of er stroomopwaarts van het elektriciteitsnet
A een schakelaar of een omnipolaire magneto-thermische stroomonderbreker is
geinstalleerd die volledige uitschakeling in geval van overspanning van categorie Il|
mogelijk maakt.

WAARSCHUWING Om een adequaat niveau van elektrische veiligheid te
A waarborgen, moeten de 230V voedingskabels altijd gescheiden worden
gehouden (minimaal 4 mm in de open lucht of 1 mm door de isolatie) van de
laagspanningskabels (voeding van de motoren, bedieningsorganen, elektrische
sloten, antenne en hulpcircuits), en moeten deze laatste met geschikte klemmen in
de buurt van de aansluitborden worden vastgezet.

WAARSCHUWING Indien het netsnoer beschadigd is, moet het worden
A vervangen door de fabrikant of diens technische hulpdienst of, in ieder geval,
door een persoon met vergelijkbare kwalificaties om elk risico te voorkomen.

WAARSCHUWING Alle installatie, onderhouds-, schoonmaak- of
A reparatiewerkzaamheden aan enig deel van het systeem mogen uitsluitend
worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel met de voeding uitgeschakeld en
met strikte inachtneming van de in het land van installatie geldende elektrische
normen en voorschriften.

Schoonmaak- en onderhoudswerkzaamheden die door de gebruiker moeten
worden uitgevoerd, mogen niet worden uitgevoerd door kinderen zonder toezicht.

WAARSCHUWING Het gebruik van onderdelen die niet door DEA System zijn
A aangegeven en/of onjuiste hermontage kan risico’s opleveren voor mensen,
dieren en eigendommen en tevens het product beschadigen. Gebruik daarom altijd
alleen de door DEA System aangegeven onderdelen en volg alle montage-instructies
nauwgezet op.
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WAARSCHUWING Na afstelling moet met een kracht-impactmeetinstrument
A worden vastgesteld of de voorgeschreven grenswaarden worden nageleefd. De
gevoeligheid van de obstakeldetectie kan geleidelijk aan de deur worden aangepast
(zie programmeerinstructies). Na elke handmatige aanpassing moet de werking van
de anti-kreukinrichting worden gecontroleerd. Handmatige wijziging van de kracht
kan alleen worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel door het uitvoeren
van de meettest volgens EN 12445. Wijzigingen aan de krachtafstelling moeten
worden gedocumenteerd in de handleiding van de machine.

WAARSCHUWING De conformiteit van het interne obstakel detectieapparaat
A met de vereisten van EN12453 wordt alleen gegarandeerd bij gebruik in
combinatie met motoren die zijn uitgerust met encoders.

WAARSCHUWING Alle externe veiligheidsvoorzieningen die worden gebruikt
A om te voldoen aan de grenswaarden van de botskrachten moeten voldoen aan
norm EN12978.

WAARSCHUWING In overeenstemming met EU-richtlijn 2012/19/EG betreffende
afgedankte elektrische en elektronische apparatuur (AEEA), mag dit elektrische
product niet worden behandeld als gemeentelijk gemengd afval. Gooi het product
weg en breng het naar de inzameling voor een geschikte lokale gemeentelijke
recycling.

ALLES WAT NIET UITDRUKKELIJK IN DE INSTALLATIEHANDLEIDING IS BEPAALD, IS NIET TOEGESTAAN. EEn
CORRECTE WERKING VAN DE OPERATOR IS ALLEEN GEWAARBORGD WANNEER DE GEMELDE GEGEVENS WOR-
DEN NAGELEEFD. DE FIRMA IS NIET AANSPRAKELIJK VOOR SCHADE VEROORZAAKT DOOR HET NIET NALEVEN
VAN DE INSTRUCTIES IN DEZE HANDLEIDING. ZONDER AFBREUK TE DOEN AAN DE ESSENTIELE KENMERKEN
VAN HET PRODUCT, BEHOUDT HET BEDRIJF ZICH HET RECHT VOOR OM OP ELK MOMENT DE WIJZIGINGEN

AAN TE BRENGEN DIE NODIG WORDEN GEACHT OM HET PRODUCT TECHNISCH, STRUCTUREEL EN COMMER~-
CIEEL TE VERBETEREN, ZONDER DAT DIT DOCUMENT HOEFT TE WORDEN BIJGEWERKT.

2 PRODUCTBESCHRIJVING

NET724 EVO is een besturingseenheid voor DEA System automatiseringen met 1 24V motor.

Het belangrijkste kenmerk van deze besturingseenheid is de eenvoud van de in- en uitgangsconfiguratie, waardoor deze
naar behoefte aan elk type automatisering kan worden aangepast. Het volstaat de gewenste configuratie voor de gebruikte
automatisering in te stellen om de bedrijfsparameters optimaal in te stellen, met uitsluiting van alle andere overbodige
functies.

3 THECNISCHE GEGEVENS

NET724EVO
Voedingsspanning (V) 230 - 240V ~ (50/60 Hz)
Nominaal vermogen transformator (VA) 80 VA (230/25V) 150 VA (230/25V)
Zekering F1 (A) T1A 250V (langzame klap) T2A 250V (langzame klap)
Voedingsuitgang hulpapparatuur 24V =——= max 200mA
Uitgang 1 configureerbaar 24V —max5W
Uitgang 2 configureerbaar 24V —max5W
Frequentie radio-ontvanger 433,92 MHz
Type codering afstandsbediening HCS fix-code - HCS rolling code - Dip-switch - DART
Aantal beheerde afstandsbedieningen 200
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4 ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN

A I Gevaar voor letsel en materiéle schade door elektrische schokken!

212

A ' Risico op storingen als gevolg van onjuiste installatie !

Maak de aansluitingen volgens de aanwijzingen van het bedradingsschema.

WAARSCHUWING Voor voldoende elektrische veiligheid moet de 230 V-voedingskabel goed gescheiden worden gehouden
(minimaal 4 mm in de lucht of 1 mm door de isolatie) van de extra-laagspanningskabels (voeding van de motoren,
besturingseenheden, elektrisch slot, antenne, hulpvoedingen), door ze in de buurt van de aansluitklemmen met geschikte
kabelklemmen vast te zetten.

WAARSCHUWING Aansluiten op het net van 230 - 240 V ~ 50/60 Hz met behulp van een omnipolaire schakelaar of een
ander apparaat dat de omnipolaire uitschakeling van het net garandeert, met een openingsafstand van het contact =3 mm.

Aansluiting op de klemmenblokken

1 Ingang IN1
2 Ingang IN2
3 Invoer IN3
4 Ingang IN4
5 Ingangen gemeenschappelijk
6 -
7 B )
M1 motor encoder uitgang
8 A
9 +
10 * | Gestabiliseerde uitgang 24V === gelijkstroomvoeding voor bewaakte
11 . | veiligheidsvoorzieningen (24V_ST + 24V_AUX)
12 |+ Y
= 24V — gelijkstroomuitgang voor hulpvoeding (bv. BAT_ADV accessoire) max 200mA
14 +
P OUTPUT 1 configureerbaar 24V —= max 5W (zie 10.31 voor de selecteerbare waarden)
16 + . .
e OUTPUT 2 configureerbaar 24V —= max 5W (zie 10.32 voor de selecteerbare waarden)
18-19 M1 max 5A motoruitgang
Y | Ingang radio-antennesignaal
ANT & g' - g
L+ | Massa-ingang radioantenne
Cc1 Aansluiting van de metalen delen van de motor
c2 Ingang voor 25V ~ stroomvoorziening van transformator
C3 Uitgang voor aansluiting voor LED-burgerlichtmodule
S Ingang voor NET-NODE 2.0 - 485/3-EXP moduleconnector
us NET-NODE - NET-EXP insteekmodule-aansluiting
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ELEKTRISCH SCHEMA
NET724 EVO

LED
MODULE ANT
TYPE 00 | TYPE 04 L
PHOTO_1 PHOTO_1 IN1 _ 110
START START IN2 —\ 12|
SWO_1 NONE IN3 —1 (3|0 _ _
SWC_1 NONE IN4 —| | & I EE =
COM - 5 [ éé ES
WIT e | -|—|l6]0 EE““””" .E
GROEN § B|—||7]d
GEEL S [a]—||a]r _
—— =2 sl | INET-NODE
24V_ST Bl e FEUY al [ |NET-EXP
B o [ 1 [ — ]
_ = = G o)
24V_AUX Bl N U - N 3|
o I [ ) | |NET-NODE 2.0
FLASH FIX our | =3 [ |4ssi3-ExP
=[50 (=)
WARN_FIX / +|—| 16|l D)
SAS_OUTPUT out2 T |l Q
MOTOR 1 1|18
—
2
L
Beschrijving Kabel engte

(1m/20m) | (20m/50m)

24V stroomvoor-

o 3x1,5mm?2 3x25mm?2
ziening

230V stroomvoor-

e 4 x 0,5 mm? 4 x 2,5 mm?2
ziening

Waarschuwingslicht 2x0,5mm? | 3x1,0mm?

HAR EN50575 CPR 305/2011

TX fotocel 2x0,5mm2 | 3x1,0mm?
RX-fotocel 4 x 0,5 mm?2 3x 1,0 mm2 POWER SUPPLY
. 230-240V~ 50Hz
Sleutelbediening ) )
keuzeschakelaar 3x05mm 3x1,0mm HOSVV-F 3x0,75mm?
Antenne RG58 max 20m

213



NET724 EVO

214

5 PROGRAMMERING

5.1 Stroomvoorziening

Schakel het apparaat in. Op het display verschijnen in volgorde de cijfers/woorden “00.01" (of de firmware-versie die op dat
moment gebruikt wordt), “TYPE”", “-04-" (of de waarde van het TYPE handeling die op dat moment gebruikt wordt), gevolgd
door het symbool van gesloten hek “- - - -" (zie Tabel “STATUSBERICHTEN op pagina 221").

N.B.: De volgorde van de berichten die op het display verschijnen kan nadat de besturingseenheid ingeschakeld is aangevuld
worden met de informatie over het totale aantal manoeuvres dat tot dat moment is voltooid. Raadpleeg parameter EX.18
om de functie te activeren of te deactiveren.

5.2 Het TYPE instellen of veranderen

Als het ingestelde TYPE niet het gewenste is, of als het niet gedefinieerd is (“-88-" knippert), handel dan als volgt:

Druk met gesloten hek en met stationaire deur op de toets [OK] en houd die ingedrukt;
Druk gelijktijdig op de toetsen [+] en [-] tot het bericht “MENU" verschijnt;

Houd de 3 toetsen ingedrukt tot “TYPO" verschijnt (het knipperende nummer duidt op het huidig ingestelde TYPE);
Laat alle 3 de knoppen los;

Scroll langs de TYPE-lijst met de toetsen [+] of [-] en bevestig de selectie door de toets [OK] ingedrukt te houden;

uAWN =

N.B.: Om te bevestigen dat het TYPE veranderd is, zal het display alle segmenten verlichten, de besturingseenheid herstarten
en in volgorde de woorden “00.01" (of de firmware-versie die op dat moment in gebruik is), “TYPE”, “-04-" (of de waarde van
het werkzame TYPE dat op dat moment in gebruik is) tonen, gevolgd door het symbool voor gesloten hek “- - - -".
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5.3 Toegang tot de programmeringsmenu’s

Om toegang tot de programmeringsmenu'’s te krijgen:
1. Druk met stationaire deur op de knop [OK] en houd die ingedrukt;

2. Druk gelijktijdig op de knoppen [+] en [-] tot het woord “MENU" verschijnt; Laat de 3 knoppen los;
3. Volg de specifieke procedures om de menu’s “EASY” of “PRO" binnen te gaan.

LEGENDA SYMBOLEN

% i Druk op de knop (of knoppen) en laat die onmiddellijk los.

\% l Druk op de knop (of knoppen) en houd die ingedrukt gedurende de aangeduide tijd of tot de status veran-

dert.
21 9
+ o< Menu EASY
n
3 = enu
Y @
.y &
®0K OK Menu PRO

De programmering is opgedeeld in 2 aparte menu’s, namelijk het “EASY” menu en het “PRO” menu.

Het “EASY” menu bevat een selectie van basisparameters die gebruikt worden om de automatisering te starten. De lijst met
parameters die weergegeven wordt in het EASY menu varieert al naargelang het ingestelde TYPE.

N.B.: De lijst met parameters van het “EASY” menu wordt aangevuld met ongeacht welke gewijzigde parameter (ten aanzien
van diens DEFAULT-waarde) in het “PRO” menu. Hierdoor verkrijgt men een lijst van alle parameters die gebruikt worden.

Het “PRO"” menu bevat de volledige lijst van alle beschikbare parameters gegroepeerd volgens subcategorieén.
De beheerde subcategorieén zijn verdeeld in:

m SETUP: Parameters die het m RADIO: Parameters die de m SYSTEM: Parameters die es-

inleren van de motors en de afstandsbedieningen en de sentiéle functies voor de wer-
positionering van de deuren daaraan gekoppelde functies king van het systeem bevatten.
beheren. beheren.

m IN/OUT: Parameters die de m MOVEMENT: Parameters die m SAFETIES: Parameters die de
ingangen/uitgangen van ver- de waarden van beweging, veiligheidsapparaten en de
bonden apparaten beheren. snelheid en kracht van de deu- daaraan gekoppelde functies

ren beheren. beheren.

m TIMES: Parameters die fun- m EXTRA: Parameters die speci- m TEST: Parameters die diagno-
cties beheren die gekoppeld fieke functies voor bepaalde stische functies bevatten.
zijn aan werktijden. soorten automatiseringen of

systemen bevatten.
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5.4 Navigatie in het “EASY” menu

Om toegang tot het “EASY” programmeringsmenu te krijgen:

1. Controleer of het woord “MENU" zichtbaar is op het display;

2. Druk op ongeacht welke knop [+] of [-] waarna het woord “EASY” verschijnt; bevestig het door op de knop [OK] te
drukken;

3. Scroll langs de lijst met parameters met de knoppen [+] of [-] en bevestig de selectie door op de knop [OK] te drukken;
4. Wijzig de parameter door de gewenste waarde in te voeren en bevestig het met de knop [OK];

5. Druk gelijktijdig op de knoppen [+] en [-] om het menu te verlaten.

21
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5.5 Navigatie in het “PRO” menu

Om toegang tot het “PRO” programmeringsmenu te krijgen:

1. Controleer of het woord “MENU" zichtbaar is op het display;

2. Druk op de knop [OK] en houd die enkele seconden ingedrukt waarna het woord “PRO" verschijnt; bevestig het door op
de knop [OK] te drukken;

3. Scroll langs de lijst met parametercategorieén met de knoppen [+] of [-] en bevestig de selectie door op de knop [OK] te
drukken;

4. Scroll langs de lijst met parameters met de knoppen [+] of [-] en bevestig de selectie door op de knop [OK] te drukken;

5. Wijzig de parameter door de gewenste waarde in te voeren en bevestig het met de knop [OK];

6. Druk gelijktijdig op de knoppen [+] en [-] om het menu te verlaten.

Y

NL
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6 BESCHRIJVING VAN INGANGEN / UITGANGEN

Onderstaande tabellen beschrijven de werking van alle mogelijke selecties van zowel de ingangen als de uitgangen die op de

kaart aanwezig zijn.

INGANGEN (IN / EXP_IN)

Bericht Beschrijving
NONE Niet gebruikt
N.O.-ingang. Start. Als het in werking treedt, activeert het een openings- of sluitmanoeuvre. Het kan in
START de modus “reversal” (EX.06=0), in de modus “step-by-step” alleen met START (EX.06=1) of in de modus
“step-by-step” met START, OPEN en CLOSE (EX.06=2) werken.
PED N.O.-ingang. Voetganger. Als het in werking treedt, activeert het een gedeeltelijke opening van het
hek. Het voetgangersbereik kan aangepast worden via Mo.12.
OPEN N.O.-ingang. Openen. Als het in werking treedt, activeert het de opening van het hek.
CLOSE N.O.-ingang. Sluiten. Als het in werking treedt, activeert het de sluiting van het hek.
OPEN_PM N.O.-ingang. Hold-to-run openen. Het hek gaat open gedurende de tijd dat de knop ingedrukt blijft.
CLOSE_PM N.O.-ingang. Hold-to-run sluiten. Het hek gaat dicht gedurende de tijd dat de knop ingedrukt blijft.
Start de manoeuvre en activeert de groene lamp om aan te gaan (wanneer de open positie van het
hek bereikt is) voor alleen het interne stoplicht. Als in de tussentijd het commando OPEN_EXT gegeven
OPENL_INT . ) .
is, zal dit commando zichzelf voor de volgende manoeuvre boeken en zal de groene lamp van het
externe stoplicht aan het einde van de TCA (tijd voor automatische sluiting) ingeschakeld worden.
Start de manoeuvre en activeert de groene lamp om aan te gaan (wanneer de open positie van het hek
OPEN EXT bereikt is) voor alleen het externe stoplicht. Als in de tussentijd het commando OPEN_INT gegeven is,
- zal dit commando zichzelf voor de volgende manoeuvre boeken en zal de groene lamp van het interne
stoplicht aan het einde van de TCA ingeschakeld worden.
N.O.-ingang. Opent het hek en stopt het (de TCA is uitgeschakeld). Als het in werking treedt, activeert
OPEN_STOP het de opening van het hek. Aan het einde van de openingsmanoeuvre neemt de kaart de STOP-
modus aan tot het volgende commando START of CLOSE gegeven wordt.
AUX_1_IN Ingang voor commanderen van de uitgang AUX_1_OUT.
AUX_2_IN Ingang voor commanderen van de uitgang AUX_2_OUT.
N.O.-ingang voor het commando van de COURTESY uitgang. Activeert de uitgang voor de duur van de
COURTESY_IN COURTESY-tijd (tl.17). Indien de uitgang reeds actief is, wordt door een nieuw COURTESY_IN commando

de courtesy time opnieuw geladen.

STOP / SAS_INPUT

N.C.-contact. (SAS_INPUT): Indien aangesloten op WARN_FIX / SAS_OUTPUT op een tweede
besturingseenheid, activeert het de modus “bank door” (uitschakeling van de opening van de tweede
deur tot de eerste deur opnieuw volledig gesloten is).

N.C. stop-ingang. Als het in werking treedt, stopt het de beweging tijdens ongeacht welke manoeuvre.
Als het niet gebruikt wordt, breng dan een jumper op de ingang aan.

N.C.-ingang. Eindschakelaar 1 motor openen. Indien niet gebruikt, schakel de ingang dan uit met de

SWO._1 betreffende parameter.
SWC 1 N.C.-ingang. Eindschakelaar 1 motor sluiten. Indien niet gebruikt, schakel de ingang dan uit met de
- betreffende parameter.
PHOTO 1 N.C.-ingang. Fotocel 1. Zie SA.01 voor de selectie van de werkmodus. Als het niet gebruikt wordt,
- breng dan een jumper op de ingang aan.
PHOTO 2 N.C.-ingang. Fotocel 2. Zie SA.02 voor de selectie van de werkmodus. Als het niet gebruikt wordt,
- breng dan een jumper op de ingang aan.
SAFETY 1 N.C.-ingang. Gevoelige rand 1. Zie SA.03 voor de selectie van de werkmodus. Als het niet gebruikt

wordt, breng dan een jumper op de ingang aan.

SAFETY_1_8k2

Analoge ingang voor gevoelige rand 1 met 8k2 (SA.03).

SAFETY 2

N.C.-ingang. Gevoelige rand 2. Zie SA.04 voor de selectie van de werkmodus. Als het niet gebruikt
wordt, breng dan een jumper op de ingang aan.

SAFETY_2_8k2

Analoge ingang voor gevoelige rand 2 met 8k2 (SA.04).

SAFETY_INHIBITION

N.C.-ingang. Belemmering SAFETY. Indien open, activeert het de omzeiling van de SAFETY-ingangen,
die zelfs genegeerd worden als ze actief zijn.
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EMERGENCY_IN

N.C.-contact. Indien open, veroorzaakt het de totale opening en handhaving in de geopende positie
tot het contact opnieuw gesloten is.

De noodopening kan tijdelijk onderbroken worden door:

- sluiting, START-, STOP- of fotocelcommando’s: stop beweging;

- inwerkingtreding obstakeldetectie: omkering van beweging (gedeeltelijk of volledig).

Na deze onderbrekingen wordt de noodopening hoe dan ook hervat zolang het commando
EMERGENCY_IN actief blijft.

Na het opnieuw sluiten van een contact van het type EMERGENCY_IN wordt iedere automatische
hernieuwde sluiting uitgevoerd (indien ingeschakeld) of genegeerd, overeenkomstig de parameter
TCA met EMERGENCY_IN (SA.09).

GEBRUIK EMERGENCY_IN NIET ALS DE INSTALLATIE HET GEBRUIK VAN ALLEEN HOLD-TO-RUN-
COMMANDO'S VOOR HET OPENEN VOORZIET.

RESET

N.C.-contact. Voor de aansluiting van een microschakelaar voor ontgrendeling. Het openen van het
contact activeert de reset van de besturingseenheid.

MANEUVER_INHIBITION

N.C.-contact voor belemmering van openings- en sluithandelingen
Zie EX.20 voor de selectie van de werkmodus. Als het niet gebruikt wordt, breng dan een jumper op
de ingang aan.

UITGANG (OUT / EXP_OUT)

Bericht Beschrijving
NONE Niet gebruikt
24V Uitgang voor 24Vdc max 5W stroomvoorziening voor accessoires.

Deze instelling kan alleen gebruikt worden op uitgangen die ingeschakeld zijn.
Uitgang voor 24Vdc max 5W stroomvoorziening voor gecontroleerde veiligheidsapparaten (de uitgang
is uitgeschakeld tijdens de test als de auto-test van het veiligheidsapparaat ingeschakeld is (SA.10).
Gebruik dit type uitgang ook om te controleren of de accessoires zijn uitgeschakeld met actieve

24V _TEST energiebesparingsfunctie (EX.10).
Deze instelling kan alleen gebruikt worden op uitgangen die ingeschakeld zijn.
In geval van een controle van veiligheidsapparaten moeten deze bedraad en uitgelijnd zijn
voordat de slag wordt ingeleerd (SE.03).

ELOCK_M1 N.O.-contact. Uitgang voor elektrische vergrendeling motor M1.

ELOCK_INV_M1 N.O.-contact. Uitgang voor omgekeerde elektrische vergrendeling motor M1 (bijvoorbeeld voor de

bediening van de elektromagneet van de barrieres).

ELOCK_BOOST_M1

Uitgang “boost” stroomvoorziening voor inschakeling van DEA artikel 110 elektrische vergrendeling.
Deze instelling kan alleen gebruikt worden op uitgangen die ingeschakeld zijn.

N.C.-contact. (SAS_OUTPUT): Indien aangesloten op STOP / SAS_INPUT op een tweede

WARN_FIX besturingseenheid, activeert het de modus “bank door” (uitschakeling van de opening van de tweede
SAS_OUTPUT deur tot de eerste deur opnieuw volledig gesloten is).
N.O.-contact. (WARN_FIX): Werkt als een stabiele indicator voor open hek.
WARN INT Intermitterende indicator open hek. Langzame intermitterende uitgang tijdens openen en snel tijdens
- sluiten, altijd ON met open hek, altijd OFF alleen aan het einde van de sluitmanoeuvre.
FLASH_FIX N.O.-contact. Uitgang stabiel waarschuwingslicht.
FLASH_INT N.O.-contact. Uitgang intermitterend waarschuwingslicht.
Uitgang voor controleren courtesy-licht. De uitgang is actief terwijl de motors in werking zijn plus een
COURTESY extra tijd die beheerd wordt door de parameter COURTESY-tijd (tl.07).
De uitgang kan ook geactiveerd worden door een COURTESY_IN commando.
C3 connector voor LED module werkt altijd als een COURTESY uitgang.
MINUTERIE N.O.-contact. Het contact sluit 3 seconden bij de start van iedere manoeuvre.
N.C.-contact. Het contact blijft altijd open en sluit wanneer het starten van een manoeuvre mislukt
ALARM als gevolg van een actieve veiligheidsingang (PHOTO, SAFETY, STOP). Het contact gaat opnieuw open

wanneer een daaropvolgende poging om een manoeuvre te starten slaagt. Als er geen stroom is, is
het contact gesloten en kan dus gebruikt worden om een alarm te genereren.

AUX_1_OUT_INPULS
AUX_2 OUT_INPULS

N.O.-contact. Uitgang gecontroleerd door de ingang AUX_1_IN / AUX_2_IN in impulsmodus.

AUX_1_OUT_STEP
AUX_2 OUT_STEP

N.O.-contact. Uitgang gecontroleerd door de ingang AUX_1_IN / AUX_2_IN in stap-voor-stapmodus.

AUX_1_OUT_TEMP
AUX_2_OUT_TEMP

N.O.-contact. Uitgang gecontroleerd door de ingang AUX_1_IN / AUX_2_IN in timer-gecontroleerde
modus (de waarde die ingesteld is via parameters tl.16 en tl.17 duidt op de vertraging van de
uitschakeling in seconden).

219



NET724 EVO

220

TRAFFIC_LIGHT_INT
TRAFFIC_LIGHT_EXT

Functies van uitgangen die stoplichten regelen. Om correct schakelen tussen de rode en groene
lichten te verzekeren, moet de uitgang een schakelrelais hebben (bijv. NET-EXPANSION-uitgangen).
Het N.C.-contact van het relais regelt het rode licht terwijl het N.O.-contact het groene licht regelt. Als
de uitgang niet van dit type is maar digitaal, dan kan het gebruikt worden om de stoplichten te regelen
via een extra schakelrelais (niet bijgeleverd).

ALGEMEEN GEDRAG

Met gesloten automatisering en/of bewegende motors, of tijdens het knipperen voorafgaand aan
de manoeuvre, is het stoplicht rood. Het stoplicht wordt alleen groen zodra de openingsmanoeuvre
voltooid is. Tijdens een procedure voor het resetten van de positie (stop-/eindschakelaar zoeken),
blijft ieder stoplicht rood tot de manoeuvre voltooid is.

STOPLICHTEN ZONDER PRIORITEIT

Gebruik het OPEN-commando om de automatisering te openen, stel de automatische sluiting
TCA [P0O41 (NET besturingseenheden) / t1.01 (EVO besturingseenheden)] in. Alle stoplichten zullen
gelijktijdig op dezelfde manier werken door het hierboven beschreven algemene gedrag te volgen.

STOPLICHTEN MET PRIORITEIT

Gebruik de commando’s OPEN_INT en OPEN_EXT op de tegengestelde zijden van het hek. Bepaal
de tijd die nodig is om het volledige pad tussen de 2 stoplichten af te leggen (vrijmaaktijd). Stel de
automatische sluitingstijd TCA in als gelijk aan het dubbele van de vereiste vrijmaaktijd.

De stoplichten zullen zich als volgt gedragen:

Met gesloten automatisering zullen beide stoplichten rood zijn. Als een commando ontvangen wordt
uit een richting (INT of EXT) wordt het een “prioriteit”. Aan het einde van de openingsmanoeuvre
wordt alleen het overeenkomstige “prioriteit”-stoplicht (EXT of INT) groen, het andere blijft rood. Bij
afwezigheid van andere commando’s blijft het “prioriteit”-stoplicht groen gedurende de halve TCA
en wordt dan rood. Aan het einde van de TCA sluit de automatisering.

Als nieuwe commando’s arriveren die van dezelfde richting afkomstig zijn terwijl het “prioriteit”-
stoplicht groen is, dan wordt de TCA opnieuw geladen en daarna het groene licht. leder commando
in de tegengestelde richting wordt geregistreerd en op stand-by gezet. Hierdoor wordt voorkomen
dat rijen voertuigen gevormd worden.

Is het “prioriteit”-stoplicht eenmaal rood, dan blijven beide stoplichten rood gedurende de vereiste
tijd (TCA/2) om het toegangspunt vrij te maken. Op dit punt krijgt het commando dat eerder op de
tegengestelde zijde geregistreerd was de “prioriteit” en zorgt ervoor dat zijn stoplicht groen en de
TCA herstart wordt.

STATUS_1
STATUS_2

Uitgang voor het bewaken van enkele statussen van de automatisering (zie parameters [0.60 en 10.61).
N.O.-contact: sluit wanneer de bewaakte status optreedt.

* Houd rekening met het volgende: voor sommige statussen van de automatisering die bewaakt
worden, dient men bedrade en correct werkende eindschakelaars te hebben.

BESCHIKBARE STATUSSEN
Activeert het onderhoudssignaal

MAINTENANCE

PHOTO Wordt geactiveerd tijdens de opening van een ingang van het PHOTO-type

STOP Wordt geactiveerd tijdens de opening van een ingang van het STOP-type

OBSTACLE Wo!'dt gea.ctiveerd wanneer een obstakel gedetecteerd wordt door de

antibeknellingsfunctie of een ingang van het type SAFETY

EMERGENCY Actief tijdens de activering van de ingang van het type EMERGENCY_IN

* CLOSED_M1 Wordt geactiveerd als M1 in de gesloten status is

* OPENED_M1 Wordt geactiveerd als M1 in de open status is

RESP FIX Wordt geactivee.rq naeen stroom'uitval of een reset van de besturingskaart en
- RESP (Reset positie) is niet voltooid. Vaste uitgang

RESP_INT Wordt geactiveerd na een stroomuitval of een reset van de besturingskaart en

RESP (Reset positie) is niet voltooid. Intermitterende uitgang

Wordt geactiveerd als de deur niet gesloten is na de duur die ingesteld is in de
parameter tl.19. Als de automatisering de sluitmanoeuvre vervolgens voltooit,
* CLOSURE_FAILED | wordt de uitgang gedeactiveerd.

N.B.: Werkt onafhankelijk van de aanwezigheid van de actieve TCA (tl.01) of
TCA_PED (t1.02).

Wordt geactiveerd wanneer de encoder, met uitgeschakelde motor, een
onverwachte beweging detecteert

SECURITY
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7 OP HET DISPLAY GETOONDE BERICHTEN

STATUSBERICHTEN
Bericht Beschrijving
---- | Hek gesloten
v - |Hek open
- - - | Voetgangersopening
oPEn | Opening in uitvoering
oPEd | Voetgangersopening in uitvoering
CLaS |Sluiting in uitvoering
SEEF | Besturingseenheid wacht op commando's na een startimpuls met stap-voor-stapbediening
CL P De STOP-ingang trad in werking tijdens de manoeuvre of er werd een obstakel gedetecteerd met beperkte duur van
“EB7 | de omkering (SA.07>0 of SA.08 > 0)
Phok | De PHOTO-ingang trad in werking tijdens de manoeuvre
-BB- | TYPE niet gedefinieerd (zie Paragraaf 5.2)
- = | Met ingeschakelde energiebesparingsfunctie toont het display het aangeduide bericht om de 10s
HolLE | Onvoldoende spanning. Controleer de stroomtoevoer naar de besturingsprintplaat.
Met ingeschakelde besturingseenheid maar volledig uitgeschakeld display staat de kaart in de BOOT MODE: Geeft
aan dat de firmware beschadigd is of getipdatet wordt. Om de firmware te herstellen, gebruik de DEAinstaller app en
controleer of de NET-NODE met de correcte poort verbonden is.

O Waarschuwing: als de firmware geilipdatet wordt, verliest de kaart alle gegevens (parameters en
afstandsbedieningen) die in het geheugen opgeslagen zijn. Zorg ervoor dat een back-up van het geheugen
gemaakt is als de gegevens na de update hersteld moeten worden.

AII_e manoeuvres die_ tijdens een”zoekprocedure van snelheidsafname stilstand (RESP) uitgevoerd worden, zullen
77~ | knipperend op het display verschijnen.
FOUTBERICHTEN
Bericht Beschrijving Mogelijke oplossingen
Communicatie met het apparaat dat|Controleer of de verbindingskabel in goede staat verkeert en correct
Er09 | verbonden is met de seriéle poorten (COM1, | verbonden is met de UART-poorten tussen de besturingseenheid en
COM2, enz...) afwezig of onderbroken het apparaat dat in gebruik is.
Er 4 | Inleren motorslag mislukt Herhaal de procedure voor het inleren van de motorslag (SE.03)
— . Voer het inleren van de motorslag (SE.03) uit alvorens ongeacht welke
Er {5 |Verzoek inleren motorslag . . .
andere handeling uit te voeren;
c_an .Een. POgIng om d?. kaart te programmeren Sluit de stroomvoorziening af, sluit het NET-LINK-apparaat af van de
Erc |is uitgevoerd terwijl een NET-LINK-apparaat - o
. communicatiepoort en herstel de stroomvoorziening;
verbonden is
Ontgrendel de programmering door parameter SY.07=000 te wijzigen
E-2 | | Programmeringsvergrendelin Reset de besturingseenheid om de programmeringsvergrendeling te
=ret & ESVErg & verwijderen. Waarschuwing: de reset impliceert ook de terugkeer
van de standaardwaarden voor de gehele parameterlijst.
Bericht dat op het display verschijnt bij
de start van iedere manoeuvre en op de
arm
-3 activering of een fout van de STOP-ingang Controleer of het commando correct werkt.
duidt
Bericht dat op het display verschijnt bij
=g de start van iedere manoeuvre en op de
=" =" |activering of een fout van de PHOTO_1-
ingang duidt
Bericht dat op het display verschijnt bij
= de start van iedere manoeuvre en op de
EraE activering of een fout van de PHOTO_2-
ingang duidt
g. g - — — Controleer of de geinstalleerde veiligheidsapparaten correct werken.
Bericht dat op het display verschijnt bij
£33 de start van iedere manoeuvre en op de
=" =< |activering of een fout van de SAFETY_1-
ingang duidt
Bericht dat op het display verschijnt bij
£y de start van iedere manoeuvre en op de

activering of een fout van de SAFETY_2-
ingang duidt
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Controleer ofdeencoder correctverbondenis. Als de bedrading correct
is, is encoderkanaal 1 misschien defect. Stel de besturingseenheid in

Er 11 | Mogelijke fout op encoderkanaal 1 om met slechts 1 encoderkanaal te werken (SY.04=001) maar het is

nodig om de CH1-CH2-draden van de encoder te verwisselen.
Als de fout aanhoudt, vervang dan de elektrische motor

Er 12 | Mogelijke fout op encoderkanaal 2

Controleer ofdeencoder correctverbondenis. Als de bedrading correct
is, is encoderkanaal 2 misschien defect. Stel de besturingseenheid in
om met slechts 1 encoderkanaal te werken (SY.04=001).
Waarschuwing: De precisie van de encoder zal afgenomen zijn

8 “EASY"” PARAMETERLI)ST

N.B. De lijst met parameters van het EASY menu wordt aangevuld met ongeacht welke gewijzigde parameter (ten aanzien van
de STANDAARD-waarde) in het PRO menu. Hierdoor verkrijgt men een lijst van alle parameters die gebruikt worden.

TYPE 00 - (SCHUIFPOORTEN)
Default
SE.03 Inleren motorslag -
SE.04 Werkrichting motor 000
RA.02 Inleren van afstandsbedieningen -
RA.04 Radiocodering 000
RA.05 Afstandsbediening knop 1 001
RA.06 Afstandsbediening knop 2 000
10.03 INPUT 3 013
10.04 INPUT 4 015
TI.01 Automatische sluittijd 000
TI.02 Automatische voetgangerssluittijd 000
TE.O1 Weergave status ingang besturingskaart -
TYPE 04 - (SECTIONAALDEUREN)
Default
SE.03 Inleren motorslag -
RA.02 Inleren van afstandsbedieningen -
RA.04 Radiocodering 000
RA.05 Afstandsbediening knop 1 001
RA.06 Afstandsbediening knop 2 000
TI.01 Automatische sluittijd 000
TE.O1 Weergave status ingang besturingskaart -




NET724 EVO

9 “PRO"” PARAMETERLI)ST

CCL Default Default
SETUP-parameters ( Sccii) TYPE 00 TYPE 04
SE.03 Inleren motorslag
Start de procedure voor inleren van de slag:
Druk één keer op [OK]: CL-1 zal weergegeven worden;
CL-1: breng de motor op het gewenste sluitpunt met gebruik van de knoppen [+] en [-]. Bevestig de positie door op
[OK] te drukken tot CL-1 knippert en laat de knop vervolgens los: OP-1 zal op het display verschijnen;
OP-1: breng de motor op het gewenste openingspunt met gebruik van de knoppen [+] en [-]. Bevestig de positie
door op [OK] te drukken tot CLOS knippert en laat de knop vervolgens los.
Het bericht CLOS kan gedurende een variabele tijd op het display blijven, waarna de motor een automatische (sluit-
open)-manoeuvre uitvoert om de slag en de krachten in het geheugen op te slaan. Aan het einde van de procedure
verschijnt opnieuw SE.03.
Waarschuwing: Als er bedrade eindschakelaars zijn, zal de motor automatisch stoppen tijdens de positioneringsfase
wanneer een eindschakelaar bereikt wordt. Het zal hoe dan ook nodig zijn de positie met de knop [OK] te bevestigen
om verder te gaan.
SE.04 Werkrichting motor 000 | 000
Omkering bewegingsrichting: Indien =1 worden de open/sluit-uitgangen van
de motor automatisch omgekeerd zodat de bedrading niet met de hand
gewijzigd hoeft te worden als de tandwielmotor in de omgekeerde positie
geinstalleerd is ten opzichte van de standaardpositie. + 000: Standaardinstallatie
Waarschuwing: Door deze parameter te veranderen, zullen de|+001: Omgekeerde installatie
eindschakelaars, indien aanwezig, NIET omgekeerd worden.
Waarschuwing: Wanneer deze parameter gewijzigd wordt, moet een nieuwe
procedure voor het inleren van de motorslag uitgevoerd worden (SE.03).
= Default Default
RADIO-parameters ( ~Rdi) TYPE 00 TYPE 04
rA.01 Wissen van alle afstandsbedieningen in het geheugen
- Druk één keer kort op [OK]: CANC zal knipperend verschijnen;
- Druk op [OK] en houd die ingedrukt: het woord CANC zal stabiel worden; Laat na ruwweg 5 s, wanneer rA.01
opnieuw verschijnt, de knop [OK] los (alle afstandsbedieningen zullen gewist zijn).
rA.02 Inleren van afstandsbedieningen
- Druk één keer op [OK]: LEAR zal ruwweg 10 s verschijnen;
- druk terwijl het woord LEAR weergegeven wordt op ongeacht welke knop van de afstandsbediening die in het
geheugen opgeslagen moet worden;
- Als de opslag in het geheugen slaagt, zal het display de positie weergeven die aan de nieuw opgeslagen
afstandsbediening toegekend is (bijv. r000, r001, enz.).
rA.03 Zoeken naar en wissen van een afstandsbediening
- druk één keer kort op [OK];
- gebruik de knoppen [+] en [-] p, de positie te bereiken die toegekend is aan de afstandsbediening die gewist moet
worden;
-drukop[OK]enhouddie ruwweg 5singedrukttot“r---"op hetdisplayverschijnt(de geselecteerde afstandsbediening
is gewist);
- wacht tot de procedure beéindigd is (rA.03 zal nog €én keer opnieuw verschijnen).
Waarschuwing: als er geen afstandsbedieningen in het geheugen opgeslagen zijn, zal het woord “no-r" op het
display verschijnen als men naar de parameter gaat.
rA.04 Radiocodering 000 000
» 000: HCS FIXED CODE + 002: DIP SWITCH (HT12)
+001: HCS ROLLING CODE + 003: DART
Waarschuwing: als het type codering gewijzigd moet worden en alleen als het geheugen al afstandsbedieningen
met verschillende codes bevat, moet de procedure voor het wissen van het geheugen (rA.01) uitgevoerd worden
NADAT de nieuwe code ingesteld is.
rA.05 Afstandsbediening knop 1 001 001
rA.06 Afstandsbediening knop 2 000 000
rA.07 Afstandsbediening knop 3 000 000
rA.08 Afstandsbediening knop 4 000 000
+ 000: NONE + 005: Niet gebruikt +010: AUX_1_IN
+001: START + 006: Niet gebruikt +011: AUX_2_IN
+002: PED + 007: OPEN_INT +012: COURTESY_IN
+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT
+ 004: CLOSE + 009: OPEN_STOP
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rA.09 In het geheugen opgeslagen afstandsbedieningen | |
Door deze parameter te selecteren zal het display het aantal afstandsbedieningen tonen dat in het geheugen
opgeslagen is. Gebruik de knop [OK] om ze weer te geven.

rA.10 Inleren via de verborgen knop | 001 | 001

Kan gebruikt worden om de programmering van nieuwe afstandsbedieningen via radio in te schakelen met gebruik
van de verborgen knop.

+ 000: programmering gedeactiveerd;

+ 001: programmering ingeschakeld, die desondanks uitgeschakeld blijft als de besturingseenheid vergrendeld is
met gebruik van de installateurcode of de HCS afstandsbediening (zie SY.07);

+ 002: altijd ingeschakeld, zelfs met vergrendelde besturingseenheid;

N.B.: De verborgen knopfunctie is desondanks altijd uitgeschakeld als NET-NODE, NET-BOX of NET-COM verbonden
is (ER20 op het display).

= Default Default
D ) g
SY.00 Ingesteld TYPE 000 004
Maakt het mogelijk het TYPE en de op dat moment gebruikte firmware te zien.
Druk op de knop [OK]: het display toont kort het TYPE (bijv.: “-04-") gevolgd door de firmware-versie (bijv.: “00.01").
SY.01 Type motor 010 | 000
Type 00
+010: LIVI 3/24N
Type 04
+ 000: ADVANCE - ADVANCE/N -|+002: ADVANCE/XL - SPACE/XL + 005: SPACE/N/XL - ADVANCE/N/XL
SPACE - SPACE/N + 003: SPACE/XXL - SPACE/N/XXL + 006: SPAZIO 702S
+ 001: SPACE/L + 004: SPACE/N/L BOOST + 007: SPAZIO 703S
SY.02 Niet gebruikt
SY.03 Gebruikte encoder 000 000
+ 000: motors met bedrade encoder
+ 001: motors zonder bedrade encoder (virtuele encoder)
SY.04 Encodertype | 001 | 002
+ 001: Encoder 1 kanaal
+ 002: Encoder 2 kanalen
SY.05 Herstellen van de werkparameters (uitgezonderd IN / OUT) | |
Herstelt de parameters van de besturingseenheid en zet ze op de standaardwaarden voor het ingestelde TYPE.
Wijzigt niet de waarden van de ingangen en de uitgangen.
Invoeren in SY.05 met de knop [OK]: [dEF1] zal knipperend verschijnen. Druk op de knop [OK] en houd die ingedrukt
tot [dEF1] stopt met knipperen; Laat de knop [OK] los.
SY.06 Teller onderhoudsmanoeuvres
Indien =0 verricht het een reset van de teller en schakelt het het verzoek |+  000: Onderhoudsverzoek
om een ingreep uit, indien >0 duidt het op het aantal manoeuvres (x500) | uitgeschakeld
dat voltooid moet worden voordat de besturingseenheid een voorafgaande | « >000: Aantal manoeuvres (x500)
extra 4 seconden knippert om aan te geven dat het nodig is een | voor onderhoudsverzoek
onderhoudsingreep uit te voeren. (Teeeeeeeeeeeee e 255)
Bijv.: Indien SY.06=050 is het aantal manoeuvres = 50x500=25000
Waarschuwing: Voordat een nieuwe waarde voor de manoeuvreteller
ingesteld wordt, moet deze teller gereset worden door instelling van SY.06=0
en pas later SY.06= “nieuwe waarde".
SY.07 Vergrendeling toegang programmering

De toegang tot de programmering van de besturingseenheid kan vergrendeld zijn zodat de parameters niet
gewijzigd kunnen worden via het display en de knoppen. Na invoering van SY.07 kunnen twee verschillende
berichten verschijnen:

* FREE: geen vergrendeling actief

* BLOC-PROG: vergrendeling actief

De vergrendeling kan op twee manieren ingesteld worden:

* Inschakeling met afstandsbediening via codering HCS: druk in SY.07 op de knop van de afstandsbediening om
te vergrendelen/ontgrendelen.

* Instelling installateurcode via NET-LINK-apparaten.

Waarschuwing: Bij afwezigheid van de slotcode kan de besturingseenheid toch worden ontgrendeld door
het TYPE te wijzigen of door de bedrijfsparameters te herstellen (SY.05).
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SY.08 | Inschakeling NET-EXP 000 \ 000
Inschakeling uitbreidingskaart NET-EXP: + 000: Uitgeschakeld
Waarschuwing: de uitbreidingskaart is als standaard uitgeschakeld. + 001: Ingeschakeld
Waarschuwing: als een herstel van de instellingen op de standaardwaarden
uitgevoerd wordt, vergeet dan niet de parameters correct in te stellen.

SY.09 Positie opslaan 000 001
Opslaan van de positie van het hek
in het geheugen in geval van een |« 000: RESP_ON = Op het moment van uitschakeling is de positie van het
stroomuitval. hek niet in het geheugen opgeslagen. De RESP wordt bij de daaropvolgende
Waarschuwing: Om deze parameter | manoeuvre uitgevoerd.
te vervolledigen, controleer ook |+ 001: RESP_OFF = Op het moment van uitschakeling is de positie van het
de functie “RESP en stopbeheer”| hek in het geheugen opgeslagen. De RESP wordt niet uitgevoerd.

(Mo.17).

SY.10 Niet gebruikt

SY.11 Niet gebruikt

SY.12 U1/S1-poort communicatie type 000 000
Activeert seriéle communicatie in poort U1 (indien aanwezig op de kaart) of | - 000: U1_UART
in S1 (aanwezig in art. 485/3-EXP). *+001: S1_RS485
Opgelet: Het is niet mogelijk beide poorten tegelijk te bezetten.

SY.13 Niet gebruikt

SY.14 U3/S3-poort communicatie type 000 000
Activeert seriéle communicatie in poort U3 (indien aanwezig op de kaart) of | - 000: U3_UART
in S3 (aanwezig in art. 485/3-EXP - NET-NODE 2.0). + 001: S3_RS485
Opgelet: Het is niet mogelijk beide poorten tegelijk te bezetten.

) ) Default Default

10.00 Herstel van de “I/0"-instellingen (ingang/uitgang)
Zet de ingangen en de uitgangen opnieuw op de standaardwaarden voor het ingestelde TYPE (op de besturingse-
enheid en NET-EXP).
Invoeren in 10.00 met de knop [OK]: dEF2 zak knipperend verschijnen; druk op de knop [OK] en houd die ingedrukt
tot dEF2 stopt met knipperen; Laat de knop [OK] los.
10.01 INPUT 1 021 021
10.02 INPUT 2 001 001
10.03 INPUT 3 017 000
lo.04 INPUT 4 019 000
+ 000: NONE + 008: OPEN_EXT *+016: STOP /SAS_INPUT + 024: SAFETY_1_8k2
+ 001: START + 009: OPEN_STOP +017: SWO_1 * 025: SAFETY_2
+ 002: PED +010: AUX_1_IN +018: Niet gebruikt + 026: SAFETY_2_8k2
+ 003: OPEN +011: AUX_2_IN +019: SWC_1 + 027: SAFETY_INHIBITION
+ 004: CLOSE *012: COURTESY_IN + 020: Niet gebruikt + 028: EMERGENCY_IN
*+ 005: OPEN_PM +013: Niet gebruikt +021: PHOTO_1 +029: Niet gebruikt
*+ 006: CLOSE_PM +014: Niet gebruikt + 022: PHOTO_2 + 030: RESET
+ 007: OPEN_INT +015: Niet gebruikt + 023: SAFETY_1 *+031: MANEUVER_INHIBITION
lo.05
Niet gebruikt
10.10
lo.20 Werking van de knop [1] 000 003
lo.21 Werking van de knop [|] 000 004

* 000: NONE + 005: OPEN_PM

+ 001: START + 006: CLOSE_PM
+ 002: PED + 007: OPENL_INT

+ 003: OPEN + 008: OPEN_EXT
+ 004: CLOSE + 009: OPEN_STOP

+010: AUX_1_IN
+011: AUX_2_IN
*+012: COURTESY_IN
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lo.31 OUTPUT 1 011 011
lo.32 OUTPUT 2 009 009

+ 000: NONE * 013: COURTESY + 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+ 001: 24V * 014: Niet gebruikt + 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+ 002: 24V_TEST + 015: Niet gebruikt + 028: STATUS_1

+ 003: ELOCK_M1 + 016: Niet gebruikt +029: STATUS_2

+ 004: ELOCK_INV_M1 + 017: Niet gebruikt + 030: Niet gebruikt

+ 005: ELOCK_BOOST_M1 + 018: MINUTERIE + 031: Niet gebruikt

+ 006: Niet gebruikt +019: ALARM + 032: Niet gebruikt

* 007: Niet gebruikt * 020: AUX_1_OUT_INPULS + 033: Niet gebruikt

+ 008: Niet gebruikt *021: AUX_1_OUT_STEP + 034: Niet gebruikt

+ 009: WARN_FIX/SAS_OUTPUT + 022: AUX_1_OUT_TEMP

+ 010: WARNLINT + 023: AUX_2_OUT_INPULS

* 011: FLASH_FIX + 024: AUX_2_OUT_STEP

+ 012: FLASH_INT + 025: AUX_2_OUT_TEMP
lo.33
Niet gebruikt
lo.38
lo.41 EXP_INPUT 1 000 000
lo.42 EXP_INPUT 2 000 000
lo.43 EXP_INPUT 3 000 000
lo.44 EXP_INPUT 4 000 000
lo.45 EXP_INPUT 5 000 000
lo.46 EXP_INPUT 6 000 000

+ 000: NONE + 008: OPEN_EXT +016: STOP /SAS_INPUT * 024: SAFETY_1_8k2

+001: START »+ 009: OPEN_STOP +017: SWO_1 » 025: SAFETY_2

+002: PED +010: AUX_1_IN +018: Niet gebruikt + 026: SAFETY_2_8k2

+ 003: OPEN +011: AUX_2_IN +019: SWC_1 + 027: SAFETY_INHIBITION

+ 004: CLOSE *+012: COURTESY_IN + 020: Niet gebruikt » 028: EMERGENCY_IN

* 005: OPEN_PM + 013: Niet gebruikt +021: PHOTO_1 +029: Niet gebruikt

» 006: CLOSE_PM + 014: Niet gebruikt + 022: PHOTO_2 + 030: RESET

» 007: OPEN_INT + 015: Niet gebruikt + 023: SAFETY_1 *031: MANEUVER_INHIBITION
lo.51 EXP_OUTPUT 1 000 000
lo.52 EXP_OUTPUT 2 000 000
lo.53 EXP_OUTPUT 3 000 000
lo.54 EXP_OUTPUT 4 000 000
lo.55 EXP_OUTPUT 5 000 000
lo.56 EXP_OUTPUT 6 000 000
lo.57 EXP_OUTPUT 7 000 000
lo.58 EXP_OUTPUT 8 000 000

+ 000: NONE + 013: COURTESY + 026: TRAFFIC_LIGHT_INT

+ 001: 24V + 014: Niet gebruikt + 027: TRAFFIC_LIGHT_EXT

+ 002: 24V_TEST + 015: Niet gebruikt + 028: STATUS_1

+ 003: ELOCK_M1 + 016: Niet gebruikt +029: STATUS_2

* 004: ELOCK_INV_M1 * 017: Niet gebruikt + 030: Niet gebruikt

+ 005: ELOCK_BOOST_M1 + 018: MINUTERIE + 031: Niet gebruikt

+ 006: Niet gebruikt +019: ALARM + 032: Niet gebruikt

* 007: Niet gebruikt * 020: AUX_1_OUT_INPULS * 033: Niet gebruikt

+ 008: Niet gebruikt +021: AUX_1_OUT_STEP * 034: Niet gebruikt

+ 009: WARN_FIX/SAS_OUTPUT + 022: AUX_1_OUT_TEMP

+ 010: WARNLINT + 023: AUX_2_OUT_INPULS

* 011: FLASH_FIX + 024: AUX_2_OUT_STEP

+ 012: FLASH_INT + 025: AUX_2_OUT_TEMP
lo.60 STATUS 1-functie 000 000
lo.61 STATUS 2-functie 000 000

+ 000: NONE + 006: CLOSED_M1 +012: Niet gebruikt

+ 001: MAINTENANCE + 007: OPENED_M1 + 013: Niet gebruikt

+ 002: PHOTO + 008: Niet gebruikt * 014: Niet gebruikt

+ 003: STOP + 009: Niet gebruikt * 015: Niet gebruikt

+ 004: OBSTACLE + 010: RESP_FIX +016: CLOSURE_FAILED

+ 005: EMERGENCY *011: RESP_INT +017: SECURITY
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= Default Default
M0

BEWEGING-parameters (i ioui ) TYPE 00 TYPE 04

Mo.01 | Vertragingssnelheid tijdens openen 040 055
Aanpassing van het motortoerental tijdens het afremmen tijdens het openen. 5%..cccinirennen. 100%

Mo.02 | Maximum snelheid tijdens openen 100 \ 100
Aanpassing van het motortoerental tijdens het openen. 5%..ccrivinennene 100%

Mo.03 | Versnellingsruimte tijdens openen 010 \ 010
Dit drukt een gedefinieerde ruimte uit in % van de totale slag (waarde | 0%.................. 30%
<30%) waarbinnen versnelling wordt gecreéerd bij het begin van een
openingscommando. Een kleine waarde komt overeen met een zeer hoge
integrator.

Mo.04 | Openingsruimte voor de overgang naar snelheid 010 ‘ 010
Het drukt een ruimte uit, gedefinieerd in % van de totale slag (waarde <30%), | 0%.........c........ 30%
waarbinnen de automatisering moet vertragen tot de vertragingssnelheid. Het
einde van deze ruimte wordt berekend vanaf het begin van ruimte Mo.05.

Mo.05 | Vertragingsruimte tijdens openen 010 ‘ 010
Dit drukt een bepaalde ruimte uit in % van de totale slag (waarde <30%). 0%...crerrereennenn 30%

Dit is het laatste gedeelte dat door de automatisering tijdens het
openingsmanoeuvre wordt voltooid.

Mo.06 | Vertragingssnelheid tijdens sluiten 040 ‘ 020
Aanpassing van het motortoerental tijdens het afremmen tijdens het sluiten. 5%.cccenerininnene 100%

Mo.07 | Maximum snelheid tijdens het sluiten 100 ‘ 075
Aanpassing van het motortoerental tijdens het sluiten. 5%.cccenienininnene 100%

Mo.08 | Versnellingsruimte tijdens het sluiten 010 ‘ 010
Dit drukt een gedefinieerde ruimte uit in % van de totale slag (waarde <30%) | 0%........ccc....... 30%
waarbinnenversnellingwordtgecreéerd bijhetbeginvan eensluitingscommando.

Een kleine waarde komt overeen met een zeer hoge integrator.

Mo.09 | Ruimte voor de overgang naar de sluitsnelheid 010 ‘ 010
Het drukt een ruimte uit, gedefinieerd in % van de totale slag (waarde <30%), | 0%.........c........ 30%
waarbinnen de automatisering moet vertragen tot de vertragingssnelheid. Het
einde van deze ruimte wordt berekend vanaf het begin van ruimte Mo.10.

Mo.10 | Vertragingsruimte tijdens sluiting 010 ‘ 010
Dit drukt een bepaalde ruimte uit in % van de totale slag (waarde <30%). Dit | 0%.................. 30%
is het laatste gedeelte dat door de automatisering wordt voltooid in het
sluitingsmanoeuvre.

Mo.11 | Stopintensiteit 020 \ 020
Past aan hoe snel de motor naar snelheid 0 (nul) valt in geval van een stop of een | 0%.................. 50%
omkering van de beweging.

Is van invloed op stilstanden gegenereerd door:

- Bewegingscommando's (START, OPEN, CLOSE, PED, enz.);

- Activering van ingang type PHOTO of STOP.

Het is niet van invloed op stilstanden gegenereerd door:

- aankomst op eindschakelaar of op een in het geheugen opgeslagen punt;

- noodomkering (detectie van intern obstakel of activering van ingang type
SAFETY).

N.B.: Hogere waarden = snellere stop; Lagere waarden = langzamer stop.
Waarschuwing: Om overmatige stress te voorkomen die de correcte werking
van de automatisering kan compromitteren, is het aanbevolen altijd rekening te
houden met de mogelijke inertie van de deur en te vermijden hoge waarden in
te stellen als grote massa’s aanwezig zijn.

Mo.12 | Open ruimte voor voetgangersfunctie 030 ‘ 050
Instelling van de openingsruimte voor de voetgangersfunctie in %. 0%....coevvennennne. 100%

Mo.13 | Krachtgevoeligheid voor motor 1 tijdens openen 050 ‘ 040
Geeft een waarde in % om de gevoeligheid aan te passen voor de detectie van | 1%.................. 100%
een obstakel tijdens het openen in motor 1. Een hoge waarde komt overeen met
een lagere gevoeligheid.

Mo.14 | Krachtgevoeligheid voor motor 1 tijdens het sluiten 050 ‘ 040
Geeft een waarde in % om de gevoeligheid aan te passen voor de detectie van | 1%........c........ 100%

een obstakel tijdens het sluiten in motor 1. Een hoge waarde komt overeen met
een lagere gevoeligheid.

NL
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Mo.15 | Niet gebruikt

Mo.16 | Niet gebruikt

Mo.17 | RESP en stopbeheer 002 001
+000: Inde normale bedrijfsmodus stopt hijop het opgeslagen punt; in geval van RESP zoekt het naar de openingsreferentie.
+001: In de normale bedrijfsmodus stopt hij op het opgeslagen punt; in geval van RESP zoekt het naar de sluitreferentie.
+ 002: Zoekt alleen op de opening naar de stop terwijl het op de sluiting op het in het geheugen opgeslagen punt stopt. In
geval van RESP start het op de opening.

+ 003: Zoekt alleen op de sluiting naar de stop terwijl het op de opening op het in het geheugen opgeslagen punt stopt. In
geval van RESP start het op de sluiting.

+ 004: Zoekt naar de stop op de sluiting en op de opening. In geval van RESP start het op de opening.

+ 005: Zoekt naar de stop op de sluiting en op de opening. In geval van RESP start het op de sluiting.

N.B.: De enige toegestane richting in geval van RESP is de ingestelde richting, in geval van omkeringen (PHOTO, SAFETY)
stopt het de beweging.

N.B.: Bij bekabelde eindschakelaars stopt de automatisering altijd wanneer de eindschakelaar wordt bereikt.

N.B.: Schakel het zoeken naar stopreferenties pas na het leren in (SE.03). Dit om te voorkomen dat de motor te hard gaat
duwen tijdens het in kaart brengen van de krachten.

Mo.18 | Versnelling in twee fasen 000 000
Indien geactiveerd, voert het een acceleratie-integrator uit tot de
vertragingssnelheid bepaald door de parameter Mo.01 of M0.06, en handhaaft | 000: Uit hakeld
deze tot het einde van de acceleratieruimte (Mo.03 of Mo.08), waarna het : III gesg ake .
toerental overschakelt op de maximaal ingestelde snelheid. * 001: Alleen !n opgmng

. . . + 002: Alleen in sluiting
Opmerking: Deze parameter kan worden gebruikt om botstests op sluitende | , 003: Bii het obenen en sluiten
garagedeuren te vergemakkelijken op het punt: H-300mm. (H=hoogte van de - B P
sectionaaldeur).

Mo.19 | Duur initi€le piek op de opening 000 | 000
+ 000: Initiéle piek gedeactiveerd (voert een zeer korte, bijna niet waarneembare piek uit)

* 00X: Past de duur van de piek aan tot 2,5s (X*10 ms)

Mo.20 | Duur initiéle piek op de sluiting | 000 | 000
+ 000: Initiéle piek gedeactiveerd (voert een zeer korte, bijna niet waarneembare piek uit)

* 00X: Past de duur van de piek aan tot 2,5s (X*10 ms)

Mo.21 | Stopmarge bij opening | 010 | 100
Ruimte aan het einde van het openingsmanoeuvre, uitgevoerd met vertragingssnelheid en zonder achteruitrijden
op een obstakel. Uitgedrukt in duizendsten van de totale slag.

(O 255)

Mo.22 | Stopmarge bij sluiting | 010 | 030
Ruimte aan het einde van het sluitmanoeuvre, uitgevoerd met vertragingssnelheid en zonder achteruitrijden over
een obstakel. Uitgedrukt in duizendsten van de totale slag.

(O 255)

Mo.23 | Niet gebruikt

Mo.24 | Niet gebruikt

Mo.25 | Niet gebruikt

Mo.26 | Niet gebruikt

Mo.27 | Niet gebruikt

Mo.28 | Anti-inbraak remmen 000 000

Parameter voorzien voor automatiseringen op rails voor sectionaaldeuren. Dit
wordt gebruikt om motorbewegingen tegen te gaan die worden gedetecteerd
wanneer de automatisering niet in werking is. In dit geval wordt de motor in de )
tegenovergestelde richting van de gedetecteerde beweging geactiveerd, om de | * 000: Uitgeschakeld

positie van de automatisering ongewijzigd te laten. +001: Alleen actief met gesloten hek

Opmerking: het is NOODZAKELIJK een 2-kanaals encoder te gebruiken die is 0§§§‘Allge.réactle§r?et oEc)en hek
aangesloten en ingeschakeld (SY.04=002). : eide actier met open en

. . . . gesloten hek
Opmerking: Indien actief (Mo.28 = 001,002,003) is het NOODZAKELIJK om
parameter Mo.17 = 002 in te stellen en de mechanische stop te installeren (art.
AB / FM niet bijgeleverd) op het traject in de geopende positie.
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SCHEMA'S VOOR DE AANPASSING VAN DE BEWEGING
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Aanpassing van de STOPINTENSITEIT (Mo.11)

START, OPEN, CLOSE, PED...

/ STOP, PHOTO

SWE-SWO, SAFETY
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Afstelling van de dubbelfasige versnelling (Mo.18)

N.B.: Het diagram toont het voorbeeld van een dubbelfasige
versnelling bij een sluitmanoeuvre.
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Default Default
cCOocc
VEILIGHEID-parameters ( SAFE ) TYPE 00 TYPE 04
SA.01 PHOTO_1 002 002
+ 000: STOP & CLOSE - De fotocelingang wordt alleen gecontroleerd bij de start met stationair hek en tijdens de
sluitmanoeuvre. In het eerste geval voorkomt het de start terwijl het op de sluiting de omkering van de beweging activeert.
+001: ALWAYS - De fotocelingang wordt altijd gecontroleerd. Met stationair hek voorkomt het dat het hek start. Tijdens de
sluitmanoeuvre activeert het de omkering van de beweging. Tijdens de openingsmanoeuvre veroorzaakt het de stilstand
van het hek.
+ 002: CLOSE - De fotocelingang wordt alleen gecontroleerd tijdens de sluitmanoeuvre. De activering ervan activeert de
omkering van de beweging.
SA.02 PHOTO_2 000 002
+ 000: STOP & CLOSE - De fotocelingang wordt alleen gecontroleerd bij de start met stationair hek en tijdens de
sluitmanoeuvre. In het eerste geval voorkomt het de start terwijl het op de sluiting de omkering van de beweging activeert.
+001: ALWAYS - De fotocelingang wordt altijd gecontroleerd. Met stationair hek voorkomt het dat het hek start. Tijdens de
sluitmanoeuvre activeert het de omkering van de beweging. Tijdens de openingsmanoeuvre veroorzaakt het de stilstand
van het hek.
+ 002: CLOSE - De fotocelingang wordt alleen gecontroleerd tijdens de sluitmanoeuvre. De activering ervan activeert de
omkering van de beweging.
SA.03 SAFETY_1 000 001
+ 000: Gevoelige rand altijd ingeschakeld
+ 001: Gevoelige rand alleen tijdens sluiting ingeschakeld
+ 002: Gevoelige rand alleen ingeschakeld tijdens sluiting en voorafgaand aan iedere beweging
+ 003: Gevoelige rand alleen tijdens opening ingeschakeld
* 004: Gevoelige rand alleen ingeschakeld tijdens opening en voorafgaand aan iedere beweging
SA.04 SAFETY_2 000 001
+ 000: Gevoelige rand altijd ingeschakeld
+001: Gevoelige rand alleen tijdens sluiting ingeschakeld
+ 002: Gevoelige rand alleen ingeschakeld tijdens sluiting en voorafgaand aan iedere beweging
+ 003: Gevoelige rand alleen tijdens opening ingeschakeld
+ 004: Gevoelige rand alleen ingeschakeld tijdens opening en voorafgaand aan iedere beweging
SA.05 Activering van “CLOSE IMMEDIATELY” 000 000
+ 000: Uitgeschakeld
* 001: Alleen actief voor PHOTO_1
+ 002: Alleen actief voor PHOTO_2
* 003: Actief voor PHOTO_1 en PHOTO_2
SA.06 Gedrag van “CLOSE IMMEDIATELY" 000 | 000
Maakt het mogelijk het gedrag te definiéren wanneer een fotocel met de modus “close immediately” (onmiddellijk sluiten)
tijdens een openingsmanoeuvre doorkruist wordt.
+ 000: Voltooit eerst de volledige openingsmanoeuvre en sluit het hek daarna opnieuw met de vertraging die ingesteld is
in tl.20;
+001: Onderbreekt de manoeuvre en sluit het hek daarna opnieuw met de vertraging die ingesteld is in tl.20.
SA.07 Omkering wegens een obstakel tijdens de opening 003 003
Maakt het mogelijk de duur van |+000: Volledige omkering na een obstakel
de omkering van de beweging |- >000: Duur van de omkering na een obstakel
aan te passen indien een obstakel | (1s.................. 10s)
gedetecteerd wordt tijdens de
openingsmanoeuvre.
SA.08 Omkering wegens een obstakel tijdens de sluiting 003 003
Maakt het mogelijk de duur van |+000: Volledige omkering na een obstakel
de omkering van de beweging |+>000: Duur van de omkering na een obstakel
aan te passen indien een obstakel | (1s.................. 10s)
gedetecteerd wordt tijdens de
sluitmanoeuvre.
SA.09 TCA met EMERGENCY_IN 000 000
Beschrijft het gedrag van de TCA in combinatie met de functie EMERGENCY_IN
+ 000: Als de TCA actief is, gaat het hek opnieuw dicht na de TCA;
+ 001: Zelfs als de TCA actief is, gaat het hek niet automatisch opnieuw dicht. De eerste hernieuwde sluitmanoeuvre
vereist een commando. Bij de volgende manoeuvre werkt de TCA normaal.
SA.10 Autotest veiligheidsapparaat 000 000
De functie schakelt de 24V_TEST-ingang uit en controleert de opening van het | « 000: Uitgeschakeld
contact van het veiligheidsapparaat voorafgaand aan iedere manoeuvre. + 001: Ingeschakeld
Waarschuwing: voor de werking in de modus “Safety device auto-test” (Autotest
veiligheidsapparaat) moeten de volgende elementen aangesloten zijn:
- De zenders (TX) op de 24V_TEST-uitgang;
- De ontvangers (RX) op de 24V-uitgang;
Bovendien moeten de veiligheidsapparaten bedraad en uitgelijnd zijn voordat
het pad ingeleerd wordt (SE.03).
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SA.11

Belemmering PHOTO_1

000 \ 000

De functie belemmert de inwerkingtreding van de fotocellen op zowel de
openings- als de sluitmanoeuvres, in de zone tussen het detectiepunt en het punt
van volledige sluiting. Tijdens de automatische inleerprocedure van de motorslag
(SE.03) bepaalt de verduistering van de fotocellen tijdens de sluitbeweging
van de deur het startpunt van de belemmering. Het is noodzakelijk dat de te
belemmeren fotocel verbonden is als PHOTO_1.

+ 000: Belemmering gedeactiveerd

+ 001: Belemmering actief (de
fotocellen worden altijd genegeerd
in de zone tussen het detectiepunt
en het sluitpunt)

SA.12

Automatische sluiting TCA na obstakel tijdens sluiting

000 000

In het geval van een volledige omkering (SA.08=000) tijdens een sluitmanoeuvre,
bepaalt het hoe de automatisering de automatische hersluitmanoeuvre TCA zal
uitvoeren.

» 000: Voert altijld een automatische
hersluiting uit

001: Probeert 1 automatische

hersluiting
N.B.: alleen geldig voor obstakels die gedetecteerd worden via de SAFETY-modus | ¢ 0020 Probeert 2 automatische
of de antibeknellingsfunctie. hersluitmanoeuvres )
003: Probeert 3 automatische
hersluitmanoeuvres
004: Belemmert automatische
hersluiting
- Default Default
[
TIJDEN-parameters (£} [E) TYPE 00 TYPE 04
tl.01 Automatische sluittijd (TCA) 000 000
Past de tijd voor de automatische sluiting TCA aan + 000: Uitgeschakeld
+ >000:  Actief gedurende de
ingestelde tijd
(T 255s)
tl.02 Automatische voetgangerssluittijd (TCA_PED) 000 000
Past de tijd voor de automatische voetgangerssluiting TCA_PED aan + 000: Uitgeschakeld
+ >000: Actief gedurende de ingestelde
tijd
(1....... 255s)
(1....... 255min - ALLEEN TYPE 04)
tl.o3 Knippertijd voorafgaand aan openingsmanoeuvre 000 ‘ 000
Past de knippertijd aan voorafgaand aan een openingsmanoeuvre. (01T 10s)
tl.o4 Knippertijd voorafgaand aan sluitmanoeuvre 000 ‘ 000
Past de knippertijd aan voorafgaand aan een sluitmanoeuvre. (0Seeeeeeeiinees 10s)
tl.05 Niet gebruikt
tl.o6 Niet gebruikt
tl.07 COURTESY-tijd 060 060
Past de tijd voor het COURTESY-licht aan. 0S.eoiireereenene 255s
t1.08 ELOCK_M1 Tijd 002 002
Past de activeringstijd aan voor de ELOCK_M1 / BOOST_M1-uitgang, of de | (1S.....ccceuuu.e.. 10s)
deactiveringstijd van de ELOCK_INV_M1-uitgang.
tl.09 Niet gebruikt
tl.10 Niet gebruikt
tl.11 Niet gebruikt
tl.12 Niet gebruikt
tl.13 Niet gebruikt
tl.14 Niet gebruikt
tl.15 Niet gebruikt
tl.16 AUX_1 Tijd 100 100
Past de activeringstijd voor de AUX_1-uitgang aan, indien die door een timer | (Os.................. 255s)
geregeld wordt.
t1.17 | AUX_2 Tijd 100 \ 100
Past de activeringstijd voor de AUX_2-uitgang aan, indien die door een timer | (Os.................. 255s)
geregeld wordt.
tl.18 Niet gebruikt ‘
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t1.19 | Alarmtijd sluiting mislukt 010 | 010
Tijd gebruikt voor de STATUS-uitgangen die geconfigureerd zijn als CLOSURE_ | (Tmin.................. 255min)
FAILED: is deze tijd eenmaal verstreken, en de automatisering is niet in de
sluitpositie, dan wordt de uitgang geactiveerd.
N.B.: Werkt onafhankelijk van de aanwezigheid van TCA (tl.01) of TCA_PED (tl.02).

tl.20 Vertraging op “CLOSE IMMEDIATELY" 001 | 001
Maakt het mogelijk in te stellen na hoeveel seconden de automatische | (1S....cccccceueueue. 10s)
hersluiting van de functie “onmiddellijk sluiten” optreedt (SA.05).

) Cu Default Default
EXTRA-parameters ( crHi=r ) TYPE 00 TYPE 04
EX.01 Condominiumfunctie 000 000

Maakt het mogelijk de ingangen van het openings- en sluitcommando uit te | » 000: Uitgeschakeld
schakelen tijdens de opening en de automatische sluittijd. +001: Alleen actief op de opening
+ 002: Actief op automatische
opening en sluiting
EX.02 Niet gebruikt
EX.03 Niet gebruikt
EX.04 Niet gebruikt
EX.05 Niet gebruikt
EX.06 Inschakeling “STEP-BY-STEP” 001 001
Selectie van de modus “reversal” (tijdens de manoeuvre keert een |+000: Omkering
commando-impuls de bewegingsrichting om) of “step-by-step” (tijdens de | * 001: Stap-voor-stap met START en PED
manoeuvre stopt een commando-impuls de beweging. De daaropvolgende | * 002: Stap-voor-stap met START, PED
impuls herstart de beweging in de tegengestelde richting). en OPEN/CLOSE
EX.07 Vergemakkelijking handmatige ontgrendeling met gesloten hek 000 000
Indien =0 is de functie uitgeschakeld. -+ 000: Facilitering  ontgrendeling
Indien #0 voert 1 motor, na de detectie van de stilstand na sluiting, een korte | gedeactiveerd _
omkering uit om de druk erop te ontladen en de handmatige ontgrendeling >000: Facilitering O”tgre”de“”g
te faciliteren. De ingestelde waarde duidt op de duur van de omkering. geactiveerd met duur gelijk aan:
(1x25ms......... 20x25ms)
(1x25ms......... 40x25ms - ALLEEN TYPE 00)
EX.08 Vergemakkelijking handmatige ontgrendeling met geopend hek 000 000
Indien =0 is de functie uitgeschakeld. +000: Facilitering  ontgrendeling
Indien #0 voert 1 motor, na de detectie van de stilstand na opening, | gedeactiveerd .
een korte omkering uit om de druk erop te ontladen en de handmatige >000: Facilitering O”tgre”de“”g
ontgrendeling te vergemakkelijken. De ingestelde waarde duidt op de duur | 88activeerd met duur gelijk aan:
de omkering (1x25ms......... 20x25ms)
van : (1x25ms.........40x25ms - ALLEEN TYPE 00)
EX.09 Niet gebruikt
EX.10 Energiebesparing 000 000

Functie voor energiebesparing wanneer er een noodaccukit is of een stroomvoorzieningssysteem gebaseerd op
zonnepanelen. Wanneer de Energiebesparingsfunctie actief is, is het display uit en toont om de 10s het symbool “- -". De

functie kan op 3 niveaus ingesteld worden:
+ 000: “Energiebesparing” niet actief;

+ 001: “Energiebesparing” actief: schakelt alle uitgangen uit behalve de vaste Vaux 24V-uitgang;
+ 002: “Energiebesparing” actief: schakelt alle uitgangen uit behalve de vaste Vaux 24V-uitgang; bovendien worden alle

uitgangen van het type STATUS actief gehouden.

Waarschuwing: met actieve “Energiebesparing” is de SAS-functie (Security Access System) niet actief.
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EX.11

SAS-functie

000 | 000

Activering van de SAS-functie (alleen voor SAS_OUTPUT-uitgangen): de SAS-
uitgang is verbonden met een STOP / SAS_INPUT-ingang van een tweede
besturingseenheid, die de werkmodus “bank door” activeert (waarbij de opening
van de tweede deur uitgeschakeld is zolang de eerste deur niet volledig gesloten
is).

Als deze parameteringeschakeld is, voert het na een reset een automatische RESP
uit gedurende welke de SAS-uitgang niet geactiveerd wordt. Als eindschakelaars
aanwezig zijn en ingedrukt worden na een reset, zal geen RESP uitgevoerd
worden.

Waarschuwing: als beide vleugels handmatig ontgrendeld en uit de sluitpositie
verschoven zijn, wordt een tussenvergrendeling gecreéerd. Het zal dan nodig
zijn minstens een van de twee vleugels handmatig te sluiten.

Waarschuwing: de STOP / SAS_INPUT-ingang moet geactiveerd worden door
een spanningsloos contact-uitgang, zoals die van een NET-EXP-uitbreidingskaart
of een relais.

Waarschuwing: in geval van RESP moet de SAS-functie noodzakelijkerwijze
gekoppeld worden aan een zoekopdracht naar de referentie / stop vlakbij de
sluiting. Het werkt ud smet de waarden van Mo.17 = 001, 003, 005.

+ 000: Uitgeschakeld
*001: Ingeschakeld

EX.12

Herlading TCA

001 001

Het stelt u in staat om de TCA te herladen met open hek en actieve TCA. De
functie is geldig voor zowel TCA (tl.01) als TCA_PED (tl.02).

Indien = 1 zal met volledig open hek een interventie op PHOTO, OPEN, OPEN_INT
of OPEN_EXT de TCA herladen.

Met open hek in de voetgangersmodus zal een interventie op PHOTO of PED
de TCA_PED herladen, terwijl een commando OPEN, OPEN_INT of OPEN_EXT de
volledige opening veroorzaakt.

+ 000: Herlading uitgeschakeld
+ 001: Herlading ingeschakeld

EX.13

TCA onderbreken

000 000

Indien =0 met deur open en actieve TCA, treedt de automatische sluiting altijd op,
zelfs als een impulsief STOP-commando gegeven was. Alleen een gehandhaafd
STOP-commando belemmert de automatische sluiting van de deur;

Indien =1 met deur open en actieve TCA, wist een impuls van het STOP-
commando de automatische sluiting volledig;

Indien =2 met deur open en actieve TCA, wist een impuls van het STOP- of OPEN-
commando de automatische sluiting.

N.B.: Indien actief, werkt de parameter ook in op de TCA_PED-functie (in dit

geval werkt de waarde 002 als 001 aangezien een OPEN-commando met het hek
gestopt in de voetgangersopening volledige opening genereert).

+ 000: Uitgeschakeld

+ 001: Actief met een STOP-impuls
schakelt het TCA uit.

+002: Actief met een STOP- of OPEN-
impuls schakelt het TCA uit.

EX.14

Niet gebruikt

EX.15

Niet gebruikt

EX.16

Niet gebruikt

EX.17

Geforceerd hold-to-run

000 000

Als de functie geactiveerd is, worden alle ingangen die als OPEN en CLOSE
geconfigureerd zijn automatisch ook OPEN_UP en CLOSE_UP indien geactiveerd
en gedurende minstens 5s actief gehouden, als een veiligheidsapparaat (fotocel
en/of gevoelige rand) bezet is. Deze functie kan daarom gebruikt worden om de
automatisering zelfs te bedienen als de veiligheidsapparaten defect zijn. Als de
ingang niet langer actief gehouden wordt, zal de automatisering terugkeren naar
de automatische werkmodus.

Deze functie is niet beschikbaar met veiligheidsapparaten van het type SAFETY
gedeactiveerd met stationair hek (waarden 001 en 003 van parameters SA.03 en
SA.04).

Om veiligheidsredenen raden wij aan deze functie NIET te gebruiken als er
klokken zijn verbonden met ingangen die als OPEN of CLOSE geconfigureerd
zijn.

+ 000: Functie uitgeschakeld.

+  001: Functie ingeschakeld
(automatische  overgang  naar
OPEN_UP/CLOSE_UP met
veiligheidsapparaten  bezet/defect
als de OPEN/CLOSE-commando’s
gehandhaafd worden)

EX.18

Geeft de manoeuvres weer zodra de kaart eenmaal ingeschakeld is

000 000

Maakt het mogelijk de berichten op het display aan te vullen tijdens de fase van
inschakeling van de besturingseenheid, waarbij het totale aantal uitgevoerde
manoeuvres getoond wordt.

Waarschuwing: De activering van de functie, en de resulterende weergave van
de nieuwe informatie op het display, heeft tot gevolg dat de besturingseenheid
langzamer start.

+ 000: Weergave van totaal van
manoeuvres uitgeschakeld
+ 001: Weergave van totaal van
manoeuvres ingeschakeld

EX.19

Niet gebruikt

EX.20

Functie MANEUVER_INHIBITION

000 000

Als een ingang ingesteld is als MANEUVER_INHIBITION dan gedraagt hij zich
als een NC-contact dat, indien open, de manoeuvre belemmert.

+ 000: indien open belemmert het de
openingscommando’s maar maakt de
sluitcommando’s mogelijk.

+ 001: indien open belemmert het de
openings- en sluitcommando’s.
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Default Default

TEST-parameters (EESE) TYPE 00 TYPE 04

tE.O1 Weergave status ingang besturingskaart

Maakt het mogelijk de status van de ingangen van de besturingskaart te zien. Een uit-segment komt overeen met
een open segment terwijl een aan-segment aan een gesloten contact gekoppeld is.

P U] L imelle [

tE.02 Weergave status ingang uitbreidingskaart

Maakt het mogelijk de status van de ingangen van de uitbreidingskaart te zien. Een uit-segment komt overeen met
een open segment terwijl een aan-segment aan een gesloten contact gekoppeld is.

bab b e e
000 00 () i i

tE.03 Weergave status manoeuvreteller

Maakt het mogelijk het totale aantal manoeuvres te zien dat door de besturingseenheid uitgevoerd is.

Het display zal het woord “tCYC" tonen met de bijbehorende waarde, gevolgd door het woord “MULt" met de
bijbehorende waarde van de vermenigvuldiger. Om het aantal manoeuvres te berekenen, moeten de twee waarden
vermenigvuldigd worden.

Bijv.: tCYC=120, MULt=10; 120x10=1200 manoeuvres voltooid

tE.04 Niet gebruikt

tE.05 Automatische openingstijd (TAA) 000 000

Past de tijd voor de automatische opening TAA aan + 000: Uitgeschakeld
+ >000: Actief gedurende de
ingestelde tijd

10 SYSTEEM TESTEN

Testen is een essentiéle handeling om de correcte installatie van het systeem te verifiéren. DEA System wil het correct
testen van alle automatisering in 4 eenvoudige stappen samenvatten:

+ Controleer of de in paragraaf 1 “WAARSCHUWINGSBLAD" beschreven voorschriften strikt worden nageleefd;

+ Testen van het openen en sluiten van de automatisering, waarbij wordt nagegaan of de beweging overeenkomt met de
voorziene beweging. Het is raadzaam verschillende tests uit te voeren om eventuele montage- of afstellingsfouten te
beoordelen;

+ Controleer of alle veiligheidsvoorzieningen die op het systeem zijn aangesloten, goed functioneren;

+ Voer metingen van de botskrachten uit in overeenstemming met de bepalingen van norm EN 12453, en zorg ervoor dat
de beoogde grenswaarden worden nageleefd.

11 ONTMANTELING EN VERWIJDERING

ONTMOETING

De demontage van de automatisering moet worden uitgevoerd door gekwalificeerd personeel, met inachtneming van
de preventie- en veiligheidsvoorschriften en onder verwijzing naar de montagehandleiding, maar in omgekeerde volgorde.
Voordat met de demontage wordt begonnen, moet de stroomvoorziening worden onderbroken en tegen herinschakeling
worden beveiligd.

DISPOSAL

De automatisering moet worden afgevoerd in overeenstemming met de nationale en plaatselijke voorschriften voor
afvalverwijdering. Het product (of afzonderlijke onderdelen ervan) mag niet samen met ander huishoudelijk afval worden
weggegooid.

E WAARSCHUWING In overeenstemming met Richtlijn 2012/19/EG betreffende afgedankte elektrische en elektronische
apparatuur (AEEA) mag dit elektrische product niet worden afgevoerd als gemengd huishoudelijk afval. Gelieve dit
product weg te werpen door het naar uw plaatselijk gemeentelijk inzamelpunt te brengen voor correcte recycling.
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Dichiarazione di conformita EU (DdC)

Ragione sociale: DEA SYSTEM S.p.A.

Indirizzo postale: Via Della Tecnica, 6

Codice postale e Comune: Piovene Rocchette (VI), 36013 - ITALIA
Telefono: +39 0445 550789

Indirizzo di posta elettronica: deasystem@deasystem.com

dichiara che la presente dichiarazione di conformita é rilasciata sotto la propria esclusiva responsabilita e si riferisce al seguente prodotto:

Modello apparecchio/Prodotto: NET724 EVO
Tipo: Quadro di comando per motori in 24V
Lotto: Consultare I'etichetta sul retro del manuale utente

L'oggetto della dichiarazione di cui sopra & conforme alla pertinente normativa di armonizzazione dell'Unione:

2014/53/CE (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Sono state applicate le seguenti norme armonizzate e specifiche tecniche:

Titolo: Data dello standard/descrizione

EN 50581 2012

EN 61000-6-2 2005+AC:2005

EN 61000-6-3 2007+A1:2011+AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2017Vv2.1.1

ETSI EN 301 489-3 2017V2.1.1

EN 60335-1 2012+AC:2014+A11:2014+A13:2017
ETSI EN 300 220-1 2017Vv3.1.1

ETSI EN 300 220-2 2017V3.1.1

Informazioni supplementari

Firmato in nome e per conto di:

Revisione: Luogo e data di rilascio:

Piovene Rocchette (VI)

00 01/14/2022




EU Declaration of Conformity (DoC)

Company name: DEA SYSTEM S.p.A.

Postal address: Via Della Tecnica, 6

Postcode and City: 36013 Piovene Rocchette (VI) - ITALY
Telephone number: +39 0445 550789

E-Mail address: deasystem@deasystem.com

declare that the DoC is issued under our sole responsibility and belongs to the following product:

Apparatus model/Product: NET724 EVO
Type: Universal control panel for 24V operators
Batch: See the label on the back of the user manual

The object of the declaration described above is in conformity with the relevant Union harmonisation legislation:

2014/53/CE (RED)
2011/65/EU (RoHS)

The following harmonised standards and technical specifications have been applied:

Title: Date of standard/specification

EN 50581 2012

EN 61000-6-2 2005+AC:2005

EN 61000-6-3 2007+A1:2011+AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2017V2.1.1

ETSI EN 301 489-3 2017Vv2.1.1

EN 60335-1 2012+AC:2014+A11:2014+A13:2017
ETSI EN 300 220-1 2017 V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 2017Vv3.1.1

Additional information

Signed for and on behalf of:

Revision: Place and date of issue:

Piovene Rocchette (VI)

00 01/14/2022




Déclaration de conformité de I'UE (DoC)

Nom d'entreprise DEA SYSTEM S.p.A.

Adresse postale : Via Della Tecnica, 6

Code postale et Ville 36013 Piovene Rocchette (VI) - ITALY
Numéro de téléphone +39 0445 550789

adresse e-mail : deasystem@deasystem.com

déclarons que le DoC est émis sous notre seule responsabilité et qu'il concerne et accompagne le produit suivant :

Modeéle d'appareil / Produit : NET724 EVO
Type : Armoire de commande universel pour moteurs 24V
Lot Voir I'étiquette a I'arriere du mode d'emploi

L'objet de la déclaration décrite ci-dessus est conforme a la législation pertinente en matiére d'harmonisation de I'Union :

2014/53/CE (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Les normes harmonisées et les spécifications techniques suivantes ont été appliquées :

Titre : Date de standard/spécification

EN 50581 2012

EN 61000-6-2 2005+AC:2005

EN 61000-6-3 2007+A1:2011+AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2017Vv2.1.1

ETSI EN 301 489-3 2017V2.1.1

EN 60335-1 2012+AC:2014+A11:2014+A13:2017
ETSI EN 300 220-1 2017Vv3.1.1

ETSI EN 300 220-2 2017V3.1.1

Informations supplémentaires

Signé au nom et pour compte de :

Révision Lieu et date de publication

Piovene Rocchette (VI)

00 01/14/2022




EU-Konformitatserklarung

Firmenbezeichnung: DEA SYSTEM S.p.A.

Postanschrift: Via Della Tecnica, 6

Postleitzahl und Gemeinde: 36013 Piovene Rocchette (V1) - ITALIEN
Telefonnummer: +39 0445 550789

E-Mail-Adresse: deasystem@deasystem.com

erklart, dass die Konformitatserklarung unter unserer alleinigen Verantwortung ausgestellt wurde und das folgende Produkt betrifft:

Vorrichtung Modell/Produkt NET724 EVO
Typ. Programmierbare Steuereinheit 24V
Charge: Siehe Etikett auf der Riickseite des Handbuchs

Der oben beschriebene Gegenstand der Erklarung erfiillt die einschldgigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union:

2014/53/CE (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Die folgenden harmonisierten Normen und technischen Spezifikationen wurden angewandt:

Titel: Datum der Norm Spezifikation

EN 50581 2012

EN 61000-6-2 2005+AC:2005

EN 61000-6-3 2007+A1:2011+AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2017V2.1.1

ETSI EN 301 489-3 2017Vv2.1.1

EN 60335-1 2012+AC:2014+A11:2014+A13:2017
ETSI EN 300 220-1 2017 V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 2017Vv3.1.1

Weitere Informationen

Unterzeichnet fiir und im Namen von:

Revision: Ort und Datum der Ausstellung: Name, Funktibn, Unterschrift

Piovene Rocchette (VI)

00 01/14/2022




Declaracion EU de conformidad (DoC)

Nombre de la Compaiiia:
Direccion de correo:
Cédigo postal y ciudad:
Numero de Teléfono:

Direccion de correo electrénico:

DEA SYSTEM S.p.A.

Via Della Tecnica, 6

36013 Piovene Rocchette (VI) - ITALIA
+39 0445 550789

deasystem@deasystem.com

Declara que el DoC se emite bajo nuestra exclusiva responsabilidad y corresponde al siguiente producto:

Modelo del aparato/Producto:
Tipo:

Serie:

NET724 EVO

Cuadro de maniobras universal para motores a 24V

Véase la etiqueta de la parte posterior del manual del usuario:

El objeto de la declaracion descrito arriba esta en conformidad con la legislaciéon armonizada de la Unién Europea:

2014/53/CE (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Se han aplicado las siguientes normas armonizadas y especificaciones técnicas:

Titulo:

EN 50581

EN 61000-6-2

EN 61000-6-3
ETSI EN 301 489-1
ETSI EN 301 489-3
EN 60335-1

ETSI EN 300 220-1

ETSI EN 300 220-2

Informacién suplementaria

Firmada por y en nombre de:

Revision:

00

Fecha de la norma/especificacién
2012

2005+AC:2005
2007+A1:2011+AC:2012
2017Vv2.1.1

2017V2.1.1
2012+AC:2014+A11:2014+A13:2017
2017Vv3.1.1

2017Vv3.1.1

Lugar y fecha de la expedicion:

Piovene Rocchette (VI)
01/14/2022




Declara¢ao de Conformidade EU (DC)

Nome da empresa: DEA SYSTEM S.p.A.

Enderego postal: Via Della Tecnica, 6

Codigo postal e cidade: 36013 Piovene Rocchette (VI) - ITALIA
Numero de telefone: +39 0445 550789

Enderego de e-mail: deasystem@deasystem.com

declaramos que a DC é emitida sob a exclusiva responsabilidade e pertence ao produto seguinte:

Modelo do aparelho/produto: NET724 EVO
Tipo: Central de comando universal para motores de 24V
Lote: Consultar a etiqueta no verso do manual de utilizador

O objeto da declaragado descrito acima esta em conformidade com a legisla¢do relevante de harmonizacdo da Unido:

2014/53/CE (RED)
2011/65/EU (RoHS)

As normas harmonizadas seguintes e especificagcdes técnicas foram aplicadas:

Titulo: Data da norma/especificagdo

EN 50581 2012

EN 61000-6-2 2005+AC:2005

EN 61000-6-3 2007+A1:2011+AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2017V2.1.1

ETSI EN 301 489-3 2017Vv2.1.1

EN 60335-1 2012+AC:2014+A11:2014+A13:2017
ETSI EN 300 220-1 2017 V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 2017Vv3.1.1

Informagdes adicionais

Assinado por e em nome de:

Revisdo: Local e data de emissao: Nome, furltdo, assinatura

Piovene Rocchette (VI)

00 01/14/2022




Deklaracja Zgodnosci WE (DoC)

Nazwa producenta: DEA SYSTEM S.p.A.

Adres: Via Della Tecnica, 6

Kod pocztowy i miasto: 36013 Piovene Rocchette (VI) - ITALY
Telefon: +39 0445 550789

Adres e-mail: deasystem@deasystem.com

oswiadcza, ze niniejszy dokument jest wydawany na nasza wytaczng odpowiedzialnos¢ i dotyczy nastepujacego produktu:

Model urzadzenia/Produkt: NET724 EVO
Typ: Uniwersalna centrala sterujaca dla silnikow 24V
Seria: Patrz etykieta na odwrocie instrukcji uzytkownika

Przedmiot deklaracji opisany powyzej jest zgodny z odpowiednim wspélnotowym prawodawstwem harmonizujgcym:

2014/53/CE (RED)
2011/65/EU (RoHS)

Zastosowano nastepujace normy zharmonizowane i specyfikacje techniczne:

Tytut: Data normy/specyfikacji

EN 50581 2012

EN 61000-6-2 2005+AC:2005

EN 61000-6-3 2007+A1:2011+AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2017Vv2.1.1

ETSI EN 301 489-3 2017V2.1.1

EN 60335-1 2012+AC:2014+A11:2014+A13:2017
ETSI EN 300 220-1 2017Vv3.1.1

ETSI EN 300 220-2 2017V3.1.1

Dodatkowe informacje

Podpisano w imieniu i na zlecenie:

Korekta: Miejsce i data wydania: Imie i nazwisko \stanowisko, podpis

Piovene Rocchette (VI)

00 01/14/2022




Aeknapauua EC o coorsetcteuu (DoC)

HasBaHue KomnaHuu: DEA SYSTEM S.p.A.

MouTtoBbI agpec: Via Della Tecnica, 6

WUHpeKc v ropog;: 36013 Piovene Rocchette (VI) - ITALY
Homep TenedoHa: +39 0445 550789

AApec 3/1eKTPOHHOM NOYTbI: deasystem@deasystem.com

3aasnsem, uto DoC BbinyweHa noA Hawy COGCTBeHHyIO OTBETCTBEHHOCTb U OTHOCUTCA K Caieaylowemy usaenuio:

Mopaenb annapata/Usgenve: NET724 EVO
Tvn: YHuBepcanbHaa nnaTa ynpasneHua Ha 24B
Naptua: CM. 3TUKETKY Ha 06paTHOW CTOpOHE PYKOBOACTBa NOJIb3oBaTens

BbilIeonuMCcaHHbI NpeAMeT AeK/lapaLum COOTBETCTBYET cieaylolemy YHMdpULMpoBaHHOMY 3aKOoHOAaTeNnbCTBY EBponeiickoro cotosa:

2014/53/CE (RED)
2011/65/EU (RoHS)

MpumeHanuco cnegyowme yHMd)MIJ,MpOBaHHhIe CTaHAAPTbl U TEXHUYECKMe ycnosuma:

HassaHue: [ata craHAapTa/TEXHUUECKUX YCNO0BUIA
EN 50581 2012

EN 61000-6-2 2005+AC:2005

EN 61000-6-3 2007+A1:2011+AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2017V2.1.1

ETSI EN 301 489-3 2017Vv2.1.1

EN 60335-1 2012+AC:2014+A11:2014+A13:2017
ETSI EN 300 220-1 2017 V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 2017Vv3.1.1

[ononHutenbHasa nHpopmauma

MognucaHo OT UMEeHM:

Pepakuusa: WUmsa n parta Bbinycka: Umsa, ponxoctb, nognucb

Piovene Rocchette (VI)

00 01/14/2022




EU-Verklaring van Overeenstemming (DoC)

Bedrijfsnaam: DEA SYSTEM S.p.A.

Postadres: Via Della Tecnica, 6

Postcode en gemeente: 36013 Piovene Rocchette (VI) - ITALY
Telefoon: +39 0445 550789

E-mail adres: deasystem@deasystem.com

verklaart dat deze conformiteitsverklaring onder haar exclusieve verantwoordelijkheid is afgegeven en betrekking heeft op het volgende product:

Toestel/product model: NET724 EVO
Type: Besturingspaneel voor 24V operatoren
Lot: Zie het etiket op de achterkant van de gebruiksaanwijzing

Het voorwerp van de hierboven beschreven verklaring is in overeenstemming met de desbetreffende harmonisatiewetgeving van de Unie:

2014/53/CE (RED)
2011/65/EU (RoHS)

De volgende geharmoniseerde normen en technische specificaties zijn toegepast:

Titel: Datum van norm/beschrijving

EN 50581 2012

EN 61000-6-2 2005+AC:2005

EN 61000-6-3 2007+A1:2011+AC:2012

ETSI EN 301 489-1 2017V2.1.1

ETSI EN 301 489-3 2017Vv2.1.1

EN 60335-1 2012+AC:2014+A11:2014+A13:2017
ETSI EN 300 220-1 2017Vv3.1.1

ETSI EN 300 220-2 2017 V3.1.1

Aanvullende informatie

Ondertekend voor en namens:

Herziening: Plaats en datum van afgifte: Naam, funciie, handtekening

Piovene Rocchette (VI)

0o 01/14/2022
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move as you like

DEA SYSTEM S.p.A.

Via Della Tecnica, 6 - 36013 PIOVENE ROCCHETTE (VI) - ITALY
tel: +39 0445 550789 - fax: +39 0445 550265
Internet: http:\\www.deasystem.com - E-mail: deasystem@deasystem.com



